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(54) Zatizeni pro zjistovani prostorovych sméri pfichodii seismickych vin

k pozorovacimu bodu

(57) ZaFizeni umoZfiuje aplikovat dilné seis-
mické metody pro ov&fovani a identifikaci 1av-
kového vyvoje sloji mezi dvéma vrty, zjistova-
ni GloZnych poméra vrstev, existence, pribéhu
a sklont tektonickych poruch v okoli zajmové
dvojice vrtti apod., a to ve viech horninovych
prostiedich dold z hloubek a do okoli 2 aZ
3 km i vice. Ve valcovitém t&lese tvoficim za-
kladni nosnou konstrukci, do niz jsou jednotli-
vé Casti zafizeni vestavény, je soucasné s fo-
toinklinometrem umistén jedno- nebo vice-
komponentni tFislozkovy snimag, pricemz po-
délnd osa prvniho geofonu je totoZni jak
s osou x, tak souCasné se smérovou znackou
vyznacujici hlavni smér fotoinklinometru, po-

kterd je od osy x odchylena o 90° ve sméru po-
hybu hodinovych rugicek a podélné osa tietiho
geofonu je toloznd s osou z, kterd je kolmé
k ob&ma osam x a y a soucasné je totoZnd s po-
délnou osou lotoinklinometru.
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Predmétem vynélezu je zafizeni pro zjisto-
vani prostorovych sméri pfichodl seismickych
vin k pozorovacimu bodu, potiebnych pro rea-
lizaci rGiznych variant scismickych metod pro-

zafovani mezi vrty, pomoci nichZ lze ziskat in-,

formace o strukturné-tektonickyeh  prveich
viitin geologicke stavby hornimovcho prostie-
di, a to i ve ztizenych ptistupovych podmin-
kach, moznych jeding prostiednictvim pri-
chodnych hlubinnych vrt realizovanych z po-
vrchu nebo dilnich vrta realizovanych z dal-
nich dél pod libovolngmi Ghly sklonu Gpadné,
horizontalné ¢i dovrchné.

Zafizeni podle vynalezu umoZiiuje aplikovat
nové dainé seismické metody pro ovéfovani
a identifikaci lavkového vyvoje sloji mezi dvé-
ma vrty, zjiStovani tloZznych poméri vrstev
véetné prabéhd lyzikaln€ vyraznéjsich rozhrani
tvofenych povrchy mocnéjsich petrografickych
vrstev Ci-stratigraflickych komplex(i mezi dvé-
ma vrty a zji§tovani existence, pribéhi a sklo-
nt vyrazngjSich tektonickych poruch v okoli
zajmové dvojice vrtd, pricemz informace lze
ziskat z hloubck a vzdélenosti 2 az 3 (i vice)
km.

Takovéto zafizeni neni dosud zndmo ani
z tuzemské ani ze zahraniéni odborné literatu-
ry.
Podstata zafFizeni pro zji§fovéani prostoro-
vych sméra piichodt seismickych vin k pozo-
rovacimu bodu situovatelnému v libovolné
hloubkové Grovni v hlubinném vrtu realizova-
ném z povrchu nebo v dGinim vrtu realizova-
ném z dalniho dila spodiva v tom, Ze ve vélco-
vitém télese je soucasné s fotoinklinometrem
umistén alespoii jednokomponentni tiislozko-
vy snimad, pfi¢emz podélna osa prvniho geofo-
nu je totozna jak s osou x, tak soucasné se sme-
rovou znackou vyznadujici hlavni smér fotoin-
klinometru, podélna osa druhého geofonu je
totoZna s osou y, kterd je od osy x odchylena
0 90° ve sméru pohybu hodinovych rucicek
a podélna osa tietiho geofonu je totoZzna s osou
z, kterd je kolma k obéma osém x a y a soucas-
né je totozna s podélnou osou fotoinklinome-
tru. V3echny geofony tiisloZkového snimace
maji totozné dynamické charakteristiky i smé-
rové orientace vychylek prvnich nasazeni vin
na seismogramu s ohledem na smér pfichodu
vin ke geofondim.

Pii prichodu viny ke geofonu shora vychyli
se zapis jejiho prvniho nasazeni dol, pti pfi-
chodu viny ke geofonu zdola vychyli se zapis
jejiho prvniho nasazeni nahoru. Pfesné prosto-
rova poloha tifsloZzkového snimace je signali-
zovana horizontdlnim azimutem Ghlové od-
chylky hlavniho smé&ru fotoinklinometru, tedy
odchylky osy x od hlavniho magnetického po-
ledniku, a vertikalnim azimutem hlové odchyl-
ky podélné osy fotoinklinometru, tedy odchyl-
ky osy z od vertikély, signalizované odchylkou
stredu cejchovniho krouzku libely od stfedu hi-
belového vrchliku fotoinklinometru.

Znalost presnych prostorovych poloh os
viech slozek tiislozkového snimace v libovol-
ném pozorovacim bod¢ podle vynélezu umoz-
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fiuje zjistit prostorovy smér prichodu seismické
viny k nému. Ze zndmé prostorové polohy oh-
niska rozruchu v rozruchovém vrtu, za zji§téné-
ho casu prichodu seismick¢ viny zadjmovym
horninovym prostredim, ze zjisténé rychlosti §i-
Feni seismické viny predmémym horninovgm
prostiedim a ze zjisténého prostorového sméru
piichodu seismické viny k pozorovacimu bodu
Ize stanovit prostorovou polohu zijmového
odrazového elementu.

Z realizovaného systému prostfelovani mezi
dvojici méficich vrtd, ze ziskaného souboru
prostorového rozloZeni a vzdjemné smérové
a polohové korelace dil¢ich reflexnich elemen-
td lze vysledovat prab&hy zdjmovych struktur-
né-tektonickych prvka vniténi stavby hornino-
vého prostfedi v roviné x,z vymezené osami
pfedmétné dvojice vrtd a v hloubkové volitel-
nych rovinach x,y podle konkrétné realizo-
vaného systému prozafovani.

Zafizeni podle vynélezu je znazornéno na
priloZzenych vykresech, kde na obr. ¢. 1 je cela
sestava zafizeni podle vynélezu spraZeni hlav-
niho sméru fotoinklinometru vyznaceného
znackou 7 s osou prvniho geofonu 4 ve sloZce x
19 horizontélniho azimutu 13 odchylky osy x 19
od sméru hlavniho magnetického poledniku 14,
a na obr. ¢. 2 je vertikaIni azimut 15 odchylky
osy z 21 od vertikaly 16.

Zatizeni podle vynélezu tvofi jedno- ¢i vice-
komponentni tfislozkovy snimac 3 a fotoinkli-
nometr 2, oba vestavéné do spole¢ného valco-
vitého télesa 1. Vélcovité téleso 1 tvoif nosnou
konstrukci celého zafizeni podle vynalezu, do
ného? jsou jednotlivé ¢4sti vestavény, a soucas-
né ochranny kryt, jehoZ nejmensi pramér je li-
mitovan konkrétnim primérem fotoinklinome-
tru.

Fotoinklinometr 2 je béZné komeréné vyra-
bény fotoinklinometr s fotozdznamem jednak
polohy hlavniho magnetického poledniku 14,
jednak polohy znacky 7 vyznacujici hlavni
smér fotoinklinometru, jednak libelového vrch-
liku 18 s konkrétni polohou cejchovniho krouz-
ku 17 v bodé pozorovéani.

Jedno nebo vicekomponentni tiislozkovy
snima¢ 3 ma podélnou osu prvniho geofonu 4
totoZznou s osou x 19, kterd je rovnéZ smérové
totoznd s hlavnim smérem fotoinklinometru
signalizovaného znackou 7, podélnou osu dru-
hého geofonu 5 totoZnou s osou y 20, ktera je
od osy x 19 odchylend o 90° ve sméru pohybu
hodinovych rucicek, a podélnou osu tfettho
geofonu 6 totoZnou s osou z 21, kterd je kolmé
na obé osy x 19 a y 20 a souCasné je totozni se
smérem podélné osy fotoinklinometru 8.

Vsechny geofony jedno nebo
vicekomponentniho tfisloZzkového snimace 3
maji totozné dynamické charakteristiky i smé-
rové orientace vychylek prvnich nasazeni vin
na zaznamu s ohledem na smér pfichodu vin
k prvnimu, druhému i tfetimu geofonu 4,5 a 6,
a to tak, Ze pti prichodu viny ke geofonu shora
9 vychyli se zépis prvniho nasazeni dolG 10
a pii piichodu viny ke geofonu zdola 11 vychyli
se zapis prvniho nasazeni nahoru 12,
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Poloha hlavniho sméru fotoinklinometru sig-
nalizovaného znackou 7 je urcena horizontal-
nim azimutem 13 odchylky osy x 19 od sméru
hlavniho magnetického poledniku 14 a poloha
podéIné osy fotoinklinometru je urcena verti
kalnim azimutem 15 odchylky osy z 21 vertika-
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ly 16 podle odchylky stfedu cejchovniho krouz-
ku libely 17 od stfedu libelového vrchliku 18
fotoinklinometru.

Zafizeni podle vynélezu lze vyuZit ve viech
horninovgeh  prostiedich  uhelngeh,  rudngch
i ncrudnych dold.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizen{ pro zjistovéni prostorovych sme-
ri prichodt seismickych vin k pozorovacimu
bodu situovanému v libovolné hloubkové arov-
ni v hlubinném vrtu realizovaném s povrchu
nebo v diilnim vrtu realizovaném z dilniho dila
pod libovolngmi Ghly sklonu Gipadng, horizon-
talné & dovrchng, vyznadené tim, Ze v jeho val-
covitém télese (1) je soucasné s fotoinklinome-
trem (2) umistén alespoii jednokomponentni
tfislozkovy snimaé (3), pficemZ podélna osa
prvniho geofonu (4) je totoZnd jak s osou x (19)
tak soucasné se smérovou znackou (7) vyzna-
¢ujici hlavnf smér fotoinklinometru (23, podélna

osa druhého geofonu §5) je totoZznd s osou y
(20), kterd je od osy x (19) odchylena o 90° ve
sméru pohybu hodinovych rucicek a podélné
osa tretiho geofonu (6) je totoZnd s osou z (21),
ktera je kolma k ob&ma osam x (19) a y (20)
a soudasné je totoZna s podélnou osou (8) fo-
toinklinometru (2).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze
véechny geofony tiislozkového snimace (3) ma-
ji totozné dynamické charakteristiky i smérové
orientace vjchylek prvnich nasazeni vin na se-
ismogramu s ohledem na smér piichodu vin ke
geofontim.

2 vykresy
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