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Urządzenie do drenowania bezrowkowego

iFrzedniiotem wynalazku jest urządzenie do dre¬
nowania bezrowkowego stosowane w pracach me¬
lioracyjnych.

Znane są urządzenia do drenowania bezirowko-
wego, przyczepiane do ciągników gąsienicowych,
posiadające zespół kopiący wąski roiwek i wpro¬
wadzający do niego dren, 'hydrauliczny układ uno¬
szenia urządzenia, mechaniczny układ całkujący,
utrzymujący element kopiący w położeniu piono¬
wym oraz zespół podający dren do zespołu ko¬
piącego. Element kopiący stanowi końcową część
wysięgnika,, z którym jest połączony zawiasowo
i posiada możliwość zmiany położenia wraz z wy¬
sięgnikiem dzięki układowi hydrauliki siłowej,
bądź też korekty położenia pionowego pod wpły¬
wem działania urządzenia całkującego. Korekta
ustawienia zespołu kopiącego względem poziOmiu
odbywa się poprzez zastosowtanie sterowania ra¬
diowego.

Urządzenie według wynalazku jest urząjdzeniem
przyczepianymi do ciągnika,, złożonym z zespołu
podającego dirent, zespołu kopiącego rowek i wpro¬
wadzającego do niego dlren, oraz hydraulicznego
układu unoszenia sterowanego radiem i hydrrau-
lijcznego układu pochylania. Zespół kopiący rowek
i wpirowadzający do niego dren składa się z dzior-
bowego noża z pionowym trzonem o prostokąt¬
nym przekroju rurowym, na którego węższe, pro¬
stopadłe do kierunku ruchu maszyny boki nało¬
żone są bieżnie z twardego, małoscieralnego ma¬
teriału i w którego wewnejtrzny prześwit wpro-

10

15

20

25

30

wadzony jest przewód rurowy prowadzący diren,
posiladający ujście po przeciwnej stronie noża oraz
z rurowej prowadnicy trzona, której elementami
prowadzącymi są blachy boczne oraz dwie rołkii
oipoiroiwe, jedna, współpracująca z bieżnią trrzona
umocowaną po. stronie nożai, usytuowana u góry
w przedniej części prowadnicy trzona i druga,
współpnaeuljąjca z przeciwległą bieżnią trzona, usy¬
tuowana u dołu w tylnej części prowadnicy trzo¬
na, której ucho jest zawiasowo umocowane na
zaczepie ciągnika, która w dolnej tylnej części
posiada mocowania przegubowe cylindrów siłow¬
ników hydraulicznych unoszenia o. tłoczyskach
mocowanych przegubowo w górnej części trzona,
kitóra w przedniej górnej części po obu stroniach
posiada przegubowe mocowania tłoczysk siłowni¬
ków hydraulicznych pochylania o cylindrach mo¬
cowanych przegubowo do ramy ciągnika i . na
której po zewnętrznej stronie blachy bocznej ujmo-
icowany jest plrzefcażnik zmian położenia.

Siłowniki hydraniliczne unoszenia i siłowniki hy¬
drauliczne pochylania zasilane są przez układ ste¬
rowania hydraulicznego w skład którego wchodzą
zbiornik oleju, zasilana przez zbiornik pompa hy¬
drauliczna, rozdzielacz hydrauliczny unoszenia
sterowany radiem i sprzęjżony hydraulicznie dwo¬
ma przewodami ze skrzynką rozdzielczą ręczną*
rozdzielacz hydrauliczny pochyląniiia, do którego
olej doprowadzany jest przewodem z rozdziela¬
cza hydraulicznego unoszenia, sterowany elek¬
trycznie przez przekaźnik zmian położenia oraz
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przewody hydrauliczne cylindra nanoszenia wypro¬
wadzone ze skrzynki rozdzielczej ręcznej i prze¬
wody hydrauliczne cylindrów pochylania wypro¬
wadzone ze skrzynki rozdzielczej ręcznej i posia¬
dające bezpośrednie hydrauliczne sprzężenie z roz¬
dzielaczem hydraulicznym pochylania, przy czym
skrzynka rozdzielcza ręczna posiada zawór bez¬
pieczeństwa a od skrzynki rozdzielczej ręcznej
i rozdzielaczy hydraulicznych unoszenia OTaz po¬
chylenia odprowadzone są do zbiornika oleju
przewody przelewowe.

Takie rozwiązanie posiada szereg zalet. Pod¬
stawowymi są prosta konstrukcja, małe gabaryty
i mały ciężar całkowity, a co za tym idzie obni¬
żone naciski na podłoże. Daje to bardzo istotne
korzyści, przede wszystkim pozwala stosować urzą¬
dzenie na gruntach podmokłych i torfowych oraz
umożliwia jego transport na typowych przycze¬
pach. Urządzenie jest tanie i łatwe w obsłudze.

Rozwiązanie według wynalazku przedstawione
zostało w przykładzie wykonania na rysunku, na
którym fig. 1 przedstawia rysunek schematyczny
urządzenia przyczepionego do ciągnika, zaś fig. 2
schemat układu sterowania hydraulicznego. Ze¬
spół kopiący rowek i wprowadzający do niego dren
składa się z dziobowego noża 1 z pionowym trzo¬
nem 2 oraz z rurowej prowadnicy trzona 3.

Wewnątrz trzona 2 znajdwje się przewód ruro¬
wy 4 prowadzący dren- W prowadnicy trzona 3
zamocowane są dwie rolki oporowe 5. Posiada
ono ucho 6 do mocowania na zaczepie ciągnika.
W prowadnicy trzona 3 zamocowane są przegu¬
bowo cylindry siłowników hydraulicznych uno¬
szenia 7 oraz dwa tłóezysjka siłowników hydrau¬
licznych pochylania ?. Na bocznej części prowad¬
nicy trzona 3 umocowany jest przekaźnik zmian
położenia 9. Układ sterowania hydraulicznego skła¬
da się ze zbiornika oleju 10, pompy hydraulicz¬
nej 11, rozdzielacza hydraulicznego unoszenia 12,
skrzynki rozdzielczej ręcznej 13, rozdzielacza hy¬
draulicznego pochylania 14 oraz przewodów hy¬
draulicznych cylindra unoszenia 15 i ^przewodów
hydraulicznych cylindrów pochylania 16. Skrzyn¬
ka rozdzielczą ręczna 13 posiada zawór bezpie¬
czeństwa 17. W czasie pracy urządzenie na sygnał
radiowy rozdzielacz hydrauliczny unoszenia 12
zasila cylindry siłowników hydraulicznych uno¬
szenia 7 i powoduje ruch tłoczysk oraz związa¬
nego z nimd pionowego trzona 2 ku górze lub
w dół, a więc ustalanie powożenia dziobowego no¬
ża 1 na odpowiedniej wysokości.

Zamocowany na rurowej prowadnicy trzona 3
przekaźnik zmian położenia 9 przekazuje impul¬
sy do rozdzielacza hydraulicznego pochylania 14,
który następnie ziasila cylindry siłowników hy¬
draulicznych pochylania 8, powodując odchylanie
się zespołu kopiącego i ustawianie go w pozycji
pionowej w stosunku do poziomu. Układ stero¬
wania hydraulicznego dzięki zastosowaniu skrzyn¬
ki rozdzielczej ręcznej 13 i zaworów odcinających
może być obsługiwany ręcznie.
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Zastrzeżenia, patentowe

1. Urządzenie do drenowania be^rowkoweco sto¬
sowane w pracach melioracyjnych//przyczepiane

b do ciągnika gąsienicowego złożone z zespołu po¬
dającego dren, zespołu kopiącego rowek i wpro¬
wadzającego do niego dren, hydraulicznego ukła¬
du unoszenia sterowanego radiem i \h3ftjraulicz-
nego układu pochylania, znamienne tym, że ze-

10 spół kopiący rowek i wprowadzający do niego
dren składa się z dziobowego noża (1) z piono¬
wym trzonem <2) o prostokątnym przekroju ruro¬
wym, na którego węższe prostopadłe do kierun¬
ku ruchu maszyny boki nałożone są bieżnie z

ib twardego, małościeralneglo materiami i w którego
wewnętrzny prześwit wprowadzony jest .przewód
rurowy (4) prowadzący dren, posiadający ujście
po przeciwnej stronie noża (1) oraz z rurowej
prowadnicy trzona (3), której elementami pro-

20 wadzącymi są blachy boczne oraz dwie rolki opo¬
rowe (5), jedna, współpracująca z bieżnią trzona
(2) umocowaną po stronie noża (1), usytuowana
u góry w przedniej części prowadnicy trzona (2)
i druga, współpracująca z przeciwległą bieżnią

25 trzona (2), usytuowana u dołu w tylnej części
prowadnicy trzona (3), której ucho (6) jest za¬
wiasowo umocowane na zaczepłie ciągnika, która
w dolnej tylnej części posiada- mocowania prze¬
gubowe cylindrów siłowników hydraulicznych uno-

30 szenia (7) o tłoczyskach mocowanych przegubowo
w górnej części trzona (2), która w przedniej gór¬
nej części po obu stronach posiada przegubowe
mocowania tłoczysk siłowników hydraulicznych
pochylania (8) o cylindrach mocowanych przegu-

35 bowo do ramy ciągnika, i na której po zewnętrz¬
nej stronie blachy bocznej umocowany jest prze¬
kaźnik zmian położenia (9).

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że siłowniki hydrauliczne! unoszenia (7) i siłow-

40 niki hydrauliczne pochylania (8) zasilane są przez
układ sterowania hydraulicznego, w skład które¬
go wchodzą zbiornik oleju (10), zasilaną przez
zbiornik (10) pompa hydrauliczna (11), ■ rozdzie¬
lacz hydrauliczny unoszenia (12) sterowany ra-

49 diem i sprzężony hydraulicznie dwoma przewo¬
dami ze skrzynką rozdzielczą ręczną (13), roz¬
dzielacz hydrauliczny pochylania (14), do którego
olej doprowadzany jest przewodem z razdzrieHa-
cza hydraulicznego unoszenia (12), sterowany elek-

50 trycznie przez przekaźnik zmian położenia (9) oraz
przewody hydrauliczne cylindrów unoszenia (15),
wyprowadzone ze skrzynki rozdzielczej ręcznej
(13) i przewody .hydran^ficzne cylindrów pochyla¬
nia (16) wyprowadzone ze skrzynki rozdzielczej

55 ręcznej (13) i posiadające bezpośrednie -hydrau¬
liczne sprzężenie z rozdzielaczem hydraulicznym
pochylania (14), przy czym skrzynka rozdzielcza
ręczna (13) posiada zawór bezpieczeństwa (17),
a od skrzynM rozdzielczej ręcznej (13) i rozdzie-

•0 laczy hydraulicznych unoszenia (12) oraz pochyla¬
nia (14) odprowadzone są do zbiornika oleju (10)
przewody przelewowe. t
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