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(>4 Chépadlo manipuldtora

1

Vyndlez sa tyka chépadle manipuldtora, urdeného na uchopovanie sd&iastok, ktorych

rozmery sa menia v priebehu technologického procesu.

Doteraz znéme ohdpadlé vykondvajice funkoiu uchopenie vykowkov pri koven{, sd navrho-

vané na principe klieX¥ového zvierania Selusti. Taekéto chépadld majd nevyhodu v tom, Ze
aobyéa;jne nezaruduji dostatodnd Sirokorozsshovos¥, ktord hlavne pri kovani prirubovych
siiastok je potrebnd pre uchopovanie vykovkov v priebehu technologického procesu, kédy
sa ich priemer znalne meni. V pripade, Ze Sirokorozsahovos¥. je zabezpeSend, robi sa to
predlZenim Selustf, S0 md za nésledok tmerné zmenSenie uchopovacej sily. Del¥ia nevfhode
klies¥ového zvierania Selusti je vvtom, %e pri znainej zmene rozmerouv manipulovanych
predmetov sa meni aj ich pozdIZne vyloZenie, %o je spdsobené tym, Ze pohyby deluati se
dejd po rédiuse okolo oto¥njch Sapov. Tdto zmena vylozenia Selusti chépadla od manipuld-
tora sa obvykle nedé korigova¥ zmenou vysunutia ramena manipuldtora, o mé za nédsledok

nepresnd manipuldciu a z toho plynice nepodarky alebo . iné YaZkosti.

Uvedené nevjhody odstrafuje chépadlo manipuldtora, urSené na uchopovanie giéiastok,
ktorjch rozmery sa menia v priebehu technologického procesu, pozositivejice z hnacej jed-
notky, pripojenej na vatupné rameno dvojdielneho pékovo-kibového mechanizmu podIa vynéle~
zu, ktorého podstata spodive v tom, fe dvojdielny pékovo-kIbovy mechanizmus mé kaZdé svoje
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vistupné rameno spojené s tydou, ktoré si navzdjom rovnobeZné a jednym svojim koncom oto-

ne ulo¥ené v telese chépadle a druhym koncom otodne uloZené v didtancnej doske, pridom na

kaZde] ty¥i ed prestavatelne uloZené najmenej tri driiaky Selustdi,

V§hody navrhovaného riefenia sd v tom, %e chdpadlo podla vyndlezu zaruduje dostatod-
nd Sirokorozsahovos¥ potrebnd hlavne pri uchopoveni predmetov znedne meniacich svoje roz-
mery v priebehu technologického procesu. Uchopovacia sila Je bez ohladu na meniace sa roz-
mery predmetov kon¥tentnd a nezévisi od vyloZenia elustf. Dal¥ou vyhodou navrhovaného rie-
§enia je kon¥tantné vyloZenie pri zmene rozmerov manipulovenych predmetov, o zaruduje

presni a spolahlivd manipuldeiu.

Priklad prevedenia chépadla manipuldtora podle vynélezu je zndzorneny na pripojenych
vkresoch, kde ne obr. 1 je zndzorneny v axonometrii celkovy pohlad na chépadlo, na obr,
2 je zndzorneny delny pohlad na chépedlo s otvorenymi Selusfami, na obr. 3 je zndzorneny
Selny pohlad na ohépadlo so zatvorenymi gelustami a na obr. 4 je zndzorneny pSdorysny po-
nlad na chdpadlo s naznafenim manipuldcie v technologickom zariadeni.

Chépadlo menipuldtors, uriené ne uchopovenie sdidiastok, ktorych rozmery sa menia
v priebehu technologického procesu, pozostévae z hnacej jednotky 2 pripojene] na vstupné
remend ] dvojdielneho pdkovo-kIbového mechenizmu, ktorého kaZdé vystupné rameno 10, 1l je
spojené s tyfou 3, ktoré st navzdjom rovnobeZné, jednym svojim koncom oto¥ne uloZené v te-
lese 1 chépadle a druhym koncom otodne uloZené v di¥tan¥nej doske 8. Na kaZdej ty&i 3 si
prestavitelne uloZené najmenej tri driieky 4 Zelusti 5. Driiaky 4 sd na ty8i 3 po nastave-
ni zeistené proti posunutiu aretednymi &lenmi §.>

Pri manipuldcii ne pracovisku zépustkového kovanis chdpadlo na ramene manipuldtora
12, sa presunie do uchopovacej polohy v technologickom zeriedeni 13 nad vykovok 9 & prelo-
#{ ho do druhej dutiny zépustky. Po vykonani kovanie sa chépadlo znovu presunie nad vyko-
vok 9 & dalZou Btvoricou ¥elust{ 5 ho uchopi a prelo¥{i na Jal¥ie technologické miesto.
Vysunutie ramene manipuldtora 12 pri menipuldcii sa meni podla osobej vzdialenosti medzi

Stvoricami Selust{ 5 chdpedle.



PREDME?T VYNALEZU

Chépadlo menipuldtora, urdené na uchopovania sd¥iastok, ktqrjoh rozmery se menie
v priebehu technologického procesu, pozostdvajice z hnace] jednotky, pripojenej ne vatup-
né remend dvojdielneho pékovo-kibového mechanizmu, vyznaSujici sa tym, Ze dvojdielny
pékovo-kIbovy mechenizmus mé ka?dé svoje vystupné remeno (10, 11) spojené s tydou (3),
ktoré si navzdjom rovnobefné a jednym svojim koncom otodne ulo¥ené v telese (1) chépedla
a druhym koncom otodne ulo§§n6 v diétendnej doske (8), prifom na ka¥dej z ty3{ (3) sd pre-
stavitelne ulofené najmenej tri driiaky (4) ¥elusti (5).

4 vykresy
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Obr. 2
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