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{64) Rozvadéé regulagniho zvedaciho hydraulického zafizeni, zejména

pro zemédélské traktory

(Zelem vyndlezu je zajisténi funkce
reguladniho zvedaciho hydraulického zafi-
zeni, ovlddajicfho &innost napf. t¥ibodové-
ho zdv&su ndradi tak, aby rychlost kleséni
zév&su zati%eného ndradim byla F{zene
v zdvislosti na jeho hmotnosti.

Uvedeného d&elu je dosaZeno rozvadd-
gem podle vyndlezu, v jehoZ t&lese je duti-
na, v ni%¥ je suvn¥ uloZen pohyblivy doraz
proti dvouremenné péce. Za pohyblivym do-
razem je dutina trvale hydraulicky propoje-
na spojovaecim kandlem s tlekovym prostorem
pracovniho védlce. K pohyblivému dorazu Je
dvoursmenné péke piitahovéna vratnou pruZi-
nou. Pohyblivy doraz miZe byt rovni umistén
proti *idicimu BSoupdtku. Pohyblivy doraz je
opten o vlastnl vratnou p¥ufinu, jejiZ tlak
je veden proti sile, kterd phsobi tlakem
kapaliny na pohyblivy doraz v duting.

Vratné prufina mi%e byt opifena o Fidiei
%oupdtko a jeji tlamk pisobi na pohyblivy
doraz proti sfle, kterd plsobi tlekem ka-
paliny na pohyblivy doraz v dutin&. Pohybli-
vy doraz musi byt opatfen pevnym dorazem,
ktery mife byt vytvoreny pfimo na pohybli-
vém dorazu nebo uloZeny ne pohyblivém dorazu
a ve stanovené poloze se opird o pevnou -
st t&lesa rozvdédéle.
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Vyndlez se tykd rozvéd&le regulsdniho zvedaciho hydraulického zafizeni, zejména pro
zem¥dslské trektory, oviddajiciho &innost, napf. tfibodového zdviésu zatiZeného néfedim je
¥{zena v zévislosti na hmotnosti tohoto ndiadi.

Dosud zndmé systémy rozvédsdl, ovlddajicich zveddni a klesdn{ t¥ibodového zévisu, vy-
ufivaji k ¥izeni sm¥ru toku kepaliny takovych ¥idicich prvkl, nap¥. Soupdtek nebo ventild,
které pro vyprazdhovéni pracovanich vélcd vyuZivaji konétantniho prito&ného prifrezu. Riznd
hmotnost nédadi pripojovanych na ti{bodovy z4vEs vyvoldvd nutnost kompromisu p¥i volb&
tohoto pri¥ezu, co% mé ovem za ndsledek nednosn¥ nizkou rychlost klesdnf prdzdného, neza-
t{¥eného zévdsu, zvld3t¥ pii studeném oleji, a naopak vysokou rychlost plné zatiZeného
24vésu, jejim¥ disledkem jsou ndrazy nd¥adi ne zem p¥i spoustdni né¥edif do pracovni polo-

hy.

Pritom z hlediska regulace polohy a jeji zmény v pracovnim refimu, nap¥. v orbd, je
rychlost kleséni nebo zvétSovéni pracovni hloubky néPadl obvykle regulovatelnd, napf.
postupnym otevirdnim prifezd pPisludného kendlu, coi se d&je automaticky p¥i posunu r{di-
ciho Soupétka. Tyto regula¥ni posuny Fidiciho Zoupdtka jsou velmi malé a vzhledem k nutnému
prevodu mezi F{dicim Soupétkem a vn¥jdim oviddacim orgénem, na n&jZ miZe plisobit obsluha
stroje, je nelze timto vn&jdim ovlddecim orgénem nastavovat. PFi praktickém ovlddéni obslu-
hou bude p¥i ovlddénim pohybu,” ktery md vyvolat kleséni néfadf, Fidici Soupdtko pfesunuto -
vidy e% do polohy plného otevieni prito¥nych prifezd, pridem# t¥%ké néfadi nekontrolovand
dopadne na zZem.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje rozvadd¥ regula&nfho zvedaciho hydraulického zafi-
zeni, zejména pro zemddslské traktory, ktery sestdvd z t&lesa rozvdd&de opat¥endho nejmé-
né jednim kandlem, trvale propojenym s pracovnim vdlcem a usticim do odpaedniho kandlu,

v n&m# je ulofeno ridici ¥oupdtko, propojené prostiednictvim dvoursmenné péky, a pékového
pPevodu k pPestavitelnému mechanismu, podle vyndlezu, jeho% podstata spolivéd v tom, Ze

v t3lese rozvddidée je vytvofena dutina, v ni% je suvnd uloZen proti dvouramenné péce po-
hyblivy dorez. Za pohyblivym dorazem je dutina trvale hydraulicky propojena spojovacim
kendlem s tlakovym prostorem pracovniho védlce. K pohyblivému dorazu je dvouramennd péka
piitahovédna vratnou pruZinou.

Jind alternativa rozvddd¥e je Fedena tak, e jeho pohyblivy doraz miZe byt rovndZ umistén
proti Ffdicfmu Soupdtku. Ob¥ vyse uvedend provedeni rozvdd&fe mohou mit pohyblivy doraz opien
o vlastni vratnou prufinu, jejiZ tlek je veden proti sile, kterd plsobl tlekem kapaliny
na pdhyblivy doraz v duting. Vratnd prufina miZe b&t té% opiena o F{dicl Soupdtko a jeji
tlak plisobi na pohyblivy doraz proti sile, kterd pisobi tlekem kapeliny na pohyblivy doraz
v dutin¥. Pohyblivy doraz mus{ byt opat¥en pevnym dorazem, ktery miZe byt vytvofeny piimo
na pohyblivém dorazu nebo ulofeny na pohyblivém dorazu a ve stanovené poloze se opird o
pevnou &4st t¥lesa rozvéd&le. \

Vhody rozvdd¥¥e podle vynélezu spo¥ivajl v moZnosti zabrénit volbou vhodnych pom&ri
mezi U¥innou plochou pohyblivého dorazu a silou vratné pruZiny otevieni maximélnich prd-
ezl v hydraulické v&tvi, kteroutje vyprazdﬁovén pracovni vdlec a tak lze dosdhnout ¢inného
zpomaleni spoudtdni t¥{bodového zév&su traktoru zatiZeného néfadim o velké hmotnosti. V oka-
m¥iku, kdy spoudtdné né¥ad! dosedne na zem, poklesne tlak v pracovnim vdlei a tedy i tlek
dr¥ici pohyblivy doraz v poloze brénici otevieni meximdlnich vyprazdﬁovacich prifezd, po-
hyblivy doraz je prost¥ednictvim dvoursmenné péky staZen u&inkem vratné pruZiny teak,

%e se fidici Soupdtko miZe presunou do polohy otvirajici meximéini odpadni pritodné prifezy
a nétadl miZe byt ddle zshloubenoc do pracovni hloubky v pidd meximélni rychlostf.

Pohyblivy doraz podle vyndlezu je sutomaticky ve funkei i v dob& vlastni préce, tedy
nept. v dob& orby s ji% normdln& zahloubenym nétadim. U dosud znémych zefizeni nevybavenych
pohyblivym dorazem F{diciho ¥oupdtka miZe pii orb& v pid& s rychle se m&nicim pldnim odpo-
rem dojit k rozkmitdni celého reguladniho mechanismu vietnd #idicfho soupdtka, coZ bude
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mit za ndsledek vibrace celého agregdtu. PHi tako;ych vibracich dochdzi ke kmitdni tlaku

v pracovnim vélci, v okemZicich spoustini nd¥ed{ z pfekmitnuté horni polohy md tlakovd

8pidka hodnotu plného tlaku daného hmotnosti ndfadl, ulpslé zeminy a p¥fslusnou slofkou
ptdniho odporu, ¥fdici Zoupdtko pFekmitnuté do polohy otevirajfei plny prifez kandld vyprazd-
nujicich pracovni vdlec dovoll rychlé, pfilis velké zahloubeni né¥adi, po kterém op¥t né-
sleduje opa&ny pochod. Pohyblivy doraz podle vyndlezu se v okamZiku stoupnuti tlaku v pra-
covaim vélei pFesune do polohy, v ni¥ zebrdni Fidicfmu Soupdtku pln& oteviit prifez vyprazd-
novacich kandlld, zahloubeni né¥ad{ je pomalé, co% vede k utlumeni vibracf.

Pr{klad rozvdd&de podle vyndlezu je zndzornin na pripojenén vykresu, ktery predstavu-
Je schéma zapojeni pohyblivého dorazu #fdiciho Soupdtka.

V t&lese 1 rozvédsle v odpadnim kandle 1 presuvng uloZeno *fdict Soupdtko 2. Hrana
6 *idiciho ¥oupdtka 2 slou¥i k otevirdni nebo zavirdni men3fho kendlu 5 a v&t3tho kandlu

4. Pripojeni ¥fdiciho Boupdtka 2 Je provedeno k dvoursmenné pdce 18, uloZené do otoZného
bodu 19. Men3i kandl 5 je utvoten o mensim pritoZném priPezu nef vitd! kandl 4 a oba tyto
kendly jsou trvale napojeny do spojovaciho kandlu ]3. Spojovaci kendl 13 Je opatien zpdtnym
ventilem 3 a je trvale p¥ipojen k tlakovému prostoru pracovniho vdlce 8 i k duting 14.
Pracovpg pist pracovntho vélce 8 je podle hmotnosti pfip@jeného néfad! zati¥en vn¥js{

silou G. Dvoursmennd pska 18 je ddle kloubovd spojena”s téhlem 15, s pdkou }2 a s rudnd
pfestavitelnym mechanismem 2. -

Ru&n& pPestavitelny mechanismus 9 je ustavovdn do ﬁoloh spoustdnf X a zveddnf Y, ptidenz
ptestavitelny mechanismus 2 Je v nastavené poloze aretovén. Na pdku 12 je opien reguladni
impuls 10 silové, polohové aj. regulace. Vratnéd pru%ina 31 je jednim koncenm pevng ukotvena
a druhym koncem je zav&3ena ns kloubu pdky 12 a tdhla 15. Uvnit} t¥lesa 1 rozvéddd&e je
vytvorena dutina 14, v nf% je posuvn¥ uloZen pohyblivy doraz }6. Krom¥ pohyblivého dorazu
16 Je rozvéds¥ opatten pevnym dorezem 17, vytvorenym z trubky urdité délky, navle¥end na
pohyblivy doraz 16 a opfené o t&leso 1 rozvddide,

Pist v pracovanim védlci 8 sé\2vedé pfi plnén{ pracovniho vdlce 8 kepalinou{ Kapaling
protékd vystupem t&lessa ] rozvddsie do zp&tného ventilu 3, odkud pokratuje vliivem uzavie-
ného v&t3fho kendlu 4 i mensfiho kandlu 2 ¥idicim Soupdtkem 2 pies spojovaci{ kandl 13 do
pracovniho vdlce 8 a dutiny 14. Po ukon&eni plngni pracovniho vdlce 8 vlivem uzavienych
obou kendld #{dicim Zoupdtkem 2 je tlsk kapaliny v pracovnim vdlci 8 i ve spojovacim kand-
le 13 udriovén zp&tnym ventilem 3. Zat&Zovany pist pracovniho 8 vn&jsi silou G, udanou
hmotnost! p¥ipojeného né¥adf, napf. k t¥{bodovému zdv8su, vyvodi odpovidajici tlak kapali-
ny ve spojovacim kandlu 13, v dutin® 14 a na pohyblivy doraz 16. Vyvold-li prestavitelny
mechanismus 9 nebo regula¥ni impuls 10 presun dvoursmennd pédky 18 ve sm¥ru na vyprazdno-
véni pracovniho vdlce 8, dojde po ur&itém posuvu fi{dicfho Zoupdtka 2, pri kterém se hranou

6 Fidictho Soupdtka 2 otevie men¥i kandl 5 k opFeni dvouramenné pdky 18 o pohyblivy doraz
16. o

o . )
v pfﬁpadéi Ze sila plsobicl na pohyblivy doraz 16 vlivem tlaku v duting 14 je v&t3f
nei\pelativni sfla vratné prufiny 11, nedojde k otevienf dald{fho v&t¥iho kendlu 4 a vyprazd-
ﬁovéﬁi pracovniho vélce 8 se d¥je pouze pri¥ezem mensfho kandlu 2; 2 ndho% kapalina odtdkd
pres ‘odpadni kandl 7 do néddrZe. Tim Jje zajist&no, %e pPi velké hmotnosti ndied{ reprezento-
vané vngjsi silou G, pripojeného na t¥ibodovy zdvés, a tedy velkém tlaku v pracovnim vdlci
8 a tedy i velké rychlosti kapaliny, vytékajici z pracovniho vélce 8, nebudse otevien plny

pritodny prifez, sloufici k vyprazdhovéni pracovniho védlce 8. Jakmile dojde k ur&itému
sniZeni tlaku v pracovnim vAlci 8, tj. dosednutf néiad{ na zem nebo préce s lehkym néra-
dim, event. spoudt&ni prézdného z8vdsu, stdhne vratnd prufina 11 #{idicy Soupdtko 2 regu-
lalnim impulsem 10 nebo pfestavitelnym mechanismem 9 do polohy spoudtént X. Ridict Soupdt-
ko 2 prostfednictvim dvoursmenné pdky |8 je sta¥eno &% do polohy, ve které se dvoursmenng
pdka 18 opfe o pevny doraz 17.

!

Pohyblivy doraz 16, zati¥eny jen nizkym tlakem, se zasune a ${dici Zoupdtko 2 otev¥e
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plné odpadni prifezy v¥t3fho kandlu 4 a men¥fho kandlu 3. Mald vn&jsi sila G, tedy i maly
tlak v pracovnim vdlci 8 a maléd rychlost kapaliny, vytékajici z pracovniho vélce 8, umoZni
pfi plném otevienf prirezd v3t3fho kandlu 4 a men&iho kandlu 5 dostate&nou rychlost klesdn{
zdvEsu. Velikost tlaku, pri kterém je ve funkei vysunuty pohyblivy doraz 16, od kterého

je pPi spousténi otevien pouze maly pritodny prifez mendiho kandlu 3, 'je déna kombinact &in-
né plochy pohyblivého dorazu 16 a silou vratné pruZiny 1i.

PREDMET VYINALEZU

1. Rozvéd&¥% regulanfho zvedmciho hydraulického zafizeni, zejména pro zem&dé&lské trak-
tory, sestévajici z t¥lesa rozv4dddde, opatieného’nejménd jednim kendlem, trvale propojenym -
s pracovnim védlcem a dsticim do odpadniho kandlu, v ném% je uloZeno Ffdici Soupdtko, pfipo-
jené prostFednictvim dvoursmenné péky a pdkového pfevodu k prestavitelnému mechenismu, vy-
znadeny tim, ¥e v t&lese (1) rozvddd¥e je vytvofena dutina (14), v ni% je suvn& uloZen
ﬁroti dvouramenné péce (18) pohyblivy doraz (16), za nim# je dutina (14) trvale hydraulicky
propojena spojovacim kandlem (13) s tlakovym prostorem pracovniho vdlce (8), pii¥emZ proti
pohyblivému dorazu (16) je dvouramennd pdka (18) drZena vratnou pruZinou (11).

2. Rozvéd¥é podle bodu 1 vyznadeny tim, %e pohyblivy doraz (16) je umist¥n proti #{di-
cimu Soupdtku (2).

3. Rozvéd&d podle bodd 1 a 2 vyzna¥eny tim, %e pohyblivy doraz (16) je op¥en o vlastni
vratnou prufinu (11), jeji%Z tlak Jje veden proti sile, dané plisobenim tlaku na pohyblivy
doraz (16) v duting (14).

4. Rozv4d&¥ podle bodd 1 a 2 vyzna¥eny tim, Ze vratnd pruZina (11) je opfena o Fidicl
¥oupdtko (2) a plsobi na pohyblivy doraz (16) proti sile, dané pisobenim tlaku na pohybli-
vy doraz (16) v dutin¥ (14).

5. Rozvéds& podle bodld 1 a% 4 vyznadeny tim, Ze pohyblivy doraz (16) je opatPen pevnym

dorazem (17) v poleze, v ni% je pohyblivy doraz (16) opfen o pevnou Z8st t¥lesa (1) rozvé-
d&de.

1 vykres

Saverografia, n. p., zévod 7, Most
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