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(54)实用新型名称

一种高压输电线路巡线机器人的风力取电

装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种高压输电线路巡线

机器人的风力取电装置，在巡线机器人的箱体内

装上发电机，并使用传动轴将风力发电的导叶和

发电机相连，构成了发电的系统。利用山区和野

外风力较强的特点，将风能转换为巡线机器人工

作所需的电能，为设备持续地供电。有效解决了

传统巡线机器人需要频繁更换电池和给电池充

电的问题。使得巡线机器人能够长时间保持工作

状态，提高了巡线机器人的迅销效率。
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1.一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，它包括箱体（2），其特征在于：箱体

（2）上安装有风力发电装置（1）；风力发电装置（1）包括风轮机（101）、发电机（102）、联轴器

（103）和减速器（104）；发电机（102）固定安装在箱体（2）内部；发电机（102）的转动轴通过联

轴器（103）与减速器（104）的输出轴固定；减速器（104）的输入轴与风轮机（101）的机轴固定

安装；风轮机（101）的扇叶安装在箱体（2）的外部。

2.根据权利要求1所述的一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，其特征在于：

发电机（102）的功率小于300W。

3.根据权利要求1所述的一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，其特征在于：

风轮机（101）的扇叶长度小于正常工作时箱体（2）顶部到线缆的距离。

4.根据权利要求1所述的一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，其特征在于：

爬线装置采用双臂式结构。
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一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及输电线巡线机器人，尤其涉及一种高压输电线路巡线机器人的风

力取电装置。

背景技术

[0002] 由于输电线路分布点多、面广，绝大部分远离城镇，所处地形复杂，自然环境恶劣，

且电力线及杆塔附件长期暴露在野外，导致线缆容易受损，进而影响输电线路的安全，所以

必须对输电线路进行定期巡视检查。出于安全性和经济性的需要，目前巡线机器人已逐渐

替代人工进行线路巡检。

[0003] 在目前的巡线机器人中，供电方式主要是自身携带的蓄电池。由于高压输电线路

相邻两个仿形塔之间距离较长，短则几百米，长则几千米，甚至十几千米。由于蓄电池在野

外无法充电，因此在野外进行线路巡检时，都要携带足够多的蓄电池，巡检人员的负载很

大。而山区或野外的风力较大，并没有进行充分利用。这间接影响了巡线机器人巡线的效

率。

实用新型内容

[0004] 本实用新型要解决的技术问题是：提供一种高压输电线路巡线机器人的风力取电

装置，以解决在野外对高压输电线路巡检时电量不够的问题。

[0005] 本实用新型的技术方案是：

[0006] 一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，它包括箱体，箱体上安装有风力

发电装置；风力发电装置包括风轮机、发电机、联轴器和减速器；发电机固定安装在箱体内

部；发电机的转动轴通过联轴器与减速器的输出轴固定；减速器的输入轴与风轮机的机轴

固定安装；风轮机的扇叶安装在箱体的外部。

[0007] 发电机的功率小于300W。

[0008] 风轮机的扇叶长度小于正常工作时箱体顶部到线缆的距离。

[0009] 巡线机器人的爬线装置采用双臂式结构。

[0010] 本实用新型有益效果：

[0011] 本实用新型的一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，在巡线机器人的箱

体内安装发电机，利用风力进行发电，充分利用了山区野外风力强劲的特点。将风能转化为

电能为巡线机器人持续供电。解决了传统模式的巡线机器人依赖蓄电池进行供电的问题，

大大提高了巡线机器人巡线的工作效率。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0013] 图2为风力发电机安装结构示意图。
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具体实施方式

[0014] 如图1所示，一种高压输电线路巡线机器人的风力取电装置，它包括箱体2，箱体2

上安装有风力发电装置1。

[0015] 如图2所示，风力发电装置1包括风轮机101、发电机102、联轴器103和减速器104；

发电机102固定安装在箱体2内部；发电机102的转动轴通过联轴器103与减速器104的输出

轴固定；减速器104的输入轴与风轮机101的机轴固定安装；风轮机101的扇叶安装在箱体2

的外部。减速器104可以将转速控制到安全得范围内，防止因风力过大时，风轮机101转速过

快而造成发电机102烧坏的情况。

[0016] 发电机102的功率小于300W，在保证巡线机器人整体供电需求的同时，也不至于发

电机的体积和重量过大，进而影响巡线机器人整体的重量。优选的，发电机102选用无锡群

英科技服务有限公司提供的低转速永磁发电机。

[0017] 扇叶101的长度小于正常工作时箱体2顶部到线缆的距离，避免在工作时因巡线机

器人的晃动而造成的扇叶打到线缆的情况发生。

[0018] 爬线装置采用双臂式结构，减少了自由度，解决了传统巡线机器人采用三臂式爬

线装置时而造成的运行不稳定的问题。
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图1

图2
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