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4 ANGRENAJ TOROIDAL CILINDRO-CONIC

{57) Rezumat:

Inventia se referd la un angrenaj autonem de forma
cilindro-conica, destinat obtinerii de curent electric sau
ca jucarie la scara mica. Angrenajul conform inventiei
este constituit dintr-un ax (9) de rotatie, prevazut cu
niste spite (12) pe care culiseaza niste greutati (13),
axul (9) fiind montat Tn niste rulmenti (8) cu o carcasa
de care este fixatd o tijd (10) diametrald, introdusad
intr-o alta tija (5) in forma literei V, la-extremitati tija (5)
este fixatd de o talpa (14), iar la extremitafile: laterale
ale tijei (5) este sudatd cate o piulita (6) In care este
infiletat cate un surub (7) de care este fixat cate un
rufment (8), tija (5) avand posibilitatea s& se roteasca
fard a schimba axul (9) de rotatie, pe tija (5) fiind
montate nigte picioare (4) mici, de care sunt fixate nigte
role (2) care, la randul lor, fixeaza doua inele (1)
cilindrice, pe care sunt montate niste sisteme (11) de
parghii cu ajutorul unor balamate (17A) si al unor
rulmenti (18, 19 si 20).
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ANGRENAJ-TOROIDAL-CILINDRO-CONIC

Angrenajul Toroidal Cilindro Conic e construit pentru a produce o miscare
de rotatie continud prin descentrarea constanta a unor greutati ( egale ) radial
diametrale, fatd de axa de rotatie. Se stie ca pentru a obtine o migcare de rotatie a
unet rofi pozitionatd axial in doua puncte fixe € nevoie de o forta activa exterioard
constantd mai mare ca forta de frecare. Daci inceteazi forta Tnceteazi si miscarea
de rotatie.

Problema tehnicd pe care o rezolva angrenajul toroidal cilindro conic este
aceea cd: elimina forta activa exterioara din ecuatie si-si creeaza o noud forta activa
din interiorul sistemului ( Fi a) ce rezulta din Diferenta Diametrala Constantd de
raze. Se stie ca: dacd atdrnam doud greutati egale de bratele unei balante ramane in
echilibru doar daci bratele ( razele ) sunt egale, daca bratele ( razele ) sunt inegale
apare o for{a ( Fi a ) ce inclind balanta. Aceasta forta apare din diferenta de brate (
raze ).

Daca aceastd Diferentd Diametrald de raze e Constantd si momentul de
rotatie e Constant.

Exemplu ( Fig.6 ) raport de reducere 77/66 ; G1 .... G9= G1...g9=1000g
R1-r1=260mm-150mm=110mm ( dezechilibrat )
R2-r2= 257Tmm-165mm=92mm ( dezechilibrat )
R3-r3= 257mm-165mm=92mm ( dezechilibrat )
R4-r4=250mm-165mm=85mm ( dezechilibrat )
R5-r5= 250mm-165mm=85mm ( dezechilibrat )
R6-r6= 235mm-175mm=60mm ( dezechilibrat )
R7-r7= 235mm-175mm=60mm ( dezechilibrat )
R8-r8= 220mm-190mm=30mm ( dezechilibrat )
R9-r9= 220mm-190mm=30mm ( dezechilibrat )
R10-r10=250mm-250mm=0mm ( dezechilibrat )

Facand suma valorilor din cadranul I, II conform formulelor cunoscute di o
diferentd Constantd fati de suma valorilor din cadranele III, IV rezulta ca: si
momentul de rotatie e Constant.

Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig
1...12 care prezinta:

Fig.1, vedere din fatd a angrenajului

Fig.2, vedere din lateral a angrenajului

Fig 3, vedere de sus a angrenajului
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Fig.4, vedere din fatd a sistemului de strangere si ghidare prin rulare toroidal
Cilindro Conic

Fig.5, vedere laterala a sistemului de parghii

Fig.6, vedere laterala a rotii cu spite si greutati

Fig.7, vedere a unei cruci pliabile prin balamale ( sistem de parghie gr. Il )

Fig.8, sectiune ce prezinta sincronizarea a doua sensuri de rotatie

Fig.9, sectiunea explicad posibilitatea obfinerii miscarii circulare toroidal
cilindro Conice ( prin fixare ) a celor doua inele toroidal cilindrice

Fig.10, prezintd cote §i fixarea angrenajului intr-un pralelipiped adecvat

Fig.11, vedere asupra rozetei din care au rezultat cotele minime ale
angrenajului

Fig.12, graficul cotelor angrenajului raport de reducere 77/66 cu exceptia (
fig.7,8,9 ).

Angrenajul Toroidal Cilindro Conic pentru formarea unui moment de rotatie
Constant conform inventiei e compus din o axa de rotatie ( 9 ) pe care sunt fixate
nigte spite ( 12 ) pe care culiseazi nigte greutati ( 13 ) axa de rotatie ( 9 ) fiind
fixatd in rulmenti cu carcasa de care e sudata o tija diametrala ( 10 ) ce e introdusa
in interiorul tevii cu rol de picior ( 5 ) in forma de ( V ), la extremitati tija e
prevazuta cu filet si piulita si fixatd de talpa ( 14,15 ), iar pe extremitatile laterale
ale piciorului ( 5 ) in forma de V e sudat céte o pilita ( 6 ) in care e infiletat un
surub ( 7 ) de care e fixat un rulment ( 8 ). In partea superioara a piciorului (5 ) e
introdus pe tija ( 10 ) Inca un picior in forma de V si sudat de piulita (6 )

Astfel piciorul ( 5 ) devine romboidal si are posibilitatea de a se roti pe tija (
10 ), ( pentru fixarea unghiului conic C ), fard a schimba axa de rotatie ( 9 ). Pe
piciorul romboidal ( 5 ) sunt sudate niste picioare mici ( 4 ) de care sunt fixate niste
role ( 2 ) prevazute cu axd de rotatie ( 3 ) role care la randul lor fixeaza doua inele
toroidal cilindrice ( 1 ) premitidndu-le acestora s se roteascd, inele pe perimetrul
cérora sunt fixate niste sisteme de parghii ( 11 ) de gr. III fixare ce se realizeaza
prin balamale si rulmenti ( 174, 18, 19, 20 ). Roata cu spite si greutati (9, 12, 13,)
se intrepatrund cu sistemul de parghii ( 11 ) prin balama perforatd ( 17 B ) ( Fig. 7
), creednd astfel posibilitatea ca cele trei planuri in care se executd migcarea de
rotatie sa fie simultana.

Concluzie:

Angrenajul e Constant Toroidal Cilindro Conic prin constructie si fixare ( cu
unghiul Conic minim ( C ) in plan orizontal. Diferentele Diametrale de raze sunt i
ele Constante. Forta Statica Gravitationalad e si ea Constantd si are valori doar pe
axa verticald, in cazul de fatd se descompune Constant dupd doi vectori simultan
unul vertical si unul radial. Cel radial e anulat de rezistenta materialului ( fiind mai
mare ). Toti parametrii ce caracterizeazd migcarea fiind Constanti si momentul de
rotatie va fi constant minus frecirile maxim ( 0,17 % ) ce era de demonstrat.

) e



A-2015--00182- W

19 -g2- 2005

Randamentul e direct proportional cu raza R si mérimea lui G. Miscarea va
fi continua si uniforma putind fi preluatd de pe axa de rotatie ( 9 ) si transformata
in orice fel de energie ( printr-un dinam in energie electrica ).

Unghiul conic ( C ) nu e nevoie obligatoriu sa fie exact in plan orizontal el

putand fi cu cateva grade mai jos sau mai sus optimizarea pozitiei se poate face
doar experimental.

Oamp et

re2 180
@



A-2015-- /-
138 ~uzl?- 201151[ k!?

Revendicari

Angrenajul Toroidal Cilindro Conic constituie o perfectionare a
inventiei inreg.la 29.05.2002 cu nr. ( 21 ) a200200710A2 si publicati in
RO-BOPI 3/2004 Pg.50 si se caracterizeaza prin aceea ca:

1. Descompune forfa statici G dn doud madrimi radial diametrale

inegale constan prin diferenta radial diametrald de raze constant

2. Din suma mdrimilor radiale si diferenta lor, raportat la axa

verticald, rezultd cd si momentul de rotatie e Constant (
angrenajul fiind pozitionat cu unghiul conic C in plan orizontal
constat ).
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