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Zatizeni pro nastaveni pracovniho zfbsru
zemé&d8lského stroje se vyuZivéd v rostlinné
zem&d8lské vyrobé.

Vyndlez Fe3{ problematiku nastaveni a
dodrZovén{ pracovniho zdb8ru zmé&nou pra-

covntho - dhlu rdmu stroje viidi napiiklad

sméru pohybu trak&nich energetickych jed- 7

notek.

Za¥{zeni podle vynélezu Ie¥{ pootddent 7%

rému stroje pomoci nastavovaciho bloku, 47

thlového snimale a ovlddacfho mechanis-
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Vynélez se tykd zafizeni pro nastaveni
poZadovaného pracovniho zdb&ru ramu ze-
mé&délského stroje s pracovnim nafadim na-
pfiklad na zpracovéni pidy.

Zarizenim podle vyndlezu se nastavi a
udrZuje poZadovany pracovni z&b&r zemé-
dslského stroje v zéavislosti napfiklad na
hloubce zpracovani pidy z kabiny trak&ni
energetické jednotky..

Je zndma Fada konstrukénich technickych
feSeni k nastaveni{ polohy rdmi s pracov-
nim né&fadim pootadenim rdmt s pracov-
nim né¥adim v horizontdlni roviné napfiklad
soustavou tdhel. Neni zndmé FeSeni, které
umoZiiuje nastaveni a udrZeni poZadované-
ho pracovniho zabsru rdmu zemé&dg&lského
stroje, taZeného dvéma trak&nimi energe-
tickymi jednotkami. Nedostatky znamych
FeSeni jsou v podstatné mife odstranény za-
Fizenim podle vynélezu, jehoZ podstata spo-
g¢iva v tom, Ze vystup nastavovaciho bloku
umist&ného v Fidici trakéni energetické jed-
notce je spojen s prvnim vystupem Fidici
trakéni energetické jednotky, jejiZ druhy
vystup je spojen se vstupem ¥idiciho bloku,
ktery mé vystup spojeny se vstupem fizené-
ho bloku, jehoZ vystup je spojen se vstupem
Fizené trakéni energetické jednotky, pfi-
temZ nastavovaci blok ma vystup spojeny
sevstupem -vyhodnocovaciho bloku, ktery
mé vystup pFipojeny na vstup thlového sni-
made, zatimco vystup vyhodnocovaciho blo-
ku je .spojen se vstupem ovlddaciho mecha-
nismu, jehoZ vystup je spojen se vstupem
Fizeného bloku.

Priklad provedeni zafizeni k nastaveni
pracovni polohy rdmu zemé&délského stroje
a tim i nastaveni pracovniho zdbéru, je zné-
zorndn na p¥ipojeném vykresu, ktery zné-
zorfiuje blokové schéma nastaveni a ovlada-
ni pracovni polohy nevyznafeného rdmu s
pracovnim néaradim, ktery je uchycen na
dvou nevyznafenych trakénich energetic-
kych jednotkdch. Jeden konec rdmu zemé-
délského stroje s pracovnim nédfFadim je
uchycen k Fidici trakéni energetické jednot-
ce 1 a druhy konec nevyznafeného ramu s
pracovnim néfFadim je wuchycen k fizené
trakén{ energetické jednotce 6. Nastavovaci
blok 2 je umist&n v Fidici trak&ni energetic-
ké jednotce 1. Uhlovy snima& 7 je umistén
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na nevyznafeném rdmu s pracovnim né§-
Fadim. Vyhodnocovaci blok 4 je umistén v
Fidici trakéni energetické jednotce 1. Ovléa-
daci mechanismus 8 je umist&n v Fidici
trakéni energetické jednotce 1 nebo v Fizené
trakéni energetické jednotce 6. Ridici blok
3 je umistén v Fidici trakéni energetické
jednotce 1. Rizeny blok 5 je umistén v Fize-
né trakéni energetické jednotce 6.

Vystup 12 ¥idici trakéni energetické jed-
notky 1 je spojen se vstupem 21 nastavova-
cfho bloku 2. Uhlovy snimaé 7 je opatfen
vystupem 74 spojenym se vstupem 47 vy-
hodnocovaciho bloku 4, ktery ma vstup 42
spojeny s vystupem 24 nastavovaciho bloku
2. Vystup 48 vyhodnocovaciho bloku 4 je
spojen se vstupem 84 ovlddaciho mechanis-
mu 8, ktery méa vystup 85 spojeny se vstu-
pem 58 ¥izeného bloku 5. Ridici trakéni
energetickd jednotka 1 ma vystup 13 spoje-
ny se vstupem 31 Fidiciho bloku 3, ktery
méa vystup 35 napojeny na vstup 53 Fizené-
ho bloku 5, ktery je opatfen vystupem 56,
spojenym se vstupem 65 Fizené trak&éni ener-
getické jednotky 6.

Nastavovaci blok 2 je uréen k predvolent
poZadovaného pracovniho uhlu ramu ze-
méds8lského stroje s pracovnim nafFadim,
napiiklad na smér pohybu trak&énich ener-
getickych jednotek. Uhlov§ snimaé 7 -indi-
kuje elektricky konkrétni momentélni pra-
covni uhel nevyznaceného rdmu s pracov-
nim néfadim. Rozdil mezi pfedvolenym pra-
covnim thlem na nastavovacim bloku 2 a
skuteénym konkrétnim moment4lnim pra-
covnim uhlem, snimanym dhlovym snima-
tem 7 je vyhodnocen vyhodnocovacim blo-
kem 4 a déle prenesen do ovladdaciho me-
chanismu 8, ktery. ovlada fidici blok 5, kte-
ry ovladéd napfiklad zvySenim rychlosti ¥i-
zenou trakéni energetickou jednotku 6. Ridi-
ci blok-3 a Fizeny blok 5 jsou urfeny pro
synchronizaci pohybit Fidici trakéni energe-
tické jednotky 6. - S :

Zaf¥izeni podle vyndlezu se s vyhodou po-
uZije na Sirokozab&rovych zemé&de&lskych
strojich napfiklad pro zpracovéni pldy, kte-
ré jsou uchyceny na dvou trakénich ener-
getickych jednotkdch, z nichZ jedna je ¥i-.
dici a druhé rizena.

PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro nastaveni pracovniho z&bg-
ru rdmu zemé&dé&lského stroje, vyznadujici
se tim, Ze vystup (21) nastavovaciho bloku
{2) umist&ného v Fidici trak&ni energetické
jednotce - (1) je spojen s prvnim vystupem
(12} ridici trak&ni energetické jednotky (1),
jejiz druhy vystup (13) je spojen se vstupem
(31) fFidiciho bloku (3), ktery méa vystup
(35) spojeny se vstupem (53) Fizeného blo-
ku (5), jehoZ vystup (56) je spojen se vstu-

pem (65) fizené trakéni energetické jednot-
ky (6], pF¥itemZ nastavovaci blok (2) mé4
vystup (24) spojeny se vstupem (42]) vy-
hodnocovaciho bloku {4), ktery ma vystup
(47) prFipojen na vstup (74) thlového sni-
mace (7], zatimco vystup (48) vyhodnoco-
vaciho bloku (4] je spojen se vstupem (84)
ovlddaciho mechanismu (8), jehoZ vystup
(85) je spojen se vstupem (58} Fizeného
bloku (5).
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