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! {54) Stolek, napiiklad mikroskopu

Stolek, nap¥iklad mikroskopu se skladd
z hybné &ésti a areta®nfho za¥f{zeni. Podsta-
ta YeSeni spo&f{vd v tom, %e aretaéni zafize-
ni sestdvé z valcovitého té&lesa. Toto té&leso
je excentricky a oto&né. uloZeno v ré&mu. Osa
otd&eni{ tohoto t&lesa je mimob&Znd s osou
pohybového Sroubu.
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Vyndlez se tykd stolku, napffklad mikroskopu. Lze ho pouZit u vSech zafizenf, kde je
poZadovédno spolehlivé zajistdnf jejich hybné &4dsti v jakékoliv poloze.

Hybnd Z4st stolku mikroskopu je dosud vesm&s uloZena v jeho rdmu posuvn&, p¥ilemZ jejf
poloha je vymezena prostfednictvim Sroubového mechanismu. Pohybovy Zroub, ktery je zédkladni
&4sti tohoto mechanismu, je bud ulofen v rédmu stolku a je zaSroubovdn do hybné ¥dsti stolku,
nebo je za¥roubovédn do rédmu stolku a opird se o jeho hybnou &4st. Oto&né&, kolem osy rovno-
b&%né s osou pohybového Sroubu, je na hybné &dsti stolku uloZena pfedm&tovd deska. Nevyhodou
takto vytvo¥endho stolku je zejména moZnost jeho samovolného posuvu pusobenim vn&j3ich vlivd,
nap¥iklad chvéni budovy apod. V jinych oblastech techniky je zaji¥té&ni polohy p¥edm&tu prove-
deno vesm&s kulidkou uloZenou na pruZin& nebo vhodné sm&rovanym elektromagnetickym polem.
‘Nevyhodou prvné uvddéného provedeni aretace je zejména, Ze ji lze provddét pouze v ur&itych
pfedem vymezenych polohdch. Nevfhodou druhého provedeni aretace je zejména jeho sloZitost,
p¥iZemZ p¥i pozorovdni n&kterych objektl by mohlo dojit plsobenim elektromagnetického pole
ke zm&nd jejich vlastnosti.

Uvedené nevy¢hody odstrahuje stolek, nap¥iklad mikroskopu, podle vyn&lezu. Sestdvd z hyb-
né &4sti, kterd je pf¥ipojena na Zroubovy mechanismus a areta®nfho za¥izeni. Podstata vyndlezu
Aspoéivé v tom, e aretadni za¥izen{ sestdvd z vAlcovitého té&lesa, excentricky a otodn& uloZe-
ného v rdmu stolku. Osa ot&%eni tohoto tdlesa je mimob&Znd s osou pohybového 3roubu. Z hle-
diska optimdlni funkce je ddle vyhodné, je-li vdlcovité t&leso vytvofeno v p¥i&ném ¥ezu
ve tvaru Archimédovy k¥ivky a z hlediska co moZn& nejjednodu$si obsluhy je ddle vyhodné,
je-1i té&leso pfipojeno k pruinému h¥fdeli.

Vyhoda stolku podle vyndlezu spo&ivd ve vymezeni v3ech vili ve Sroubovém mechanismu,
&Iim¥ je spolehliv& zaji%t&na jeho samosvornost v kaZdé pfedem p¥esn& nastavené poloze. Dal¥i
vyhodou tohoto FfeZeni je, %Ze ho lze snadno aplikovat na ji%¥ d¥ive vytvofené stolky. Vyhodou
také je jeho jednoduchost a vysokd Zivotnost. V p¥ipadé, Ze je pE{&ny prifez vdlcovitym
télesem proveden ve tvaru Archimédovy k¥ivky, je zaji¥t&no vymezeni vili ve Sroubovém mecha-
‘nismu ve vSech poloh&ch konstantnf silou.

Vyndlez je ddle bli%e objasnén na p¥fkladu jeho provedeni pomoc{ vykresu, kde obr. 1
zndzornuje Yez stolkem mikroskopu pro t¥fosy posuv a jednoosé natdleni, obr. 2 jeho pidorys
v &&stelném Fezu.

Stolek mikroskopu sestdvd z réAL 1, v jehoZ p¥imolarém vedeni 6 je hybn& uloZena hybnéd
%4st 2. Ddle je na tomto r&mu 1 oto¥n& a excentricky uloZeno vdlcovité t&€leso 10 a ototnd
kuZelové kolo 8 opatfené pohybovou rukojet{ 5. Do tohoto kuZelového kola 8 zapadd kuielové
kolo vytvofené na konci pohybového Sroubu 4, ktery je zaSroubovan d6 hybné &&sti 2. K této
hybné &4sti 2 je v jejim nat4divém vedeni 7 oto&n& p¥ipevnéna natdlivd hlava 3 opat¥end
pfedmdtovou deskou 9. P¥f{&n¢ prifez vdlcovitym t&lesem 10 je vytvo¥en ve tvaru Archimédovy
k¥ivky. V ose otd¥eni tohoto vdlcovitého t&lesa 10 je toto t&leso 10 opatfeno Snekovym kolem
11. Toto 3nekové kolo 11 zapadd do 3neku 12, ktery je p¥ipevn&n k rému 1. K tomuto &neku
12 je pfipevndn pruZny h¥fdel 13, ktery je na opa&ném konci opatfen areta®ni rukojeti 14.
Dal¥f dv& pohybovd ustroji pro ustaveni polohy natdfivé hlavy 3 v rovin& kolmé na osu jejiho
oté&eni nejsou znézornéna.

vy$kovd poloha stolku mikroskopu se nastavuje pohybem pohybového &roubu 4, ktery je
vyvozovén prost¥ednictvim kuielového kola 8 a pohybové rukojeti 5. Po p¥esném nastaveni
polohy natd&ivé hlavy 3 ve vSech smdrech se provede aretaini rukojeti 14 nastaven{ vdlcovi-
tého té&lesa 10, aby se dotfYkalo natd&ivé hlavy 3.
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PREDMET VYNALEZU
1. stolek, napfiklad mikroskopu, sestdvajici z hybné &4sti p¥ipojené na Sroubovy mecha-
nismus a areta®niho za¥fzen{, vyznalujici se tim, ¥e aretadni za¥izeni sestéva z vdlcovitého
t&lesa (10), excentricky a oto&né& ulo¥eného v ramu (1), p¥ilemZ osa otdleni tohoto té&lesa

(10) je mimob&%nd s osou pohybového Sroubu (4).

2. Stolek podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze valcovité té&leso (10) je vytvo¥eno
v p¥i&ném Fezu ve tvaru Archimédovy ktivky.

3. Stolek podle bodu 1, 2, vyznadujici se tim, Ze vélcovité tdleso (10) je pf¥ipojeno
k prufnému hiideli (13).
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