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(54) Prilozny deformometer

Prilozny deformometer je meracim pristrojom
uréenym na meranie deformaécii, resp. dizkovych
zmien. Podstata pristroja spogiva v tom, Ze merand .
di¥kova zmena sa priamociaro prendsa pomocou
kulisy na indikator dizky. Kulisa je vedena v troch -
paroch valivych loZisk, pricom kaZzdy par loZisk je
uloZeny tak, aby boli ich radidlne roviny navzajom
kolmé. Priese&nica radidlnych rovin dvoch péarov
lo¥isk je totoZnd s osou hlavného vodidla kulisy
a priesednica tretieho paru radidlnych rovin vali-
vych lozisk je totoZnda s osou pomocného vodidla
kulisy. Obidve vodidl4 si pevne spojené s kulisou
a maju kruhovy prierez. Dva pary valivych loZisk
hlavného vodidla kulisy sd upevnené pomocou
mostika v raméeku priloZného deformometra.

'Treti par valivych loZisk sa na pomocné vodidlo
kulisy pritla¢a pruZinou, ktord pomocou nastavo-
vadej skrutky tla&i na vykyvné rameno, v ktorom je
upevneny tento par valivych lozisk pomocou hor-
ného mostika. Pomocné vodidlo moZno naklonit
tak, aby sa vytvorila vodorovna zlozka sily, ktora
trvalo posobi na kulisu v smere hlavného vodidla
kulisy a tak posobi oproti pritlaénej sile hrotu’
odchylkomera. ’ :

- JPristroj moZno pouZit v laboratdriach a skiSob- :
niach, kde sa dlhodobo skimajd vplyvy deformécii -

" a inych diZkovych zmien.
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Vynilez sa tyka priloZného deformomctra nai

meranie deformacii, resp. dizkovych zmien.
Doteraz sa na meranie deformdcii, resp. dizko-

vych zmien pouZiva cely rad mechanickych, optic-

'kych, pneumatickych, elektrickych a kombinova-

'nych pristrojov. Pri dlhodobom sledovani defor-|

micii a pri potrebe merania velkého mnoZstva

miest sa okruh pouZiteInosti pristrojov, resp. ten- '
* zometrov znaéne zuZuje. Pre takéto merania si -
vhodné priloZné. deformometre konitruované na
mechanickom principe, ktorych presnost a spolah-
livost v znadnej miere zédvisi od konStrukéného
vyhotovema mechanizmu, zabezpedujuceha pre- .

nos meranej dikovej zmeny na indikdtor. Nedo-
statkom vi&Siny tychto deformometrov je, Ze
v celom rozsahu merania nie si linedrne, nedosta-

todne eliminuja vplyv teploty, spésobujﬁ ndhodilé

chyby a maji aj maly rozsah merania. PriloZné
deformometre, pn ktorych prenos meranej dizky
zabezpeduji pruzné elementy, st citlivé na znedis-
tovanie a mechanické poskodenle o najmi v sta-
' vebnickom vyskume je zna¢nd nevyhoda.

Uvedené nedostatky odstrafiuje priloZny defqr-
mometer podla vynilezu, ktorého podstata spotiva
v tom, Ze merani dizkovéd zmena sa prlamoélaro

: prenasa pomocou kulisy na indikator dizky tak, Ze

kulisa je vedend v troch paroch valivych loZisk,
pritom kaZdy pdr loZisk je uloZeny tak, Ze ich
radidlne roviny si navzdjom kolmé. Priese€nica
“radidlnych rovin dvoch pdrov loZisk je totoZna

s osou hlavného vodidla kulisy a prieseénica '

" tretieho péru radidlnych rovin valivych lozisk je

totoznd s osou pomocného vodidla kulisy. Obidve

vodidld st pevne spojené s kulisou a maji kruhovy

prierez. Dva pary valivych loZisk hlavného vodidla

kulisy sii upevnené pomocou mostika v ramceku
priloZného deformometra. Treti par valivych loZisk
sa na pomocné vodidlo kulisy pritld¢a pruZinou,
ktord pomocou nastavovacej skrutky tla&i na vy-
kyvné rameno, v ktorom je upevneny tento pér
valivych loZisk pomocou horného mostika. Valivé
loZiska hlavného vodidla kulisy si v porovnani

s valivymi loziskami pomocného vodidla kulisy .

umiestnené opacne, v dosledku &oho sa vietky
valivé loziska neustéle pritla¢ajd na vodidld, ¢im sa
vyluduji. vietky vdle kulisy, ktord méZe v takto
‘vytvorenom vedeni vykondvat iba priamodiary

:pohyb v smere hlavného vodidla, ktory je totoZny :

'so smerom meranej zdkladne. Pomocné vodidlo vo'
vertikdlnej rovine moZno naklonit voci hlavnému

vodidlu tak, aby sa vytvorila vodorovnd zlozka sily, -
ktora trvalo posobi na kulisu v smere hlavného

vodidla kulisy a tak pdsobi oproti pritlatnej sile
‘hrotu indikdtora odchylky. '
Vynidlez prilozného deformometra umoZiuje
presnej§ie meranie, dlhodobejiu spolahlivost,
vidsi rozsah merani a je odolnejsi voi mechanic-
kému poskodeniu. '

;. Na pripojenom obr. 1 je pohlad a pozdiZny rez

mechanizmom priloZzného deformometra a na obr.
2 jeho prie¢ny rez A-A, oznafeny na obr. 1.

- vytvorit rovnaku silu akou je pritlaZnd sila hrotu

2 1 9215 4
Na vymenne] Zasti 18 prﬂozneho deformometra’ l

' je upevneny ramik 1, ktory je z hornej strany.
~ uzavrety hornym vekom 2 a zo spodnej strany |
] spodnyrn vekom 3. Na boéné steny rdmika 1 si
3 upevnene pravy a lavy spodny mostik 4 a §, ako aj.

vloFeny &ap 11, na ktorom je otocne uloZené:

~ vykyvné rameno 12, v ktorom je upevneny horny’

mostik 6. Vo vietkych troch mostikoch si vlozene_'
dvojice valivych loZisk 7 tak, Ze ich radidlne roviny. .
si na seba kolmé. V kulise 10 je pevne osadené
hlavné vodidlo 8, ako aj pomocné vodidlo 9,
pritom obidve vodidld maji kruhovy prierez.
Konce hlavného vodidla 8 vyénievajii z kulisy 10
a tvoria vodiace plochy po ktorych sa z hornej
strany odvaluji valivé loZiskd 7 umiestnené v pra- ‘
vom a lavom spodnom mostiku 4 a §. Pomocné
vodidlo 9 m4 vodiacu plochu pristupni v strednej
Zasti tak, Ze kulisa 10 md v strede vyhotoveny otvor
cez ktory prechadza horny mostik 6, upevneny na
vykyvnom ramene 12 a jeho valivé loZiska 7 s
uloZené v porovnani s loZiskami spodnych mosti-
kov 4 a 5 opacne, pritom sa po pomocnom vodidle
9 valivé loziskd 7 umiestnené v hornom mostiku

6 odvalujii po spodnej strane. Vykyvné rameno 12

jé otoéne uloZené na &ape 11, pri¢om nastavovacia
skrutka 13 je zaskrutkovand na konci vykyvného
ramena 12 a opiera sa o pruZinu 14, uloZenu na
pravom spodnom mostiku 4, Horny mostik 6 vy-
tvdra v silade so zdkonom akcie a reakcie pritlatni :
silu na v8etky valivé lo¥isk4 7 a tak umoziiuje kulise -
10 iba pnamoélary pohyb v smere osi hlavného

“vodidla 8. PretoZe kulisa 10 vyustuje v spodnej :

gasti do hrotu 15 a v hornej &asti sa o kulisu 10
opiera dotykovy hrot indikdtora odchylky 17, je :
zrejmé, e indikovany priamociary pohyb, resp.
merand di¥kovd zmena na zdkladni vytyenej
tercikmi 16 sa priamo prendsa na indikator odchyl- |

- ky 17, ktory je prestaviteIne upevneny v ramiku 1. |

Vhodnou volbou sklonu o uhol o (od 1 do 10°), .
ktory zvieraji medzi sebou osi pomocného vodidla
9 a hlavného vodidla 8 vo vertikdlnej rovine, resp.
velkosti predpitia pruZiny 14 ako aj pruZinovej
konitanty a ich kombindcie moZno na kulise 10

indikdtora odchylky 17 ale opaéného zmyslu,
Tym sa vylu€uji aj vietky vole mechanizmu pri-
lozného deformometra a hrot indikdtora od-:
chylky 17 sledu]e v celom rozsahu pohyb kuh-
sy 10.

V réamci zvy$ovania produktnwty a efektivnosti
meracich prac mono priloZzny deformometer dopl-
nit elektrickym vysielaom indikovanych dizko-
vych zmien alebo eite vyhodnejiie stotinovym

~alebo tisicinovym odchylkomerom s polovodico-

vym vysielatom polohy (napr. &S AO dis.
209 345). Tymto spésobom mozno priamo vizual-
ne: zistovat merané hodnoty a registrovat ich
prostrednictvom meracich ustredi a zaznamenavat
na pds papiera, diernu pasku alebo magnetickd
pasku a pod. Pri takejto aplikdcii priloZného

* deformometra sa vyZaduje, aby mal okrem elek-



trického vysielaca polohy aj Startér, resp. mikrospi-
- naé, ktorym sa davajdi impulzy zépisov jednotli-
vych meranych hodnot.
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' Vynslez moZno vyuZit vo vSetkych laboratéridch |
a skugobniach, kde sa dlhodobo sleduji vplyvy
deformécii, resp. inych diZkovych zmien.

PREDMET VYNALEZU

1. PriloZny deformometer vyznacujici sa tym,
Fe na bodné steny ramika (1) sd vnutri upevnené
pravy a [avy spodny mostik (4 a 5) a vloZeny ¢ap :
.(11), na ktorom je otocne uloZené vykyvné rameno
-(12) v ktorom je upevneny horny mostik (6) a vo .
vietkych troch mostikoch (4, 5 a 6) si vloZené
dvojice valivych loZisk (7) tak, aby sa ich radidlne
roviny pretinali kolmo, priom priesecnica radial-
nych rovin dvojic valivych loZisk (7) upevnenych
v fostikoch (4 a 5) je toto?na s osou hlavného
: voﬁidla (8) kulisy (10) a os pomocného vodidla (9) |
je'totoZnd s prieseénicou radidlnych rovin dvojice

Valivych loZisk (7), upevnenych v hornom mostiku”

(6), ktory prechddza otvorom Vv strednej casti
kulisy (10) a je upevneny na vykyvnom ramene
(12) tak, Ze je vofi pomocnému vodidlu (9)
umiestneny zo spodnej strany a obidve vodidla (8
a 9) majud kruhovy prierez, pritom vykyvné rameno’
(12) m4 na konci nastavovaciu skrutku (13), ktora"

1 vykres

je opretd o pruZinu (14), umiestnend na pravom
spodnom mostiku (4) a kulisa (10) prechddza
v spodnej Casti do hrotu (15) a v hornej Casti je
o kulisu (10) oprety hrot indikéatora odchyiky an,

“pritom ramik (1) je z hornej strany uzavrety

hornym vekom (2) a na spodnej strane spodnym
vekom (3). g
2. PriloZny deformometer, podla bodu 1 vyzna- -

ujiici sa tym, Ze hlavné vodidlo (8) a pomoéné
“vodidlo (9) st rovm_)beiné alebo zvieraju v zvislej
- rovine uhol (@) v rozmedzi 1 aZ 10°.

3. Prilony deformometer, podla bodu 122 vy-
znadujici sa tym, Ze indikitor odchylky a7) je

tvoreny elektrickym vysielatom dizkovych zmien

alebo odchylkomerom s polovodi¢ovym vysiela-
&om polohy, priom na hornom veku (2) alebo na -
rukoviti (19) je umiestneny mikrospinaé, alebo
$tartér zaznamu meranych udajov.
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