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1 L
Zatizeni pro ustaveni a upnuti palet s ob-
robky. '

Ucelem vyndlezu je vytvofit zaFizeni pro
ustaveni a upnuti palet s obrobky na obra-
b&cich centrech, p¥ipadn& na pracovnich
stanicich automatickych linek na obrabéni,
jeZ bude ovlddano jednim hydraulickym val:
cem.

Podstatou vynélezu je zafizeni pro usta-
veni a upnuti palet s obrobky na obrébécich
centrech, prfipadné& pracovnich stanicich au-
tomatickych linek na obr&béni. Paleta je
ustavovana i upindna ustavovaci a upinacf
rybinou, jejiZ jedna strana je tvoFena kli-
novou listou vertikdlné presuvnou. Paleta je
ustavavana ve tfech na sebe kolmych rovi-
nédch. V3echny potifebné ovlddaci funkce
jsou vykondvdny upinacimi, unaSecimi a po-
lohovacimi excentry uloZenymi na ovlddaci
hrideli. Pretaceni této .ovladaci hiidele je
vykondvdno jednim hydraulickym véalcem.
Zafizenl je velmi jednoduché a naprosto spo-
lehlivé.
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Vynélez se tykd zafizen! pro ustaveni a
upnuti palety s obrobky, zejména na obré-
b&cich centrech a pracovnich stanicich au-
tomatickych linek na obrab&ni.

Dosud zndmé zafizeni pro pfesné usta-
veni a upnuti palet 's obrobky na obrab&cich
centrech jsou opatfena dv&ma samostatng
pracujicimi mechanismy, tofje mechanismem
pro presné ustaveni a mechanismem pro
upnuti palety. Mechanismy pro ustaveni jsou
tvoreny stfedicimi Sepy, které se zasouvajl
do polohovacich otvorli vytvofenych v pa-
let®. Mechanismy pro upindni pak jsou tvo-
Feny napfiklad hydraulicky ovladatelngmi
depy, které zapadaji do tvarovych 'vybrani
v t8lese palety. Dal3i hydraulicky ovladany

prvek, napfiklad dkosovy Cep vytvoleny ja--

ko pist, pak ptitla¢i paletu k €epiim. Hlavni
nevyhoda takto pracujictho zafizeni spoci-
v4 v tom, ¥e nutna suvnd vile mezi vedenim
gepu a mezi Sepem a pouzdrem 'v paleté pi-
sobi nepfiznivé na presnost ustaveni a tim
i na pfesnost obrdb&ni. Jiné FeSeni dosud
znamych zafizeni spofivd v tom, Ze se urfi
jednoznaén® polcha palety ve dwou navza-
jem kolmych smérech a potom ji upne. Pa-
leta je ustavena na ustavovaci li5t&, a to ve
dvou smérech na sebe kolmych a pfed upnu-
tim je prostfednictvim nejmén& t¥f dkoso-
vych d&ept, ovladatelnych hydraulicky, na
tyto ustavovaci plochy dotladena. Po usta-
wveni palety ndasleduje jeji upnuti nejméné&
ttyFmi hydraulicky ovlddanymi prvky. Hlav-
ni nevyhoda tohoto PeSeni spoivd ve znat-
ném mnoZstvi ustavovacich a upinacich ele-
menti, to je t¥l ustavovaci a nejméné Styri
upinaci, které je nutno nejen hydraulicky
oviladat, ale pro bezpeénost préce na obra-
b&cich strojich i kontrolovat pomoci konco-
vych spinach jejich skutednou polchu a za-
jistovat ndvaznost dalSich tdkon@l ustavova-
ni a upindni palety. Tim se znafn® kompli-
kuje jak mechanickd, tak i hydraulicka a
elektricka t4st celého zafizeni a sniZfuje se
jeho spolehlivost, protoZe k popsanym me-
chanismiim je tieba uvaZovat jesSt& zaFizeni
k polohovéani vilastni zdkladny otodného sto-
lu a zafizeni k zachyceni palety vymé&nnym
zafizenim automatického vyméniku palet.

Udelem vynélezu je vytveofit zafizeni pro
pFesné ustaveni a upnuti palet s obrobky
na obréb&cich centrech, p¥ipadnd na pra-
covnich stanicich automatickych linek na
obrdbéni, jeZ bude ovladdno jednim hydrau-
lickym vélcem.

Podstata zafizeni podle vyndlezu je v tom,
e ustavovaci «a upinaci mechanismus pa-
lety, uloZené na horizontdlni dosedaci rovi-
né horni desky ototného stolu, je tvofen
ustavovaci a upinaci rybinou, jejiZ jedna
strana je tvorena Kklinovou li§teu vertikdIné
pfesuvnou upinacimi Zepy dosedajicimi sho-
ra svymi hlavami na &ela osazenych otvord
vypracovanych v pravidelnych rozteich v
klinové 1i§t& a vykyvné spojenymi s jedno-
zvratnymi ovladacimi pékami tvolenymi
pruZnymi prvky a uloZenymi svymi jedn&mi
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konci pod trovni klinové liSty v horni des-
ce a druhymi konci pruZné piitlatovatelny-
mi proti samosvornym, ndb&hovym dhlem
opatfenym upinacim excentriim vytvofenym
na ovladaci h¥ideli, jejiZ ozubeni je ve sta-
lém z&bdru s ozubenym h¥ebenem vytvole-
nym na pistnici pistu hydraulického vélce
upraveného v nosném télese horni desky,
pifitemZ na jedné stran& t&lesa palety je
upevnd&na piilozka, jejiZ Sikmé plocha je ve
stdlém styku se Sikmou plochou zédvory ver-
tikdln& presuvnou polohovacim excentrem
vytvofenym na ovlddaci hiideli, zatimco na
druhé strangé t&lesa palety je na horni des-
ce uchycen pevny doraz a ve vodicim t&lese
pevn& uchyceném na t#lese palety je uloZe-
na unédeci zdpadka pod&vaciho pistu auto-
matického vym&niku palet ovladatelna vy-
pinaci pakou vertikdlng piesuvnou unase-
cim excentrem vytvofenym rovn&Z na ovla-
daci h¥ideli.

Pokrok dosaZeny zatizenim podle vynale-
zu spodiva v tom, Ze cely proces zachyceni
palety poddvacim zafizenim automatického
vyméniku palet, pFesné ustaveni a upnuti
palety je ovladan jednim hydraulickym val-
cem prostfednictvim ovlddaci hiidele. Tato
ovlddaci hiidel ovlad4 jak ust¥ed&ni, upnuti,
tak i uchyceni podévacim za¥izenim. V8ech-
ny tyto dkony jjsou mechanicky svdzany, za-
Zatek a konec celého cyklu, tedy polohy pa-
lety jsou udédvény mikrospinatem.

Na ptiloZenych vykresech je schematicky
zndzornén priklad provedeni =zafizeni pro
ustaveni a upnuti palet s obrobky podle vy-
nédlezu. Na obr. 1 je zndzorn&n nérys v piic-
ném fFezu ustavovac{ :a upinaci rybinou, na
obr. 2 je ®&stedny Fez v podélném sméru
ustavovaci a upinaé{ rybinou a na obr. 3 je
signalizace za4tku nebo konce celého cy-
klu. IR

V t&lese otofného stolu obrdbé&ciho stroje
je ulo¥ena zdkladna 1's horni deskou 2. Oba
tyto dily jsou navzdjem stred&ny ozubeny-
mi vénci 3. Horni deska 2 je v osovém smeé-
ru nadzveddvana ptFirubovym pistem 4 hyd-
raulického valce wytvofeného v zdkladné 1.
Horni deska 2 je pootadena prostfednictvim
ozubeného pFevodu 5. Ob8 polohy horni des-
ky 2, to je zpevn&nd poloha nebo poloha
uréend pro otafeni, jsou signalizovdny kon-
covymi spinadi 6. Na horni strané horni
desky 2 je vytvoiena jednak horizontalni
dosedaci rovina 7 pro vySkové urcCeni pale-
ty 8 a jednak ustavovaci a upinaci rybina
40, jejiZz jedna strana je pevnd a druha stra-
na je vytvofena vertikdln& pFesuvnou kli-
novou li§tou 9. V pFikladném provedeni jsou
v klinové liSt& 9 uspotddény vertikdlné v
pravidelnych roztedich po jeji délce vypra-
cované osazené otvory 31 pro €tyFi upinaci
¢epy 10 opirajici se na jednom koncl svou
hlavou shora o ¢elo osazeného otvoru 31
v klinové 1list& 9 a na druhém konci jsou
pod trovni klinové 1iSty 9 unédSecim Cepem
32 spojeny s jednozvratnymi pédkami 18,
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které jsou kotevnimi Cepy 28 uloZeny svy-
mi jednémi kenci v loZickach 29 upevnénych
v hornf desce 2, zatimco druhé konce t&chto
jednozvratnych ovldadacich pdk 18 jsou opa-
treny kladkami 33, jeZ jsou ve stdlém styku
se samosvornym ndbéhovym thlem opatie-

nymi upinacimi excentry 34 vytvofenymi na . ,
ovladacti htideli 15. Jednozvratné ovladaci °

pédky 18 iscu proti upinacim excentrium 34
dotlatovany pruZinami 35 uspofddanymi na
diicich upinacich &ept 19 mezi ¢elem osa-
zenych otvortt 31 v horni desce 2 a spodni
plochou klinsvé liSty 8. Ve sméru podélné
05y ovladaci hiidele 15 je paleta 8 dotlato-
vana a uzamdéena tak, Ze Sikmé plocha z4-
vory 13, ovliadatelnd polohovacim excentrem
33 vytvorenym na ovlddaci h¥ideli 15, pt-
sobi na Sikmou plochu p¥iloZky 14 a tim je
paleta & stdle dotléfena na pevny doraz 12.
Paleta 8 je tedy pPesn& ustavena v jednom
sméru roviny a soufasné je upnuta klinovou
listou 9 dotla¢ovanou upinacimi excentry 34
a ve sméru podélné osy vackcvé hiidele 15
je ustaveni provedeno Sikmou plochou zéd-
vory 13. Na ovladaci hi¥ideli 13 je wytvoFen
1 unéseci excentr 38 pro ovladan! uné3eci
zdpadky 19 zapadajici do zapichu v podéva-
cim pistu 11 automatického vyméniku-a do-
tla¢ovatelné do zdkladni polohy pomocnou
pruzinou 24. Otaceni ovladdaci htidele 15 je
ovladano ozubenym hfebenem 16 vytvofe-
nym na pistnici pistu 37 hydraulického val-
ce 43 upraveného v nosném télese 44 horni
desky 2. Ovlddaci hridel 15 se tak pootadi
o 90°, Privod tlakového média k pistu 37 je
uskutetilovdn rozvodnym &Sepem 17 ze zé-
kladny 1 otoéného stolu.

Paleta & s novym dilcem je nasunuta po-
davacim pistem 11 automatického vyméniku
na horni desku 2 a je dotlaena na pevny
doraz 12 omezujici pohyb palety 8 v podél-
ném smeéru kiinové 1idty 9. Je piivedeno tla-
kové médium na horni plochu pistu 37 s
ozubenym hFebenem 16, ovlddaci h¥idel 15
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se pootoll 0 90° a tim je paleta 8 uzamdena
zavorou 13 pres priloku 14 v podélném
sméru. Soucasn€ nastdva ustavovani palety
8 v pficném sméru, a to tak, Ze upinaci ex-
centry 34 stlati ramena jednozvratnych
ovladacich pak 18 dolti a tim &tyFmi upi-
nacimi ¢epy 10 je klinova lista 8 vtahovédna
do vybrani v patetd 8 a horni desce 2. Tim
je paleta 8 soutasné& ustavovdna dotlatenim
do rybinového vedeni 30 vytvofeného v té-
lese palety 8 a tak je v této poloze upnuta.
V posledni f&zi upinédni jsou jednozvratné
ovladaci péaky 18 vytvoPené jako ploché
pruzné prvky napruZeny upinacimi excentry
34, jejichZ ovladaci drdha je vytvorena tak,
Ze v posledni ¢€asti obvodu wvytvoii samo-
svorné upnuti. Jednozvratné ovlddaci paky
18 vytvofené jako pruZné prvky zabezpe&uji
dokonalé upnuti ve w8ech &tyfech upinacich
Cepech 10. Soucasn& ovladaci hiidel 15 nad-
zvedne vypinaci pédkou 23, oviadatelnou
unasecim excenterm 38, unéseci zdpadku 19
proti pomocné pruZiné 24, ¢imZ¥ se uvolni
koncovka podédvaciho pistu 11. Sepnuty kon-
covy spinaC 256 signalizuje, Ze ustaveni a
upnuti palety 8 je skoneno. Pro sniZeni de-
formaci palety 8 p¥i upindni obrobkd a ob-
rdbéni je jeji spodni plocha uprostied po-
depfena perem 26. Obrobek se ustavuje do
soufadnych os stroje pfilo¥kami 27.

Pfed vysunutim palety 8 s obrobenym dil-
cem je piivedeno tlakové médium na spod-
ni plochu presouvatelného pistu 37 s ozube-
nym hfebenem 16, ktery poototi watkovou
hrideli 15 o 90°. Tim se uvolni upnuti pale-
ty 8 klinovymi liStami 8 pPes jednozvratné
ovladaci paky 18 s upinacimi Sepy 10, uvol-
ni se uzamdéené palety 8 zavorou 13 a uvolni
se unéSeci zdpadka 19, ktera se zaklesne
do obvodové draZky podavaciho pistu 11
automatického vyméniku palet 8. Soudasnéd
koncovy spina¢ 20 pies paku 21 a kolik 22
signalizuje, Ze paleta 8 je uvoln®na a je dan
povel k jeji viméns,

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro ustaveni a upnuti palety s
obrobky, zejména na obrab&cich centrech a
pracovnich stanicich automatickych linek
ma cbrébéni, sestdvajicl z hydraulicky ovla-
datelnych ustavovacich a upinacich mecha-
nismi vytvofenych v t&lese palety a v otod-
nem stole obrédbéciho stroje, vyznaduijici se
tim, Ze ustavowvaci a upinac! mechanismus
palety (8), uloZené na horizontdlni doseda-
ci rovingé (7) horni desky (2) otoéného sto-
lu, je tvofen ustavovaci a upinaci rybinou
(40), jejiZz jedna strana je tvorena klinovou
listou (9) vertikdln& presuvnou upinacimi
Cepy (10) dosedajicimi shora svymi hlavami
na cela (41) osazenych otvord (31) vypra-
covanych v pravidelnych roztedich v kli-
nove listé (9) a vykyvné spojenymi s jedno-
zvratnymi ovlddacimi padkami (18) tvofeny-

mi pruZznymi prvky uloZenymi svymi jedns-
mi koncy pod tdrovni klinové 1isty (9) v hor-
ni desce (2j a druhymi konci pruzné& pritla-
Covatelnymi p.oti samosvornym nébshovym
thlem opatfenym upinacim excentriim [34)
vytvotfenym na ovladdaci hiideli (15), jejiZ
ozubeni (42) je ve stdlém zgbéru s ozube-
nym hiebenem (16) vytvofenym na pistnici
pistu (37) hydraulického vélce (43) upra-
veného v nosném t&lese (44} horni desky
(2), pfifemZ na jedné strané& t8lesa palety
{8) je upevnéna piilozka (14), jejiz Sikma
plocha je ve stdlém styku se §ikmou plochou
zavory (13} vertikdlné& presuvnou polohova-
cim excentrem ({39) vytvorfenym na ovlada-
ci hiideli (15), zatimco na druhé strané te-
lesa palety (8) je na horni desce (2) uchy-
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cen pevny doraz {12) a we vodicim t&lese let (8) ovladatelnd vypinaci pédkou (23)
(36) pevng uchyceném na t8lese palety (8) vertikdlng piesuvnou unélecim excentrem
je uloZena unédSeci zédpadka (19) podavaci- (38) vytvorenym rovnéZ na ovladaci hiide-
ho pistu (11) automatického vymdnfku pa- 1 (15).

2 listy vykresi
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