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(54) HOLZRUCKEZANGE

(57) Eine Holzriickeeinrichtung fir ein Zugfahrzeug (1),

umfasst einen Ausleger (5), der mittels eines ersten
Stellantriebs  (12) um eine horizontale Aus-
leger-Schwenkachse (8) und mittels eines zweiten
Stellantriebs  (15) um eine vertikale Aus-
leger-Schwenkachse (9) verschwenkbar ist, und
einen vom Ausleger (5) getragenen Greifer (6) zum
Greifen mindestens eines Baumstammes (35), der
um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20)
gegenlber dem Ausleger (5) verschwenkbar ist. Der
Greifer (6) ist mittels eines Greifer-Stellantriebs (21)
um die horizontale Greifer-Schwenkachse (20)
verschwenkbar und der erste Stellantrieb (12) ist
freischaltbar.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Holzriickeeinrichtung fiir ein Zugfahrzeug, welche
einen Ausleger, der mittels eines ersten Stellantriebs um eine horizontale Ausleger-Schwenk-
achse und mittels eines zweiten Stellantriebs um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse ver-
schwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baumstammes einen vom Ausleger getra-
genen Greifer umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse gegentber dem Ausle-
ger verschwenkbar ist, wobei der erste Stellantrieb freischalthar ist. Weiters bezieht sich die
Erfindung auf ein Verfahren zum Holzriicken mittels einer an einem Zugfahrzeug angebrachten
Holzriickeeinrichtung, welche einen Ausleger, der mittels eines ersten Stellantriebes um eine
horizontale Ausleger-Schwenkachse und mittels eines zweiten Stellantriebes um eine vertikale
Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar ist, und zum Greifen mindestens eines Baumstammes
einen vom Ausleger getragenen Greifer umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenk-
achse gegeniiber dem Ausleger verschwenkbar ist.

[0002] Als Holzriicken, auch Holzbringung genannt, wird der Transport von gefallten B&umen
innerhalb des Waldes zu einem Weg bezeichnet, von dem aus die Stamme, z. B. per Lang-
holzwagen, abtransportiert werden. Bekannt sind Holzrickeeinrichtungen, die als Anbaugerate
fur Zugfahrzeuge, insbesondere Traktoren, angeboten werden. Ublicherweise werden diese
Holzriickeeinrichtungen an der Dreipunkthydraulik des Traktors angekuppelt. Solche Holzri-
ckeeinrichtungen werden auch als Rickezangen oder Holzriickezangen bezeichnet.

[0003] Solche herkdmmlichen Holzriickeeinrichtungen umfassen einen Ausleger, der um eine
horizontale und eine vertikale Achse mittels entsprechenden Stellantrieben, beispielsweise
Kolben-Zylinder-Einheiten verschwenkbar ist. Am freien Ende dieses Auslegers ist ein Greifer
zum Fassen des zu riickenden Baumstammes oder der zu riickenden Baumstdamme, meist Gber
ein Kreuzgelenk, angekoppelt. Zum Transport der Baumstadamme werden diese im Bereich eines
ihrer Enden gegriffen und durch Verschwenkung des Auslegers um seine horizontale Achse
angehoben, worauf sie hinter dem Zugfahrzeug hergezogen werden, wahrend ihr vom Zugfahr-
zeug abgewandtes Ende auf dem Boden aufliegt und Uber diesen schleift. In Abhangigkeit von
der Grole der Baumstdmme kdnnen diese zum Transport auch insgesamt angehoben sein.
Wenn mindestens ein Baumstamm mit seinem vom Zugfahrzeug abgewandten Ende auf dem
Boden aufliegend vom Zugfahrzeug geschleppt wird, so wird die Verschwenkung des Auslegers
um die vertikale Achse freigegeben, um eine Kurvenfahrt zu ermdglichen. Hierzu kann der
Stellantrieb, mit dem der Ausleger um die vertikale Achse verschwenkbar ist, freigeschaltet
werden, so dass er der Verschwenkung um die vertikale Achse keinen Widerstand entgegen-
setzt.

[0004] Beim Nachziehen eines Baumstammes mittels dieser herkdmmlichen Holzriickeeinrich-
tung wird auf das Zugfahrzeug eine im Sinne einer Anhebung der Vorderachse wirkende Kraft
ausgeubt, durch die der austbbare Zug begrenzt wird.

[0005] Aus der DE 9106836 U1 ist ein Arbeitsgerat zur Handhabung von Masten, Pfahlen und
dergleichen bekannt. Ein solches Arbeitsgerat dient zum Anbau an ein mobiles Hebegerat,
beispielsweise an einen Hubausleger eines Krans, mit dem ein LKW ausgeriistet ist. Das Ar-
beitsgerat besitzt voneinander beabstandete Greiferzangen, mit denen der Mast gehalten wer-
den kann. Der gehaltene Mast kann hierbei transportiert und auch in eine aufrecht stehende
Lage aufgestellt werden. Mobile Hebegeradte wie mobile Kréne, Radlader oder Bagger, an die
der Anbau dieses Arbeitsgerates erfolgt, sind nicht an den Einsatz im Wald angepasst und
unter anderem aufgrund der Kompliziertheit seiner Ausbildung ware eine solches an ein mobi-
les Hebegerat angebautes Arbeitsgerat zum Holzriicken nicht vorteilhaft einsetzbar.

[0006] Eine Holzriickeeinrichtung der eingangs genannten Art geht aus der SU 563141 A1
hervor. Mit dem am Ausleger verschwenkbar angeordneten Greifer wird der mindestens eine
Stamm gefasst und in der Folge mit dem Ausleger auf das Ende des Zugfahrzeugs angehoben.
Der Greifer wird auf Ablagen abgesenkt und die den Ausleger betatigenden Stellantriebe wer-
den freigeschaltet.
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[0007] Aus der DE 25 55 330 A1 geht eine Holzrlickeeinrichtung hervor, wobei die Holzriicke-
zange am hydraulischen Hubwerk eines Traktors angeordnet ist. Die Holzriickezange ist mittels
Stellantrieben um horizontale und vertikale Achsen verschwenkbar.

[0008] Aufgabe ist es, eine Holzriickeeinrichtung der eingangs genannten Art bzw. ein Verfah-
ren der eingangs genannten Art bereit zu stellen, durch die bzw. durch das héhere Lasten beim
Holzriicken ermdglicht werden und/oder das Fahrverhalten des Transportfahrzeuges beim
Holzriicken verbessert wird. Erfindungsgemaft gelingt dies durch eine Holzriickeeinrichtung mit
den Merkmalen des Anspruchs 1 bzw. durch ein Verfahren mit den Merkmalen des Anspruchs
1.

[0009] Bei der erfindungsgemafien Holzriickeinrichtung bzw. beim erfindungsgemafien Verfah-
ren ist vorgesehen, den Greifer, von dem der mindestens eine zu transportierende Baumstamm
gefasst wird, mittels eines Greifer-Stellantriecbs um eine horizontale Greifer-Schwenkachse
gegenliber dem Ausleger verschwenkbar auszubilden. Weiters ist der erste Stellantrieb, mittels
dem der Ausleger um die horizontale Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar ist, freischaltbar,
d. h. dass der Ausleger im freigeschalteten Zustand des ersten Stellantriebs frei um die horizon-
tale Ausleger-Schwenkachse drehbar ist, ohne dass dieser Drehung vom ersten Stellantrieb
eine Haltekraft entgegengesetzt wird. Wenn der erste Stellantrieb beispielsweise von einer
Kolben-Zylinder-Einheit ausgebildet wird, so kénnen zu diesem Zweck die beidseits des Kol-
bens liegenden Zylinderkammern im freigeschalteten Zustand miteinander verbunden sein, z.
B. Uber eine Leitung oder auch intern, so dass eine Art ,Kurzschluss" fur die Hydraulikflissigkeit
ausgebildet wird.

[0010] Zum Transportieren eines Baumstammes wird dieser vom Greifer gefasst, vorzugweise
im Bereich eines Endes, und bei freigeschaltetem ersten Stellantrieb wird der Greifer mittels des
Greifer-Stellantriebs um die horizontale Greifer-Schwenkachse derart verschwenkt, dass sich
das dem Zugfahrzeug zugewandte Ende des Baumstamms vom Boden abhebt. Der Baum-
stamm kann nunmehr vom Zugfahrzeug gezogen werden, wobei die auf die Vorderachse des
Zugfahrzeugs im Sinne einer Anhebung der Vorderachse wirkende Kraft gegenuber herkémmli-
chen Holzrickeeinrichtungen wesentlich verringert ist.

[0011] Denkbar und moglich ist es auch, mehr als einen Baumstamm gleichzeitig zu fassen und
Zu ziehen.

[0012] Beim Transport des mindestens einen Baumstamms durch Nachziehen hinter dem
Zugfahrzeug ist vorzugsweise auch der zweite Stellantrieb, mittels dem der Ausleger um die
vertikale Achse verschwenkbar ist, in herkdmmlicher Weise freigeschaltet, um eine Kurvenfahrt
zu erm@glichen bzw. zumindest zu erleichtern.

[0013] In einer vorteilhaften Ausflhrungsform ist eine elektrische Steuerung vorhanden, von der
eine Freischaltung des ersten Stellantriebs und des zweiten Stellantriebs nur dann freigegeben
wird, wenn der Greifer-Stellantrieb unter Last steht, und zwar in die Richtung, in die der Greifer
geschlossen wird. Es wird dadurch verhindert, dass der erste Stellantrieb und der zweite Stel-
lantrieb beispielsweise in einer nach oben verschwenkten Transportstellung des Auslegers, in
welcher der Greifer keinen Baumstamm greift, freigeschaltet werden.

[0014] Vorteilhafterweise ist zur um die horizontale und vertikale Achse verschwenkbaren
Lagerung des Auslegers eine Lagereinheit vorgesehen, an der der Ausleger verschwenkbar
gelagert ist und die im am Zugfahrzeug montierten Zustand der Holzriickeeinrichtung ihrerseits
verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug verbunden ist. Glinstigerweise ist hierbei der Ausleger um
die horizontale Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar mit der Lagereinheit verbunden und die
Lagereinheit ihrerseits um die vertikale Ausleger-Schwenkachse verschwenkbar mit dem Zug-
fahrzeug verbunden.

[0015] Um die auftretenden Lasten, inshesondere Drehmomente, mdglichst gering zu halten, ist
es bevorzugt, dass die Anlenkung des Auslegers an der Lagereinheit, bezogen auf die Vor-
wartsfahrtrichtung des Zugfahrzeuges weiter vorne liegt, als die Anlenkung der Lagereinheit am
Zugfahrzeug oder an einem mit diesem verbundenen Teil, beispielsweise einer Trageinheit, die
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am Zugfahrzeug, z. B. an einer Dreipunkthydraulik befestigt ist.

[0016] Weitere Vorteile und Einzelheiten der Erfindung werden im Folgenden anhand der bei-
liegenden Zeichnungen erldutert. In dieser zeigen:

[0017] Fig. 1 eine schematische Darstellung einer an einem Zugfahrzeug montierten erfin-
dungsgemaflen Holzriickeeinrichtung beim Transport eines Baumstammes, in
Seitenansicht;

[0018] Fig. 2 einen Endabschnitt des Auslegers mit dem Greifer beim Greifen eines auf dem
Boden liegenden Baumstammes

[0019] Fig. 3 eine schematische Draufsicht, wobei der Ausleger gegentber Fig. 1 um 90° um
die horizontale Ausleger-Schwenkachse verschwenkt ist.

[0020] Ein Ausfihrungsbeispiel einer Holzrickeeinrichtung wird im Folgenden anhand der
Figuren erldutert. Die Holzriickeeinrichtung ist hier an ein Zugfahrzeug 1 in Form eines Traktors
angebaut, und zwar an dessen Dreipunkthydraulik. Von dieser sind der Ubersichtlichkeit halber
nur die beiden Unterlenker 2, 3 und der Oberlenker 4 dargestellt.

[0021] Auch ein anderer Anbau an einen Traktor oder der Anbau an ein anderes Zugfahrzeug,
beispielsweise einen Forwarder, ist denkbar und méglich. Der Anbau kann hierbei auch an ein
starres Teil des Zugfahrzeugs erfolgen.

[0022] Die Holzriickeeinrichtung umfasst einen Ausleger 5, der im am Zugfahrzeug 1 montier-
ten Zustand der Holzrickeeinrichtung vom Zugfahrzeug 1 getragen wird und im Bereich von
dessen freiem Ende ein Greifer 6 mit dem Ausleger 5 verbunden ist. Im Bereich seines anderen
Endes ist der Ausleger 5 an einer Lagereinheit 7 um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse
verschwenkbar gelagert. Die Lagereinheit 7 ist ihrerseits an einer Trageinheit 10 um die vertika-
le Ausleger-Schwenkachse 9 verschwenkbar gelagert. Durch Verschwenkung der Lagereinheit
7 um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 wird der Ausleger 5 um diese vertikale Achse
verschwenkt.

[0023] Im gezeigten Ausflihrungsbeispiel weist der Ausleger 5 beispielsweise zwei Gurte 26, 27
auf, die beidseitig der Saule 11 verlaufen und miteinander verbunden sind.

[0024] Die Trageinheit 10 ist mit dem Zugfahrzeug 1 verbunden, im gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel durch Ankoppelung an die Unterlenker 2, 3 und den Oberlenker 4 der Dreipunkthydraulik.
Zur Ausbildung der vertikalen Ausleger-Schwenkachse 9 kann die Trageinheit 10 beispielswei-
se, wie dargestellt, eine vertikale Saule 11 aufweisen, auf der die Lagereinheit 7 um die vertika-
le Achse der Saule 11 drehbar angeordnet ist.

[0025] Die Saule 11 kann beispielsweise zwischen einem oberen Trager 16 und einem unteren
Trager 17 der Trageinheit 10 gehalten sein, wobei der obere Trager 16 an den Oberlenker 4
und der untere Trager 17 Uber Endstlcke 18, 19 an die Unterlenker 2, 3 gekuppelt ist.

[0026] Zur Verschwenkung des Auslegers 5 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8
dient ein erster Stellantrieb 12, der vorzugsweise von einer (oder mehreren) Kolben-Zylinder-
Einheit gebildet wird. Beispielsweise kann, wie schematisch dargestellt, der Zylinder 13 dieser
Kolben-Zylindereinheit am Ausleger 5 befestigt sein und der Kolben dieser Kolben-Zylinder-
Einheit Gber ein Gestéange 14 mit der Lagereinheit 7 verbunden sein.

[0027] Zur Verschwenkung der Lagereinheit 7 und damit des Auslegers 5 um die vertikale
Ausleger-Schwenkachse 9 dient ein zweiter Stellantrieb 15, der in Fig. 1 schematisch einge-
zeichnet ist. Beispielsweise kann es sich hierbei um einen an der Trageinheit 10 befestigten
Hydraulikmotor handeln, der mit der Lagereinheit 7 zusammenwirkt. Auch die Ausbildung in
Form einer Kolben-Zylinder-Einheit ist beispielsweise denkbar und méglich. Hierzu kann z. B.
der Zylinder an der Trageinheit 10 befestigt sein und die Kolbenstange als Zahnstange ausge-
bildet sein, die in eine ritzelférmige Verzahnung der Lagereinheit 7 eingreift.

[0028] Der Greifer 6 ist mit dem Ausleger 5 um eine horizontale Greifer-Schwenkachse 20, die
rechtwinklig zur Langserstreckung des Auslegers 5 ausgerichtet ist, verschwenkbar verbunden.
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Zur Verschwenkung des Greifers 6 um die horizontale Greifer-Schwenkachse 20 dient ein
Greifer-Stellantrieb 21, der vorzugsweise von einer (oder mehreren) Kolben-Zylinder-Einheit
gebildet wird. Z. B. kann der Zylinder 22 dieser Kolben-Zylinder-Einheit am Ausleger 5 befestigt
sein und die Kolhenstange der Kolben-Zylinder-Einheit an mindestens einer Lasche 23 des
Greifers 6 angreifen. Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel sind zwei Laschen 23 des Greifers 6
vorhanden, die durch eine Stange 24 verbunden sind, iiber die die Kolbenstange an den La-
schen 23 angreift. Die horizontale Greifer-Schwenkachse 20 kann beispielsweise von einer
zwischen den beiden Gurten des Auslegers 5 verlaufenden Stange 25 gebildet werden, auf der
die Laschen 23 verschwenkbar gelagert sind.

[0029] Der Greifer 6 umfasst ein Basisstiick 28, das um die horizontale Greifer-Schwenkachse
20 verschwenkbar gegeniber dem Ausleger 5 gelagert ist, beispielsweise Uber die nach oben
abstehenden Laschen 23, und am Basisstick 28 um parallele Achsen 29, 30 verschwenkbar
gelagerte Zangenteile 31, 32. Mittels eines Zangen-Stellantriebs 33, vorzugsweise einer Kol-
ben-Zylinder-Einheit, kbnnen die Zangenteile 31, 32 gedffnet und geschlossen werden.

[0030] Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel weist der Greifer 6 weiters einen Abstitzarm 34 auf,
dessen Funktion weiter unten erlautert wird.

[0031] In seiner Passivstellung beim Verfahren des Zugfahrzeugs ist der Ausleger 5 nach oben
verschwenkt, vorzugsweise in eine gegeniiber Fig. 1 weiter nach oben verschwenkte Stellung
(durch Verschwenkung in der Darstellung von Fig. 1 entgegen dem Uhrzeigersinn). Die
Verschwenkbarkeit um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 und die Verschwenkbarkeit
um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 sind hierbei durch die Stellantriebe 12, 15 festge-
stellt.

[0032] Wenn ein Baumstamm 35 transportiert werden soll, so wird die Schwenkposition des
Auslegers 5 um die vertikale Ausleger-Schwenkachse 9 zundchst mit dem zweiten Stellantrieb
15 entsprechend eingestellt. Dann wird der Ausleger 5 mit dem ersten Stellantrieb 12 um die
horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 bei gedffnetem Greifer 6 abgesenkt, bis die Zangenteile
31, 32 beidseitig des auf dem Boden 36 aufliegenden Baumstamms 35 zu liegen kommen, vgl.
Fig. 2. Der Greifer 6 befindet sich hierbei bezliglich seiner Verschwenkung um die horizontale
Greifer-Schwenkachse 20 in einer Neutralstellung, in welcher die Achsen 29, 30 parallel zur
Langsachse des Baumstammes 35 bzw. parallel zum Boden 36 liegen. Leichte Abweichungen
gegeniber dieser Normalstellung (beispielsweise bis zu Neigungen der Achsen 29, 30 von 20°)
sind méglich.

[0033] Die Zangenteile 31, 32 werden mittels des Zangen-Stellantriebs 33 geschlossen, wo-
durch der Baumstamm 35 im Greifer 6 festgesetzt ist. In der Folge wird der erste Stellantrieb
12, von dem der Ausleger 5 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 verstellbar ist, frei-
geschaltet. Der zweite Stellantrieb 15 kann zu diesem Zeitpunkt oder vor dem Losfahren des
Zugfahrzeugs 1 freigeschaltet werden.

[0034] In der Folge wird der Greifer 6 mittels des Greifer-Stellantriebs 21 um die horizontale
Greifer-Schwenkachse 20 in eine erste Drehrichtung soweit verschwenkt, dass sich das dem
Zugfahrzeug 1 zugewandte Ende 37 des Baumstammes 35 vom Boden 36 abhebt. Der Baum-
stamm 35 muss hierzu gegen eine Verschwenkung gegentber dem Greifer 6 in einer Weise
gesichert sein, dass er der Schwenkbewegung des Greifers 6 folgt, d. h. die Langsachse des
Baumstammes 35 bleibt in paralleler Ausrichtung zu den Achsen 29, 30. Um eine Verschwenk-
bewegung des Baumstammes 35 gegeniber dem Greifer 6 in eine der erste Drehrichtung des
Greifers 6 entgegengesetzten zweiten Drehrichtung (um die gleiche Achse) zu verhindern, wird
der Baumstamm 35 vom Greifer fixiert. Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist zu diesem Zweck
auch der Abstltzarm 34 vorgesehen, der eine auf der Oberseite des Baumstammes 35 auflie-
gende Leiste 38 aufweist. Die dem Baumstamm 35 zugewandte Unterseite dieser Leiste kann
zur besseren Anlage am Baumstamm 35 gebogen ausgebhildet sein. Bei einer entsprechend
breiten Ausbildung der Zangenteile 31, 32 (bezogen auf ihre Ausdehnung in Richtung der Ach-
sen 29, 30) kann der Abstitzarm 34 auch entfallen.
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[0035] Der Baumstamm 35 ist somit an seinem dem Zugfahrzeug 1 zugewandten Ende 37 vom
Boden 36 abgehoben, vorzugsweise um mindestens 30 cm, und stitzt sich am anderen Ende
39 auf dem Boden 36 ab, wie in Fig. 1 dargestellt. In dieser Stellung kann er vom Zugfahrzeug
1 bei freigeschalteten Stellantrieben 12, 15 geschleppt werden. Der Greifer 6 ist hierbei gegen
eine Verschwenkung (entgegen der ersten Drehrichtung) gesichert, insbesondere durch den
Greifer-Stellantrieb 21).

[0036] Die Freigabe der Stellantriebe 12, 15 kann durch Bedienung eines entsprechenden
Betatigungselementes durch den Benutzer mittels einer elektrischen Steuerung erfolgen. Bei-
spielsweise kann bei Betatigung eines fir das Anheben des Endes 37 des Baumstammes 35
vorgesehenen Betatigungselementes von der Steuereinrichtung der erste und zweite Stellan-
trieb 12, 15 freigeschaltet werden und der Greifer 6 mittels des Greifer-Stellantriebs 21 um die
horizontale Greifer-Schwenkachse 20 verschwenkt werden. Vorzugweise wird von der elektri-
schen Steuerung vor einer Freischaltung des ersten Stellantriebs 12 und des zweiten Stellan-
triebs 15 gepriift, ob der Greifer-Stellantrieb in Richtung eines Schlieens des Greifers 6 unter
Last steht, so dass ohne gegriffenen Baumstamm 35 keine Freigabe des ersten Stellantriebes
12 und des zweiten Stellantriebs 15 erfolgt.

[0037] Wenn nach dem Abladen des Baumstammes der Ausleger mittels des ersten Stellan-
triebs 12 angehoben wird, so dass der erste Stellantrieb 12 unter Last steht, wird vorteilhafter-
weise, falls die Freischaltung des zweiten Stellantriebs 15 noch Aufrecht ist, diese aufgehoben.

[0038] ZweckmaRigerweise wird der Baumstamm 35 zumindest im Bereich derjenigen Halfte
seiner Langserstreckung vom Greifer 6 gegriffen, die an das dem Zugfahrzeug zugewandte
Ende des Baumstamms 35 anschliefit. Vorzugsweise wird der Baumstamm 35 vom Greifer 6 in
der Nahe eines seiner Enden 37, 39 gegriffen.

[0039] Bezogen auf die Vorwartsfahrtrichtung des Zugfahrzeuges, das ist die Fahrtrichtung, in
der der Baumstamm 35 hinter dem Zugfahrzeug 1 hergeschleppt wird, legt die Anlenkung des
Auslegers 5 an der Lagereinheit 7 weiter vorne als die Anlenkung der Lagereinheit 7 an der
Trageinheit 10, was fur die beim Schleppen auf das Zugfahrzeug auftretenden Lasten vorteilhaft
ist. Hierbei liegt die Anlenkung des Auslegers 5 an der Lagereinheit 7 vorzugsweise mdglichst
tief, beispielsweise um weniger als 10% hoéher als die Bodenfreiheit des Zugfahrzeuges, was
ebenfalls vorteilhaft fir die auftretenden Lasten ist.

[0040] Unterschiedliche Modifikationen des gezeigten Ausfiihrungsbeispiels sind denkbar und
mdglich. Beispielsweise kann eine erfindungsgemélie Holzrickeeinrichtung auch mit einer
Seilwinde kombiniert sein. Um einen ausreichenden Platz fir die Seilwinde zu schaffen, kann
hierzu der Ausleger 5 beispielsweise derart ausgebildet sein, dass er in seiner in Fig. 1 darge-
stellten Stellung ausgehend von der horizontalen Ausleger-Schwenkachse 8 zunéchst einen im
Wesentlichen horizontal vom Zugfahrzeug 1 wegverlaufenden Abschnitt aufweist.

[0041] Denkbar und méglich wéare beispielsweise auch, dass der Ausleger 5 um die vertikale
Ausleger-Schwenkachse 9 verschwenkbar mit der Lagereinheit 7 verbunden ist, welche mit der
Trageinheit 10 um die horizontale Ausleger-Schwenkachse 8 verbunden ist.

[0042] Weiters ist es denkbar und méglich, dass der Greifer 6 zusatzlich um eine vertikale
Greifer-Schwenkachse verschwenkbar ist. Diese weitere Verschwenkmdglichkeit kann frei sein
oder es kann ein zuséatzlicher Stellantrieb zur Verstellung des Greifers um diese Schwenkachse
vorgesehen sein. Eine zusatzliche Verschwenkmdglichkeit um eine Horizontale, rechtwinklig zur
Greifer-Schwenkachse 20 stehende Achse konnte grundséatzlich vorgesehen sein, falls diese
feststellbar (fixierbar) ist.
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1 Zugfahrzeug 31 Zangenteil

2 Unterlenker 32 Zangentell

3 Unterlenker 33 Zangen-Stellantrieb

4 Oberlenker 34 Abstitzarm

5  Ausleger 35 Baumstamm

6  Greifer 36 Boden

7 Lagereinheit 37 Ende

8  horizontale Ausleger-Schwenkachse 38 Leiste

9  vertikale Ausleger-Schwenkachse 39 Ende

10 Trageinheit

11 Séule

12 erster Stellantrieb

13 Zylinder

14 Gestange

15 zweiter Stellantrieb

16  oberer Trager

17  unterer Trager

18  Endstick

19  Endstick

20 horizontale Greifer-Schwenkachse

21 Greifer-Stellantrieb

22 Zylinder

23 Lasche

24  Stange

25 Stange

26 Gurt

27  Gurt

28 Basisstiick

29 Achse

30 Achse

Patentanspriiche

1. Holzruckeeinrichtung fur ein Zugfahrzeug (1), welche einen Ausleger (5), der mittels eines
ersten Stellantriebs (12) um eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mittels eines
zweiten Stellantriebs (15) um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenkbar ist,
und zum Greifen mindestens eines Baumstammes (35) einen vom Ausleger (5) getragenen
Greifer (6) umfasst, der um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20) gegeniiber dem
Ausleger (5) verschwenkbar ist, wobei der erste Stellantrieb (12) freischaltbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass der Greifer (6) mittels eines Greifer-Stellantriebs (21) um die hori-
zontale Greifer-Schwenkachse (20) verschwenkbar ist.

2. Holzrickeeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass auch der zweite
Stellantrieb (15) freischaltbar ist.

3. Holzrickeeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die hori-
zontale Greifer-Schwenkachse (20) wie an sich bekannt rechtwinklig zur LAngserstreckung
des Auslegers (5) ausgerichtet ist.

4. Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass

die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) wie an sich bekannt parallel zur horizontalen
Greifer-Schwenkachse (20) liegt.
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5. Holzrickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
wie an sich bekannt eine Lagereinheit (7) vorgesehen ist, an der der Ausleger (5)
verschwenkbar gelagert ist und die ihrerseits verschwenkbar mit dem Zugfahrzeug (1) ver-
bindbar ist.

6. Holzriickeeinrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Ausleger (5)
wie an sich bekannt um die horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) verschwenkbar mit der
Lagereinheit (7) verbunden ist, die ihrerseits um die vertikale Ausleger-Schwenkachse (9)
verschwenkbar ist.

7. Holzrickeeinrichtung nach einem Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
Anlenkung des Auslegers (5) an der Lagereinheit (7) bezogen auf die Vorwartsfahrtrichtung
des Zugfahrzeuges (1) weiter vorne als die Anlenkung der Lagereinheit (7) am Zugfahr-
zeug (1) oder einem mit diesem verbundenen Teil liegt.

8. Holzriickeeinrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
wie an sich bekannt eine mit dem Zugfahrzeug (1) verbindbare Trageinheit (10) vorhanden
ist, welche die Lagereinheit (7) verschwenkbar lagert.

9. Holzrickeeinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
bei einer Verschwenkung des Greifers (6) um seine horizontale Greifer-Schwenkachse (20)
in eine erste Drehrichtung zum Abheben eines dem Zugfahrzeug (1) zugewandten Endes
(37) eines vom Greifer (6) gegriffenen Baumstammes (35) vom Boden (36) der Baum-
stamm (35) vom Greifer (6) gegen eine Verdrehung gegeniber dem Greifer (6) in eine der
ersten Drehrichtung entgegengesetzte zweite Drehrichtung gesichert ist.

10. Holzruckeeinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
eine elektrische Steuerung vorhanden ist, von der eine Freischaltung des ersten Stellan-
triebes (12) und des zweiten Stellantriebes (15) nur bei in Richtung eines SchlieRens des
Greifers (6) unter Last stehendem Greifer-Stellantrieb (21) freigegeben wird.

11. Verfahren zum Holzriicken mittels einer an einem Zugfahrzeug (1) angebrachten Holzri-
ckeeinrichtung, welche einen Ausleger (5), der mittels eines ersten Stellantriebes (12) um
eine horizontale Ausleger-Schwenkachse (8) und mittels eines zweiten Stellantriebes (15)
um eine vertikale Ausleger-Schwenkachse (9) verschwenkbar ist, und zum Greifen mindes-
tens eines Baumstammes (35) einen vom Ausleger (5) getragenen Greifer (6) umfasst, der
um eine horizontale Greifer-Schwenkachse (20) gegeniber dem Ausleger (5) verschwenk-
bar ist, dadurch gekennzeichnet, dass ein dem Zugfahrzeug (1) zugewandtes Ende (37)
des vom Greifer (6) gegriffenen, zundchst noch auf dem Boden (36) aufliegenden Baum-
stammes (35) durch Verschwenkung des Greifers (6) um die horizontale Greifer-
Schwenkachse (20) mittels eines Greifer-Stellantriebes (21) vom Boden (36) abgehoben
wird, wahrend sich das andere, vom Zugfahrzeug (1) abgewandte Ende (39) auf dem Bo-
den (36) abstutzt, wobei der erste Stellantrieb (12) freigeschaltet ist.

12. Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass beim Schleppen des Baum-
stammes (35) mit dem Zugfahrzeug (1) der Greifer (6) gegen eine Verschwenkung um die
horizontale Greifer-Schwenkachse (20) festgestellt ist, vorzugsweise durch den Greifer-
Stellantrieb (21) und sowohl der erste Stellantrieb (12) als auch der zweite Stellantrieb (15)
freigeschaltet sind.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen
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