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Za¥f{zen{ pro zastaven{ prstencového skacfho
nebo dopfddacfho stroje na konci navijecfho procesu

ReZen{ se tyk4 zaffzenf pro
zastaven{ prstencového skacfho
nebo doptddacftho stroje na konci

navi{jecfho procesu, obsahujiciho

srdcovitou vadku, j{% je ptifazena

snimac{ pdka, spfaZend pomoc{ 4 4,
zdvihového Sroubu, na némZ je uloZen . J
krokovac{ elektromotor, s ovlidac{ . O\ \©

\a J
N~

pdkou mechanismu tvorhy ndvinu,
a odméfoval délky ndvinu. Srdcovité 5
vadce je pfifazen hlavnf mikrospfna&

pro zastaven{ hlavnfho motoru stroje 7o\ 2
a ve smé&ru pohybu srdcovité val&ky

za nim pomocny mikrospfna& pro

zastaven{ srdcovité vadky. Vstupv ) 16
obou mikrospfna&d jsou propojenv
s vfstupem odmé&fovafe délky ndvinu [h
a také s vystupem snimale horn{ ,

koncové polohy pratencové lavice, J
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Vyndlez se tykd za¥izen{ pro zastaveni prstencového skacfho
nebo doprddaciho stroje na konci navijecfho procesu, obsahujicfho
srdcovitou vaZku, j{% je pFirazena snimaci pdka spFaZend pomoci
pohybového ¥roubu, na némZ je uloZen krokovaci elektromotor,

s ovlddac{ pdkou mechanismu tvorby ndvinu, a odm&Foval délky ndvinu.

U dosud zndmych strojd se provddéla zastavovdni stroje po
ukon&eni navijeciho procesu pomoc{ dorazd na prstencové lavici
nebo po dosaZeni predvolené délky v odmérovali délky ndvind.

Nebyl vak brédn ohled na polohu srdcovité ovlddac{ valky, kterd
musela byt po zastaveni stroje mechanicky prem{sfovédna do vychozi
pdlohy. Dal3{ nevyhodou zndmych za¥{zen{ byla nutnost mechanického
ru¥niho premist&n{ pohybového ¥roubu do vychozy polohy.

VySe uvedené nevyhody Jsou odstranény za¥f{zenim podle vyndlez,
jeho% pqdstata spolivd v tom, Ze srdcovité valce je pF¥itrazen hlavni
mikrospina& pro zastaveni hlavniho motoru stroje a pomocny mikrospi-
na¥, uloZeny se sméru pohybu srdcovité valky za hlavnim mikrospi-
nafem, pro zastaveni srdcovité valky, pF¥ilem% vstupy obou mikrospi=-
nadd jsou pro-pojeny s vystupem odm&¥ova¥e délky ndvinu a z4roven
s vystupem snima&e horni koncové polohy prstencové lavice.

Vyhodou za¥izeni je automatické vrdceni srdcovité valky
a krokovaciho elektromotoru do vychoz{ polohy odpovidajic{ doln{
poloze prstencové lavice.

P¥{kladné provedeni vyndlezu je zndzorn&no na p¥ilo¥eném
vykresy, kde zna&{ obr. 1 ndrys za¥izen{ v poloze p¥i zastavovdni
hlavn{ho motoru, obr. 2 ndrys za¥{zeni v poloze p¥i zastavovdni
srdcovité valky a obr. 3 bokorys za¥izeni.
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Podle p¥ikladného proveden{ za¥{zen{ podle vyndlezu sestdvé
ze t¥iramenné snimac{ pdky 1, kterd je ve svém jednom rameni za-
v&Sena otoln& na Zepu 2. Ve druhém rameni t¥iramenné snimac{ pdky

1 je um{stén pFitlalnd kladka 3, kterd kopfruje pohyb srdcovité
valky 4, a tim uddvd zdkladn{ zdvih nezndzorn®né prstencové lavici
pro vytvd¥en{ ndvinu. Na t¥etim rameni t¥{ramenné snimaci pdky 1

Je otoln& uloZena matice 5, kterou prochdzi pohybovy Zroudb b
krokovacfho elektromotoru 7. Na Zepu 2 je kromé& t¥{ramenné snimac{
péky 1 otolné& uloZena také ovlddac{ pdka 8 mechanismu tvorby ndvinu.

Na ovlddaci pdee 8 je voln® na &epu zav&¥en krokovac{ elektro-
motor 7, ktery je propojen s generdtorem 9 krokovacich impulsj,
jeho% vstup je spojen s odm&Fova¥em 10 délky ndvinu. Pomoci neznéd~
zorn&né p¥evodovky, kterd je souldsti krokovacfho elektromoteru ¢,
dostdvd pohybovy 3roudb b pohyb. Otd4Zenim pohybového Zroubu b se
posunuje matice 5 a natd¥{ t¥iramennou snimaci pdku 1. Tim se
m&n{ uhel mezi t¥{ramennou snimac{ pdkou 1 a ovlddaci pdkou 8.
Touto zménou uhlu se docili postupného zdvihu prstencové lavice
aZ do maximéln{ polohy plneho ndvinu na civce p¥i vytvéfeni kopso=
vého ndvinu.

Matici 5 pohybového X¥roubu b je p¥irazen snima& 11 horni
komcové polohy nezndzorn&né prstencové lavice a snima 12 dolni
koncové polohy prstencové lavice,

Na srdcovité valce 4 jsou u p¥ikladného provedeni upevnény
dva koliky 13, jim%¥ jsou pFirazeny hlavni mikrospina¥ 14 a pomocny
mikrospina& 15. Jeden vstup hlavniho mikrospinale 14 je pFipojen
na vystup ¢entrdlniho odm&Fovale 10 délky ndvinu a druhy vstup
je propojen se snimafem 11 horni koncové polohy prstencové lavice.
V§stup hlavniho mikrospinae 14 je propojen s ovlddacim ustrojim

16 hlavniho motoru 17 stroje.

Jeden vstup pomocného mikrospinale 15 je pfipojen'na vystup
centrdlnfho odm&Fovale 10 délky ndvinu a druhy vstup je propojen
se snimaZem 171 horni koncové polohy prstencové lavice. Na vystup
pomocného mikrospinaZe 15 je p¥ipojena elektromagnetickd spojka
18, slouZfci k ovl&ddn{ srdcovité valky 4. Na misto dvou kolfkd 13
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miZe byt na srdcovité valce upevndn pouze jeden kolf{k 13, av3ak
musi byt pF¥{sludné zm&nZna poloha mikrospfna¥i 14, 15.

PFi navinutf pfedem stanovené délky skané niti vyZle centrdin{
odmé&¥oval 10 délky ndvinu signdl do hlavnfho mikrospinale 14
a p¥i sepnuti hlavniho mikrospina&e 14 p¥islu¥nym kolikem 1 _2
propusti hlavni mikrospxnaé 14 tento signél do ovlddaciho ustroj{
18, které zastav{ hlavn{ motor 17. Z&roven vySle odm&roval 10 délky
névinu signél do pomocného mikrospinaZe 15, ktery po sepnutf
pFisludnym kolikem 13 propusti tento signdl do elektromagnetické
spojky 18, kterd se rozpoj{f, ¥im% se srdcovitd va¥ka 4 zastav{
v poloze, odpovidajfc{ dolni poloze prstencové lavice. Krom& toho
vy&le odmé¥oval 10 délky ndvinu p¥es generdtor 9 krokovacich
impulsd povel k reverzaci krokovaciho motoru 7 do vychozi polohy.

V p¥ipad&, ¥e v disledku selhéni nebo ¥patného nastaven{
poZadované délky ndvinu skané nit¥ nevyfle centrdlni odmS¥oval 10
délky ndvinu v¥as signdl, vydd tento povelovy signil snima 11
horn{ koncové polohy prctencove lavice, spfaZeny s matici 5 pohybo=-
vého E¥roubu b.

PREDMET VYNALEZU

Za¥{zen{ pro zastaven{ prstencového skacfho nebo dop¥idacfiho
stroje na konci navijeciho procesu, obsahujici srdcovitou valku,
ji% je prirazena snimac{ pdka, spra¥end pomoci pohybového Zroubu,
na n&m¥ je uloZen krokovaci elektromotor, s ovlddaci pdkou
mechanismu tvorby ndvinu, a odm&¥ova® délky ndvinu, vyznalujici se
tim, %e srdcovité va¥ce (4) je prirfazen hlavni mikrospina® (14)
pro zastaven{ hlavn{ho motoru (17) a ve sm&ru pohybu srdcovité vadky
(4) za ni{m pomocny mikrospfna& (15) pro zastaven{ srdcovité va&ky
(4), pFfi¥em% vstupy obou mikrospinaZd (14, 15) 3sou propojeny
s vystupem odm&¥ovaZe (10) délky ndvinu a zdroven s viystupem sni-
maZe (11) horni koncové polohy prctencové lavice.

3 vykresy
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Obr. 3
Vytiskly Moravské tiskaifskeé z4vody,.
0lomouc Cena: 2,40 Ki&s

stfed. 11 100, tf.Lidovych milic{ 3,
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