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Impulsator liniowy ze stabilizacja amplitudy impulsu
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Przedmiotem wynalazku jest impulsator liniowy
ze stabilizacjag amplitudy impulsu, generujgcy tra-
pezowe impulsy napiecia o plaskim wierzchotku, a
majgcy roéznorakie zastosowanie np. jako modula-
tor impulsowy generatoréw i wzmacniaczy b.w.cz.
w radiolokacyjnych ukladach nadawczych.

Znane uklady impulsatoréw liniowych gemerujg
impulsy napiecia, ktorych amplituda jest szczegdl-
nie mocno zaleszma od opornosci obcigZenia, ponie-
waz warto§¢ opornoséci obcigzenia jest w przyblize-
niu réwna opornoSci wewnetrznej impulsatora.
Zmiany oporno$ci obcigzenia w zaleznosci od ro-
dzaju obcigzenia moga wystgpowaé w czasie trwa-
nia impulsu w sposéb powtarzalny dla wszystkich
impulséw lub tez w spos6b przypadkowy dla nie-
ktérych impulséw. Zmiany opornosci obcigzenia po-
wodujg duze zmiany napiecia impulsu wyjéciowego,
niekorzystne ze wzglgdu na prace obciaZenia oraz
zaklécenia w pracy impulsatora. Impulsy genero-
wane przez impulsatory posiadajg czesto znieksztal-
cony wierzcholek impulsu szczegélnie w przypadku
gdy obcigzenie dolgczane jest poprzez dopasowujg-
cy transformator impulsowy.

Znany jest uklad obcinajacy, ktéry dolgczony
rownolegle do obcigzemia impulsatora obcina
wierzcholek impulsu wyjsciowego na zgdanym po-
ziomie, Uklad ten ztozony jest z diody i zrédla na-
piecia polaryzujacego diode. Wada tego romwigzania
jest konieczmo$é stosowania dodatkowego zZrdédia
pradu statego do polaryzacji diody o mocy por6w-
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nywalnej z mocg Zrédla zasilajgcego impulsator
oraz trudno$ci w wuzyskaniu réwnoczesnej regu-
lacji napiecia obu Zrédetl.

Celem wynalazku jest uzyskanie na obcigzeniu
impulsatora liniowego, bez ukladu obcinajacego z
dodatkowym zrédiem, impulsu o stalej amplitudzie
w szerokim zakresie zmian opornosci obcigzenia
i o plaskim wierzcholku impulsu, przy jednoczes-
nym zapewnieniu warunkéw stabilnej pracy impul-
satora, takich jak dfa dopasowania oraz zachowania
sposobu regulacji amplitudy impulsu przez zmiane
napiecia Zrédla zasilajacego impulsator.

Cel ten zostal osiggniety przez stworzemfie ukladu
impulsatora, w ktéorym pomiedzy obcigzeniem im-
pulsatora, a Zrédlem zasilajgcym impulsator jest
wlgczony element o jednokierunkowym przewodze-
niu pragdu bezposrednio lub poprzez uklad dzielacy
napiecie zrédla zasilajgcego impulsator i z takim
kierunkiemt przewodzenia, ze dla zadanego zakresu
stabilizacji amplitudy impulsu wystepuje przeplyw
enengii elektrycznej z wyjscia impulsatora, polg-
czonego z obciazeniem, do Zrédla zasilajacego.

Impulsator wedlug wynalazku, w stosunku do
znanych rozwigzan, pozwala, w prostym uktadzie
bez dodatkowego Zrédia prgdu stalego duzej mocy
do polaryzacji diody, przy zwiekszonej sprawnosci
impulsatora i stabilnej jego pracy oraz latwej re-
gulacji amplitudy impulsu wyjsciowego, uzyskaé
impuls wyjéclowy o stabilizowanej amplitudzie
i duzej plaskoéci wierzcholka.
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Wynalazek zostan'e blizej obJaJémony na .przy-
kladach wykonania przedstawionych na rysunku,
na ktérym fig. 1 i fig. 2 przedstawia impulsator
liniowy ze stabilizacjg amplitudy impulsu pracujg-
cy bezpodrednio na obcigzenie, a fig. 3 i fig. 4
przedstawia -impulsator liniowy ze stabilizacjg am-
plitudy impulsu pracujacy na obcigZenie doigczo-
me poprzez transformator impulsowy.

Impulsator wedlug wynalazku przedstawiony na
fig. 1 jest zbudowany w ten sposéb, ze pomiedzy
obcigzeniem 8 impulsatora a Zrédlem zasilajgcym
9 impulsator jest wlgczony element 7 o jednokie-
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runkowym przewodzeniu pradu poprzez uklad dzie- |

lacy napiecie Zrédla zasilajgcego.

W przerwie pomiedzy impulsami dwéjnik formu-
jacy impuls 5 jest ladowany ze zr6dla pradu stale-
go 9 poprzez dilawik ladujacy 1 i diode ladujaca 2
do warto$ci napigcia bliskiej dwukrotnej wartoséci
mapigcia Zrédla zasilajgcego 9. Po zamkmnigciu ob-
wodu generacji impulsu przez pmel‘.a-czmlk tyratro-
nowy 6, dwéjnik formujgcy impuls-5 roziadowujac
sie daje na obcigzeniu 8 impuls napiecia. Z chwilg
gdy napiecie impulsu przekroozy mapigcie. polary-
zacji diody 7, wystepujace na kondensatorze 11,
nastepuje przeplyw pradu od obcigzenia 8 poprzez
diode 7 do kondensatora 11, w wyniku czego uzys-
kuje sie stabilizacje napiecia impulsu wascuovwego
na poziomie napiecia polaryzacji diody 7. Wartosé
napiecia polaryzacji diody 7 ustalana jest przez
dzielnik napiecig zlozony z opornikéw 12, 13. Dla

uzyskania dobrej stabilizacji pojemnoéé kondensa- -

tora 11 powinna byé znacznie wigksza od calkowi-
tej pojemnosci dwéjnika formujacego impuls 5, a
oporno$é w kierunku przewodzenia diody 7 powin-
na byé znacznie mniejsza od opornosai obcigzenia
8. Uklad zlozony z diody 3 i opornika 4 eliminuje
przepiecie ma dwéjniku formujgcym impuls 5 w
przypadku gdy impulsator pracuje na obciazenie o
opornoéci mniejszej od opormos$ci charakterystycz-
nej tego dwoéjnika.

Poniewaz napiecie polaryzujace diode obcma:aca
1 otrzymuje sie z podzialu napiecia zasilacza pradu
stalego 9 zasilajacego  impulsator, zachowany jest
staty stosunek napiecia polaryzujacego do mapigcia
zasilacza pradu stalego, a tym samym stabilizacja
napiecia impulsu wyjsciowego ze wzgledu na zmia-
ny opornosci obciazenia, nie zalezy od wartosci na-
piecia sieci zasilajacej impulsator, Umozliwia to
zachowanie stabilizacji napiecia impulsu Wyjscio-
wego w ukladach, w ktérych wymagana jest regu-
lacja amplitudy napiecia impulsu wyjsciowego.
Przy opornosciach obcigzenmia wiekszych od opor-
nosci dopasowania ze wazgledu na stabilizacjg am-
plitudy impulsu wyjsciowego ,prad impulsu w ob-
wodzie rozladowamia dwdéjnika formujacego irm_;puls
posiada stala warto§é amplitudy, co zapewnia wa-
cunki stabilnej pracy przelgeznika tyratronowego,
dzieki wys'oqpowémiu ujemnego napiecia ma ano-
dzie tyratronu po przej$ciu impulsu, niezaleznie od
wartosci opornosdci -obcigzenia..

W zwigzku z tym, Ze sta.bn]nlzacja a,mrphmdy na-
pxema 1mpu1su jest réwnozmaczna -z obcinaniem
‘wierzcholka impulsy, eliminuje si¢ tym samym
znieksztalcenia wierzchotka impulsu. .

Uklad impulsatora wedlug wynalazku przedsta-
wiony na fig. 2 réani si¢ od ukladu impulsatora
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p"zedstawmnego na ﬁg 1 tym, ze uklad nmnpudsa
tora jest zasilany z dwéch 4rédet: pradu statego 14
i 15 zabocznikowanych kondensatoramx 1011 a
napiecie polaryzujace diode obcma,Jaca, 1 jest po-
bierane z jednego Zrédla 15.

Uklad ten posiada dodatkowe zalety a miamowi-
cie poprawiona jest sprawnoéé energetyczna impul-

" satora ze wzgledu na’ wyeliminowanie straf energii

w opornikach 12 ‘i 13, a ponadto" energm wracajg-

"ca do Zrodla zasilania poprzez didde ‘ebeinajacg 7

zmniejsza wypadkowy pobdér energii. Z tégo Zrédla.
Uklad impulsatora wedlug wymalazku przedsta-
wiony na fig. 3 rézni sie od ukladu impulsatora

przedstawionego na fig. 1 tym, ze na.pnecle polary-

zujace diode 7 jest pobierane z calego #rédla zasi-
lajacego 9, a transformator dopasowujacy 17 po-
siada polgczone z uzwojeniem pierwotnym ‘ dodat-
kowe uzwojenie, podnoszace napiecie impulsu wyj-
sciowego do wartoéci odpowiednio przewyzszajacej
warto$é napiecia polaryzacji.

Uklad impulsatora wedlug wynalazku . przedsta-
wiony na fig. 4 rézni sie od ukladu impulsatora
przedstawionego na fig. 1 tym, Ze napiecie polary-
zujace dm-de_ 7 jest poblera.ne z calego zrédla zasi-
lajgcego 9, a transformator dopasowuqa;cvy 17 po-’
siada dodatkowe uzwojenie odwracajace bieguno-
wo$é napiecia impulsu wy;scmwego i podnoszace

" napiecie impulsu Wyjééiowego do warbosci odpo--

wiednio przewyzszajacej wartoS¢ napiecia polary-
zacji. Zastosowanie dodatkowego uzwojenia trans-
formatora . 17 umoZliwia. dolgczenie przelacznika
tyratronowego 6 jednym koficem do wspdlnego
punktu laczacego Zrédlo zasilajace 9, obcigzenie 8
i mase.

Uktady mnapudsa:toréw przedstawione na fig. 3 i 4
posiadajg te same wlasno$ci energetyczne jak po-
dane dla ukladéw przedstawionych na fig. 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Impulsator liniowy ze stabilizacja amplitudy
impulsu . zasilany ze Zr6édla pradu stalego znamien-
ny tym, ze pomiedzy obcigzeniem (8) impuilsatora
a #zn6dlem (9) zasilajgcym impulsator jest wilgczony
element (7) o jednokierunkowym przewodzeniu
pradu, bezposrednio lub poprzez uklad dzielacy na-
piecie Zrédla zasilajacego impulsator i z takim kie-
rihkiem przewodzenia, ze dla zgdamego zakresu
stabilizacji amplitudy impulsu nastepuje przeplyw
energii z wyjécia impulsatora polaczonego z obcig- -
zeniem (8) do Zrédla zasilajgcego (9).

2. Impulsator wedlug zastrz. 1 zna.niienny tym,
ze uklad dzielgcy napiecie Zrédla zasilajgcego im-
pulsator jest utworzony z szeregowo polaczonych
kondensatoréw (10, 11) zabocznikowanych ' oporni-
kamij (12, 13) i zalaczony réwnolegle do Zrodia za-
silajabego (9) impulsator lub jest utworzony z
dwéch Zrédet pradu statego (14, 15), kbére polgczo-
ne szeregowo zasilajg. impulsator. ) :

‘3. Impulsator wedlug zastrz. 1, 2 z obcigzeniem
zataczonym do wyjScia impulsatora poprzez trams-
formator impulsowy znamienny tym, Ze element (?)
o jednokierunkowym przewodzeniu pradu jest do-
lgczony do takiego -punktu jednego z: uzwojeh
transformatora impulsowego -(17), ktéry posiada za-
leznie od zgdamego zakresu- stabilizacji potencja}l
przewyzszajgcy w czasie trwania impulsu napig-
cie polaryzujace element (7).
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