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(54) Zdvihaci stojany k odvijeni kabelil z kabelovych bubni

Vyndlez se tyka stojant pro odvijeni kabeld
z kabelovych bubnil u nichZ fesi uloZeni a zaji$téni
loZiska pro hiidel kabelového bubnu nebo zdviha-

“ ctho orginu na konstrukci stojanu v rizngch
vyskdch v zdvislosti na priiméru zdvihaného
bubnu.

Pfi odvijeni kabelii z kabelovich bubni se
pouZivaji pfenosné stojany fefené tak, Ze jsou
univerzalni pro $iroky rozsah priiméri kabelovych

. bubnli. Za tim Glelem se loZisko pro hiidel
. kabelového bubnu vy¥kové& prestavuje po kon-
strukci stojanu s moZnosti zajisté€ni ve vy$ce co
nejbliZ§i hfideli kabelového bubnu, naeZ nisledu-
. je zdvihdni kabelového bubnu prostfednictvim
zdvihaciho orgdnu o pracovni zdvih, &imZ je
umoZnéno volné otd¢eni bubnu nad podlahou.
 Dosud zndmé a b&7né pouZivané stojany sests-
vaji ze zdkladny na niZ jsou upevnény dva vodici
sloupy tvofené hutnim U profilem. Zdvihaci orgdn
opatfeny loZiskem se mezi témito sloupy pfesouva
" a v libovolném misté jej miiZeme zajistit pomoci
. vystfednikil pfipadné vaéek svirajicich profil slou-
~ pu. ProtoZe nosnost stojanu je na sloupy pfendsena
tfeci sloZkou upinaci sily je zfejmé, Ze upinaci sila

tedy nutno pfiméfené dimenzovat viechny dily
upinaci sflu pfendSejici. Prakticky to je patrné na
dosud pouZivanfch stojanech, kdy cely zdvihaci
orgén je robusni a velmi hmotny.
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zde bude ¥adové€ vySSi neZ nosnost stojanu a bude

Z diivodii bezpeénostnich se u zajitovaciho
mechanismu zdvihaciho orgénu pouZivd samosvor-
ného efektu upnuti, coZ ve svych disledcich zna-
men4, Ze po pouZiti je tuhost upnuti vétii neZ byla
pfed zdvihdnim bubnu. Uvolnéni takového spoje
je pak moZné pouze kladivem respektive takovou
silou, Ze neni v moci pracovnika uvolnit upnuti
jinak neZ rdzem. Nghle uvolnéns hmota zdvihaciho
orgénu pak padé do dolni mezni polohy a miiZe byt
zdrojem trazu, nehledé jiZ k nadmérnému nama-
héni vech dild.

Jinym p¥ikladem pouZivanych stojand je prove-
deni, kdy zdvihaci orgédn, zpravidla hydraulicky
zveddk, je umistén trvale na zdkladné, zatim co
loZisko je vyskové& prestavitelné v rdmu, ktery je
veden mezi sloupy a celf zdvihdn zdvihacim
orginem. Zde se loZisko zavéiuje na zardZky
provedené na konstantnich roztegich v rdmu. Tim
se oviem loZisko stdvd volnym dilem, ktery je
v terénnich podminkdch snadno ztratitelny a je
nutno jej se stojanem spojovat fetézem, lankem
a pod. Pfedem stanovené roztede zard¥ek nemusf
vidy vyhovét konkrétnim prostorovym podmin-
kém. Jako pfiklad uvedme piipad, kdy oba stojany
nelze postavit do jedné vySky. Zcela b&Zné tento
piipad nastane, je-li kabelovy buben postaven na
teréni viné nebo vedle chodniku. Pak musime

 jeden stojan vypodklddat abychom vznikly rozdil
| vyrovnali. Je§t¢ mnohem horii situace nastane,
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"kdy? je' jeden ze stojandt postaven na podilo
o men3f nosnosti a pfi zdvihéni kabelového bubnu
| se zatne bofit. Pak musime buben spustit zpét,
| stojany vyrovnat, piipadné upravit terén a zdvihat
' znovu. VSechny uvedené operace znatné zt&€Zuji
préci obsluhy a prodluZuji &asy pipravy préce.
Vyie uvedené nedostatky jsou odstranény zdvi-
hacimi stojany podle vyndlezu tak, Ze v Fetézci
souddsti mezi loZiskem a zdkladnou je alespori
jeden pér zdpadek opatfenych ovladadem, uloZe-
nych kyvné na télesech mechanicky pfimo souvise-

zatim co na t&lesech bliZ§ich zdkladn& jsou alespori
dva péry zardZek provedenych v riznych vy¥kédch
od zdkladny. Déle tim, e na télese loZiska je kyvné
upevnén jeden péir zdpadek a na télese zdvihaciho
. orgédnu je upevnén druhy péar zdpadek, zatim co
rozted parli zardZek provedenych na sloupech je

mensif neZ zdvih zdvihaciho orgénu. Dile tim, Ze |

Jedna strana zdpadky je upravena do tvaru &dsti
, | vn&j¥i vdlcové plochy, zatim co v télese zdvihaciho
orgénu neboi v télese loiska je upraveno liZko ve

" tvaru vnitini vdlcové plochy. .
PouZitim zépadek a zardZek k zakotveni zdviha-
citho orgénu & loZiska na sloupech stojanu ve
' zvolené vyice se hodnota upinaci sily pfibliZuje
. nosnosti, respektive poloviné nosnosti stojanu.
- 'Viechny dily zilastifujici se' pfenosu této sily
budou tedy mnohem drobn&ji a leh&i neZ pfi

upinéni tfenim. Upfnaci orgén &i loZisko ziistdva po :

vysunuti vzhiiru automaticky zaji$téno na dosaZe-
| nych zaré¥kdch. Zpétmé uvolnéni se déje silou
prijatelnou pro ruéni ovlddéni bez prudkych nebo
nedekanych rézd, jeZ mohou byt zdrojem tdrazu
- obsluhujictho pracovnika. P¥i zdvihéni bubnu zdvi-

jicich s loZiskem, pfi éemZ mezi t€lesem na kterém |
je zdpadka uloZena a zdpadkou je pruZny &len, |

| hacim orgénem je po dosaZeni nejbliZ8ich zardZek -

- zépadkami uloZenymi na loZisku buben trvale
“ zavéSen v dosaZené vy¥ce a zdvihaci orgén miiZe

byt zcela uvolnén. Zdvihacim orgénem o malém

zdvihu je mo#no doséhnout libovolného pracovni-
! ho zdvihu omezeného jen v§ikou stojanu.
| Na ptipojenfich vykresech jsou zndzomény tfi

| pHklady provedeni stojanu podle vyndlezu. Na .

obr. 1 je celkovy pohled na soupravu dvou stojand
se zdvizenym kabelovym bubnem. Obr. 2 znézor-
| fuje zavéSeni zdvihactho orgédnu mezi sloupy
' stojanu. Obr. 3 znézortiuje zavé&Seni loZiska u jiné-

,L ho provedeni stojanu a obr. 4 aplikaci zépadkové-

ho mechanizmu pro zdvihaci orgén i loZisko.

Zdvihacf stojany 1 k odvijeni kabeld 2 z kabelo-

: vich bubnd 3 se poufivaji v piru (viz obr. 1).
| Stojany 1 se pfistavi z bokd kabelového bubnu 3.
Zdvihaci orgén 4 vybaveny loZiskem 5 se pozvedne
aZ pod hfidel 6 provléknuty kabelovym bubnem
3 a zde se upevni ke sloupiim 7 stojanu 1. Poté se
| uvede v ¢innost zdvihaci orgdn 4, kterym se
' kabelovy buben 3 zdvihne o pracovni zdvih.
Zv1haci stolan 1 je zpravxdla tvoI'en zik]adnou 8,

nych vzpér 9 upevnény dva sloupy 7. Mezi nimi je
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[ posuvné uloZen zdvihaci orgén 4 vybaveny ToZisd

kem 5. "
K zajﬁténi zdvihactho orgénu 4 na sloupech ' |
-7 (viz obr. 2) jsou sloupy 7 na své vnitini strané '
opatfeny zardZkami 10 a [zdvihaci orgin 4 je 1
vybaven zdpadkami 11. Mezi zdpadkami 11] a t&le-
sem zdvihaciho orgénu 4 jsou vloZeny pruZiny 12,
jeZ zpisobuji automatické zaskodeni zdpadky 11 za
| hranu zaré¥ky 10 po pfesunuti zdvihactfho orgénu |
' 4 o roztet zaré¥ek 10 vySe. Zépadky 11 jsou |
; opatfeny vyénivajicim ovladatem 13. Chceme-li |
zdvihaci orgdn 4 pfesunout doh, uvolnime zdpad- ‘
ky 11 stisknutim ovlada&i 13 proti sob&. LoZisko
5 pro hfidel 6 kabelového bubnu 3 je zde pfimo
! souédsti zdvihaciho orgédnu 4, ktery miiZe byt feSen
. na principu mechanickém, hydraulickém nebo
_jiném. '
mem pikladem provedeni zdvihaciho stojanu
1 je stojan 1, u né€hoZ zdvihaci orgén 4, zpravidla |
| hydraulicky zveddk, spolivd trvale na zdkladné
' 8 stojanu 1 (viz obr. 3). Mezi sloupy 7 je pak veden
. dr2sk 14 loZiska 5, ktery zde ni4 tvar rdmu. LoZisko
5 je pfestavitelné uloieno v drZdku 14 a pracovni
 zdvih vykonévé spole¢né s s nim. Té&leso loZiska § je
| opatfeno zépadkami 11 s pruinami 12 a zardzky
‘10 jsou zde provedeny na vnitfnich strandch:
 drZéku 14 loZiska 5. Celek loziska § se zdpadkami
11 je pomocivhodného krytovéni uzavien a posuv-
né upevnén v drZiku 14, tak¥e s nim tvofi
nerozeblratelnx celek. |
" Vytvéteni zardZek 10 na pravidelnych roztetich
 jako vystouplych tvarli je technologicky ndro€né;-
 §i, neZ provadéni dréZek 15 za stejnfch podminek.
Proto je moné, pokud se tim netinosné nesni#i -
- pevnost sloupt 7, vytvofit zardZky 10 jako hrany
dréaZek 18 (viz obr. 4). Pokud je rozte& zard¥ek 10 |
men3i neZ zdvih zdvihactho orgénu 4 a zdpadkami |
11 je opatfen jak zdvihaci orgén 4 tak i lofisko 5, |
. dosdhneme pfi funkci s&ftdni zdvihu. V prvni fazi |
‘ po uvedeni zdvihactho orgédnu 4 do Cinnosti se L
|
\
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' Jo%iske 5 zdvihd aZ jeho zdpadky 11 zapadnou za |

- | nejbliZ&i zard¥ky 10. Od této chvile je v dosaZené

 poloze lo¥isko § trvale zajisténo zdpadkami 11. |
'V dal¥f fozi miZeme uvolnit zdvihaci orgén 4, |
zvednout jej za loZiskem 5 aZ do polohy, kdy jeho -
zépadky 11 zapadnou 2a nejblize vySif zarézky 10
' a zdvihénf mize pokratovat.
Zdpadky 11 musi byt vii&i té&lesu zdvihactho
| orgénu 4 nebo loZisku 5 ulofeny kyvns. Pfitom |
. musi pfend3et zatiZenf odpovidajici nosnosti stoja- |
Inu 1. Proto je vfhodné vytvofit uloZeni pfimo
dosednutim vhodné upraveného &ela zdpadky 11
_do tvarové uzpiisobeného télesa zdvihaciho orgénu
' 4 nebo loZiska 5. Doséhneme tim minimalizace
‘ rozmérd uloZeni zdpadky 11 pfi zachovéni jeho
vysoké Ginosnosti.

PREDMET VYNALEZU

1. Zdvihaci stojany k odvijeni kabeld z kabelo-
vych bubni sestévajici ze zdkladny a na ni spoéiva- |



“ficich dvou sloupt, ’iﬁéﬁ'm"iaﬁ_mﬁt'éﬁtﬁbﬁsko
htidele, které Ize upevnit v alespoii dvou riiznych
. v§i¥kach od zdkladny a poté zdvihnout o pracovni
zdvih prostfednictvim zdvihaciho orgénu vyznace-
né tim, ¥e v fetdzci soutdsti mezi loziskem (5)
a zékladnou (8) je alespoti jeden par z4padek (11)
opatfenych ovladatem (13), uloZenych kyvné na
t&lesech mechanicky piimo souvisejicich s loZis-
kem (5), pfi SemZ mezi t€lesem, na kterém je
zépadka (11) uloZena a zépadkou je pruZny &len,
zatim co na télesech blizich zdkladn& (8) jsou
alespoii dva péry zaréZek (10) provedenych v riiz-
nych v§¥kéch od zékladny (8).
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3. Zdvihac stojany podle bodu 1 vyznagené tim,
7e na télese loZiska (5) je kyvn& upewnén jeden par
zépadek (11) a na télese zdvihaciho orgénu (4) je
kyvné upevnén druhy pér zdpadek (11), zatim co
rozted pard zardZek (10) provedenych na sloupech
(7) je mensi neZ zdvih zdvihaciho orgénu (4).

3. Zdvihaci stojany podle bodu 1 a 2 vyznagené
tim, Ze jedna strana zépadicy (11) je upravena do
tvaru &sti vn&jii valcové plochy, zatim co v télese -
na kterém je zdpadka (11) uloZena, je upraveno

ko ve tvaru vnitfni vilcové plochy

4 vykresy
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