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Balici stroj obsahuje vodorovny dopravnik a podél ngho
stanovisté pro zpracovani polotovard (24) oball, s vfhodou
polotovart (24) krabic, aZ do chvile, kdy jsou krabice
naplnény vyrobkem. Dopravnik je konstrukéng uspotadany
kolem oto¢né kruhové nosné plochy (14, 14") nebo podobné,
pfidem? jedna z drah nosné plochy (14, 14°) uréuje drahu
kruhového dopravniku a na pohanéné draze v uloZeni nosné
plochy (14, 147) jsou uspofadané drzaky (23) nebo prstové
podavace pro polotovary (24) krabic. UloZeni vytvari
konstrukéni uspofadani baliciho stroje, ve kterém jsou
zékladni prvky tvofeny standardnimi komponentami, pficemz
vertikdlnim umisténim mnoha nosnych prstenct, jednoho nad
druhym , v rdmu stroje je poskytnut p¥izpdsobivy
mechanismus (33, 34, 35, 37, 38, 45, 46, 47, 45”) vakové
hiidele a je moZna vyskova prizpisobivost riiznym formatim,
stejn& tak jako otevirani a jednoduchy ptistup ke konstrukéni
struktufe pro udely adrzby a oprav. UloZeni vadkové hiidele
obsahuje vatkovou h¥idel umisténou ve stiedu otoéné kruhové
nosné plochy (14, 14").
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BALICI STROJ

Oblast vynalezu

Predlofeny vynadlez se vztahuje k balicim strojim, u
kterych balici krabice (skladané obaly) z tenké lepenky nebo
odpovidajiciho materidlu jsou vytaZeny =ze zasobniku, Jsou
sestaveny a umist&ny do drZakl na trat dopravniku, podél
kterého jsou rozmistény zpracovavaci stanovisté pro
vykondvani potfrebnych uprav na krabicich, zahrnujici jejich
plné&ni, aby se v expedi¢nim stanovisti baliciho stroje

poskytly vysledné krabice naplnéné produktem.

Dosavadni stav techniky

Stroje tohoto typu Jjsou prodavany JjiZ dlouhou dobu,
pfidemZ jeden takovy typ baliciho stroje Jje vyrdbén od
padesadtych let 20. stoleti a prodavan majitelem predloZeného
vynédlezu. Tento typ stroje je prodédvan pod obchodni oznacenim

,EXPRESSO" a je dobfe znamy zejména v obchodnim odvétvi.

Balici obaly, které stroj dodavd Jjsou obaly bez
jakéhokoliv typu vnit¥niho vaku a obaly jsou utésnéné proti
prachu pomoci prostfedkd dna, které ma& uzaviraci membréanu, a
odpovidajiciho uzaviraciho vrchniho uzavéru, pr¥icemZz uvedené
krabice maji Siroké moZnosti pouZiti, nejen prd vyrobky
praskového typu, ale 1 pro hluboko zmrazZené vyrobky,

napfiklad ovocné dZusy.

Tento typ krabice Jje vhodny 2z pohledu ekologie a

recyklace a prinasi mimofadné moznosti pro splnéni



ekologickych poZadavkd jak =z hlediska soudasnosti, tak i

budoucnosti.

Tento typ baliciho stroje v8ak vyZaduje stroj, ktery je
specificky navrZend pro tento Gcel, pfri&emZ takovyto stroj
pfirozené& existuje a vyskytuje se na trhu jiZ po mnoho let.
V dobé&, kdy byly vyrobeny prvni typy strojd, byla shledana
potfeba vyrobit robustni stroje, provozn& spolehlivé a
pouzitelné ve v3ech typech obtiZnych podminek a klimatech.
Stroje Jsou tudiZ vyrobeny z robustnich &isti a s
hnacimi hridelemi odolnymi proti velkému zatizZeni,

pfevodovkami, vackovymi h¥ideli a podobné.

Stroj tohoto typu pracuje ve vodorovném sm&ru a krabice
jsou pfemistovany do rlznych zpracovavacich stanovidt po
nekonecném kovovém pésu, Ffet&zu nebo podobn&, ktery obiha
okolo dvou fetézovych kol, jedno z nich je poh&dnéno motorem.
Dopravnikova trat m& dva protilehlé rovné dily drahy a
v principu je zpracovéni dna krabice provaddé&no podél jednoho
dilu, plnéni krabic 3je provaddéno ve spojeni Castedné
kruhového dilu a v nésledujici rovné c¢asti dopravniku jsou
vrchni c&asti krabic kompletovédny pro odvadéni v expedicnim

stanovisti na konci této rovné Casti dopravniku.

Pro dosaZeni zpracovani ve dvou rovnych dilech
dopravnikové dradhy jsou v ramu stroje valkové hfidele spojené
pfes pfevodovy mechanismus s hnacim motorem; niZ8i vodorovné
vackovd hridel a vy33i1i vodorovna vackovad htidel. Na téchto
h¥idelich jsou vackové kotouce, které £fidi zpracovavaci

ndstroje v rlznych zpracovavacich stanovisdtich.

Ceny znamych strojua jsou srovnatelné vysoké a neni mozZné

pfedem udélat podstatné kompromisy tykajici se celku, ale




funk&né spolehlivé konstrukce, aby bylo dosaZeno levné&jdiho

stroje.

Za ptiklad baliciho stroje shora uvedeného typu miZe byt
pokladan stroj popsany ve 3$védské patentové prihlasce
SE ¢. 390154. Stroj podle uvedeného dokumentu je dale vyvijen
z plivodniho konceptu a zamér provad&t nepfetriité operace je
zde také moZny. Stroj je v3ak vybaven tradi¢nim dopravnikem
pro drZzaky krabic a m& konvencni mechanismus pohonu h¥ideli a
vackovych h¥ideli. Problém s témito zndmymi dopravniky je, Ze
v urCitém prostfedi jsou naro¢né na uUdrZbu, napfiklad ve
formé& promazavdni a &isSténi a urdité krabice ho mohou nid&iti

v bodé poruseni.

Jiny druh pohonu drzZakd pro balici kontejnery je popséan
ve &védské patentové prihldsce SE &. 430407, kde je
prostfedkem pohonu drZadkd pastorek zabirajici s hnaci
femenici, kterd m&d po obvodu ozubeni, kterdzto Fremenice je
tradi¢nim zplsobem umisténa na centrdlni hrideli. Takovéto
drZeni zplUsobuje, Ze velkd prostfednictvim dopravniku a
stroje prendSend hmota se mezi jinym projevuje tak, vyzaduje
odpovidajici rozmisténi Jjinych ¢asti stroje, nebo zplsobuje

velké opot¥febovani.

Na této hnaci femenici je dodatec¢nd fremenice, na které
je umistén ozubeny vénec, aby ©pohdnél vystfednik pro

specidlni zamér ve spojeni s podélnym tésnénim kontejnert.

Britsky patentovy spis GB ¢&. 1233818 popisuje praci
v kruhové drédze dopravniku a je =zkonstruovadn ze stfedového
bubnu vodorovné& upevnéného v loZiskach. Na hrideli bubnu je
vackovy kotoud (deska) pro plnéni wvackovych funkci pusobici
radidlné od st¥edu. Tento stroj mé& také mnoho hmoty, kterd je

pro otdc¢eni a pro tizeni poloh, jakkoliv je to moZné, velké
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mnoZstvi zpracovavacich stanovi3t je umisté&no tak, e tvori

pfimku.

Podstata vynalezu

Pfedmétem vynédlezu je odstranit vySe zmin&né nedostatky
znamych balicich stroji a poskytnout novy typ dopravniku a
k nému pridruzZené zpracovavaci stanovidté v balicim stroji,
ktery je obzvlasté vhodny pro vyrobu balicich krabic vyse

zminéného typu.

Novy koncept zvy3uje provozni vykonnost, nabizi skvé&lou
flexibilitu jeho  konstrukéniho usporadani a poskytuje
podminky pro dosaZeni optimalnich vyrobnich a provoznich

nakladu.

Pfedmétem predloZeného vynadlezu je vytvofeni baliciho
stroje, jehoZ zdkladni strukturni wuspofddani je vymezené
v pfedvyznakové cCasti ndroku 1. Specifické charakteristické
znaky pfedloZeného vyndlezu 3jsou definovany ve vyznakové
Casti naroku 1, dale jsou zdokonaleni definovédna v zavislych

narocich.

Pf¥ehled obrazkd ve vykresech

PredlozZeny vynalez bude ozfejmeny v nasledujicim
podrobném popisu jeho prikladnych provedeni v kombinaci

s pripojenou vykresovou dokumentaci, ve které predstavuije:

Obr. 1 schematické zndzornéni principu pohéanéni

dopravniku a drzakd obald na ném umisténych;



Obr. 2 schematické zndzornéni principu pohdnéni
mechanismu vackové h¥idele s prostfedky pro p¥enos pohonu na

zpracovavaci ndstroje;

Obr. 3 schematické zndzornéni dvojitych prvkl

dopravniku spole&né& s jejich pohonem;

Obr. 4 schematické znazornéni mechanismu s dvémi
rozvodovymi hfidelemi, spole&n& s jejich pohonem ve formé

elektronického #izeni servomotoru;

Obr. 5 zndzornéni Yizeni servomotoru mechanismu
vackové hridele a pohon h#idele pro dopravnik v provedeni

vynalezu;

Obr. 6 schematické zndzornéni alternativniho

provedeni pohonu pro prvky vadkové hiidele;

Obr. 7 zndzornéni dalsiho provedeni dvojitého
dopravniku a mechanismu vadkové hfidele s mechanickym

pohonem;

Obr. 8 znadzornéni mechanismu odb&ru hnaci sily a
pfenos pohybu na zpracovavaci néstroje, napriklad v provedeni

podle Cbr. 5; a

Obr. 9 znadzorfuje uspotfddani kde rozvodova hridel je

umisténa uprost¥ed drihy dopravniku.
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P¥iklady provedeni vynalezu

Obr. 1 schematicky zZznazorhuje zékladni princip
konstrukéniho usporadani dopravniku podle jednoho provedeni

pfedloZeného vynalezu.

Plosina 11 je podepfena stojkou 10, a vnéjsi draZka 13
kruhové nosné plochy 14 je pfipevnéna k této ploding pomoci
Sroubového spoje 12. Kruhovd nosna plocha 14 je typu, ktery
se bé&Zn& vyskytuje napfiklad ve vétrnych elektrarnach,
v rypadlech, nebo v obrnénych vozidlech s oto&nou vé3i a je

tudiZ standardnim vyrobkem dostupnym za p¥imé&fenou cenu.

Kruhova nosnd plocha 14 miZe mit prom&r radové 1 a3
1,5 m. Vnit¥ni dréZka 15 nosné plochy m& obvodovy ozubeny

vénec 16 a je spojena s vné&jsi drazkou 13 valivymi prvky 17.

Hnaci motor 18 je také zabudovan do ramu stroje, pricemz
timto motorem miZe byt naptiklad servomotor, a je opatren
ozubenYmv prevodem, napriklad planetovym soukolim 19, a
femenovym pfevodem 20 na vystupni h#ideli ze soukoli a tim,
Ze tento pfrevod je uspofadan pro pohdnéni hridele 21. Na
hfideli 21 je hnaci pastorek 22, ktery je v zdb&ru s ozubenym
véncem 16 vnitfni drézky 15. Hfidel 21 je vyztuZena v uloZeni
na jejim hornim konci v plodiné 11l a z jiného hlediska e

vyztuZena ramem stroje 10, coZ neni zn&zornéno.

Urcity polet drzaka. 23 na krabice je pripevnén ke

vnit¥ni drdZce 15, drZaky drZi polotovary krabic 24.

Polotovary oballl jsou vyjimdny v plochém stavu ze
zasobniku (neni =zn&zornén), umist&ném v zadsobujici stanici
podél dopravniku baliciho stroje, ktery je tvofen uloZenimi

13, 15. Podel drédhy dopravniku je umist&no mno¥stvi




zpracovavacich stanovist, napf¥iklad stanovisté pro rozloZeni
chlopni krabic, stanovisté pro utésnéni membranového uzavéru
na rozkladacich chlopnich, stanoviité pro zahnuti dovnit#
chlopni dna, stanovigté pro rozlozZeni chlopni vika krabice,
stanovidté pro plnéni krabic skrze oteviené viko, stanovisté
pro utésnéni membranového uzavéru na chlopnich vika,
stanovisté pro zahnuti dovnity chlopni vika a stanovigté pro

odvadéni naplnénych a pfipravenych krabic.

Zpracovavaci stanovisté jsou rozmisténa s predem
urcenymi roztelemi podél obvodu kruhového dopravniku. Aby
bylo dosaZeno potfebnych zpracovavacich operaci, jsou v kazdé
aktuelnim stanovisti zpracovavaci nastroje. Jejich podrobny

popis je uvedeny v nésledujici &asti popisu.

Musi byt zrejmé, Ze obr. 1 pouze znazornuje princip
uspotadani dopravniku a je samozfejmé, Ze drzZaky 23 krabice,
napriklad nemusi byt drZaky, které krabice sviraji, ale mohou
to byt stejné tak drZdky transportéru prstového typu, které

posouvaji krabice po draze posunu v kruhové draze dopravniku.

Pro zZzpracovavaci nastroje je ve zpracovavacich
stanovistich podél drahy dopravniku nutny néjaky typ hnaciho

mechanismu a za¥izeni pro ur&ovani rychlosti.

Obr. 2 zndzorfiuje provedeni Ustroji vhodného pro uvedeny
zdmér. Upevnénd ploSina 25 je podpirdna ramem 10 stroje,
uvedena ploSina zahrnuje spodni &ast 26, horni ¢&ast 27 a
bo¢ni panely 28. Nosnad plocha 29 Jje v podstaté& téhoZ typu
jako na obr. 1, je opatfena ozubenym véncem a je pFipevnéna

pomoci Sroubového spoje 30 ke spodni Casti 26 plosiny 25.

Hnaci motor 31 Jje spojeny pres Snekovy pfevod 32

s hfideli 33, na kterou je pFimontovan otdcivé-pevnym
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zplsobem pastorek 34 pro pohanéni vnit#ni drazky 35 nosné
plochy 29 pomoci jejiho obvodového ozubeného vénce 36. Hridel
33 Jje vyztuZena loZiskem v ploZiné 25 a v ramu stroje (neni
zndzornéno) . Nad vnit#ni dréZkou 36 ve svislé vzdalenosti od
vnéjsi draZky nosné plochy 29 je pastorek nebo ozubeny vénec
37 p¥isroubovan pro kruhovy pohyb s vnit¥ni drdZkou. Pastorek
nebo ozubeny vé&nec 37 je v zabéru s pastorkem 38, vyztuZovan
horni casti 27 a umistén ve vhodné pozici ve zpracovavacich
stanoviStich podél drahy dopravniku. Dopravnik, respektive
draha dopravniku pro krabice je na obr. 2 zndzornéna pouze

schematicky, tedy &erchovanou &arou.

Casti baliciho stroje podle pfedloZeného vynalezu,
zndzornéné na obr. 1 a 2 a podrobné popsané vySe, jednotlivé
reprezentuji zakladni princip sestaveni dopravniku a jedno
provedeni ustroji valkové hridele pro ovladani a pohanéni
zpracovavacich nastrojd ve zpracovavacich stanoviitich podél

drdhy dopravniku.

Obr. 3 znadzornuje dalsi zdokonaleni krabicového
dopravniku z obr. 1. Plo&ina 11 vyztuZujici nosnou plochu 14

je doplnéna niZ plosinou 40, ke které je pfipevnéna

aN 6514

i
Sroubovym spojem 41 vné&jsi draZka 13" nosné plochy 14°, ktera
je identick& s nosnou plochou 14. Pro tento Ucel je hfidel 21
opatfena dodateénym ot&&iv&-pevnym pastorkem 227, ktery
zabira s ozubenym véncem 16° vnit¥ni drazky 15°. Pro tento
ucel je hfidel 21 vyrobena jako draZkovd hiidel a tudis je
mozZné polohové prizplisobeni ploZiny 40 ve vertikdlnim smé&ru

Zz do krajni pozice, kterd Jje na obrazku znazorndna

)]

Cerchovanou ¢&arou. Mechanismus drZaku (neni znazornén) pro
fixovani ploSiny v poZadované poloze je opatfen na h¥ideli

21.




Vzhledem k uvedeném je kruhovy dopravnik, znazornény na
obr. 3, tvofeny dvémi identickymi nosnymi plochami souose
umisténymi jedna nad druhou, kde poh&n&na vnitrni drazka
nosné plochy drZi horni driak 23 pro krabice a draska 157

nosné plochy podpird spodni drzak 237.

Z obr. 3 je zfejmé, Ze nosna plocha 14° a jeji plo&ina
je v podstaté zrcadlovym obrazem nosné plochy 14 a plosiny

11,

Obr. 4 znazorfuje provedeni vackové htidele, ktera
obsahuje horni a spodni ploSinu ur€enou pro krabicovy
dopravnik zn&zorn&ny na obr. 3. PloSina 25 na obr. 4 odpovidé
plos8in& na obr. 2 a oboustranné drahy nosné plochy obsahujici
uloZeni dopravniku, jsou znazornény c&erchovanou &arou 39. Na
té samé hrideli 33 jako na obr. 2, je dodateénd plodina 42,
ktera je umistitelna vertikdlné pfedem nastavitelnym
zplsobem, fjak znazornuji <&arkované ¢ary. Na plodinu 42 Jje
pevné priSroubovéna pomoci Sroubového spojeni 30° wvné&jsi
draZzka nosné plochy 297, kterd je identickd s nosnou plochou
29 a vnit¥ni drazka 35 nosné plochy je pohanéna pastorkem
34", ktery je otaCivé-pevnym zpusobem pfipevnén na htideli
33. Odpovidajicim zptsobem jako u ploSiny 25, pastorek nebo
ozubeny vé&nec 37° je pevné pfidroubovan k otac¢ivému vniti#nimu
vénci 34°, kteryZto pastorek nebo ozubeny vénec néasleduji
kruhovy otaéivy pohyb drazky 35 nosné plodiny. V zab&ru
s timto pastorkem 37" podél obvodu cesty kruhového pohybu
jsou dodate&né pastorky 38" umisténé ve vhodnych pozicich ve
zpracovavacich stanovistich, pastorky 38° jsou stejn& jako

pastorky 38 wurdeny k #izeni nebo pohanéni zpracovavacich

nastroju.

Z obr. 4 je zfejmé, Ze plos3ina 42 a jeji obsah tvori

zrcadlovy obraz plodiny 25.




Obr. 5 znazorhuje celkové uspofddani dvou prstencovych
nosnych ploch dopravniku (dr&ha vadleCkovych loZisek) a dvou
otoénych nosnych prstencovych ploch vackové h¥idele 14, 14" a
29, 29° podle potfadi. 2 obrazku je z¥ejmé, e horni nosnéa
plocha vackové h#idele 29 a horni nosna plocha 14 dopravniku
maji jejich vnéjsi drazky spojené dohromady pomoci 3roubového
spoje 43 skrze spodni &ast 26 plosiny 25. Stejnym zptsobem Jje
spodni nosnd plocha 14" dopravniku pfidroubovéna k vneéjsi

drdZce niZ3i nosné plochy vackové hridele.

Ve znazornéném provedeni par vnit¥nich drah v hornim
paru nosnych 14, 29 je ur&en pro dopravu a jednotlivy p¥inos
ke zpracovani vrdku krabic, zatimco par spodni dopravnikové
drahy a drahy vadkové hfidele je uréen pro spodek krabic.
Vzhledem k tomu, Ze par spodni drahy je prizplsobitelny ve
vertikdlnim sméru, je potteba minimum operaci pro

manipulovadni s krabicemi s ruznymi vySkovymi formaty.

V provedeni na obr. 5 je pohon h¥idele 33 pri konstantni
rychlosti vykondvan motorem 31 a prevodem 32 a senzor 44 (viz
obr. 4) absolutni polohy prend3i aktualni pozici dréhy
vackové htidele do servomotoru 44”7, ktery provadi nutné
operace, napfiklad obCasné premisté&ni drzakd 23  krabic
v cesté kruhového pohybu pomoci planetového soukoli 44" .

Jako alternativni uspofadani pohonu draZek vadkové
h¥idele zn&zornéné na obr. S5, znézoriuje obr. 6 provedeni,
kde kazdou z wvné&j3ich drah 45, 45° nosnych ploch vadkové
hfidele pohdni djeji vlastni servomotor, podle poradi, 46 a
47. Pohon obou vnit#nich drah nosnych ploch 14, 14°
dopravniku je provadé&n dodatecnym odd&lenym servomotorem 48.
Pro dosazZeni pfenosu na zZzpracovavaci nastroje ve

zpracovavacich stanovidtich v provedeni z obr. 6, zde neni
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vnit¥ni drahy, ale namisto toho je primo pohané&na vnéjsi
draha, zastavajici funkci pfenosu na zpracovavajici néstroje
s rizenim programovatelnych servomotort 46, 47. Podobn& neni
potreba Z&dné mechanické zapojeni mezi ulo%enim vackové
hfidele a hnaci h¥ideli pro dopravnik, protoze motory mohou
byt predem haprogramovany pro ur&ené operace a synchronizaci

zpracovavacich operaci ve zpracovavacich stanovistich.

Usporadédni na obr. 6 poskytuje vysoky stupenn volnosti,
pokud je poZadovana, balici stroj miZe byt vyroben pro

nepfetrZity provoz.

Provedeni na obr. 7 odpovidé& principu provedeni z obr. 5
s vyjimkou mechanismu pohonu vackové htidele a pohonu h¥idele
pro béh dopravniku. Motoru s absolutnim senzorem je nahrazen
motorem 49 s fiditelnymi otackami, ktery pohdni hridel 33
pfes kolo se $ikmymi zuby 51 a d&lici sk¥in 52 pro ob&asné
operace synchronizované s ¥izenim mechanismu vackové hridele
nebo pohonu zpracovavacich nastroji. Namisto dé&lici sk#ing je
moZné pouzZit jinou pfevodovku, ktera dovoluje nepretrzity

béh.

V provedeni s pastorkem nebo s ozubenymi  vénci na
pohanéné vnit#ni drédZce vadkové hfidele, je =zat#izeni pro
odbér hnaci sily podle obr. 8 vhodné umisténo ve

zpracovavacich stanoviitich.

Pastorek je urden pro zabé&r se sdruZenymi pastorky podél
drahy kruhového pohybu va&kové h¥idele a pres pohon pod thlem
47 pro pohanéni vystupni h¥idele 48. Pri ot&cce tato hiidel
48 pohédni zpracovavaci nastroje pf#imo, nebo pres prenaseci

mechanismus.

11




Jak Jje zfejmé 2z vySe uvedeného popisu jednotlivych
provedeni pf¥edloZeného vynalezu, poskytuije pfedloZeny vynalez
moznost vytvofeni velkého mnozstvi jeho variaci v ramci
zédkladniho konceptu kruhového prvku definujiciho drahu pohybu
pro dopravnik v balicim stroji. Jako protiklad ke znamému
re3eni, prvek dopravniku neni montovan na nosnou plochu ve
stfedu, ale ve vzddlenosti poloméru od stfedu, co? v
pfipad€ pofizovacich nakladd PEind8i mnoho moZnosti pro
obmény v detailni konstrukci a v neposledni #adg& poskytuje

stroj, ktery je z hlediska obsluhy dobfe ovladatelny.

Znazornéné uloZeni vadkové htidele miZe byt napriklad
pfemisténo do stredu drahy dopravniku, ktery ma mnoZstvi
vackovych kotoudt a zakfivenych kotou&ti pro pfenos pohybu na

zpracovavaci ndstroje ve zpracovavacich stanovistich.

Takové uspofadani je znazornéno na obr. 9. PFipevné&na
plosina 11 je podpirdna v ramu stroje pomoci mechanismu
vodiclh 10 a drZakd 10°°°. V této plosiné je vn&jsi drazka 13
oto¢né kruhové nosné plochy 14 zavéSena pomoci 3Sroubového
spojeni 12. Vnit#¥ni drazka 15 m& plat 237, ktery nese drzéaky

23" " pro krabice 24.

Vnitfni drédZka 15 je v z&b&ru s hnacim pastorkem 22 na
vystupni h#ideli hvé&zdicovitého zapojeni 52. Hvézdicovité
zapojeni je pohdn&no p#es hridel 21 z thlového p¥evodu 51

pfes dodate&ny prevod 50 z hnaciho motoru 49.

Spodni ploSina 53 je podporovdna v loZisku pro pohyb ve
svislém sméru na uvedenych vodi&ich 10" a mechanismus pistu
10"" plisobi proti spodni ploginé 53 a proti horni ploginé& 54.
Pisty jsou umistény tak, Ze béhem pfizplsobeni ve svislém
sméru, jsou plodiny 53, 54 presunuty o stejné vzdalenosti od

vodorovné roviny stroje definované drZzadky 23°° krabice.
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Ve stredu kruhové nosné plochy 14 je svisla vackové
hridel 337, ktera je poh&néna z motoru 49 pres Uhlovy pfevod
20. Vacékovd hridel 33° Jje rozdélena hladkym néatrubkem 55
aplikovanym na htidel, aby byla otadive zpevnéna, uvedeny

hladky natrubek 25 umoZiuje svisly posun obou &&sti hridele.

Na uvedenych &&stich hfidele jsou umistény a upevnény
proti rotaci s ohledem k tomu vackové kotouce 26, 57 a
zatizeni prendsejici pohyb (nejsou zndzornéna) spolupracujici
S témito kotoudi Pro pfenos potfebného pohybu pro rtizné
zpracovavaci néastroje ve stanovistich podél drahy dopravniku

pro krabice na dopravniku.

Tyto vacékové kotou&e 56, 57 tudiz nasleduji premisté&ni
plosin 53, 24 a tim zaujimaji pozice ve stejnych
vzdalenostech od st¥edové roviny 2377, kterd umoZiuje

Jednoduché p#izptisobeni stroje rdznym vyskdm krabic.

Shora popsané mnostvi raznych konkrétnich provedeni
pfedlozZeriého vynalezu je zamy3leno pouze pro ucely prikladné
ilustrace s tim, ze narokovany rozsah predloZeného vynalezu
je omezeny pouze skutecnostmi uvedenymi v pfipojenych

patentovych narocich.

13
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PATENTOVE NAROKY
1. Balici stroj, zahrnujici ram (10) stroje pro
podpirani nekone&ného horizontalniho dopravniku (14), drzZzéaky

(23) pro baleni krabic umisténych na dopravniku, mechanismy
(18 aZz 20) pro pohd&néni dopravniku, Ustroji pro dodavani a
vyzdvihovadni polotovard krabic, stanovista rozmisténé podél
drahy pohybu dopravniku a opatfené zpracovavacimi nastroji
pPro provadéni zpracovani do pfipravenych krabic (24) plnénych
vyrobkem, a mechanismus Pro odvadéni naplnénych krabic
vyznadujici se tim, 3ze dopravnik obsahuje kruhovy prvek
(15), ktery vymezuje nekonednou drihu dopravniku a ktery je
pfimontovan v loZisku (17) radidlné ve vzdalenosti od stredu

kruhového prvku, s vyhodou obvodové v uvedené drdze pohybu.

2. Balici stroj podle naroku 1, vyznadujici se tim, zZe

kruhovy prvek tvori jednu draZku (15) nosné plochy (14).

3. Balici stroj podle naroku 2, vyznadujici se tim, ze
uvedend drazka ma ozubeny vénec (16) a uvedeny pohdnéci
mechanismus ma prostfedky (22) pro zabirani s ozubenym

véncem.

4. Balici stroj podle naroku 3, vyznadujici se tim, ze
pro fizeni nebo pohdné&ni zpracovavacich néastrojt je v alesponi
jednom ze zpracovavacich stanoviSt uspofadany mechanismus
vackové hridele (337, 56, 57), a 3ze uvedeny mechanismus
vackové hfidele zahrnuje vadkovou hridel (337) umisténou ve

stfedu nekone&né drahy dopravniku.
5. Balici stroj podle naroku 3, vyznadujici se tim, Ze

pro rizeni nebo pohanéni zpracovavacich nastroja je v alespon

jednom ze zpracovavacich stanoviSt uspofddany mechanismus

14
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vackové hridele (33, 34, 35, 37, 38, 45, 46, 47,457), a e
uvedeny mechanismus zahrnuije kruhovy prvek (35) vadkové
hfidele se stejnou centrilni osou jako uvedené drazky (15)

nosné plochy dopravniku.

6. Balici stroj podle naroku 5, vyznadujici se tim, ze
kruhovy prvek vackové hridele tvofi jednu drazku (35)

v dodate&né nosné plose (29).

7. Balici Stroj podle naroku 6, vyznadujici se tim, ze
draZzka (35) nosné plochy va&kové htidele ma ozubeny vénec
(36), a ze pro pohanéni zab&ru s ozubenym véncem vadkové

hridele jdou usporadany prostredky (34).

8. Balici stroj podle néroku 7, vyznadujici se tim, ze
draZzka (35) nosné plochy vackové htidele ma dodatecny ozubeny
vénec (37), Ze v alesponl jednom zZpracovavacim stanovidti Jje
pro vzajemny zab&r s uvedenym dodatednyn ozubenym vé&ncem
usporédany pastorek (38), a Z%e s timto pastorkem (38) de
sprazZeny mechanismus pPrenadSejici pohyb (46 az 48), usporadany
pro pohanéni zpracovavacich nastroju v uvedenych

stanovidtich.

9. Balici stroj podle naroku 8, vyznadujici se tim, Ze
béh nosné plochy (14) dopravniku a b&h nosné plochy vac&kové

hridele (29) urcuji pevnou vodorovnou rovinu.

10. Balici stroj podle naroku 9, vyznadujici se tim, ze
vertikdlné ve vzdalenosti od prvniho paru je usporadany
dodateény par drafek nosné plochy dopravniku (14°) a drazka
(297) nosné plochy vadkové hridele, a Ze pro pfemistovani
uvedeného dodated&ného paru drédZek ve svislém sméru jsou

uspotradané prostredky (21).

15
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11. Balici Stroj podle naroku 10, vyznadujici se tim, ZzZe
ozubeny vénec (16) je umistény na vnitfni strané drazky (14)
nosné plochy dopravniku, a e uvedené prostfedky pro uvadéni
do poh&néciho z&bé&ruy obsahuji pastorek (22) uloZeny na
h¥ideli (21), ktera je zase uloZeni v ramu stroje uvnity

dradhy uloZeni dopravniku.

12. Balici stroj podle naroku 11, vyznacdujici se tim, zZe
uvedené prostfedky pro uvadéni do  pohané&ciho z&béru
5 ozubenym véncen vackové hridele (35) obsahuji hnaci
pastorek (34) va&kové h¥idele opatfeny na dodate&né hrideli

(37) uvnitp drahy uloZeni dopravniku.

13. Balici stroj podle naroku 7, vyznaéujici se tim, ze
pPro pohé&néni kaZdého =z prstenct (35, 357, 46, 47) vadkové
hfidele je usporadany oddéleny motor (46, 47), a Ze tento
motor mé& prost¥edky bro zabirani s ozubenym vé&ncem (45)

vackové htidele.

14. Balici stroj podle kteréhokoliv gz narokd 1 az 3,
vyznacdujici se tim, Ze alespon jedno z uvedenych
zpracovavacich stanovist je ovladano a/nebo  pohanéno

servomotorem nebo podobnym Ustrojim.

15. Balici stroj podle naroku 14, vyznadujici se tim, ze
uvedend stanovisté& jsou vybavena pohanécimi prostfedky pro
jednotlivé zpracovavaci nastroje, a zZe je opatreny
jednoduchym programovatelnym servomotorem nebo podobnym

Ustrojim pro rizeni uvedenych pohéné&cich prostredki.

16
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