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do wytwarzania tych impulséw

1

Przedmiotem wynalazku jest sposéb wytwarza-
nia impulséw sterowniczych do nastawiania opty-
malnego napiecia ta$my, zanim nastgpi zjawisko
poslizgu taSémy na bebnie napedowym przenoénika,
oraz urzadzenie wytwarzajace takie impulsy.

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr
48 451 spos6b automatycznego napinania tasmy
przeno$nikowej, ktéry polega na wykorzystaniu
zjawiska poSlizgu taémy, przy nabieganiu na beben,
oraz pelzania ta§my przy zbieganiu z bebna — do
wytwarzania impulséw sterowniczych. W celu wy-

krycia takich zjawisk umieszczono na wejsciu tas-
" my na beben napedowy i przy jej zejéciu — dwa
czujniki mechaniczne, wykrywajace réznice szyb-
koSci miedzy ta$mg a plaszczem bebna, zaopatrzo-
ne w przekladnie obiegowe.

Czujniki te sa polaczone ze skrzynks sterowm-
czg, powodujgc odpowiednie przelaczenie silnika
weciggarki napinajacej taSme — w kierunku napi-
nania wzglednie luzowania taS§my przeno$nika. Sy-
gnat sterowniczy nakazu uruchomienia weciggarki
zostaje wytworzony dopiero w chwili zaistnienia
poS§lizgu rzeczywistego, co powoduje opbZnione
dzialanie urzadzenia, z uwagi na duzg bezwladno$é
ukladu. " '
~ Powstajace na skutek tego ciggle zmiany napie-
cia taémy, wywoluja zwigkszone zapotrzebowanie
mocy napedu wciggarki i przedwcezesne zuzycie ru-
chomych cze§ti czujnikéw mechanicznych. Ciagle
zmiany warunkéw pracy ta$my od po$lizgu do peil-
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nego sprzezenia ciernego miedzy taséma, a bebnem

wplywajg niekorzystnie na jej zywotnosé.

Celem wynalazku jest zastosowanie takiego spo-
sobu wytwarzania impulséw sterowniczych, ktéry
przekaze impuls sterowniczy w fazie poprzedzajg-
cej wystapienie poSlizgu rzeczywistego na bebnie,
oraz skonstruowanie prostych i niezawodnych czuj-
nikéw do wytwarzania tych impulséw.

Istota wynalazku polega na wykorzystaniu cze$ci
obwodu bebna (znajdujgcej si¢ w strefie kata opa-
sania) do sygnalizowania takich faz ruchu, w kt6-
rych wystepuje zwiekszanie sie obszaru sprezyste-
go pelzania taSmy na bebnie, w okresie poprzedza-
jacym wystapienie po§lizgu rzeczywistego. Na pla-
szczu bebna zamocowuje sie uklad czujnikéw, zwie-
rajacych obwo6d sterowniczy. Obwod ten zostaje
zamkniety 'w momencie przej§cia ukladu czuj-
nikéw przez dwa odcinki kontrolne, znajdujgce sie
w strefie kata opasania bebna.

Czujniki te kontrolujag wystepowanie sprezyste-
go pelzania taSmy w dw6ch r6éznych odcinkach tej
strefy. Przekazanie jednoimiennych impulséw, z
obydwéch odcinkéw kontrolnych — powoduje na-
danie nakazu uruchomienia weciggarki, natomiast
pojawienie sie réinych impulséw na tych obszar
rach powoduje zatrzymanie wclagarkln Jako urzg-
dzenie do wytwarzania tych impulséw zastosowa-
no czujnik, ktéry jest polaczony  elektrycznie ze
§lizgowymi - wycinkowymi pierScieniami, sprzezo-
nymi z walem bebna. Kazdy z tych pier§cieni za-
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opatrzony jest w segment bedacy odwzorowaniem
kontrolnego odcinka na bebnie.

Czujnik sklada sie z korpusu w ksztalcie tulei,
wewnatrz ktérej znajduje sie gniazdo kontaktowe
odizolowane od korpusu i polgczone z przewodem
wyprowadzonym na zewngtrz. Przeciwlegla stro-
na gniazda zaopatrzona jest w iglice o kompenso-
wanej diugosci, ktéra jest wsparta na lozysku ku-
lowym i zawulkanizowana w korpusie czujnika.
Niekiedy stosuje sie czujniki, w ksztalcie plaskiej
tarczy, ktérych ruchoma cze§¢ §rodkowa zaopa-
trzona jest w styk polaczony odizolowanym od kar-.
pusu przewodem, ktéry jest odprowadzony na ze-
wnatrz.

Czes¢ Srodkowa jest zawulkanizowana w kor-
pusie wzglednie zawieszona na sprezynach. Styk
staly zamocowany jest woOwczas przeciwlegle do
styku ruchomego, w korpusie czujnika. Zaletg spo-
sobu wytwarzania impulséw sterowniczych do op-
tymalnego napiecia taSmy przeno$niké6w i urzg-
dzenia do ich wytwarzania — jest wykluczenie
mozliwo$ci zaistnienia poslizgu rzeczywistego mie-
dzy tasmg a bebnem, przy jednoczesnym uzaleznie-
niu systemu sterowania ‘wciggarka od zmian
wspélczynnika tarcia na bebnie i zmian wielko$-
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat urza-
dzenia, ktéry wyjasnia blizej spos6b wytwarzania
impulséw sterowniczych do optymalnego napiecia
taSmy przeno$nikéw, fig. 2 — schemat dzialania
§lizgowych pier§cieni wycinkowych, fig. 3 — czuj-
nik z iglica w przekroju, fig. 4 — widok tego czuj-
nika od strony kolnierza, fig. 5 — przekr6j czuj-
nika ze stykiem bocznym, fig. 6 — odmiane czuj-
nika ze stykiem bocznym, zaopatrzong w sprezy-
ne, fig. 7 — dalszg odmiane czujnika z regulacjg
napiecia sprezyny, a fig. 8 — szczegdé! konstrukcji
styk6w odmiany czujnika.

Urzadzenie sklada si¢ z ukladu czujnikéw 1 po-
laczonych elektrycznie ze $lizgowymi wycinkowy-
mi pier§cieniami 2 i zbierajgcych szczotek 3 po-
1gczonych przewodami 4 ze skrzynka programujg-
cego urzadzenia 5. Czujnik 1 zaopatrzony jest w
styki 6, z ktérych jeden jest ruchomy. Czujnik 1
sklada sie z korpusu 7, w ksztalcie tulei. Wewnatrz
niej umieszczone jest kontaktowe gniazdo 8 —
odizolowane od korpusu 7 i polgczone z przewo-
dem 9 wyprowadzonym na zewnagtrz. Gérna stro-
na czujnika 1 zaopatrzona jest w iglice 10 0 zmien-
nej diugo$ci. Niekiedy korzystnym jest stosowaé
czujniki 1 przedstawione na fig. 5, 6 i 7.

Ksztalt tych czujnikébw 1 zblizony jest do tar-
czy. W korpusie 7 znajduje sie ruchoma $rodkowa
czesé 11 zaopatrzona w boczne styki 6, wykonane
w. postaci kolka wzglednie wkretu. Srodkowa
cze$é 11 jest zawulkanizowana w korpusie 7. Osa-
dzenie takie zapewnia mozliwo§¢é przesunieé tej
czeSci czujnika 1 wzgledem $cianek korpusu 7.
Odmiane tego typu czujnika 1 przedstawiono na
tig. 6 i 7. Srodkowa cze§é 11 (ruchoma) osadzona
jest na sprezynie 12 i podparta z boku oporows
sprezyna 13.

W bocznej Sciance fradlsewej czgsci 11 znajduje
sle ruchomy styk 6 polaczony z W e 9 od-
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izolowanym od korpusu 7, ktary jest wyprowadzo-
ny na zewnatrz czujnika 1. Styk 6 staly-osadzony
jest w korpusie 7, naprzeciwko ruchomego styku 6
i wykonany jest r6wniez w postaci kotka. Na fig. 8
przedstawiony jest nieruchomy styk 6 czujnika 1
wykonany w ksztatcie dwustopniowego koltka, kt6-
rego mniejsza Srednica spelnia jednocze$nie funk-
cje prowadnicy. ’

Sposéb wytwarzania impulséw sterowniczych do
optymalnego napiecia tafmy 14 przeno$nik6w po-
lega na tym, ze utrzym:uje sie stalg warto$§é tej
czeSci kata opasania, kt6ra nie bierze udzialu w
przenoszeniu sity obwodowej. Liczbowa warto$§é tej
czeSci kata opasania mozna dla danych warunkéw
okresli¢ ze wzoru Eulera jako réznice kata opasa-
nia i kata pelzania sprezystego. Przy tym katem
pelzania sprezystego okreSla sie ta wielko§¢ kata
opasania, ktéra przenosi sile obwodowa, podczas
wspolpracy bebna z tasma.

Warunkiem koniecznym do tego, aby nie zosta-
o przerwane sprzezenie cierne miedzy plaszczem
bebna, a tasma 14 i nie wystapil poSlizg rzeczy-
wisty jest spelnienie nier6wno$ci, aby cze§é kata
opasania, nie biorgca udzialu w przenoszeniu silty
obwodowe]j byla wieksza od 0. W przypadku gra-
nicznym, gdy kat ten wynosi 0°, to zachodzi réw-
nowaga chwiejna w sprzezeniu ciernym miedzy
tasma 14 a bebnem, przy czym praca taka jest
szkodliwa dla ukladu i prowadzi do przedwczesne-
go zniszczenia tasémy 14. Do utrzymania stalej war-
toSci tej czeSci kata opasania, ktéra nie bierze
udzialu w przenoszeniu sily, wykorzystuje sie uklad
czujniké6w 1, ktérego zadaniem jest kontrola spre-
zystego pelzania ta$my 14, na dwbéch réznych od-
cinkach obwecdu bebna a4, a znajdujacych sie w
strefie kata opasania.

Zastosowany czujnik 1 zwiera styki 6 obwodu
sterowniczego weciggarki (nieuwidocznionej na ry-
sunku), podczas sprezystego pelzania tas$my 14.
Styki czujnika 1 lacza sie elektrycznie ze §lizgo-
wymi wycinkowymi pier§cieniami 2, kt6érych luki
sg Scislym odwzorowaniem kontrolowanych odcin-
k6w obwodu bebna a;, a; znajdujacych sie w stre-
fie kata opasania. Slizgowe wycinkowe pier§cie-
nie 2 przekazujg impulsy sterownicze na zbierajgce
szczotki 3, za pomocg ktérych sygnal przekazywa-
ny jest do skrzynki urzadzenia 5 programujacego
prace wciggarki bebnowej.

Pojawienie sie jednoimiennych sygnaléw na
obydwoch §lizgowych wycinkowych pier§cieniach 2
oznacza nakaz wilgczenia weciggarki w kierunku
napinania ta$my 14. Wskazuje to, ze poczatek wy-
stepowania sprezystego pelzania ta$my przesunal
sie do kontrolowanego odcinka bebna, znajduja-.
cego sie w strefie nie biorgcej pierwotnie udzialu
w przenoszeniu sily, a wiec wielko§é tej strefy
zmniejsza sie, w nastepstwie czego wystapié mo-
ze poSlizg rzeczywisty, jeSli wielko$¢ kata odpo-
wiadajgcego tej czeSci kata opasania bedzie réw-
na zero. -

Odbiér réznoimiennych sygnatéw z obydwéch
§lizgowych pier§cieni wycinkowych 2 oznacza, e
w jednym z odcinké6w kontrolowanej strefy bebna
nie zachodzi zjawisko sprezystego pelzania tas$my
14, co jest zgodne z zalozeniem. Brak impulséw
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pradowych z obydwéch odcinkéw obwodu bebna
ay, ap kontrolowanego obszaru strefy kata opasa-
nia, wskazuje na brak wystepowania zjawiska
sprezystego pelzania taémy (w kontrolowanych od-
cinkach), co przy normalnym ruchu moze by¢ je-
dynie spowodowane zbyt duzym napieciem ta$-
my 14. Stan taki jest nakazem wilgczenia wciggarki
w kierunku luzowania tasmy 14.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb wytwarzania impulséw sterowniczych
do optymalnego napiecia tasmy przeno$nikéw,
znamienny tym, Ze na plaszczu bebna zamaco-
wuje sie uklad czujnikéw (1) zwierajgcych ob-
wo6d sterowniczy, w czasie przej§cia ukladu
czujnikéw (1) przez dwa odcinki kontrolne
w strefie kata opasania bebra.

2. Sposéb wytwarzania impulséw sterowniczych

wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze jedno-
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imienne impulsy przekazane z dwéch odcinkéw ~

kontrolnych, znajdujacych sie w strefie kata
opasania, powodujg nadanie nakazu uruchomie-
nia weciggarek, natomiast pojawienie sie réz-
nych impulséw na obydw6ch odcinkach kon-
trolnych obwodu bebna powoduje nadanie na-
kazu unieruchomienia weciggarki. -
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3. Urzadzenie do wykonywania sposobu wedlug

zastrz. 1, znamienne tym, ze sklada sie¢ z przynaj-
mniej jednego czujnika (1) i polgczonych z tym
czujnikiem (1) dwéch §lizgowych wycinkowych
pierScieni (2), sprzezonych z walem bebna, przy
czym kazdy z pier§cieni (2) zaopatrzony jest
w segment bedgcy odwzorowaniem kontrolowa-
nego odcinka na bebnie (a;, ay).

. Urzadzenie do wykonywania sposobu wedlug

zastrz. 1, znamienne tym, Ze zaopatrzone jest
w czujnik (1) skladajacy sie z korpusu (7), w,
ksztalcie tulei, wewnatrz ktérego znajduje sie
kontaktowe gniazdo (8) odizolowane od kor-
pusu (7) i polgczone z przewodem (9) wypro-
wadzonym na zewngtrz, natomiast przeciw-
legla strona zaopatrzona jest w iglice (10)

" o kompensowanej dlugo$ci, ktéra jest wsparta
‘na lozysku kulowym i zawulkanizowana w kor-

pusie (7) czujnika .@).:.

. Odmiana urzadzenia do wykonywania sposobu

wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze czujnik (1)
wykonany jest w postaci plaskiej tarczy i ma
dwa boezne styki (6), z ktérych jeden ruchomy
znajduje sie w Srodkowej cze§ci (11), a staly
w Sciance korpusy (7) czujnika (1).
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