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Wynalazek niniejszy dotyczy mecha-
nizmu poruszajacego ruchem poprzecznym
igty w wieloiglowych okretkowych lub
merezkowych maszynach do szycia. Me-
chanizm wedlug wynalazku wyrdznia sie
znaczna wytrzymaloscia na bardzo szyb-
kie dzialanie, dzieki czemu okretkowe ma-
szyny do szycia, w ktéorych ten mecha-
nizm jest zastosowany, moga pracowaé
szybciej od dotychczas znanych maszyn
tego rodzaju, zachowujac dokladnosé dzia-
tania, co posiada bardzo wa#ne znaczenie
przy wytwarzaniu $ciegéw na maszynach
okretkowych,

W pewnych przypadkach trzeba, aby
zakres ruchéw poprzecznych jednej igly
maszyny byt wigkszy od zakresu ruchéw

poprzecznych drugiej igly; w tym celu
igly dotychczas znanych, dwuiglowych
maszyn okretkowych poruszane sg zapo-
moca dwu oddzielnych drazkéw polaczo-
nych tak, Ze moina je nastawiaé z se-
gmentem uruchomianym przez specjalny
kulaczek, dzieki czemu zakres ruchéw po-
przecznych jednej z tych igiel mozna re-
gulowaé niezaleznie od zakresu ruchéw
poprzecznych drugiej igly. Aby jednak
okretkowe maszyny do szycia mogly dzia-
taé bardzo szybko, nalezy je zaopatrzy¢,
stosownie do niniejszego wymalazku, w
mechanizm poruszajacy igly wykonany tak,
iz obie igly maszyny poruszame sa przez
jeden tylko drazek posiadajacy ruchy
zwrotne, przyczem zakres ruchéw po-
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przecznych kazdej z tych igiel mozna zmie-
niaé¢ z latwoécia wizgledem zakresu ru-
chow poprzecznych drugiej igly z mala po-
prawka skrajnych wewnetrznyeh, czyli naj-
blizszych wzgledem siebie polozen tych igiel.
Aby to osiagnaé, rzeczony drazek po-
siadajgcy ruchy zwrotne polaczony ]est w
od owledhu sposéb z jednem ramieniem
kyian{kowe]. osadzonej i odchyla-

ne; na glowity maszyny, a drugie ramie
tej dZwigni potaczone jest zapomoca - dwaoch
ogniw z dwoma ramionami umocowanemi
na dwéch walkach w taki sposéb, iz ra-
miona te moina ustawiaé poprzecznie w
73danem polozeniu wzgledem osi tych wal-
kéw. Kazdy z rzeczonych watkéw osadzo-
ny jest i obraca si¢ w glowicy maszyny i
posiada zaciénigta na drugim swym kori-
cu korbe, ktéra mozna ustawiaé pod do-
wolnym katem wzgledem osi podluznej
tego watka. Na. wolnym korcu kazdej kor-
by osadzony jest pokrecany czop, w ktéry
moze wsuwaé si¢ 'drazek prowadny do
igty, polaczony przegubowo z plyta przy-
mocowana do dolnego korica trzonu pod-
trzymujacego igly. Linja regulacji kazde-

go z ramion obracajacych rzeczone watki

zbliza sie scisle do tuku, wedlug ktérego

porusza sie punkt polaczenia kazdego z

tych ramion ze swem ogniwem, dzieki
czemu po pewnem naregulowaniu jednego
z ramion, skrajne wewnetrzne polozZenie
whlasciwej igly wymaga jedynie niewielkiej
poprawki, ktéra mozna wykonaé dzieki na-
stawialnemu osadzeniu wzmiankowanych
korb na rzeczonych watkach.

Na rysunku fig. 1 przedstawia widok
ztytu okretkowej maszyny do szycia, za-
opatrzonej w niniejszy mechanizm nadaja-
cy iglom ruchy poprzeczne; fig. 2 — wi-
dok zboku z czesciowym prizekrojem glo-
wicy tejze maszyny; fig. 3 — widok zprzo-
du tej glowicy; fig. 4 — widok perspekty-
wiczny w zwigkszonej podzialce jednego
z walkéw poruszajacych igly poprzecznie
oraz jego nastawialnego ramienia.

" Okretkowa maszyna do szycia uwidocz-
niona na rysunkach zawiera, jak zwykle,
plyte 1, na ktérej kladzie si¢ materjal pod-
legajacy szyciu, wydrazony wspornik 2 i
ramie 3 zakoriczone glowica 4. W ramie-
niu 3 osadzony jest i obraca si¢ w odpo-
wiednich tozyskach wal gtéwny 5, zaopa-
trzony na jednym koricu w kétko pasowe

6, a na drugim koricu — w tarcze korbo-

wa 7, polaczona w zwykly sposéb zapo-
moca korbowodu 8 z trzomem 9 osadzo-

" nym w glowicy 4 maszyny tak, iz moze on

poruszaé¢ si¢ pionowo w jedna strone i
zpowrotem, Trzon igly 9 posiada na swym
dolnym koricu ptytke 10, na ktérej osa-
dzone s3 i obracaja sie dwie oprawki 17
i 12 do igiet. Oprawka 11 ma ksztalt po-
chwy 13 osadzonej i obracanej na osi 14,
na ‘ktérej nagwintowany koniec, przecho-
dzacy przez szczeling 15 wycieta w plytce
10, jest nasrubowana nakretka 16 z pod-
ktadka 17, stuzaca do przymocowania tej
osi 14 do plytki 10. Unzadzenie to umozli-
wia dowolne ustawianie poprzeczne osi
14 oprawki 11 wzgledem plytki 10. Z po-
chwy 13 wystaje ku dotowi zacisk 18, w
ktéry wsuwa sig gérny koniec igly 19 i za-
ciska tam zapomoca $rubki zaciskowej 20,
zgory za$ pochwy 13 wystaje ku gorze za-
cisk 21, obejmujacy dolny koniec zasad-
niczo pionowego drazka prowadnego 23
zaciéniety zapomoca Srubki 24, Oprawka
12 jest zupelnie taka sama, jak oprawka
11, a mianowicie w oprawce 12 osadzona
jest igla 25 oraz zasadniczo pionowy dra-
zek prowadny 26, przyczem obie oprawki
11 i 12 oraz ich drazki prowadne 23 i 26
sa tak polaczone z trzonem igly 9, iz prze-
suwajg sie wraz z nim w kierunku piono-
wym w jedna strone i zpowrotem.,

Drazek prowadny 23 przesuwa sie
przez pokrecany czop 27 osadzony w tu-
lejce bocznej 28 na wolnym koricu korby
29, umocowanej na watku 30 zprzodu glo-
wicy 4 maszyny okretkowej, ktéry to wa-
tek 30 osadzony. jest zasadniczo poziomeo
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w panewce 31, umocowanej w odpowied-
nim otworze glowicy 4 w taki sposéb, iz
drugi koniec tego walka wystaje z tylnej
strony glowicy 4. Ten tylny koniec walka
30 posiada odsade 32 zaopatrzong w wy-
step 33 przechodzacy wpoprzek osi tego
watka i odchylajacy sie w bardizo slabym
stopniu z poloZenia poziomego podczas
dzialania maszyny. Na wystep 33 jest na-
sunigte rami¢ 35 zaopatrzone w tym celu
w rowek 34 dopasowany odpowiednio do
rzeczonego wystepu i zaopatrzony wizdluz
dna w otwér 36. W odsadzie 32 jest cen-
tralnie nagwintowany otwér 37, w ktéry
wkreca si¢ koniec $rubki 38 przechodzacej
przez rzeczony otwér 36, celem przymo-
cowania w Zadanem poloZeniu ramienia 35
do watka 30; wiec korba 29, walek 30 i ra-
mie 35 tworza razem dZwignie kolankowa,
osadzong i odchylana w glowicy 4 maszy-
ny. W podobny sposéb drazek prowadny
26 przesuwa si¢ przez pokrecany czop 39
osadzony w tulejce 40 znajdujacej sig na
koricu korby 41, umocowanej pod odpo-
wiednim katem na watku 42, osadzonym i
obracanym w glowicy 4 maszyny, przy-
czem na drugim — czyli tylnym — koricu
tego walka umocowano w sposéb juz opi-
sany rami¢ odchylane 43, odpowiadajace
ramieniu 35.

Poziome zasadniczo ramiona 35 i 43
zwrécone sa ku sobie swemi wolnemi kon-
cami posiadajacemi czopy 44 i 45 stuzace
do przegubowego ich polaczenia zapomo-
ca ogniw 46 i 47 o jednakowej dlugosci z
ramieniem 48 dzZwigni kolankowej, osadzo-
nej na osi 49 wystajacej z glowicy 4. Og-
niwa 46 i 47 potaczone sa w tym celu prze-
gubowo z koficem ramienia 48 dzZwigni ko-
lankowej zapomoca wispélnego czopa 50, a
drugie ramie 57 tej dZwigni moze byé na-
stawiane i jest polaczone przegubowo z
jednym kioricem drazka 52, ktérego drugi
koniec lgczy sig¢ przegubowo z suwakiem
53. Suwak ten mozna ustawiaé w dowol-
nem polozeniu wzdluz ramienia odchyla-

nego 54, zaopatrzonego w tym celu w od-
powiednie wyzlobienie podtuzne i umoco-~
wanego na walku 55 osadzonym i obraca-
nym we wsporniku 2 maszyny, przyczem
rami¢ 54 wprawiane jest w ruch wahadto-
wy przez wyzlobiony kutaczek 56, obra-
cany jeden raz podczas kazdych trzech ob-
rotéw walu gléwnego 5 za posrednictwem
przektadni kot zebatych 57 i 58.

Igly maszyny niniejszej mozna nape-
dzaé¢ zapomoca znanego mechanizmu przy
wytwarzaniu zwyklych $ciegéw zszywaja-
cych, wobec czego opis niniejszy ograni-
cza si¢ jedynie do mechanizmu poruszaja-
cego igly w boki.

Zakres ruchéw bocznych obu igiel ma-
szyny moZna zmieniaé z latwoscia zapo-
moca odpowiedniego poprzecznego usta-
wienia ramion 35 i 43 wzgledem odnosnych
watkéow 30 i 42, przyczem skrajne we-
wnetrzne, czyli najblizsze polozenia wazgle-
dem siebie tych igiet przy ich ruchach
bocznych mozna wyregulowaé¢ doktadnie
zapomoca ustawienia pod odpowiedniemi
katami korb 29 i 41 wzgledem walkéw 30
i 42 w celu zré6wnowazenia zbyt niewiel-
kich odchyled watkéw 30 i 42, uzaleznio-
nych od danego ustawienia ramion 35 i 43.

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm do nadawania ruchéw
poprzecznych iglom w okretkowej lub me-
rezkowej maszynie do szycia, kitorej
oprawki do igiet sg zaopatrzone w drazki

‘prowadne potaczone przegubowo z ‘trzo-

nem do poruszania igly, znamienny tem,
ze kazdy drazek prowadny polaczony jest
przegubowo z dzwignia kolankowa, ktérej
jedno ramie mozna ustawiaé dowolnie w
kierunku poprzecznym do osi jej obroty, a
drugie ramie mozna ustawiaé pod katem
wzgledem tejze osi, wskutek czego przy
odchylaniu tej dZwigni kolankowej wska-
zany drazek prowadny wprawia si¢ w po-
przeczny ruch zwrotny.



2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, ze wielkoé¢ skoku ruchu po-
przecznego jednej igly mozna zmieniaé
wizgledem wielkosci skoku poprzecznego
drugiej igly.

3. Mechanizm wedlug zastrz. 2, za-
wierajacy dwa walki osadzone oraz obra-
cane w glowicy maszyny i polaczone z
dwiema oprawkami do igiel osadzonemi
zapecmoca przegubow na tnzonie do poru-
szania igiel, znamienny tem, zZe oba ra-

miona obracajace wskazane watki mozna
ustawia¢é w dowolnem polozeniu po-
przecznie wzgledem osi podluznej wal-
kéw, celem zmieniania przez to wielkosci
obrotu jednego z tych walkow wizgledem
wielkosci obrotu drugiego watka.

The Singer
Manufacturing Company.
Zastepca: Dr. inz. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.
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Druk L Bogustawskiego, Warszawa.
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