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Vynélez se tykd automatického podévdni
dutinek k jednotlivym pracovnim mistim
stroje opatfeného dopravnim Zlabem shna-
nym zavaddécim dopravnikem a se zdsobni-
mi Sachtami uspofddanymi nad jednotlivy-
mi pracovnimi misty stroje, k n8muZ se du-
tinky privaddi hnanym plnicim ustroﬁm P¥i-
vadéné dutinky jsou do dopravniho Zlabu
poddvany poddvacim tstrojim, jehoZ pohon,
jakoZ i pohon plniciho ustroji a zavaddéci-
ho dopravniku, je automaticky ovladan sou-
stavou tfi detektord.
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Vynédlez se tyka zafizeni pro automatické
poddvani dutinek do textilniho, zvlasté
bezvietenového dopiddaciho stroje opatfe-
ného zdsobnim Zlabem, ve kterém jsou du-
tinky pfisunovdny dopravnikem k jednotli-
vym pracovnim mistim stroje.

PPi automatické vyméné plnych civek za
prézdné jsou pouZivdna pojizdna smekaci
zafizeni opatfend pomocnymi zédsobniky s
omezenym podtem prazdnych dutinek, coZ
ma za ndsledek, Ze b&hem smekdni civek
musi smekaci automat preruSovat svou &in-
nost a vracet se k centrdlni zdsobovaci sta-
nici pro dopliiovdni pomocného zasobniku
dutinkami. Naproti tomu pouZivdni pomoc-
ného zdsobniku s velkym poftem dutinek se
neosvédCilo dilem pro obtiZnou ruéni ma-
nipulaci pii plnéni zdsobniku a dilem téZ
pro dalsi nedostatky, kdy nap¥. je nutno vy-
skytujici se tvorbu klenby vytvafFenych du-
tinkami odstrailovat zvld$tnim mechanis-
mem jak vyplyva z autorského osvéd&eni €.
191 015. Pri pFisun dutinek k jednotlivim
pracovnim mistim stroje bylo proto navr-
Zeno pouZiti dopravniku s drZéky (DE-OS
28 16 418), kde v3ak je nutnd rufni manipu-
lace spojend se zasunovdnim dutinek do dr-
' Zak@ dopravniku, coZ je ndrotné jak z tech-
nického hlediska, tak i z hlediska ztréty
pracovniho ¢&asu obsluhujictho persondlu.
Vynédlez si klade za cil odstranit soufas-
né nedostatky spojené s prisunem dutinek
do textilniho, zvl4Sté bezvietenového do-
pfadaciho stroje, jeZ by odstranilo pouZi-
védni pomocnych zasobnikdl na smekacich
automatech, a tim i dal8i komplikace spo-

jené s jejich dopliiovanim.

Podle vynélezu je problematika pfedkla-
ddni dutinek k jednotlivym pracovnim mis-
tm stroje opatfeného dopravnim Zlabem
se zavddécim dopravnikem, k n8muZ se du-
tinky pf¥ivadi plnicim dGstrojim, feSena tim,
Ze mezi hnanym plnicim tstrojim a doprav-
nim Zlabem, se zavadécim dopravnikem je
upraveno hnané podavaci ustroji napojené
na soustavu detektori pro oviddani poho-
nu plnictho dstroji, zavad&ciho dopravni-
ku a podévaciho ustroji.

Podle vynélezu je vyhodné, jestliZe hna-
né podavaci Gstroji je tvofeno poddvacimi
prsty pro podavani jednotlivych dutinek do
zavadéciho dopravniku dopravniho Zlabu.

Zautomatizovadni procesu poddvani duti-
nek do dopravniho Zlabu podédvacim tstro-
jim a se soustavou detektort umoZiiuje, Ze
dutinky jsou pfivddény k jednotlivym pra-
covnim mistim stroje bez zdsahu obsluhy,
éim# se dociluje podstatné zvySeni produk-
tivity prace u operace pffsunu zisobnich
dutinek ke stroji.

Poddvani dutinek do predem urdené po-
~ zice u pracovnich mist stroje je podle vy-
nalezu umoZnéno tim, Ze dopravni Zlab je
opatfen zasobnimi Sachtami pro zavedeni
alespoil jedné dutinky ke kaZdému pracov-
nimu mistu stroje.

Timto uspofddénim se zabezpeluje, Ze pii
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automatické vym&n& plnych civek za préz-
dné nemusi objiZdéjici smekaci zalFizeni byt
opatfeno pomocnym zasobnikem dutinek,
které si miiZe odebirat pfimo u kaZdého
pracovniho mista stroje z p¥isluinych z&-
sobnich Sachet. "

Pro pripad zablokovani dopFednéhn
Ivlyb}l zavadéciho dopravnikupnair;ehezgfc%-
ceénlm zavadené dutinky v nskteré zdsobni
Sachté Je podle vynélezu vyhodné, jestlize
k elektrickému obvodu hnaciho elektromo.
torvu zavadéciho dopravniku je pripojen sty-
kad 1f*everzace s Casovymi relé ovladany mo-
mentovou spojkou pro dodasny %
hybwzavédéciho dopII')avniku(faSIly “PEtng po-
) Pr‘lkladné provedeni zafizeni pro automa-
tlckg p_odévéni dutinek k pracovnim mistim
stroje je schematicky zndzorngno na vykre-
ses:h, kde znaé&i obr. 1 pohled z boku v &4s-
tgcnégn fezu na podédvaci tstroji s dopra;/—
mmuzlabem a s privodni &asti plniciho G-
331'011, gbr. 2, 3, 4 plidorysné uspotadani
techto’ ustroji s dopravnim Zlabem a s do-
grzgg{kem v rdznych fazich innosti a obr.

ema zapoieni hnaci

zavadéciho dcf)prav:niku.acIhD elektromotoru

Zafizeni pro automatické podavani duti-
nek 8 d’o dopravniho #labu 13 uspofddané-
ho podél stroje nad jeho pracovnimi jed-
notk’ami sestavd v prikladném provedeni z
poddvaciho tstroji 9 opatfeného podava.
Cimi prsty 5, jejichZ pohyb je odvozen od
elektromagnetu 14, pri€emZ samotnad kon-
strukce je Fe3ena tak, Ze pfi zapnuti elek-
tromagnetu miZe byt poddna pouze jed-
na d’utinka 8 do dopravniho #labu 13 opa-
tr}envevt;o zavadécim dopravnikem 6 se za-
vadedi 4 Dopravnik je pohandn kolem 12
mechanicky spojenym s hnacim elektromo-
tovrem’15. Elektromotor 15 je uvadén v do-
pfedny a zpé&tny pohyb, jakoZ i zastavovan

‘soustavou &asovych relé ¢ se stykaci S o-

vladanych momentovou spojkou 17 a de-
tgktorem 3 pro zjiStovani pFitomnosti du-
tinky 8 v poddvacim ustroji 9. :

Dgtgktor 3 téZ ovldda spousdténi a zasta-
vovanl pohonu plniciho ustroji 10. Detek-
torvyo 1 a 2 slouZi ke snimani polohy zava-
détl 4 a pro indikace pritomnosti dutinky
8w gavédécim dopravniku 6. Dutinky 8 jsou
podavaf:imu Ustroji 9 pFivddény vedenim 7
z plniciho tustroji 10, sestdvajiciho z nezné-
zornéného skrifiového zé&sobniku a pohéa-
néného dopravniho pasu 11.

ZaFizeni pracuje nésledovné: p¥l zapnuti
plo‘honu zavadéciho dopravniku 6, podava-
ciho ustroji 9 a plniciho ustroji 10 pies sou-
stvavu detektori 1, 2, 3 je detektorem 3 na-
pred zjidtovdna p¥ipravenost podévactho -
stroji 9 k zaplilovani zavadéciho dopravni-
k}1 6 dutinkami 8. v piipadé, Ze v podéva-
Cim Ustroji nejsou Zadné dutinky, rozepne
detektor 3 p¥ivod proudu k hnacimu moto-
ru 15, tak¥e zavadsci dopravnik se nerozje-
de, a zdrovell uvede v &innost pohonny me-
Chanismus plniciho dstroji 10, které do-
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pravnim pdsem 11 a vedenim 7 zane pii-
vadst do podavaciho dstroji 9 dutinky &.

Jakmile je do podéavaciho ustroji dodano
dostatetné mnoZstvi dutinek 8, detektor 3
pohonny mechanismus plniciho Gstroji 14
vypne a spusti zavddéci dopravnik 6 zapnu-
tim p¥rivodu proudu k elektromotoru 38,
Pfes spinaci kontakt r 1.2, detektor 3 a kli-
dovy kontakt & 2.1 se uzavie okruh faso-
vého relé C1 a civky stykale 81, pFes je-
hoZ silové kontakty se zapne hnaci elektro-
motor 15 na dopfedny chod. P¥i rozjiZzdéni
zavadéciho dopravniku 6 blokuje dofasné
relé € 1 kontaktem &. 1.1 momentovou spoj-
ku 17. Po odméieni ¢asového intervalu re-
16 € 1 se pripoji okruh, sklddajici se ze za-
pinaciho kontaktu momentové spojky 17
a asového relé € 2. Podle obr. 2 zavadéci
dopravnik & p¥i rozjiZdéni odsune dutinku
8b, ¢imZ uvolni misto pro pfisun dal3i du-
tinky, takZe detektor 1 miZe v tomto o-
kamZiku dat signdl podavacimu ustroji 9,
aby podavacimi prsty 5 podalo dutinku &
do dopravniho Zlabu 13 (obr. 3). Zadni ast
5a podédvacich prstli pritom soucasng€ blo-
kuje dalsi dutinku pFed skluzem do doprav-
niho Zlabu 13.

Signal detektoru 1 pro sniméni polohy
zavdadéciho dopravniku & je pro udéleni po-
t¥ebného impulsu elektromagnetu 14 poda-
vaciho ustroji 9 vdzan na signédl detektoru
2 pro sniméni stavu zavadéciho dopravniku
6, ktery zajiStuje, zda je dopravnikem ve-
dena dutinka 8 ¢&i nikoliv. Poddvaci astroji
proto podd dutinku poddvacimi prsty 5
pouze tehdy, jscu-li aba signdly souhlasné,
tj. Ze v dopravniku neni v daném okamZi-
ku a v dané poloze mezi zavadsti 4 Zadna
dutinka a Ze zavadé&ce 4 se nachézi v tako-
vé poloze, kdy dutinka miiZe byt do doprav-
niho Zlabu 13 podéna. Po poddni dutinky
se podavaci prsty 5 sklopi do pfivodni po-
lohy a uchyti dalsi dutinku 8a predni ¢asti
prsti 3, ¢imZ je podévaci ustroji 9 pfFipra-

veno k dalSimu piisunu dutinky do doprav-

niho Zlabu 13 (obr. 4).

Dopliiovani spotiebovanych dutinek se
" pomoci soustavy detektorit a podavacibo 0-
stroji mbZe dit plynule bez ohledu na to,
zda jsou dopravované dutinky zavads&anim
do zédsobnich Zachet spotfebovény zcela &i
pouze z{asti.

Plnici ustroji 10 pro pifisun dutinek do
vedeni 7 je s vyhodou upraveno tak, Ze du-
tinky do vedeni 7 jsou pFrisunovdny vyssi
rychlosti, neZ jakou je miiZe zavadéci do-
pravnik 6 dutinky odebirat. Tim se umoZ-
Huje vytvafeni stalé zascby dutinek v poda-
vacim tstroji 9, pfidemZ pohonny mecha-
nismus. plniciho dstroji 10 se po doplnéni
zasoby signdlem detektoru 3 vypind z &in-
nosti.

Dojde-li pfi skluzu do z&sobni Sachty z
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n&jaké pri€iny ke vzp¥iceni zavddéné du-
tinky, zabezpeluje se jeji uvoln&ni dodas-
nym zpétnym pchybem dopravniku, coZ se
dociluje tim, Ze momentovd spojka 17 za-
pojend do obvodu hnaciho elektromotoru
15 zapne v disledku p¥etiZeni svilj spina-
ci kontakt, ¢imZ se sepne Casové relé C 2,
které svym kontaktem €2.1 odpoji civku
stykate 81 a tasového relé € 1.

Soucdasné€ zapne styka€ reverzace S2,
ktery svymi silovymi kontakty zméni sled
fdze napéjeni hnaciho motoru 1%, ¢imZ do-
jde ke zpétnému pohybu zavddéciho do-
pravniku 6. Odpadnutim &asového relé £1
se¢ pfepinacim kontaktem €1.1 odpoji civ-
ka Casového relé G 2. Po odm&Feni nasta-
veného Casového intervalu tasového relé
C 2, uréujictho dobu zpétného pohybu za-
vadéciho dopravniku 8, dojde k odpadnu-
ti tohoto relé, které kontaktem & 2.2 zapne
tasové relé ©3 a prepinacim kontaktem
¢ 2.1 se pres stykat¢ S1 zapne hnaci elek-
tromotor 15 na dopifedny chod.

Nedojde-li p#i zpétném pohybu dopravni-
ku k uvolndni vzpiitend dutinky, zistava
kontakt momentové spojky 17 sepnuty. Po
odméfeni nastaveného c¢asového intervalu
¢asového relé €1 odpoji kontakt € 1.1 civ-
ku tasového relé €3, které je zpoZdéné
na odpadu, a sepne pres sepnufy kontakt
momentové spojky 17 &dasové relé € 2. Roz-
pinaci kontakty € 2.3 a € 3.1 rozpoji obvod
startovaciho relé R1, jehoZ kontakt r1.2
vypne pfes stykal¢ S1 hnaci elektromotor
15.

Casovy interval doby zpdtného pohybu
zavadéciho dopravniku lze nastavit tak, aby
zavadéci dopravnik & popojel dozadu o po-
mérné malou vzdalenost, toto couvnuti u-
moZni vzpritené dutince, aby =zapadla do
prostoru vymezeného zasobni $achtou 18,
takZe zavadé&ci dopravnik 8§ mlZe pak po-
krafovat v dopfedném pohybu.

Prikladné provedeni vynélezu nevylutuje
jiné alternativy jeho pouZiti, napf¥. zavadé-
ni dutinek do zasobnich 3achet ve vice vrst-
véach Ci nahrazeni t&chto Sachet jinymi pro-
stfedky. PouZitim né&kterého ze zndmych o-
viadacich prvkii 1ze u zafizeni podle vyné-
lezu zvolit rlizné pracovni reZimy, nap¥. za-
plnéni zdsobnich Sachet na cobou stranédch
stroje po jedné dutince, kdy zavddéci do-
pravnik 6 vykond dva objezdy a p¥i prvém
objezdu zaplni dutinkami z&sobni Sachty na
jedné strané stroje a pfi druhém objezdu na
strané druhé atd.

Automatizovdni procesu poddvani duti-
nek do dopravniho Zlabu stroje umoZiiuje
zproduktivnit manipulaci s dutinkami tim,
Ze obsluha se omezi pouze na dopliiovani
skritiového zdsobniku dutinkami, aniZ by
byla nucena dozirat na postup zaplilovani
z4asobnich Sachet dutinkami.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro automatické poddvani du-
tinek do textilniho zvlasté€ bezvietenového
dopfradaciho stroje, opatfeného podéiné ko-
~lem stroje uspofddanym dopravnim Zlabem
se zavadeécim dopravnikem pro pfisun duti-
nek k jednotlivym pracovnim mistiim pri-
vadénym ke stroji hnanym plnicim ftstro-
jim, vyznalené tim, Ze mezi hnanym plni-
cim Ustrojim (10} a dopravnim Zlabem (13)
se zavadécim dopravnikem (6) je uprave-
na hnané podavaci ustroji [9) napojené na
soustavu detektort (1, 2, 3) pro ovladdani
pohonu plniciho dstroji (10), zavadéciho
dopravniku (6) a podéavaciho ustroji (9).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
7Ze hnané podavaci ustroji (9) je tvoFeno

podéavacimi prsty (5) pro podéavéni jednotli-
vych dutinek (8) do zavddéciho dopravni-
ku (6) dopravniho Zlabu (13).

3. Zatizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
Ze k elektrickému obvodu hnaciho elektro-
motoru (15) zavdd&ciho dopravniku (6) je
pripojen stykac reverzace (S) s ¢asovymi re-
lé (C) ovlddany momentovou spojkou (17)
pro docasny zpétny pohyb zavadéciho do-
pravniku (6). )

4. Zatizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
7e dopravni Zlab (13) je opatfen zdscbni-
mi Sachtami (16) pro zavedeni alespoil jed-
né dutinky (8) ke kaZdému pracovnimu
mistu stroje. .

3 listy vykrest
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