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(54) Pneumatické rameno

(57) Pneumatické rameno je ur&ené ako prvok
priemyselnych robotov a manipulédtorov, a to
ako samostatné rameno alebo v kombindcii

so zépistim priemyselného robota, alebo
manipuldtora, ako koncovy &len za tG¢elom
zlepSenia technickych parametrov pri strie-

z4kladovej dosky na ktord je z vrchnej
strany pripevneni pneumatickd pruZina a

zo spodnej strany gulovy &ap. Na pohyblivej
Casti Sapu je upevnené zdkladné riadiace
rameno, pricom jeho tyle sd spojené lankom

s ty8ami krfZovgch ramien prirub pneumatic-
kych pruZin. TyZe zdkladného riadiaceho
ramena si spojené pri inom konkrétnom pre-
veden! zvl4%t samostatnymi lankami s kaZdou
ty&ou ramien prirub. Pneumatické chépadlo
méZ%e byt vytvorené z jednej alebo viac-
stupfiovej pneumatickej pruZiny.
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Vyndlez sa tyka pneumatického ramena ako koncového &lena priemyselnych robotov alebo
manipuldtorov pripadne pracujbceho samostatne v spojitosti s riadiacim systémom.

i Doposial znéme kon¥truk&né riedenie viac&lénkovych ramien priemyselngch robotov alebo
manipuldtorov pozostivajd zo SoSoviek uloZenych nad sebou vzdjomne spojenych ohybnym tiahlom.
Iné kon3truk®né riefenia sd tvorené retazcom klbov navzdjom postupne pospdjanych valcami
spojenych s hnacou jednotkou napojenou samostatnymi privodmi linedrnych motorov na jednotlivé
valce. Samotny klIb &lidnkového mechanizmu pozostdva z dvoch poloklbov vo&i sebe pootoenych

o 90°. poloklb sa sklad4d z dvoch dosiek, ktoré sd vo v§chodzej. polohe navzdjom rovnobezné

a su spojené oto&ne &Eapom s‘jednYm valcom. Kafdy valec md priradeny motor s rozvadzalom
média a tvoria uzatvorend sdstavu. Nevfhodou uvedenych rieSeni je mechanické opatrenie staveb-
nych Sast{ ZoZoviek v miestach styku a mald limitovand hmotnost objektov technologického
spracovanié alebo technologickych hlavic. V pripade, %e ramenc manipuldtora je vytvorené

z retazca kIbov, toto m& velkd hmotnost.

yy&%ie uvedené nedostatky odstrafiuje pneumatické rameno ktorého podstata spo&ivd v
tom, %e na zdkladovej doske m& z jednej strany pripevneptd jednd alebo viacstupiiovd pneumatickd
pru¥inu a na druhej strane z&kladovej dosky je gulovy Eap na ktorého pohyblivej Zasti je
upevnené zdkladné riadiace rameno, ktoré mé tyfe spojené lankami ; ty¢ami kriZovych ramien
prirub prieumatickych pruzin.

Vyhodou pneumatického ramena podla vyndlezu je vysokd nosnost, ktord sa da plynule
menit v zdvislosti od hmotnosti technologickych hlavic a tuhosti jednotlivyéh ramien., Pneumatic-
ké rameno je kon¥truk®né a vyrobne nendroiné, prifom jeho priestorovy pohyb sa umoZfiuje jedno-
duchym ovlddanfm iba dvoch osi. )

Na pripojenych vykresoch sd zndzornené dva priklady rie¥enia pneumatického ramena podla
vyndlezu, kde na obr. 1 je zndzornené s trojstupfiovou pneumatickou pruZinou ovlédanou pomocou
jedného lanka a na obr. 2 je zndzornené pneumatické‘rameno s trojstupliovou pruZinou ovlédanou
pomocou samostatngch laniek s kaZdou tyZou ramien.

Pneumatické rameno pozostdva z pneumatickej pruZiny 1 a to jedno alebo viacstupiiovej,’
ktorej jedné strana je opatrend zékladovou doskou 2. Na zdkladovd dosku 2 je z opa¥nej strany
napojeny sdoso gulovy &ap 3, ktorého pohyblivd ¥ast je pevne spojend s tyfami 41, &im vytvéraji
24kladné riadiace rameno 4. Druh4 strana pneumatickej pruZiny 1 je opatrend tytami 61 pevne
spojenych do prufinového kriZového ramena prirub 6. Zdkladné riadiace rameno 4 je lankami
pevne upnutymi v jeho ty&iach 41 spojené s tyfami 61 pruZinovgch krf¥fovych ramien prirub
6. TyCe 61 pruéinov?ch‘kriiov?ch ramien prirub 6 s spojené sériovo lankami 5 s ty&ami 41
z4kladného riadiaceho ramena 4 alebo samostatne lankami 5, 7, 8. V pripade pouZfitia jedného
lanka je ty® 41 zdkladného riadiaceho ramena 4 spojend pevne s tydou 61 posledného-vrchného
pruZinového kri¥ového ramena priruby 6. V ostatnych ty&iach 61 si lanka vedené volne.

Pohybom jednej z ty&fi 41 zdkladného riadiaceho ramena 4 v smere osi pneumatického ramena
prostrednictvom lubovolneho pohonu (napr. hydrovalcu, servopohonu alebo priamo elektropohonu)
doch&dza prostrednictvom tiahiel k takému istému pohybu ty&i 61 pruZinového kriZového ramena
prirub 6. V¢sledny pohyb koncového &lena pneumatického ramena je tie¥ v tejto rovine. Priesto-
rovy pohyb koncového &lena je zabezpeleny pohybom dvoch stisednych ty&fi 41 z4kladného riadiace-

ho ramena 4.
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PREDMET VYNALEZU

1. Pneumatické rameno vyznadené tym, %e na zdkladovej doske (2) z vrchnej strany je
pripevnend jedno alebo viacstupliovd pneumatickd pruZina (1) a zo spodnej strany je ukotveny
gulovy éap (3) na ktorého pohyblivej &asti je upevnené zdkladné riadiace rameno (4), pridom
tyde (41) zé&kladného riadiaceho ramena (4) si spojené lankami s tydami (61) kriZovgch ramien
prirub (6) pneumatickych pruZin (1).

2. Pneumatické rameno podla bodu 1, vyznadené tym, Ze lanka (5) spojuji tyfe (61) kriZo-
vych ramien prirub (6) sériovo.

3. Pneumatické rameno podla bodu 1, vyznadené tym, Ze lanka (5, 7, 8) spojuji tyle

(61) kriZovych ramien prirub (6) vZdy samostatne s tyCami (41) zdkladného riadiaceho rame~
na (4).

2 vykresy
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