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Uklad zabezpieczajacy dla kolei linowych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad zabezpieczaja-
¢y dla kolei linowych, kontrolujagcy w sposéb ciaggly
wielko$é obcigzen od lin no$no napedowych lub no-
$nych, przekazywanych na $rodki podtrzymujgce lub
prowadzgce te liny lub uniemozliwiajgcy urucho-
mienie napedu kolei linowej, w przypadku gdy ob-
cigzenia te przekroczg dozwolone granice.

W praktyce eksploatacyjnej wystepujg z réznych
przyczyn powazne zaburzenia w prawidlowym pro-
wadzeniu lin napedowych, no$no napedowych 1lub
nosnych doprowadzajgce niejednokrotnie do powaz-
nych awarii.

Znane uklady zabezpieczajgce prawidlowos$é pro-
wadzenia lin polegajg na:

— stalej kontroli geometrycznego polozenia tych lin
poprzez umieszczenie czujnikéw, reagujacych na
zmiane polozenia lin w obrebie urzgdzen prowa-
dzgcych te liny na przyklad w zestawach krazkéw
podporowych,

— stalej kontroli predkosci ruchu lin napedowych
lub no$no napedowych przy pomocy wylgcznikéw
odsrodkowych lub pradnicy tachodynamometrycz-
nej,

— stalej lub doraznej kontroli naprezen wystepujg-
cych w tych linach poprzez umieszczenie na me-
talowych konstrukecjach lub podporach trasy $rod-
kéw do pomiaréw odksztalcern sprezystych przy-
najmniej jednego z tych elementéw w wyniku
napiecia wywieranego przez line lub liny.
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Wadsa tych ukladéw jest to, Ze nie gwarantujg jed-
nak pelnego bezpieczenstwa ruchu kolei linowych,
ktére jak wykazuje praktyka eksploatacyjna zalezy
nie tylko od zachowania normalnego polozenia lin,
ich nominalnej predko$ci i dopuszczalnych naprezen
w nich wystepujgcych, ale giéwnie od utrzymania
obcigzenn przekazywanych przez te liny na S$rodki
prowadzgce je lub podtrzymujgce w dozwolonym
przedziale od Rmin do R, < Spelnienie warunku
R, >Rmin decyduje o pewno$ci prowadzenia liny,
za$ zachowanie warunku R, <R_ . gwarantuje, Ze
$rodki prowadzace i podtrzymujgce liny nie zostang
przecigzone.

Celem wynalazku jest zwiekszenie bezpieczenstwa
ruchu kolei poprzez zastosowanie ukladu zabezpie-
czajgcego uniemozliwiajgcego awarie kolei linowej.
Dodatkowg zaletg ukladu jest mozliwo§é réwnocze-
snej sygnalizacji miejsca wystgpienia zagrozenia.

Cel ten osiggnieto zgodnie z wynalazkiem dzigki
temu, ?e w urzgdzeniach podtrzymujacych lub pro-
wadzgcych liny sg umieszczone czujniki reagujace
na wielko§é obcigzen wywieranych przez te liny na
te urzadzenia, przy czym wszystkie czujniki sg po-
1aczone w jeden obwéd szeregowo polaczony z in-
stalacjg sterowania silnika napedu kolei linowej po-
przez wykonawczy przekaznik, ktéry w momencie
przekroczenia dozwolonej granicy obcigzen na kté-
rymkolwiek z czujnikéw powoduje zatrzymanie lub
uniemozliwienie uruchomienia kolei linowej.

Przedmiot wynalazku w przykladzie wykonania



.
dla kolei jednolinowej jest schematycznie uwidocz-
niony na rysunku.

Stacja napedowa 1 jest polaczona ze stacjg prze-
wojowg 2 ling no$no napedowa 3. Lina no$no nape-
dowa 3 jest prowadzona na trasie na podporach
uzbrojonych w zestawy krgzkéw. Obie stacje, nape-
dowa 1 i przewojowa 2, sg polgczone zabezpieczajg-
cym obwodem 15, do ktérego szeregowo sg wilaczone
zespoly czujnikowe 10. Zespoly te sg rozmieszczone
w wybranych urzadzeniach na trasie lub w stacjach
kolei linowych, przenoszacych najlepiej bezposrednie
obcigzenia w'ywolane ling no$no napedows. Zabez-

. pieczajacy obwéd 15 jest. polaczony poprzez wyko-
nawczy przekaznik 9 z obwodem sterowania silnika
napedu 7. Naped kolei-linowej jest wyposazony w
hamulce 6. Zespoly czujnikowe 10 posiadajg lokalne
sygnalizatory 11 i lokalne mierniki 12 i s3 polgczone
sygnalizacyjnym obwodem 13 z centralnym sygnali-
zatorem 14 i pomiarowym obwodem 16 z centralnym
miernikiem 4. . :

Dzialanie ukladu zabezpieczajgcego dla kolei lino-
wej wedlug wynalazku polega na tym, ze przekrocze-
nie granicznego obcigzenia wywolanego przez line 3
a oznaczonego na rysunku jako mechaniczne wejScie
5 w dowolnym kontrolowanym punkcie powoduje
zadzialanie danego zespolu czujnikowego 10 na za-
bezpieczajacy obwéd 15, co poprzez wykonawczy
przekaznik 9 wywoluje wylaczenie zasilania 8, a tym
samym zatrzymanie lub zablokowanie silnika nape-
du 7 oraz zapadniecie hamulcé6w 6. Zadzialanie da-
nego zespolu czujnikowego 10 jest réwnoczeénie sy-
gnalizowane badZ lokalnym sygnalizatorem 11, badz
poprzez centralny obwdéd sygnalizacj'jny 13 central-
nym sygnalizatorem 14. Wielko§é aktualnie wyste-
pujgcego obcigzenia od liny no$no napedowej 3 w
dowolnym kontrolowanym punkcie, w ktérym zain-
stalowane zostaly zespoly czujnikowe 10 moze byé
zmierzona lokalnym miernikiem 12 lub poprzez po-
miarowy obwéd 16 centralnym miernikiem 4.
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Oprécz wyzej opisanych funkeji, uklad zabezpie-
czajacy przez zamontowanie czujnikowych zespoléw
10 w odpowiednio wybranych miejscach moze spel-
niaé szereg innych istotnych dla prawidlowej eksplo-
athcji kolei czynno$ci jak: ograniczenie przejazdu
obcigzonych pojazdéw przez dowolng strefe wzgled-
nie sygnalizowanie przejazdu pojazdéw przez strefe
kontrolowang, kontrole i rejestracje ilo§ci pojazdéw
lub zakresu przewozéw, kontrole dopuszczalnego ob-
cigzenia pojazdu a tym samym sterowanie procesu
zaladunku lub wsiadania, wreszcie uklad zabezpie-
czajacy wedlug wynalazku moze zastgpié stosowane
dotychczas uklady kontroli prowadzenia liny no$no
napedowej.

Poprzez zastosowanie ukladu zabezpieczajgcego
wedlug wynalazku uzyskuje sie ciggla kontrole stanu
obcigzen przez liny a przez to mozliwo$§é natychmia-
stowego przeciwdzialania niebezpiecznym dla ruchu
awariom a ponadto mozliwoéé pelnej automatyzacji
kontroli stanu i ruchu kolei linowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad zabezpieczajacy dla kolei linowych skla-
dajacy sie z ukladéw wzmacniajgcych, miernikéw
elektrycznych, przekaznikéw elektronicznych, zespo-
16w czujnikowych, znamienny tym, Ze w urzadze-
niach podtrzymujgcych lub prowadzacych liny (3)
sa umieszczone zespoly czujnikowe (10), ktére sg
szeregowo polaczone w jeden zabezpieczajacy ob-
wéd (15) polaczony z instalacja sterowania silnika
napedu (7) poprzez wykonawczy przekaznik (9).

2. Uklad zabezpieczajagcy wedlug zastrz. 1, zma-
mienny tym, ze zespoly czujnikowe (10) posiadaja
lokalne sygnalizatory (11) i lokalne mierniki (12)
i polaczone sg sygnalizacyjnym obwodem (13) z cen-
tralnym sygnalizatorem (14) i pomiarowym obwo-
dem (16) z centralnym miernikiem (4).
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