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(54) Zapogenl pro ochranu synchronnlho stroje pred
‘ nepripustnym podbuzenim

Zapojenl se tyka oboru regulace buze-
ni velkych synghronnzch stroqu pouz1vanych
v energetice. Resi technlcky problem ochrag=-
ny synohronnlho stroje pred neprlpustnym
podbuzenlm. Podstata spodivd v _tom, Ze mez
podbuzen1 miZe byt vymezensa bud lomenou
p¥imkou ve vykonovém diagramu synchronnlho
stroae anebo dovolenou hodnotou zatezneho -
thlu synchronnlho stroje, pridemZ funkce o -
zapojeni je stabilizovdna odchylkou budici- o [
ho proudu synchronniho stroje od ustdlend e L -
hodnoty, odchylkou vystupnlho napéti porov= ) »
ndvaciho a regulacnlho ¢lenu reguladniho . E
obvodu napéti reguldtoru buzeni od ustdle- TR
né hodnoty, odchylkou kmitodtu vnit¥niho b Iy iq ¥
elektromotorického napéti synchronniho stro-
je od ustdlendé hodnoty a odchylkou z4dt8%né-
ho tdhlu svnchronnlho stroje od ustdlené 3.
hodnoty. Zapogenl je pouZitelné v oboru re- IR * P
gulace napéti synchronnich strojd. | x4 % d
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Vyndlez se tyké zapojeni pro ochranu synchronniho
stroje pred nep¥ipustnym podbuzenim. ‘

Dosud se pouZivaji pro ochranu synchronniho stroje
pFed nepFipustnym podbuzenim takovd zapojeni, kterd neob-
sahuji Zadny Jjiny stabilizadni obvod neZ obvod s vystup-
nim stabilizadnim signélem imérnym odchylce budiciho prou-
du synchronniho stroje od ustélené hodnoty. Nevyhodou t&-—
chto zapojeni je, Ze oblast stability synchronniho stroje
vybaveného reguldtorem buzeni obsahujici takové zapojeni
je men3i neZ oblast stability synchronniho stroje vybave-
ného reguldtorem buzeni bez takového zapojeni.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro ochranu
synchronniho stroje p¥ed nep¥ipustnym podbuzenim, jehoZ
podstata spolivad v tom, Ze t¥eti vstup porowndvaciho a
reguladniho &lenu reguladniho obvodu napédt{ reguldtoru
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buzeni Je pPipojen na vystup porovnavaciho a reguladniho
&lenu s m&nitelnou strukturou, JjehoZ prvy vstup je piipo=-
jen na vystup prvého &lenu odddlujiciho stejnosmé&rnou
sloZzku signdlu, pripojeného vstupem na vystup porovndvaci-
ho a reguladniho &lenu reguladniho obvodu nap&ti reguldto-
ru buzeni. Druhy vstup porovndavaciho a regula&niho &lenu
s mé&nitelnou strukturou je pfipojen na vystup druhého &le-
nu odd&lujiciho stejnosm&rnou sloZku signédlu, pFipojeného
vstupem na vystup &idla budiciho proudu synchronniho stro-
je. Treti vstup porovndvaciho a reguladniho &lenu s m&ni-
telnou strukturou je pripojen bud na vystup reguldtoru
zédt&Zného dhlu synchronniho stroje p¥ipojeného vstupem na
vystup &idla absolutni hodnoty z&étéZného uihlu synchronniho
stroje a Zesty vstup porovndvaciho a regulainiho &lenu
s ménitelnou strukturoun neni nikam p¥ipojen anebo treti
vstup porovnévaciho a reguladniho &lenu s m&nitelnou struk-
turou je pripojen na vystup €idla jalového vykonu nebo
proudu synchronniho stroje a $esty vstup porovnavaciho a
regulainiho &lenu s ménitelnou strukturou je pripojen na
vystup nelinedrniho &lenu s volitelnymi.parametry. Ttvrty
vstup porovndvaciho a regulainiho &lenu je ptripojen na
vystup soudtového a stejnosmérnou sloZku signdlu oddéluji-
ciho &lenu pripojeného prvym vstupem na vystup &idla kmi-
todtu wmitimiho elektromotorického nap&ti synchronniho
stroje a druhym vstupem na vystup &idla absolutni hodnoty
zdt&Zného ihlu synchronniho stroje. P4ty vstup porovnava-
ciho a regulaéniho &lenu s m&nitelnou strukturou Jje pPi-
pojen na vystup &idla &inného vykonu nebo proudu synchron-
niho stroje, ktery je rovn&% ptipojen na vstup nelinedrni-
ho &lenu s volitelnymi parametry.

Vyhoda zapojeni podle 'vyndlezu spodivd v tom, Ze ne-
zmen3uje oblast stability synchronniho stroje vybaveného
reguldtorem buzeni obsahujicim zapojeni podle vyndlezu.
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Vyplyvé to ze zavedeni stabiliza¥nich zp&tnych vazeb od
odchylky budicihé proddu synchronniho stroje od ustdlené
hodnoty a od odchylky vystupniho nap&ti porovnivaciho a
regulatniho &lenu regulaniho obvodu nap&ti reguldtoru bu-
zen{ od ustdlené hodnoty a od odchylky kmito&tu vniti¥niho
elektromotorického napé&ti synchronniho stroje od ustdlené
hodnoty a od odchylky zdt&Zného Uhlu synchronniho stroje
od ustélene hodnoty.

P¥iklad praktického provedeni vyndlezu je zndzorné&n
na obr., 1. Funkce zapojeni podle vyndlezu je vysvétlena
podle obr. 1, 2, 3 a 4, pridemZ obr. 2 a 3 se vztéhuji
k funkci nelinedrniho Xlenu s volitelnymi parametry.

Zapojeni podle vyndlezu sestdvd z porovndvaciho a re—
gula¥niho &lenu 4 reguladniho obvodu nap&ti reguldtord bu~-
zeni, jehoZ vystup 4.1 je pFipojen na vstup 5.1 akZniho
¢lenu 5 budici soustavy, a jehoZ prvy vstup 4.2 je pripo-
-jen na vystup 3.1 obvodu 3 %4dané hodnoty reguladniho ob-
vodu napéti reguldtoru buzeni a jehoZ druhy vstup 4.3 je
pfipojen na vystup 12.2 &idla 12 statorového nap&ti syn--
chronnfho stroje, a jehoZ treti vstup 4.4 je pFipojen na
vystup 2,1 porovndvaciho a reguladniho &lenu 2 s ménitel-
nou strukturou, jehoZ prvy vstup 2.2 je pfipojen na vystup
10.2 prvého &lenu 10 odd&lujiciho stejnosm&rnou sloZku sig-
- nédlu pifipojeného vstupem 10,1 na vystup 4.1 porovndvaciho
a regulaniho &lenu 4 regulainiho obvodu nap&ti reguldtoru
buzeni, a jehoZ druhy vstup 2.3 je pfipojen na vystup 11.2
druhého &lenu 11 odd¥lujiciho stejnosm&rnou sloZku signdlu
pFipojeného vstupem 1l.l na vystup 6.2 &idla 6 budiciho
proudu synchronniho stroje, a jehoZ treti vstup 2.4
Jje pF¥ipojen v pripadé meze podbuzeni urdené lomenou
'pfimkou ve vykonovém diagramu &ynchronniho stroje na
vystup 13.3 ¢&idla 13 Jalového vykonu nebo proudu syn-
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chronntho stroje, nebo v pripadé meze podbuzeni dané uréditou

velikot{ zdt&Zného dhlu synchromnfiho stroje na vystup 17,2 re-
guldtoru 17 zét&zZného dhlu syachronniho stroje, piipojeného vstu=
pem 17,1 na vystup 1%.3 ¢idla 15 absolutni hodnoty zét&Zného
dhlu synchronnfho stroje, a jehoZ &tvrty vstup 2,5 Jje pfipojen
na vystup 18,3 soultového a stejnosmérnou sloZku signdlu oddé-
lujictho ¢lemu 18 , piipojeného prvym vstupem 18,1 na vystup

. 14.3 ¢idla 14 kmitoltu vaitfatho elektromotorického nap&ti syn-
chronnfho stroje a druhym vstupem 8,2 na vystup 15,3 ¢&idla 15
absolutni hodnoty z&téZného duhlu synchromntho stroje, a jehoZ
paty vstup 2,6 Jje pfipojen na vystup L6.3 ¢idla 16 &inného vy-
konu nebo proudu synchronniho stroje, a JjehoZ Sesty vstup 2,7

v pripadé meze podbuzeni dané uriitou velikosti z&téZného \hlu
syachronniho stroje nenf nikem piipojen a v pr¥ipadd meme podbu-
zendi urdené lomenou piimkou ve vykonovém diagramu synchronnfho
stroje Je pFipojen na vystup l,1 nelinedrniho ¢lenu 1 s volitel-
nymi parametry, jeho¥ vstup l.2Jje pfipojen na vystup 16,3 &1dla
16 ¢inného vykonu nebo proudu syachroantho stroje, jehoZ prvy
vstup 16,1 Je spojen se vstupem 12,1 ¢&idla 12 statorového na-
pétt synchronniho stroje a s prvym vstupem }3,1 ¢&idla 13  Jjalo=-
vého vykonu nebo proudu synchronnfiho stroje a s prvym vstupem
14,1 Cidla 14 kmitoltu vaitrniho elektiromotorického napédti syn=-
chronnfho stroje a s prvym vstupem 15,1 &¢idla 15 absolutaf hod-
noty zat&Zného uthlu synchronnfho stroje a pies prevodnik 8 napé-
t1 sc statorovym vinutim synchronniho stroje 7, a jehoZ druhy
vstup 16,2 Jje spojen s druhym vstupem 13,2 ¢idla 13 jalového
vykonu nebo proudu synchronniho stroje a s druhym vstupem 14,2
¢idla 14 kmitodtu vanitPnfiho elektromotorického nap&ti synchron=
niho stroje a s druhym vstupem 15,2 ¢&idla 15 absolutni hodno =
ty z4tdZného dhlu synchronnfho stroje a pies pfevodnik 9 prou=~
du se statorovym vinutim synchroaniho stroje I, prfidem% rotoro-
vé vinuti synchronniho stroje ] Jje pripojeno na prvy vystup 5,2
akéniho ¢lenu_ 5 budici soustavy, jehoZ druhy vystup 5,3 je p¥i=-
pojen na vstup 6,1 ¢idla 6 budiciho proudu synchronnfho stroje.
Porovinévaci a regulacéni ¢len 2 s ménitelnou strukturou se sklé=-
dé z &lenu 213 absolutni hodnoty, operadaich zesilovadd_204 &
216 , MOS spinade 208 , diod 205 a_206, kondenzdtoru 2Q3 a odpo-

ri 201, 202, 207, 209, 210, 211, 212, 214 a 215. Vy¥stup 2,1
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je pPripojen jednak pres odpor 207 na stred napdjcctho napé-
t{ jednak na katodu diody 205, jejiZ anoda Jje piipojena na
vystup operadniho zesilovade 204 & na katodu diody 206, a
jednak pies v serii zapojeny kondenzdtor 203 a odpor 202
na invertujici vstup operacniho zesilovale 204 , JjehoZ ne=-
invertujic{ vstup je spojen se stfedem napéjeciho napéti.
Invertujic{ vstup operaénfho zesilovade 204 Jje pfipojen dé-
le na anodu diody 206, pres odpor 201 na Sesty vstup 2,7 ,
pfes odpor 209 na prvy vstup._&g, pfes odpor 210 na tretd
vstup 2,4 a ples MOS splnaé 208 na spolelny bod odpord 211 a
212, prléemé druhy ﬁogecgéll Jje pripojen na druhy vstup 2,3
[3§d€r€y218 na &tvrty vstup 2.5. B{dfct elektroda MOS spi=-
nade je pripojena na vystup operadniho zesilovade 216, pri-
dem¥%¥ neinvertujici vstup operadniho zesilovade 216 Jje spojen
se stredem napdjecfho napéti a invertujici vstup operacniho
zasilovade 216 _Jje pripojen jednak pres odpor 215 na zédporné
napéti 217 a jednak pres odpor 214 na vystup 213.1 ¢lenu 213
absolutaf hodnoty, JjehoZ vstup 213.2 Jje pripojen na paty vstup
246 porovnévactiho a regulaénfho ¢lenu 2 s mé&nitelnou struktu~
rou .

Nelinedrni ¢lea ) s volitelnymi parametry se sklédé z
iavertoru 105, &lenu 106 absolutai hodnoty, operadnich zesi=
lovadd 110 a 117, z diod 108 a 109, potenciometrd 102,11] a
- 114 , z odpord 1Q3, 104, 107,112,115 a 116. Vstup 1,2 Je
pripojen na vstup 106.1 ¢lenu 106 absolutni hodnoty, jehoZ
vystup 106,2 Jje piripojen na vstup 105.1 iavertoru 10%, Jje=-
hoZ vystup 105,2 Jje pPfipojen pfes odpor 104 na invertujici
vstup operaéniho zesilovade 110, ktery Jje pripojen Jjednak pPes
odpor 103 na Jjezdce potenciometru 102, jehoZ jeden konec Jje
spojen se stredem napdjeciho napéti, a jehoZ druhy konec Je
pfipojen na kladné napéti 101 , Jjednak na anodu diody 108
piipojené katodou na vystup operacnfho zesilovade 110, & jed-
nak pies odpor 107 na katodu diody 109, jejiZ anoda je pii-
pojena na vystup operadnfho zesilovade 110. Neiavertujfci vstup
operaéntho zesilovade 110 je spojen se stredem napéjeciho na-

péti. Spoleény bod odporu 107 a katody, 109 Jje spojen s jednim
diody
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koncem potenciometru 111, jeho% druhy konec Jje spojen se stie-
dem napdjeciho napéti, a jehoZ jezdec Jje pripojen pies odpor
112 na invertujfci vstup operadaiho zesilovade 117, ktery
je pPipojen Jjednak pres odpor 1l na jezdce potenciometru 114,
jeho%? jeden konec Jje spojen se stiedem napdjcciho napéti a
druhy konec se zdporaym napétim 113, a Jjednak pfes odpor 116
na vystup operadéniho zesilovade 117, ktery Jje spojen s vystu-
rem 1.1 nelinedrnfho &lenu 1 s volitelnymi parametry. Neinver-
tujici vstup operaéniho,zesiiovaée 117 Jje spojen se st¥edem
napdjeciho napdti .

-deoﬁﬂuf podle vyndlezu pracuje nédsledujicim zptsobem.
Jestli%e Jje pracovail bod syachroanfiho stroje mimo nedovolenou
oblast podbuzeni , pak na vystupu 2,1 porovidvaciho & regulal-
nfiho ¢lenu 2 Je nulové napdti. V pfipadé, Ze pracovai bod syn=~
chronniho stroje je za dovolenou mezi podbuzeni, pak se na
vystupu 2,1 porovindvaciho a reguladniho C¢lenu 2 s m&nitelnou
stru. turou objevi kladné napéti, které zavedeno na tfeti vstup
4.4 porovadvaciho a regulatniho &lenu 4 regulaciniho obvodu na=-
péti reguldtoru buzeni synchronai stroj pribuzuje. JesliZe je
nez podbuzeni ddna lomenou piimkou ve vykonovém diagramu stro-
je, pak se pri funkei zgpojen’ podle vyndlezu uplatiiuje neli-
nedrni €len 1 s volitelaymi parametry. Jeho funkce je vysvét—
lena pomoci obr. 2,3 a 4, Na obr. 2 a 3 jsou zndzornény zévis-
losti napétfi U 111 a U 1,1 na napdti U 1.2 . U 1,2 je na=
pétl na vstupu 1.2 nelinesraiho ¢lenu 1 s volitelnymi parametry,
U 111l Jje napéti na. jezdci potenciometru 111 a U.l.l napétdi
na vystupu 1,1 nelinedrnfho &lenu 1 s volitelaymi parametry.
Konstanta K, Je stavitglné potenciometrem 102 , thel o«
je stavitelny potenciometrem 11l a konstanta K, je stavitelnd
potenciometrem 114.

Vystupnf napét{ U 1,1 nelinedrniho &lenu I s volitelny-
mi parametry Jje privedeno na Sesty vstup 2,7 porovadvaciho a
regulac¢niho ¢lenu 2 s ménitelnou strukturou, na jehoZ treti
vstup 2.4 se pPivédd nap&ti Umérné jalovému vykonu nebo prou=-
du synchronnfho stroje. Toto nap&ti je z4poraé pri jalovém vy-
konu nebo proudu kapacitnfho charakteru. JestliZe soudet téch-
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to napéti je v ustalendm stavu syachronafiho stroje kladny, pak
na vystupu 2.1 porovadvaciho a regulaéniho élenu 2 s minitelnon
strukturou je nulové napéti., JestliZe soudet téchto dvou napdti
je pPi ustédleném stavu synchroaniho stroje zéporny, pak na vy-
stupu 2.1 poroviadvaciho a regulaéniho ¢lenu 2 s ménitelnou
strukturou je napdti kladné. Z toho je z¥ejmé, %e prvy piipad
odpovid4 poloze pracoviaiho bodu synchronnfho stroje napravo od
lomené primky ve vykonovém diagramu synchronafho stroje zndzor-
n&ného na obr. 4, kde Cinay vykon Jje oznaden symbolem P a jalovy
vykon symbolem Q. Druhy piipad nastane, jestliZe je pracovai bod
syanchronnfho stroje nalevo od lomené primky, tzn. v oblasti nedo-
voleného podbuzeni.

Signdaly privadéné na prvy vetup 2.2, na druhy vstup 2.3
a na &tvrty vetup 2.5 porovadvaciho a reguladniho &lenu 2 s mé—
nitelinou strukturou stabilizuji funkeci zarizeni podle vyndlezu.
- Zapojeni porovnévaciho a regulaénihe ¢lenu 2 s ménitelnou struirtu-
rou je takové, Ze prvy z tdchto signdll, umérny odchylce vystupni-
ho nap&ti porovindvaciho a reguladniho ¢lenu 4 reguladniho obvodu
napéti regulétoru buzenf od ustdlené hodnoty, je ve funkci trvale.
Daldi dva se uplatni pouze pPi velikosti &inného vykonu véts{ neZ
uréitd hodnota. Jednéd se o signdl Umérny odchylce budiciho proudu
od ustdlené hodnoty a signdl, ktery je funkci odchylky kmitod&tu
vaitiniho elektromotorického napéti synchronafho stroje a odchyl-
ky z4t&Zného dhlu synchronnfho stroje od ustdlené hodnoty. Zru-
Senf{ funkce té&chto signdld pfi velikosti &inného vykonu mend{
neZ urlitd hodnota se provédi MOS spinadem 208 protoZe je nutné,
aby &innost zarizeni podle vyndlezu nezhorsovala funkci reguldto=-
ru buzeni pri vypadku synchronnfiho stroje ze sit& a pri chodu na-
prézdno. JestliZe je mez podbuzenl synchronniho stroje déna urdi-
tou velikosti z&t€iného dhlu streje , pak se nu treti vstup 2.4
poroviadvaciho a regulacniho ¢lenu 2 s ménitelnou strukturou pri-
véd{ misto signdlu Wmérného jalovému vykonu nebo proudu synchron=
afho stroje, signdl z vystupu 17.2 reguldatoru 17 zdtiZného udhlu
syachroanfiho stroje a Sesty vstup 2.7 porovaidvaciho a recguladni-
ho &lenu 2 s ménitelnou strukturou neni nikam pripojene V pfipa-
a&, Ze velikost z&t&Zného idhlu synchronnfho stroje je v&tsd{i neZ
dovolend hodnota, je napéti na vystupu 17.2 reguldtoru 17 z4t&z-
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ného vdhlu synchronniho stroje zéporné a mé za nédsledek kladné
napéti na vystupu 2,1 porovadvaciho a reguladniho ¢lenu 2 s
mdnitelnou strukturou, které synchronni stroj pfibuzuje. Jestli-
Ze Jje velikost zdtéZného dhlu synchronniho stroje mens{ neZ do-~
volend hodnota je nap&tf na vystupu 17,2 kladné a napéti na vy-
stupu 241 nulové, - '

Stabilizzéni signdly funguji pri mezi podbuzeni dané zdtéiz-
aym rihlem synchronafho stroje obdobné jako pri mezi podbuzeni
dané lomenou primkou ve vykonovém diagramu synchronnfiho stroje.

Zapojen podle vyndlezu lze vyuZit u budicich soustav vel-
kych synchronnich strojd pracujicich na parnich i vodaich elek-
trérndch v generdtoricw«ém i motoricikém provozu .
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Zapojeni pro ochranu synchronniho stroje pred nep¥ipust-
nym podbuzenim sestdvajici z nelinedrniho &lenu s volitelnymi
parametry, porowndvaciho a regulaniho &lenu s ménitelnou
strukturou, ze dvou &lenl odd&lujicich stejnosm&rnou sloZku
signdlu, ze soudtového a stejnosmérnou sloZku signdlu odddlu-
jiciho &lenu, reguldtoru zdtéZného dhlu synchronniho stroje,
gidla absolutni hodnoty zdté&Zného Uhlu synchronniho, stroje,
jehoZ prvy vstup Jje spojen se vstupem &idla statorového napéti
synchronniho stroje a s prvym vstupem &idla jalového vykonu
nebo proudu synchronniho stroje a s prvym vstupem &idla kmi-
to¥tu witiniho elektromotorického napé&ti synchronniho stroje
a s prvym vstupem &idla Jjalového vykonu nebo proudu synchron-
niho stroje a s prvym vstupem &idla kmitodtu vnitiniho elektro-
motorického nap&ti synchronniho stroje a s prvym vstupem &idla
&inného vykonu nebo proudu synchronniho stroje a ptres prevod—
nik nap&ti se statorovym vinutim synchronniko stroje, a JjehoZ
druhy vstup je spojen s druhym vstupem &idla Jjalového vykonu
nebo proudu synchronniho stroje a s druhym vstupem &idla kmi-
to¥tu vnitiniho elektromotorického nap&ti synchronniho stroje
a s druhym vstupem &idla &inného vykonu nebo proudu a pres
prevodnik proudu se statorovym vinutim synchronniho stroje,
pridemZ rotorové vinuti synchronniho stroje Je pripoJjeno na
prvy vystup akéniho &lenu budici soustavy, JehoZ druhy vystup
je pripojen na vstup &idla budiciho proudu synchronniho stro-
je, prilemZ vstup ak&niho &lenu budici soustavy Jje pripojen
na vystup porovndvaciho a regulaniho &lenu regulaéniho obvo-
du nap&ti reguldtoru buzeni, JjehoZ prvy vstup je pripojen na
vystup obvodu Z&ddané hodnoty regulaéniho obvodu napéti reguli-
toru buzeni a JjehoZ druhy vstup je pfipojen na vystup &idla
statorového nap&ti synchronniho stroje, vyznadeny tim, Ze treti
vstup (4.4) porovndvaciho a reguladniho &lenu (4) regula&niho
obvodu nap&ti reguldtoru buzeni je pFipojen na vystup (2.1)
porovndvaciho a reguladniho &€lenu (2) s ménitelnou strukturou
jehoZ prvy vstup (2.2) je p¥ipojen na vystup (10.2) prvého &le-
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nu (10) odd&lujiciho stejnosmérnou sloZku signdlu, pripojené-
ho vstupem (10.1) na vystup (4.1) porovndvaciho a regula&niho
&lenu (4) reguladniho obvodu napdti reguldtoru buzeni, druhy
vstup (2.3) porovndvaciho a regula¥niho &lenu (2) s m&nitel-
nou strukturou Jje pripojen na vystup (11l.2) druhého &lenu (11)
odd&lujiciho stejnosmé&rnou sloZku signdlu, pripojeného vstu=-
pem (11.1) na vystup (6.2) &idla (6) budiciho proudu synchron-
niho stroje, priem? tveti vstup (2.4) porovnévaciho a regula¥-
niho &lenu (2) s mdnitelnou strukturou je p¥ipojen bud na vy-
stup (17.2) reguldtoru (17) z&t&Zného Ghlu synchronniho stroje
ptipojeného vstupem (17.1) na vystup (15.3) &idla (15) abso-
lutni hodnoty zdté&Zného udhlu synchronniho stroje a Sesty vstup
(2.7) porovndvaciho a reguladniho &lenu (2) s m&nitelnou struk-
turou ﬁz vorpojen anebo t¥eti vstup (2.4) porovndvaciho a re-
guladniho &lenu (2) s mE#nitelnou strukturou je pfipojen na vy-
stup (13.3) &idla (13) jalového vykonu nebo proudu synchronniho
stroje a ¥esty vstup (2.7) porovndvaciho a regulagniho &lenu
(2) s ménitelnou strukturou je p¥ipojen na vystup (1l.l) neline-
drmiho &lenu (1) s volitelnymi parametry, pridem? &tvrty vstup
(2.5) porovndvaciho a regula&niho &lenu (2) je pripojen na vy-
stup (18.3) soudtového a stejnosmérnou sloZku signdlu odd&lu=
jiciho &lenu (18) pripojeného prvym vstupem (18.1) na vystup
(14.3) &idla (14) kmito&tu wnitimiho elektromotorického nap&ti
synchronniho stroje a druhym vstupem (18.2) na vystup (15.3)
&idla (15) absolutni hodnoty z&t&¥mého ihlu synchronniho stro-
je, priXemZ péty vstup (2.6) porovnévaciho a reguladniho &lenu
(2) s m&nitelnou strukturou je pripojen na vystup (16.3) &idla
(16) &inného vykonu nebo proudu synchronniho stroje, ktery je
rovnd% pripojen na vstup (1l.2) nelinedrniho &lenu (1) s voli-
telnymi parametry. '

2 vykresy




258 962

I °4q0
[ vov
o 9
vuV % . —l llllllllll |—
. | l
| 1
_ rer Tir
" o F12
o
= A5 ) gy e .
Pt { o . .
L1 N $7 | X ; -
7 | _:a y
we o .
b rot , )90
174 oy
Jr— v + — - d‘gv
il wF
T 97 _ ,
807 ] . yso
Sy . .
o _ o 130}
ﬂwaa - w07
24 S07 | po< P S "™
i o o oz 1+ n
€0y
b g7 yor
for 97




258 962

- obr.2 4 Vo
L
- A

Kq K4 ua,z

- Iy |
Ky K1

/§c -
/ ’ \ s
L}
obr. 4 £ /
~ Ky
0




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

