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.(54) Krokovy ovlada¢ hydraulického ventilu

Vynélez sa tykda krokového ovladada hydra-
ulického ventilu, pouzitefného pre riadenie rych-
losti a polohy zastavenia hydraulickych moto-
rov, najmi u priemyselnych robotov, manipula-

torov a podavacov, riadenych elektrickymi

“impulzmi.

V stéasnosti sa riadenie rychlosti a pracovnej
polohy hydraulickych motorov vykonava pomo-
cou Skrtiacich ventilov, hydraulickych rozvadza-

éov a pri plynulej zmene rychlosti pomocou.

servoventilov (systém Kklapka — tryska) oviadda-
nych zmenou elektrického napatxa na elektro-
magnetoch, Tieto systémy si relativne zloZité
a nesplitaji narastajiice poziadavky na presnost
rychlosti a polohy hydraulickych motorov. Ne-
vyhodou tychto systémov st aj velké naroky
na dokonali filtrdeiu hydraulickej kvapaliny,
a to najmé u servoventilov, ovlddanych elektro-
magnetmi v systémoch klapka — tryska. Okrem
toho st zndme aj. krokové ovlddale, tvorené
hydromotorom -a elektrickym servomotorom,
opatrenym zavitovou &asfou s maticou, pre pre-
vod rotatného pohybu na pohyb axidlny. Ich
nevyhodou je, %e takyto ovlidaé nemozneo
umiestail v Fubovolnom mieste ovlédaného za-
riadenia, éo sa negativne prejavuje v pohybove;j
dynamike tohto celého zariadenia.

Tieto nevyhody zvidsa odstratiuje krokovy
ovlddaé¢ hydraulického ventilu podla vynélezu,
pozostavajici z dvoch krokovych elekiromoto-
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rov, vzdjomne rovnobezne upevnenych na veku
skrine tohto ovlidada. Krokové elektromotory
st s vysuvnym Capom, ako vystupnym ovlada-
cim ¢lenom tohto ovladaca, viazané pomocou
zévitovej Sasti vysuvného éapu. Podstata kroko-
vého ovlidada podla vynélezu spoéiva v tom,
Ze hriadel prveho krokového elektromotora je
$ vysuvnym ¢apom viazany spojkou s axidlnou
volou, zatial¢o hriadel druhého krokového eiek-__;__
tromotora je s tymto vysuvnym ¢apom viazany
ozubenym sitkolim, ktoréhe vystupné ozubené
koleso ma néboj ve forme axidlne blokovane]
matice.

Vyhodou krokového ovlidada podfa vynslezu
je, Ze je prostredmietvom hydraulického ventilu
schopny prevadzaf é&islicovi informéciu, dand
urditym poétom impulzov, na analégovi hodno-
tu, to znamena na natodenie hriadefa alebo po-
sunutie piestnice hydromotora. Na rozdiel od
znadmeho elektrohydraulického™ krokového ovla- -
da¢a mozno ovliddaé podfa vyndlezu umiestnit
v Tubovolnom mieste ovlddaného zariadenia,
pretoze si nevyzaduje priame spojenie’ posivaca
s rotorom, prifom tato viizba je nahradena elek-
trlckym hrladel’om Z toho tiez vyplyva vyhod-
nejSie dynamické zatazenie pohyblivych &asti
ovlddaného zariadenia.

Jeden z prikladov vyhotovenia krokového
ovlddada hydraulického ventilu podla vynéilezu



je uveden‘)‘?.na prilofenom wvykrese, ktory pred-
stavuje narysny rez takymto ovladadom.
Krokovy ovladaé.podla vyndlezu pozostiva
z dvoch krokovych elekiromotorov. 1, 2, vza-
jomne rovnobeZne upevnenych na veku .6 skri-
ne 7 tohto ovladada, ako aj z vysuvného &apu 5,
ktory je s hriadefom 3 prvého krokového elek-
tromotora 1 viazany prostrednictvom spojky 8
s axidlnou vofou a s hriadefom 4 druhého kro-
kového. elektromotora 2. prostrednictvom ozube-
ného sikolia 9, ktorého vystupné ozubené kole-
so 10 ma néboj vo forme ‘axidlne blokovane;j
matice 11, nasadene] na zdvitovi &ast 12 vysuv-
ného ¢apu 5. Tato zavitové &ast.12 ovladacieho
vysuvného ¢apu b je v jeho strednej &asti.: Pre-
vodovy pomer ongeﬁého stikolia 9.je 1:1.

Funkecia krokového ovlddada hydraulického
ventilu vyplyva z prilozeného obrazku. Elektric-
ky signél, vyslany z programatora, sa privedie
na svorky prvého krokového elektromotora 1,
ktorého -otddanim, ak je druhy krokovy elektro-
motor 2 v klude, sa vysunie vysuvny &ap 5
o potrebnt dlzku vpred. Spitny chod tohoto vy-
suvného éapu.d zabezpeduje druhy krokovy
elektromotor 2 prostrednictvom ozubeného si-
kolia 9, poot4dfanim vystupného ozubeného ko-
lesa 10, blokovaného proti axidlpemu posunutiu
v skrini 7 alebo veka 6 ovladdada valivymi.axial-
nymi loziskami 13, ktoré zaroveri. zachytavaji
reakciu tlaénej sily vysuvného dapu 5 ovladada.

PREDMET VYNALEZU

1. Krokovy ovlada¢ hydraulického ventilu, po-
zostavajici z dvoch krokovych elektromoto-
rov, vzdjomne rovnobeZne upevnénych na
veku skrine tohto ovlddada, ktoré krokové
elektromotory si s vysuvnym é&apom, ako
vystupnym ovladacim élenom tohto ovliddada
viazané pomocou zdvitovej &asti vysuvného
dapu, vyznadujici sa tym, Ze hriadel (3) prvé-
ho krokového elekiromotora (1) je s vysuv-
nym &apom (5) viazany spojkou (8) s axidl-

nou voblou, zatial¢o hriadel (4) druhého elek-
tromotora (2) je s tymto vysuvnym &apom
() viazany ozubenym stkolim (9), ktorého
vystupné ozubené koleso (10) je opatrené na-
bojom vo forme axidlne blokovanej mati-
_ee (11).

2. Krokovy ovlddaé hydraulickéhe ventilu po-
dla bodu 1, vyznadujtici sa tym, Ze prevodo-
vy pomer ozubeného sikolia (3) je 1 : 1.
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