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lechanickd bruska

Bruska podle YeSeni md dvé tandemové .
uspo¥idané protibezne brusne pracovnl jed- %
notky s osami kolmymi na smér JethO ruéni- e
ho vedeni za pracovnlho nasazeni, Jeal po- - 4]
mochd pojezdova kolecka usporadana v poboc- 5 l
nych vedenich ve gviglé prlcne rov1ne 3e~ P 3 J
jiho hmotnostniho t8Zidté umoZnuji svymi - 27 TN . !
ovlddacimi ustroglml regulovat zabérové
podminky obou brusnych pracovanich aednotek
jednak ve smyslu jejich stegneho zaberu, N \ A
Jednak ve smyslu jejich rozdilného zdbéru. NSHae s & L]
Ve smyslu stegneho zdbéru je regulovéna Vi
tloustka odbrudované vrsetvy podlahy, ve °
smyslu rozdllneho zédbéru, charakterizovandho b
jen mirnfm rozvdienim brusnfch odpori obou 201 =y —t
brusnych pracovnlch jednotek je dosgahovéin 3 NS
samoclnny posun brusky za jejiho pracovniho > b » i
nasazeni po broudené podlaze. Brusks je
vhodnd pro velkoplosne podlahv, napriklad
vyrobnich hal textilniho primyslu.
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Vyndlez se vztahuje na ruéné vedené mechanické brusky drevée
nych parketevych ¢i mezajkevych pedlah, '

V seutasné doebé jseu pre tyte tlely zndmy pifedevSim brusky
s éelnim brusnym keteulem s vertikdlni eseu retace, které jsou eb~
chedni siti nabizeny predev8im pro domécnosti a speleéenska zarize~
ni, Jejich nevyhedou je jednak maly vyken, jednak obtiZné a namaha~
vé vedeni za pracovniho nasazeni, zplisobené tim, Ze brusné odpery
éasto strhavaji{ brusku do stavu stranového natddeni, takZe vyrovné~
véani brusky, ¢i jeji udriovéni v pfimém sméru je velmi obtiZné. Né~
'kteii vyrobei takovych brusek umistuji do nosnéhe rému dvejici ta-
kevych brusnych ketouéu s vertikdlni osou a s protibéineu rotaci,
éimZ se udrzovani brusky v primém sméru zlepsSi{ a usnadni. U téchto
typt brusek vyvstavaji vS8ak také potiZie zpilsobované zalepevanim
brusného koteude a to zvlasl tehdy, bylowli na breudenou podlahu
pouzito néjakych lakd nebo past. PouZiivédni tehoto druhu brusek ve
vétSich ebjektech, jakymi jsou napriklad haly pro textilni vyrobu,
je neekenomické, protoie maji relativné velmi malé vykeny.

" Vétd1 vykony vykazuji staciendrni brusné stroje pouZiivané v die~
vaiském a zejména nibytkafském primyslu k brousSeni desek, piifezi a
celych difevénych paneli, Ty pouzivaji vykonnéjsich brusnych pési,
tje abrasiva nanedeného a fixovaného na textilnim pasy neseném spo-
lu s pripadnou podleZkou z pruiné peddajné hmety hnacim prostredkem
ve formé valce. Pokud se na takevém principu vyrébéji ruéni brusky,
pak se omezuji na stolaifské ¢i ndbytkarské prace a sv?mi’rozméry ode
povidaji meZnostem jejich uchepeni a vedeni ebéma rukama. TudiZ e~
pét pracovni prostifedek s malym vykonem. Brusky na podlahy, ktere
pracuji’ s abrasivnim materiilem naneSenym a fixovanym na textilnim
podkladu a konstrukéné resené jako prvné uvidéné brusky s éelnim
brusnym ketoutem, jsou obvykle lehi, ale vykazuji stejné nedostat~
ky provédzejici jejich provoz. Pokud se konstruuji s abrasivem na
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vdlcovém hnacim prestredku, pak brusny oedper tahne obsluhovatele ve
smyslu odvalovaci snahy brusného vialce po brausené podlaze. Pfireze=
né, ani takovad bruska neni ekonemicky peuZitelnd na dfevéné podlahy
“vyrobnich hal,

(&elem vynédlezu je vypracovat takevé reSeni brusky na dievéné
parketové a mezajkové podlahy, které s vyuZzitim dosavadnich poznate
ki z oberu brouSeni difeva dodd brusce schopnosti jejiho ekonomické-
ho nasazeni na relativné velkych podlahovych plochéch a to soutasné
s poskytnutim snadnéj$i obsluhy s podstatnym sniZenim namihavosti
price s ni, '

Podle vynélezu je toho dosaZieno rulné vedenou mechanickou bruse
kou, u niZ je jako pracovniho prostiedku pouZito abrasiva naneSeného
a fixovaného na textilnim pésu, neseném spolu s pripadnou podloZikou
z pruiné poddajné hmoty hnacim prostiedkem, ktery spolu s upinacimi
a napinacimi prostredky a s pohéndcim astrojim vytvéfi brusnou prae
covni jednotku, a v jejim% nosném rému s vedicim madlem a pojezdovyw
mi koledky jsou tandemové uspoifadény dvé takové protibéiné brusné
pracovni jednotky s navzajem rovnob&Zinymi osami rotace kolmymi na
smér ruéniho vedeni brusky za jejiho pracovniho nasazeni, pridemz
ve smyslu tohoto jejiho smérového vedeni jsou z4bérové podminky o=
bou brusnych pracovnich jednotek regulovatelné, a ta jednak ve smy-
slu jejich stejného zabéru a jednak ve smyslu jejich rozdilného za-
béru, zatim co hmotnostni t&Zis&té nosného rému i s jeho vodicim mad~
lem je ve svislé piiiné roviné proloiené geometrickym strfedem mezi
obéma brusnymi pracovnimi jednotkami. Pfitom protibé&iny smysl ota-
teni obou brusnych pracovnich jednetek, posuzevany podle smyslu bé=
hu aktivni S4sti abrasivnich pésit, je dostifedny vzhledem ke svislé
roviné polohy hmotnostniho téZifté nosného rému, v niZ je usporadan
odsaval se sacim hrdlem, zasahujicim ve sméru proti brougené podlaze
do klinovitych mezer mezi podlahou a aktivnimi &&stmi abrasivnich

pasi obou brusnych pracovnich jednotek,

Pro regulaci rozdilnichkzébéroVYGh podminek brusnych pracove
nich jednotek jsou meina nékolikeré reSeni. Jedno z nich tuto tech-
nickou zéleZitost Fed{ prepinanim ot4dkovych stupnd elektromotord
té které brusné pracovni jednotky, a to prostfednictvim pfepihaéﬁ
uspofédanych na vedicim madle, spojeném s nosnym ramem obou brus-
nych pracovnich jednotek, Jiné ieSeni k tomu pouziva pemocnych po-
jezdovych kole&ek, uspoiddanych uprostied nosného rému brusnych prae



» 3 e
, ' 256 641
covnich jednotek po ebou jeho strandch. Vyska jejich &epti vzhledem
k roviné nesného rému je seifiditelnd, a tim se daji nastavit zabérow
vé pedminky stejné pro obé brusné pracovni jednotky, Jsousli pomoce
né pejezdova koletka jen dvé, tj. po jednom koledku z kazdé z ebou
boénich stran brusky, pak jsou jejich depy v priéné svislé roviné
proloiené hmotnostnim téZistém nosného rému, pokud za udlelem rovnow-
mérného regulovani zébérevych podminek na 6b&é brusné pracovni jed~
netky zaujimaji pomecna pojezdevad koletka svou neutralni polohu.
U zdvojenych pemecnych pejezdovych kolefek jsou za neutrédlni polo-
hy v téte priéné svislé reviné &epy jejich spoleénych viky#hych
rovneramennych vahadel. Znakem vyndlezu také je, Ze pomocna pojeze
dovd koleéka jsou usperadana na kluzacich v peboénych vedenich nose
néhe rému brusnych pracevnich jednetek, pricemi v jednom provedeni
brusky jsou tato peboéné vedeni uspoiaddna na boénicich vediciho
madla brusky a jsou vykyvné uloZena na nosném ridmu brusnych pracov-~
nich jednotek, zatim ce v druhém preveden{ brusky jseu tate vedeni
uspefaddéna presuvnd v kluznych drahdch nosného rému, orientevanych
ve sméru pracevniho vedeni brusky. V ebou pripadech sleduji tato
provedeni hmotnestmi rezvdieni brusky, a tim vyvezeni stavu naregu=-
lovéni nestejnych z&bdérevych podminek pro brusné pracovni jednotky
v nosném rédmu, Pro tento @del jsou u prvého provedeni kluzédky s po~
mocnymi pejezdevymi kele&ky spojeny s rameny natéalivého a priéné o~
rientevanéhe hriidele, n{oioného v nosném ramu brusnych pracovnich |
jednetek, ktery je‘opatfen ruéni pakou, v niZ je pri¢éné zabudovéna
matice, jejiZ &reub je opatfen pedélné uloienymi Cepy s ruko jetmi
pro jeho natadeni. Z téheZ divedu jseu u druhého provedeni poboéna
vedeni kluzékd s pomecnymi pojezdovymi keolelky v howni své Césti
opatiena timeny pro piesuvné seiizovaci kliny, spojené s podélnymi
rameny vidlicového rému epatfeného regulalnim Sroubem, prifemi ve~
deni ramen vidlicevého rému jsou spolu s matici tohoto regulaéniho
f#roubu pevné gpejena s ovladacimi téahly kleubové zavéSenymi na po~
>boénych vedenich a na krat$im ramenu vykyvného vodiciho madla nes~

ného rému brusnych pracovnich jednotek.

Pfednosti a vyhody takto Fesené brusky spolivaji predevsim
v tom, Ze volbou dvou protibéinych, ale vzdjemné paralelnich bruse
nych pracovnich jednotek, pracujicich abrasivem naneSenym a fixova~
nym na textilnich pésech, se dosahuje vykonu, ktery preduréuje brus-
ku pfo jeji efektivni nasazeni k brouseni velkoplosnych drevénych
podlah, Pfitom regulovatelnost zabérovych podminek obou brusnych
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pracovnich jednotek jednak ve smyslu jejich stejného zabéru, jednak
ve smyslu jejich nestejnéhe zébéru umoZnuje nastavovat relativné
ste jnou hloubku z&b&ru s vyvdienim brusnych edperit u obeu bruénych
pracevnich jednotek i relativné tyte zébérové podminky ponékud roze
vaiit a tim dosdhneut rozvaieni brusnych edpord u brusnych pracove
nich jednotek, coZ mi pak za nésledek sanoéinnégbosouvéni brusky
kolmo na vzijemné paralelni osy téchte brusnych pracovnich jednetek,
Tohoto stavu se d4 dosdhnout siece jedneducheu zménou otélkového
stupné pohénéciho elektromotoru jedné z brusnych pracovnich jednee
tek, ale toto feseni miie byt ndkdy ebtiinéjsi pre vyéﬁi hmotnost
takovych elektromotori a pro nutnest doplnéni systému jejich evlée
dani daldimi elektrotechnickymi pristroji., RezvéZeni zébérevych
podminek obou brusnych pracovnich jednotek instalaci pomocnych po~
jezdovych koledek po bocich nesného rému obou brusnych pracovnich
jednotek resenim, které umoZnuje piesouvéni jejich sty&néhe bodu
s brougeneu podlaheu mimo pfidnou svislou rovinu hmotnestniho td~
£i§té brusky je pri vazbé na vedici madlo brusky spolehlivym felenim,
které pisobenim ebsluhy na toto vedici madlo vyvolava Zadouci samee
¢inny pohyb brusky pe brousené podlaze. | |

Blite vynikneu tyto prednesti z popisu prikladného provodeni
brusky, které je znézornéno ve dvou variantdch na vykresech, na nichi
je na obre 1 narys jedneho provedeni brusky s fédsteénym pedélnym
fezem vnéjsim krytem brusky, na obr. 2 je pidorys néleZejici k néw
rysu na obr, 1 a na obr. 3 je opét narys druhého provedeni brusgky
a to opét s &adsteénym podélnym fezem vné jSim krytem brusky.

V souladu s uvedenymi znaky vyndlezu je bruska dfevénych par~
ketovych &i mozaikevjch podlah opatfena dvéma tandemevé uspoiédda~
nymi brusnymi pracovnimi jednetkami 1, 2 (ebr. 1 aZ 3), uloZenymi
v pevném nosném ramu 3 (obr. 1, 3). V nakreslenych provedenich
jsou tyto brusné pracovni jednetky 1, 2 vytvefeny z vélcd 10 otol=
né ulozenych na &epech 4 zabudovanych neotoéné v nesném ramu 3, '
z jejich pohénéeich elektremetori 5 (obr. 1 az 3) uspoifédanych na
vné j8im krytu 6 brusky a spojenych Femenicemi 7, 8 a klinovymi
femeny 9 s vdlci 10, déle z podloiek 11 z pruiné peddajné hmety a
z abrazivniho pésu 12 s textilnim vaznym zdkladem, ktery je na véle
cich 10 zachycen a upnut na vjkresech neznazernénymi, le& o sobé
znémymi prostiedky. Remenice 1, 8 obou brusnych pracovnich jednoe
tek 1, 2 jsou zakryty snimatelnymi kapotami 13 (ebr. 2), uchycenymi
na jednom boku krytu 6. Prabé&iny h¥idel 14 jedneho z elektirometo~
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ri 5 je na svém zadnim kenci opatien druhou femenici 15 s klino~
- vym femenem 16 pro pohon odsavate 17, uspofddaného revnéi na kry-
tu 6 brusky. '

Cely nosny rdém 3 s jeho krytem 6 a rozmisténi kompletnich
brusnych pracovnich jednetek 1, 2, jakeZ i vodici madloe 1§ (obr. 1
az 3) brusky jsou resfeny tak, aby jejich spolefné hmotnostni téZisw
té 19 (obr. 2) leiele v priéné svislé roviné 20 (obr, 1 aZi 3) na~
znaéené na vykresech Cerchovaneu ¢areu a proloiené geometrickym
stiedem mezi obéma brusnymi pracovnimi jednotkami 1, 2. Toto resew
ni m4 svij vyznam pro ovladani brusky, které bude v daldim podrob=
néji popgéno. Je viak treba jesté uvést, Ze odsavad 17 je usporé-
d4n rovnéi v této piiéné svislé roviné 20, piiéemZz je opatren sa-
cim hrdlem 21 (obr. 1, 3), které zasahuje smérem proti brousené
podlaze 22 do klinovitych mezer mezi podlahou 22 a aktivnimi caste
mi abrazivnich pési 12 obou brusnjch pracovnich jednotek 1, 2.

Pod pojmem aktivni &4sti abrazivnich pési 12 jsou zde mySleny ty
jejich poevrchy, které pri otéfeni véleh 10 prévé opustily pracove
ni kontakt s brousenou podlahou 22. Nutno v8ak jesté dodat, Ze o-
bé brusné pracovni jednotky 1, 2 maji navzajem rbvnobéiné,osy 23
(obr. 2) rotace, které jsou kolmé na smér ruéniho vedeni brusky za
jejiho pracovniho nasazeni, a maji navzdjem protibéiné smysly oté~
deni, které jsou na obr. 1, 3 vyznaleny Sipkami 24, 25. Poesuzevéno
~podle smyslu béhu abra: ivnich pasi 12, zejména jejich aktivnich
Easti, jsou tyto protibéiné smysly destiedmé vzhledem k priéné
_sviglé roviné 20. Tim je dosaZeno toho, Ze obrus podlahového mate=-
ridlu je bezprostfedné odsévén hrdlem 21 odsavate 17 a jeho vyfu-
kovym potrubim 26 (obr. 1 az 3) odvadén do nezakresleného filtrat~
niho ustalovate. Nosny ram 3 brusnych pracovnich jednotek 1, 2 je
opatfen také pojezdovymi kolelky 27 (obr. 1, 3), které s vfhodou
mohou byt rejdovaci, tj. zavéSené na svislém éepu prochézejicim
mime jejich etoény &ep. Za jistych okolnesti, které budou vysvéte
leny dal%im popisem, postaduje i jediné rejdovaci pojezdové kelelw
ko 27.

Jak ui bylo uvedeno, hmoty nesného rému 3, krytu 6, vodiciho
madla 18, obou brusnych pracovnich jednotek 1, 2 jsou rozmistény
tak, aby hmetnestni tézisté 19 brusky leZelo ve svislé priéné re~
viné 20 proloZené geometrickym stredem mezi obéma brusnymi pracove
nimi jednotkami 1, 2. V podstaté tu jde e vyvdieni brusky vzhledem
k osam 23 brusnych pracovnich jednotek 1, 2, aby byle dosaZeno uZ
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zminénych prednosti a vfhod této brusky. Z hlediska regulace z8~-
bérevyjch podminek ebou brusnych pracovnich jednotek 1, 2 se ukazu~-
je toto FfeSen{ velmi vyhodn§ a to prote, Ze umoinuje jejich regu-
laci jak ve smyslu jejich stejnéhe zébéru, tak i ve smyslu jejich
rezdilného zabéru, byl jen velmi médlo rezdilného., Smyslem regulace
na stejné zébérové podminky ebou brusnych pracovnich jednetek 1, 2
je, aby byla bruska nastavena na hloubku ¢&i tloustku odebirané &i
lépe Fefene odbrusované vrstvy dievéné podlahy 22, kterd se ridi
maximdlnim vySkovym presahem jejich jednotlivych dilﬁ; tje parket
¢i kostek mozajky. Smyslem regulace na rozdilné zéabérové podminky
brusnych pracovnich jednotek 1, 2 je pondkud zménit brusny odpor
jedné z ebou brusnych pracovnich jednetek 1, 2, aby bylo desaZeno
samolinnéhe pohybu ve sméru tohoto vét&iho brusnéhe edporu, Tim je
edstranéna namaha, ktereu by musel pracovnik ebsluhujici brusku
vynaklddat na realizaci jejiho pohybu po brouiené podlaze 22. '

RezvéaZieni téchto zébérevych podminek obou brusnych pracovnich
jednotek 1, 2 lze u popisované brusky s pevnym nosnym rémem 3 a
pevné v ném uchyéenymi brusnymi pracovnimi jednotkami 1, 2 desdh-
neut sice jednedus$e, ale za potféby instalace elektrickych prvkﬁ;rﬁ
piepindnim otéadékovych gtupni pohénécich elektromotord 5.V tomto
pfipadé tedy musi byt voleny elektromotory 5 s prepinatelnym po~-
dtem aktivnich pold, které jsou vét$i a téZ8{ neZ obylejné asyn-
chronni elektrometory s neménitelnymi otélkami, a musi byt pouZim
to prepfnadd 28, které jsou jako fakultativni prvek rizeni smyslu
samoéinnéhe pehybu brusky znézernény v uchyceni na vodicim madle ;g'
brusky peuze ¢arkovanymi liniemi. Jejich o sebé znédmé elektrické
propejeni s elektromotory 5 uZ neni na vfkresech znézernéno, Na
téchto fakultativnich pfepinaéich 28 nejsou pro zjednoduseni zndr
zornéna ani znémé& tladitka pro volbu piislusSného otélkového stup~

né elektrometoru 5.

\ Jiné refeni, které je sisté mechanické,. kterému je vhodnéj~-

&1 dat prednost pro pouziti ve stavebnich provozech a které také
vytvaii pedminky pro nenéro¢nou udribu i provoz, je pravé znézore
néno na obou vykresech, a te ve dvou variantéche. Obé feSeni jsou
charakteristické tim, Ze v roviné 20 jsou po obou boénich stranéach
brusky uspoiadédna pomocné pojezdovad koleika 29, alespon po jednom
z kazdé z téchto boénich stran brusky (obr. 3). V pripadé, Ze hmot~
nost brusky by vyZadovala sniZit zatiienintéchto pomocnych pojez~

dovych koledek 29, pak se po kazdé z téchto bofnich stran brusky
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zavési dvé takova pojezdovad koleéka gg,é to na stejné dlouhych ra-
menech lomeného vahadla 30, které je vykyvné uloZene na ¢epu 31
(obr. 1). Zde je ti'eba zdiraznit, Ze tato pomocnéi pojezdova Q;Ieéu
ka 29 jsou prvky, které maji za kel mirné rozvaZit zabérové pod~
minky obou brusnych pracovnich jednotek 1, 2 a v této souvislosti
je nutno také uvést, Ze jejich neutrdlni poldha, zajiéiujiai regus
laci na stejné zabérové podminky obou jednotek - jakeZte prvotni
a nejdilezitdj§i regulace z hlediska tloudfky odbruiované vrstvy
podlahy 22 « je ve svislé priéné roviné 20 brusky, jestlize je po~
uzito pouze jediného pomocného\pojezdo#ého koletka 29 na kazdé
z obou bo&nich stran brusky, zatim co v piripadé dvojic pejezdovyeh
pomocnych koleéek 29 na kaidé z ebou téchto boénich stran je neu=
trdlni poloha zabezpedena tehdy, je«li v této roviné 20 osa zavés~
ného cepu 31 vykyvného vahadla 30 téchto pomocnych pojezdovjch ko~
le¢ek 29. Zde jsou tedy popisevany dvé. varianty provedeni, které
se 1isi od sebe pouze tim, Ze pro jejich pouziti je rozhedujici
hmotnost brusky, a tim zatiZeni jednotlivych pomocnych pojezdevych
koleek 29. Z hlediska regulace zabérevych podminek obou brusnych
pracovnich jednotek 1, 2 ve smyslu jejich stejného zabéru, jsou -
u obou variant provedeni tato pomocna pojezdovéd koletka 29 vySko=
vé stavitelnd vzhledem k nosnému rému 3 a zde je tieba popsat rov=-
né% alternativni provedeni jejich usporadani na kluzacich 32 v po=
boénych vedenich 33 (obr. 1, 3) nosného rému 3. Na obr, 1 je varie
anta se dvéma pomocnymi pojezdovymi kolefky 29 na rovnoramenném
vahadle 30 z kaZdé z obou bodnich stran brusky. Zavésny dep 31 je~
jich vahadla 30 je usporadan na kluzédku 32, jehoi poboiné vedeni 33
je usporédéno na bodnicich 34 vodiciho madla 18, které je v tomto
pripadé provedeno jako rovinny ram kolem celé brusky, uchyceny peve
né na téchto boénicich 34. Navic v3ak je pobofné vedeni 33 jako
soutast boénic 34 uspofddadne vykyvné na &epu 35 nosného rému 3,
takZe kolem tohoto\éepu 35 se omezené vykyvuji i boénice 34 a s ni~
mi tedy i vodici madloe 18. Pii vykyvevéni tohoto vodicihe madla 18,
zndzornéného na ebr. 1 obousmérnou Sipkou 36, méni esy dvojic po~
mocnych pojezdovych koledek 29 své plvodné soumérné postaveni vi-
¢i pri¢né svislé roviné 20, tedy vychazeji ze své neutrdlni polohy,
a tim se ponékud vétsi ¢ast hmotnosti brusky pfenééi na jednu z o=
bou brusnych pracovnich jednotek 1, 2, Tim se porusi rovnovédha me~
zi jejich brusnymi gdpery a jedna z brusnych pracovnich jednetek
zatne tahnout brusku ve sméru vétSiho brusného odporu, &imZ ji do~
d4va samoedinného primodarého pohybu pe brousSené podlaze 22, Je vSak
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tfeba je3té& popsat u této varianty reSeni pro regulaci stejnjych
zébérevych podminek obou brusnjych prabovnich Jednotek 1, 2. Vertie-
kédlni seriditelnost poloh pomocnych pojezdovych koledek 29 je tu
Fedena zévésem jejich kluzdkh 32 na ramenech 37 natédéivého a piid~
né orientovaného hridele 38 (obr. 1, 2), uloZeného v nosném ramu 3.
Tento hiidel 38 je opatfen ruéni pékou 39, v niZ je priéné zabudo~
védna matice 40, v jejimZ zavitu je Sroub 41 opatieny relativné
dlouhymi podélné uloienymi ¢epy 42, na jejichZ koncich ~ z obou
el brusky «~ jsou rukojeti 43, jejichZz prostrednictvim lze Srou~
bem 41lnatadet,a tim ustavovat vysSku pomocnych pojezdovych kole-
¢ek 29 vici nosnému ramu 3, €ili sefizovat stejné zabérové podmin- -
ky obou brusnych pracovnich jednotek 1, 2.

U druhé varianty provedeni, kterou predstavuje obre. 3, jsou
poboéné vedeni 33 kluzdkid 32 s jedinym pomocnym pojezdovym koledw
kem 29 z kazdé bolni strany brusky usporadana presuvné v kluznych
drahach 44 nosného rému 3, orientovanych ve sméru pracovniho vede-
ni brusky, tedy kolme k osadm 23 rotace brusnych pracovnich jedno~
tek 1, 2. Vertikdlni ustavitelnost peloh pomocnych pojezdovych kow
ledek 29 je reSena pomoci tfmend 45 (obr. 3), uspoiddanych na hore
nich &astech poboénych vedeni 33 kluzékid 32 a opatienych na spodni
t4asti svého oka tkosovou opérnou plochou 46 pro presuvny seiizova=
ci klin 47. Oba presuvné seiizovaci kliny 47 ~ kaidy z jedné boi~
ni strany brusky = jsou spojeny s podélnymi rameny 48 vidlicového
rému 49, opatieného regulainim Sroubem 50. Tento Sroub 50 je otae=
¢ivy pomeci koledka s klikou 51. Vedeni ramen 48 vidlicového ra-
mu 49 jsou spolu s matici tohoto regulaéniho $roubu 50 pevné spo=
jena s ovladacimi téhly 52, kteréa jsou kloubové zavéSena jednim
koncem na poboé&nych vedenich 33 a druhym koncem na krat$im rame=
ny §§.v tomto pripad® jednostranného vykyvného vodiciho madla 18
nosného rému 3 brusnych pracovnich jednotek 1, 2. Vykyvovanim toe~
hoto vodiciho madla 18 nahoru a dold dochazi k presouvani poboée
nych vedeni 33 v kluznych drahdch 44 mimo priénou svislou rovi=
nu 20, tedy mimo neutralni polohu pojezdovych pomocnjch kolecek 29,
a tim k rozvéieni zatiZeni brusnych pracovnich jednotek 1, 2, ¢ili

'k’ samo¢innému posouvani brusky.

7 popisu je patrné, Ze pomocna pojezdova koledka 29 maji u
brusky podle vyndlezu dveji dtilezitou funkeci. Pii jejich dostated-
né unosnosti postaéuje pak'¢asto i jen jedno jediné rejdevaci poe~
jezdové kolo gl,Popsané'iﬁéeni regulace lze ovSem i kombinovat,




2e

3.

® 9 =

PREDMET VYNKLEZU
256 641

Mechanicks bruska dfevénych parketovych &i mozal~-
kovych podlah, u niZ je jake pracovniho prostifedku pouzZite abraw-
ziva,naneéeného a fixovaného na textilnim pédsu neseném spolu s prie
padnou podloikou z pruiné poddajného materidlu hnacim prostiedkem,
kterymZito abrazivnim padsem spolu & jeho napinacimi brostfedky a
jeho pohénécim lUstrojim je vytvorena brusnad pracovni jednotka, vy~
znaéend tim, Ze v jejim nosném ramu ( 3 ), opatieném vodicim mad-
lem ( 18 ) a pojezdovymi koledky ( 27 ), jsou tandemové uspoiadéany
dvé protibé&Zné brusné pracovni jednotky ( 1, 2 ) s navzdjem rovno~
béZnymi osami ( 23 } kolmymi na smér ruéniho vedeni brusky za je jiw
heo- pracovniho nasazeni, pricemZ ve smyslu tohoto jejiho smérového
vedeni jsou zabérové podminky obou brusnych pracoﬁnich jednotek (1, 2)

regulovatelné,

Mechanicka bruska podle bodu 1, vyznatena tim, Ze
zdbérevé podminky obou brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ) jsou
regulovatelné jednak ve smyslu jejich stejného zabéru, jednak ve
smyslu jejich rozdilného zabéru, piiéemZ hmotnostni tézisté ( 19 )
nosného ramu ( 3 ) brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ) s jeho
vodicim madlem ( 18 .) je ve svislé priéné roviné ( 20 ) proloZené -
geometrickym stiedem mezi obéma brusnymi pracovnimi jednotkami(f,2).

Mechanické bruska podle bodd 1 a 2, vyznadlena tim,
Ze protibézny smysl otéadeni obou brusnych pracovnich jednotek({,2),
posuzovany podle smyslu b&hu aktivni &4sti abrazivnich pasd ( 12 ),
je dostfedny vzhledem ke svislé priéné roviné ( 20 ) polohy hmot-
nostniho t&7i&t& ( 19 ) nosného rédmu ( 3 ), v niZ je usporadan od~
saval ( 17 ) se sacim hrdlem ( 21 ) zasahujicim ve sméru proti brow-
gené podlaze ( 22 ) do klinovitych mezer mezi podlahou ( 22 ) a ake

"~ tivnimi &astmi abrazivnich pasd ( 12 ) obou brusnych pracovnich

jednotek ( 1, 2 ).

Mechanicka bruska podle bodi 1 aZ 3, vyznalena tim,
3e pro regulaci rozdilnych zabérovych podminek brusnych pracovnich
jednotek (.1, 2 ) jsou jejich pohanéci elektromotory ( 5 ) propo=
jeny pies prepinade ( 28 ) otalkovych stupnd, usporidané na vodi-
cim madle ( 18 ), spojeném s nosnym ramem ( 3 ) obou brusnych pra-
covnich jednotek ( 1, 2 ).
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Mechanickd bruska podle bodd 1 a% 3, vyznaden& tim,
Ze ob& brusné pracovni jednetky ( 1, 2 ) jsou uspofadény v nosném
rému ( 3 ) pevné, piilemZ tento nosny ram ( 3 ) je mimo pojezdovy~-
mi keleéky ( 27 ) opatien je$té alespon jednim daldim pomocnym po~
jezdovym kole&kem ( 29 ) z kazdé z obou bolnich stran, jehoi zavé-
$en{ je vySkové stavitelné viéi roviné nosného rému ( 3 ).

Mechanické bruska podle bedi 1 azZz 3 a podle bodu 5,
vyznadend tim, %e vySkové stavitelnd pomocna pejezdové koledka ( 29)
z obou bodnich stran nosného rému ( 3 ) brusnych pracovnich jedno~
tek ( 1, 2 ) jsou za neutralni polohy svymi osami v priéné svislé
roviné ( 20 ) proloZené hmotnostnim t&8Zi&tém ( 19 ) nosného ramu (3)
a u dvojic téchto koledek ( 29 ) na spdleéném rovnoramenném vahae'
dle ( 30 ) jsou v téte roviné ( 20 ) zavésné Sepy ( 31 ) tdchto va-
hadel ( 30 ). ’ |

Mechanicka bruska podle bedi 1 aZz 3 a podle beodu 6,
vyznadend tim, Ze pomocnd pojezdovad koledka ( 29 ) jsou usporadéana
na kluzécich ( 32 ) v poboéhich vedenich ( 33 ) nosného rému ( 3 )
brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2 ).

Mechanicka bruska podle bodu 7, vyznadena tim, Ze
pobolné vedeni kluzdkét ( 32 ) s pomocnymi pojezdevymi koledky ( 29)
jsou uspofddéna na bednicich ( 34 ) vodiciho madla ( 18 ) brusky a
jsou vy§kyvné uloiena na nesném ramu ( 3 )'brusnych,pracovniqh jednow
tek ( 1, 2 ). ‘

. Mechanické bruska podle bodu 7, vyznalena tim, Ze
poboéna vedeni ( 33 ) kluzdkd ( 32 ) s pomocnymi pojezdovymi kolede
ky ( 29 ) jsou uspeiaddéna v kluznych drahéch ( 44 ) nosného ramu (3
orientovanych ve sméru pracovniho vedeni brusky.

Mechanicka bruska podle bedd 7 a 8, vyznalena tim, Ze
kluzéky ( 32 ) s pomocnymi pojezdevymi koletky ( 28 ) jseu spojeny
s rameny ( 37 ) natdéivého a pridné orientovanéhe hridele ( 38 )
uloZeného v nosném rému ( 3 ) brusnych pracovnich jednotek ( 1, 2)
kteryito pfiény hiidel ( 38 ) je opatien ruéni pékou ( 39 ), v niZ
je piiéné zabudovéna matice ( 40 ), jejiZz Sroub ( 41 ) je opatien
podélné uloienymi &epy ( 42 ) s natdéecimi rukojetmi ( 43 ).
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Mechanick4 bruska podle bodu 9, vyznadené tim, Ze
pobo&na vedeni ( 33 ) kluzdkd ( 32 ) s pomocnymi pojezdovymi koleée

ky.( 29 ) jsou v horni &asti opatfena tfmeny ( 45 ) pro prfesuvné

- gefizovaci kliny ( 47 )spojené s podélnymi rameny ( 48 ) vidlicovée

ho rému ( 49 ) opatieného regulaénim Sroubem ( 50 ), piitemz vede~
ni ramen ( 48 ) vidlicového rému ( 49 ) jsou spolu s matici tohoto
regulaé¢niho Sroubu ( 50 ) pevné spojena s ovladacimi tahly ( 52 ),
kloubové zavéSenymi na poboénych vedenich ( 33 ) a na kratSim rame-
nu ( 53 ) vykyvného vodicihe madla ( 18 ) nosného rému ( 3 ) brus-

nych pracovnich jednotek ( 1, 2 ).
2 vykresy
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