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{54} Stabilizovatelnd ndprava nehnaného kolesového rypadia
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Vynalez rie§i konstrukéné usporiadanie
napravy nehnaného kolesového rypadla u-
moZiujice] stabilizdciu rypadla v jeho pra-
covnej polohe. Stabilizovatelni ndprava ne-
hnaného kolesového rypadla pozostédva z
dvoch vzdjomne pohyblivych, teleskopickych
gasti ndpravy, ktoré st voci sebe fixované
pruznym ¢&lenom. Na kaZdej teleskopickej
gasti je upevneny miniméine jeden hydrau-
licky valec, ktorého piestnica je spojend s
vykiopnym ramenom. Vyklopné rameno je
otodne uloZené na pomocnom gape upevne-
nom v prislu$nej teleskopickej Casti a opa-
trené hlavnym capom. Na hlavnom cCape je
otofne uchytené pojazdové koleso.
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Vynalez sa tyka konshukcneho uescma

napravy nehnaného kmesoveho rypadla kto-_ .
ré umo#ziiuje stabilizdciu rypadlia v jeho pra-

coviej polohe.

V stcasnom obdobi-je-u vsetkych koleso:
vych rypadiel ich stabilizdacia pri. pracovnom
procese riesend pomogcou vyklopnych alebo
vysunutych patiek, pripadne spustenim pri-
davnej radlice, pI‘lcom pojazdové kolesi. zo-
stavaju nevyumte Kohstrukcia je takto vy-
nutene komplikovanejSia, hmotnostne zvéc-
Send a vyrobne néroc¢nejsia.

Uvedené nedostatky odstrariuje stabilizo-
vatelnd ndprava nehnaného rypadla pozo-
stdvajica z dvoch vzdjomne pohyblivych te-
leskopickych ¢asti nesfcich nadstavbu podla
vyndlezu, ktorého podstata spociva v tom,
Ze teleskopické Casti nédpravy si voli sebe

fixované pru’nym &lenom a na kaZdej tele-

skopickej Casti je upevneny minimélne jeden
hydraulicky valec, ktorého piestnica je spo-
jend s vyklopnym ramenom otoéne uloZenym
na pomocnom ¢ape upevinenom v prisluinej
teleskopickej ¢asti a opatrenym hlavnym ¢&a-
pom, na ktorom je OtOCl‘lP uchytene pojazdo-
vé koleso.

Stabilizovatelnd néprava podla vyndlezu
umoZiiuje preklopenie pojazdového Kkolesa

okolo obvodového polomeru, &im.sa jeho plo- =

chou vytvori tuha pétka o stykovej ploche
mnohonadsobne vdcé3ej, neZ bola pdvodnd
‘stykova plocha kolesa s ‘vozovkou pri jeho
prepravnej polohe. Dochddza tak k vyraz-
nému poklesu $pecifického tlaku na zeminu
a tym i priaznivejsim pomerom v mélo u-
nosnych terénoch. PruZny &len a teleskopic-
kd kon8trukcia nédpravy vzhladom na kon-
§trukém’1 kinematiku n&pravy umoZiiuja
lozstup opornych bodov a nadvézne aj pra-
covna stabilita rypadla. Takato stabilizdcia
kolesového rypadla prindSa zjednodu$enie
spolivajice v ndhrade dvoch opornych pé-
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funkciou valivych kolises, sliZiacich z&-
rovell k preprave. rypadla. Vyhodou je tieZ

" velkd svetld vyska, dobra stabilita, ako aj to,

Ze zmenou uhlu nastavenia kolies sa sti¢asne
dosahu]e brzdny déinok, ¢im odpadd potreba
vyHavenia népravy pracovnou brzdou.

Na pripojenom vykrese je schematicky znd-
zorneny priklad prevedenia stabilizovatelnej
napravy nehnaného kolesového rypadla, po-
dla vynélezu, kde je na obr. 1 ndprava v pre-
pravnej polche a na obr. 2 ndprava v pra-
covnej, stabilizovanej polohe.

Stabilizovatelnd ndprava nehnaného kole-
sového rypadla pozostdva z dvoch vzajomne.

-pohyblivych teleskopickych casti 3 4, nesi-

cich nadstavbu 2 a fixovanych voc&i sebe
pruZznym c¢lenom 7, ktory je v prepravnej
polohe blokovany poistnou tycou 10. K tele-
skopickym dastiam 3, 4 st upevnené hyd-
raulické valce 6 tak, Ze ich piestnica je otoc-
ne spojend s vyklopnym ramenom 5 opatre-
nym hlavnym c¢apom 9, na ktorom je otoéne
uchytené pojazdové koleso 1. Rameno 5 je

" otofne uloZené na pomocnom ¢ape 8, upev- -

nenom v prisludnej teleskopickej dasti 3, 4.
Hydraulické valce 8 vo svojej zasunutej po-
lohe vytvdraja tuhd vzperu a zabezpeduji
kolmu polohu pojazdového kolesa 1 vzhla-
dom Kk vozovke. Ked je potrebné rypadio’
stabilizovat, uvolni obsluha stroja poistni
ty¢ 10, ¢im odblokuje poistny ¢len 7. Silo-
vym poOsobenim hydraulickych valcov 6 do-
chddza k vykldpaniu ramien 5 okolo pomoc-
ného ¢apu 8 a sdcasne k postupnému pre-
kldpavaniu pojazdovych kolies 1 okolo ob-
vodového polomeru R. Po preklopeni pojaz-
dovych kolies 1 do roviny kolmej.k pdvod-
nej prepravnej polohe vytvoria pojazdové
kolesd 1 svojimi ¢elnymi vonkaj§imi plocha-
mi tuhé pétky o stykovej ploche mnohond-
sobnej vdcSej, ako bola ich pdvodné stykova
plocha v prepravnej polohe.

™ PREDMET VYNALEZU

Stabilizovatelnd néprava nehnaného kole-

sového rypadla pozostdvajica z dvoch vza-

jomne pohyblivych teleskopickych gasti-ne-
stcich nadstavbu, vyznadujtca sa tym, Ze
teleskopické castl {3, 4) ndpravy sa voi
sebe fixované pruZnym ¢&lenom (7) a na kaz-
dej teleskopickej &asti (3, 4) je upevneny

miniméine jeden hydraulicky valec (6], kto-
reho piestnica je spojend s vyklopnym ra-
menom (5) otofne uloZenym na pomocnom
Cape (8) upevnenom v prislu$nej telesko-
pickej Casti- (3, 4) a opatrenym hlavnym ¢&a-
pom (9], na ktorom je oto¢ne uchytené po-
jazdové koleso (1].
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