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ELEKTRISCH BETATIGBARER GELENKANTRIEB F{R EINEN AUSSENSPIEGEL

Beschrieben wird ein elektrisch betdtigbarer
Gelenkantrieb (10) zum Drehenlassen eines
Spiegelgehduses (3) eines AuBenspiegels. Das

Spiegelgehduse kann aus jeder beljebigen  Stellung
handmdBig in jede beliebige andere Steliung gebracht
werden und kann durch den Antrieb (10) elektrisch aus
jeder beliebigen Stellung in die normale
Betriebsstellung %ebrqcht werden. . .

Der Antrieb (10) ist wenig komﬁhuert ausgebildet
und daher verhdltnismaBig einfach herzustellen. Der
Mechanismus umfaBt ein System aus Rillen und darin
eingreifenden Nasen zum Definieren der duBersten
Stellungen des Spiegelgehduses.
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Die EZtg;ﬁgg bezieht sich auf einen Auflenspiegel mit
elektrisch betatigbarem Gelenkmechanismus und auf einen
elektrisch betdtigbaren Gelenkantrieb.

Ein Gelenkantrieb umfaft zwei Antriebsteile, die
drehbar zueinander befestigt sind. Ein elektrisch
betdtigbarer Gelenkantrieb ist dariliber hinaus mit einem
Elektromotor und einem Ubertragungssystem versehen, um diese
Antriebsteile zueinander zu drehen. Ein Gelenkantrieb kann
fir verschiedene Anwendungen benutzt werden, wo es gewlnscht
ist, zwel Konstruktionsteile zueinander zu drehen. Dazu wird
der eine Antriebsteil an einem der genannten
Konstruktionsteile befestigt werden und wird der andere
Antriebsteil an dem anderen der genannten Konstruktionsteile
befestigt werden; wenn dann die Antriebsteile zueinander
gedreht werden, elektrisch oder nicht elektrisch betdatigt,
werden die genannten Konstruktionsteile zueinander um eine
Dreh- oder Gelenkachse drehen, die mit der Drehachse der
Antriebsteile zusammenfdllt.

Ein derartiger Gelenkantrieb kann insbesondere, aber
nicht ausschlieflich, in einem Aufenspiegel eines
Fahrzeuges, wie zum Beispiel ein Auto, verwendet werden. Die
Neuerung wird daher im folgenden fir ein derartiges
Ausfihrungsbeispiel beschrieben werden.

Es ist allgemein bekannt, daf? Autos mit mindestens
einem Aufenspiegel versehen sind. Der AuRenspiegel umfafit
ein muldenfdérmiges Spiegelgehduse mit einer darin
angeordneten Spiegelplatte, die im Gebrauch im wesentlichen
rechtwinklig zu der Lingsrichtung des Autos gerichtet ist,
um den Fahrer zu befdhigen, den neben und hinter dem Auto
liegenden Strafenteil zu lbersehen. Das Spiegelgehduse ragt
dabei Uber einen bestimmten Abstand aus der Aufenseite des
Autos heraus. In bestimmten Situationen ist es gewlnscht,
daR dieser Abstand vermindert wird, zum Beispiel beim Parken
in einem schmalen Raum. Dazu kann das Spiegelgehduse relativ
zum Auto um eine Gelenkachse gedreht werden, die in den
meisten Fillen im wesentlichen vertikal gerichtet ist, wobei

das Ende des Spiegelgehduses durch eine nach hinten
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gerichtete Gelenkbewegung um diese Achse dichter bei der
Karosserie des Autos gebracht wird; eine derartige Bewegung
wird im folgenden als Einklappen ("fold-in") bezeichnet
werden, und die so erreichte Stellung wird als Einklapp-
stellung bezeichnet werden. Die umgekehrte Gelenkbewegung,
von der Einklappstellung in die normale Betriebsstellung
{auch als Ausklappstellung bezeichnet), wird als Ausklappen
(*fold-out") bezeichnet werden.

Die genannte Drehmdglichkeit betrifft auch einen
Sicherheitsaspekt. Wenn ein Hindernis aufierhalb des Autos
das Spiegelgehiuse berthrt, gibt das Spiegelgehduse nach,
wodurch Schaden vermieden oder wenigstens vermindert wird,
sowohl am Auto und am Spiegel als auch am Hindernis, das
auch eine Person sein kann. Aus Sicherheitserwdgungen ist es
daher gewlinscht, und oft sogar gesetzlich vorgeschrieben,
daR das Spiegelgehduse eine vergleichbare Gelenkbewegung
nach vorn machen kann. Eine derartige Bewegung wird im
folgenden als Hinliberklappen ("fold-over") bezeichnet
werden, und die so erreichte Stellung wird als
Hinlberklappstellung bezeichnet werden. Die umgekehrte
Gelenkbewegung, von der Hinlberklappstellung in die normale
Betriebsstellung, wird als Zurlckklappen ("fold-back")
bezeichnet werden.

Um die genannten Gelenkbewegungen zu ermdglichen, ist
das Spiegelgehduse gelenkig an einem Spiegelfuf’ oder einer
Spiegelbasis befestigt, der oder die am Auto ortsfest
angeordnet werden soll. Die genannten Gelenkbewegungen
kdnnen dann unter dem Einfluf einer externen Kraft
ausgefiihrt werden, was als Handbetdtigung bezeichnet werden
wird. Im Hinblick auf eine leichte Handhabung ist der
AuRenspiegel weiter mit einem Gelenkantrieb oder
Gelenkmechanismus versehen, der vom Fahrer des Autos
elektrisch betdtigt werden kann, das heifit mit zum Beispiel
einem Druck auf einen Knopf, um die genannte Einklapp-
bewegung und die genannte Ausklappbewegung auszufihren. Ein
Gelenkmechanismus umfaft einen Elektromotor und einen

Ubertragungsmechanismus, der mit dem Spiegelgehduse und dem
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SpiegelfuR gekuppelt ist. Der Gelenkmechanismus ist derart
entworfen, dafl er nicht nur imstande ist, die genannte
Einklappbewegung und die genannte Ausklappbewegung durch
Erregung des Elektromotors auszufihren, sondern auch
imstande ist, all die genannten Gelenkbewegungen bei
Einwirkung einer externen Kraft auszufihren, ohne den Motor
und/oder den Ubertragungsmechanismus zu beschédigen.
Gelenkantriebe mit den oben beschriebenen
Eigenschaften sind jetzt allgemein bekannt. Ein Beispiel
davon ist zum Beispiel in der deutschen Patentschrift
4.023.375 beschrieben. Bei dieser bekannten Konstruktion
sind in einem Gehduseteil des Antriebes zwei Rilien-
konzentrisch angeordnet, wobei die erste Rille eine
geringere Lange hat als die zweite Rolle. Diametral gegen-
iber der ersten Rille ist eine dritte Rille angeordnet, die
dieselbe Linge wie die erste Rille hat. Der Spiegelfuf ist
mit einem Anschlagnocken versehen, der in die genannte
zweite Rille gréRerer Lange eingreift. Beim Ausfihren einer
Gelenkbewegung des Spiegelgehduses relativ zu dem Spiegelfufl
verschiebt der genannte Anschlagnocken sich durch die
genannte zweite Rille; die Enden der genannten zweiten Rille
bilden einen Anschlag fir den genannten Anschlagnocken und
definieren so die duferste Einklappstellung und die dufBerste
Hinliberklappstellung des Aufenspiegels. Der Spiegelfufl ist
weiter mit einer Nockenscheibe versehen, die unter normalen
Bedingungen den Spiegelfuf mit der zentralen Achse mittels
Nasen kuppelt, die in relativ zum Spiegelfuf® ortsfest
angeordnete Aussparungen eingreifen. Die genannte
Nockenscheibe ist mit zwel Anschlagnocken versehen, die in
die genannte erste beziehungsweise dritte Rille des
genannten Gehduseteiles des Antriebes eingreifen. Unter
normalen Bedingungen werden die genannten zwei Anschlag-
nocken sich bei einer Gelenkbewegung zwischen der
Einklappstellung und der Ausklappstellung durch die genannte
erste und dritte Rille des genannten Gehduseteiles
verschieben. Dabei bildet ein Ende der ersten Rille einen

Anschlag fliir den darin laufenden Anschlagnocken, genauso wie
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ein Ende der dritten Rille einen Anschlag flir den darin
laufenden Anschlagnocken bildet, welche Anschlage die
Ausklappstellung des Auflenspiegels definieren.

Die in dieser Verdffentlichung beschriebene
Konstruktion ist also ziemlich kompliziert und umfait
verhdltnismdBig viele Einzelteile.

Zum Ausflihren einer Hinlberklappbewegung aus der
Ausklappstellung ist es notwendig, daf3 die Kupplung zwischen
der genannten Nockenscheibe und dem Spiegelfufd beseitigt
wird. Die genannten Nasen der Nockenscheibe verlassen dazu
die genannten Aussparungen. Das Zurlickklappen eines
Spiegelgehduses aus der Hinlberklappstellung in die normale
Betriebsstellung muf anschliefend handmaffig ausgefihrt
werden, was als Nachteil angesehen wird. Wenn in der
Hinliberklappstellung der Elektromotor erregt wird, kann der
Mechanismus unter bestimmten Bedingungen eine "normale"
Stellung suchen, die nicht der bezweckten Ausklappstellung
entspricht.

Weiter ist es ein Nachteil der bekannten
Konstruktion, daf der mit Rillen versehene Teil nicht
symmetrisch ist, so daR der bekannte Gelenkmechanismus nur
flir einen linken Spiegel oder fir einen rechten Spiegel
brauchbar ist. Mit anderen Worten, flr einen linken Spiegel
und flir einen rechten Spiegel missen zwel voneinander
verschiedene Gelenkmechanismen vorgesehen werden, was
verhdltnismdffig teuer ist.

Die vorliegende Neuerung bezweckt, einen derartigen
Gelenkantrieb zu verbessern.

Mehr insbesondere bezweckt die vorliegende Neuerung
die Schaffung eines Gelenkantriebes mit stark verbesserter
leichter Handhabung, der eine stark vereinfachte
Konstruktion aufweist, wodurch die Herstellungskosten
verhiltnismdRig niedrig sind.

Ein wichtiger Zweck der vorliegenden Neuerung ist die
Schaffung eines Gelenkantriebes, bei dem die Zahl der
Einzelteile gegentiber bekannten Gelenkantrieben verringert

ist.
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Ein anderer wichtiger Zweck der vorliegenden Neuerung
ist die Schaffung eines Gelenkantriebes, der ohne
Abwandlungen sowohl in einem linken Spiegel als auch in
einem rechten Spiegel brauchbar ist. Hierdurch wird eine
Verminderung der Herstellungskosten erreicht, da der
Hersteller keinen Unterschied zwischen zweli Arten von
Gelenkantrieben zu machen braucht.

Ein noch anderer wichtiger Zweck der vorliegenden
Neuerung ist die Schaffung eines Gelenkantriebes, der
imstande ist, eine Zurilickklappbewegung mittels des
Elektromotors auszufilihren.

Weiter bezweckt die vorliegende Neuerung die
Schaffung eines Aufenspiegels, der mit einem derartigen
Gelenkantrieb mit den eher genannten Eigenschaften versehen
ist.

Eine Ausflihrungsform des Antriebes nach der
vorliegenden Neuerung, die alle genannten Zwecke realisiert,
wird in der nachfolgenden Beschreibung n&her verdeutlicht
werden, unter Hinweis auf die Zeichnung, in der:

Figur 1 schematisch eine Vorderansicht eines Fahrzeuges mit
einem AuRenspiegel zeigt;

die Figuren 2A-C schematisch eine Draufsicht eines Fahr-
zeuges mit einem Aufenspiegel in einer Betriebsstellung
(Fig. 2A), einer Einklappstellung (Fig. 2B} und einer
Hinlberklappstellung (Fig. 2C) zeigen;

Figur 3 eine perspektivische Ansicht der wichtigsten Teile
einer bevorzugten Ausfihrungsform des Gelenkmechanismus in
auseinandergezogenem Zustand zeigt;

Figur 4 den Gelenkmechanismus in montiertem Zustand zeigt,
teilweise im Schnitt und teilweise in Ansicht;

Figur SA eine perspektivische Ansicht einer Spiegelbasis
ist;

Figur 5B eine Draufsicht der in Figur 5A gezeigten
Spiegelbasis ist;

Figur 6A eine perspektivische Ansicht einesgs Rahmens ist, von

oben her gesehen;
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Figur 6B eine perspektivische Ansicht des in Figur 6A
gezeigten Rahmens ist, von unten her gesehen;

Figur 6C eine untere Ansicht des in Figur 6A gezeigten
Rahmens ist;

die Figuren 7A und 7B mit beziehungsweise den Figuren 5A und
5B vergleichbare Ansichten einer Variante einer Spiegelbasis
sind;

die Figuren 7C und 7D mit beziehungsweise den Figuren 6B und
6C vergleichbare Ansichten einer Variante eines Rahmens
sind;

die Figuren 8A und 8B mit beziehungsweise den Figuren 5A und
5B vergleichbare Ansichten einer anderen Variante einer
Spiegelbasis sind;

die Figuren 8C und 8D mit beziehungsweise den Figuren 6B und
6C vergleichbare Ansichten einer anderen Variante eines
Rahmens sind; und

die Figuren 9A-9B die Position von Detektionsmitteln

erlautern.

Figur 1 zeigt schematisch eine Vorderansicht einer
Seitenwand eines Fahrzeuges 1, an dem eine sich im
wesentlichen horizontal erstreckende Stitze 2 befestigt ist.
An der Stiitze 2 ist ein Spiegelgehduse 3 befestigt, das um
eine sich im wesentlichen vertikal erstreckende Gelenkachse
4 drehbar ist. Das Spiegelgehduse 3 ist im wesentlichen
muldenfdrmig, wie deutlich in den Figuren 2A-C dargestellt
ist, wobei der Boden dieser Muldenform nach vorn gerichtet
ist. In dem Spiegelgehduse 3 ist eine Spiegelplatte 5
angeordnet, im wesentlichen gemaf einer vertikalen Ebene,
welche Spiegelplatte 5 zum Spiegelgehduse 3 um einen
Gelenkpunkt 6 drehbar ist. Mehr insbesondere ist in dem
Spiegelgehiuse 3 ein Spiegelverstellmechanismus angeordnet,
der eingerichtet ist, um die Stellung der Spiegelplatte 5
durch eine Gelenkbewegung um zwel senkrecht aufeinander
stehende Achsen einzustellen, und zwar eine vertikale Achse
und eine horizontale Achse. Da die Art und Konstruktion

dieses Spiegelverstellmechanismus kein Gegenstand der
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vorliegenden Neuerung ist und der Fachmann deren Kenntnisse
zum richten Verstehen der vorliegenden Neuerung nicht
braucht, werden diese nicht ndher beschrieben. Es genlgt, zu
bemerken, daf’ ein an sich bekannter
Spiegelverstellmechanismus benutzt werden kann.

In Figur 1 ist weiter schematisch bezeichnet, daff in
dem Spiegelgehduse 3 ein Gelenkmechanismus 10 angeordnet
ist, wobei ein erstes Gelenkteil 11, das als Spiegelbasis
bezeichnet werden wird, an der Stilitze 2 befestigt ist,
wahrend ein zweites Gelenkteil 12 an dem Spiegelgehause 3
befestigt ist. Die Gelenkteile 11 und 12 sind zueinander
drehbar um eine Drehachse 14, die, bei Montage des
Spiegelgehiduses 3 und des Gelenkmechanismus 10 an der Stitze
2, mit der Gelenkachse 4 ausgerichtet ist.

Die Figuren 2A-C zeigen, fir den Fall eines rechten
Spiegels, schematisch eine Draufsicht des Fahrzeuges 1 mit
dem Spiegelgehduse 3. Im normalen Gebrauch befindet das
Spiegelgehiuse 3 sich in einer Betriebsstellung (Figur 2A),
wobei die Spiegelplatte 5 sich im wesentlichen senkrecht zu
der Seitenwand des Fahrzeuges 1 erstreckt. Diese normale
Betriebsstellung wird auch als Ausklappstellung bezeichnet.

Figur 2B erldutert schematisch eine Stellung, in der
die Spiegelplatte 5 gegen das Fahrzeug 1 gerichtet ist. Das
Spiegelgehduse 3 kann aus der normalen Betriebsstellung in
eine derartige Stellung gebracht werden durch eine
Ruckwartsgelenkbewegung um die Gelenkachse 4 (Einklappen),
und das Spiegelgehduse 3 kann aus dieser Stellung in die
normale Betriebsstellung zurlckgebracht werden durch eine
Vorwartsgelenkbewegung um die Gelenkachse 4 (Ausklappen). Es
wird klar sein, daR es gewlunscht ist, daR Mittel vorgesehen
sind, die vermeiden sollen, daf’ das Spiegelgehluse 3 derart
weit eingeklappt werden kann, daf das Spiegelgehduse 3 das
Fahrzeug 1 berilihren kann. Derartige Mittel zum Begrenzen der
Einklappfreiheit, die spater detaillierter besprochen
werden, definieren also eine &duRerste Einklappstellung;

Stellungen des Spiegelgeh&uses 3 zwischen der
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Betriebsstellung und der &uflersten Einklappstellung werden
als Einklappzwischenstellung bezeichnet.

Figur 2C erléutert schematisch eine Stellung, in der
die Spiegelplatte 5 von dem Fahrzeug 1 weg gerichtet ist.
Das Spiegelgehduse 3 kann aus der normalen Betriebsstellung
in eine derartige Stellung gebracht werden durch eine
Vorwadrtsgelenkbewegung um die Gelenkachse 4
(Hintiberklappen), und das Spiegelgehduse 3 kann aus dieser
Stellung in die normale Betriebsstellung zurltckgebracht
werden durch eine Riickwdrtsgelenkbewegung um die Gelenkachse
4 (Zurickklappen). Es wird klar sein, daff es gewlinscht ist,
da Mittel vorgesehen sind, die vermeiden sollen, dafs das
Spiegelgehduse 3 derart weit hiniibergeklappt werden kann,
daR das Spiegelgehduse 3 das Fahrzeug 1 beriihren kann.
Derartige Mittel zum Begrenzen der Hinlberklappfreiheit, die
spater detaillierter besprochen werden, definieren also eine
duRerste Hinliberklappstellung; Stellungen des
Spiegelgehduses 3 zwischen der Betriebsstellung und der
auRersten Hinﬁberklappstellung werden als
Hinlberklappzwischenstellung bezeichnet.

Die Einklappbewegung kann vom Benutzer bewufst
ausgefliihrt werden; die Hiniiberklappbewegung wird in der
Regel nicht bewufst vom Benutzer ausgefiihrt. Sowohl die
Einklappbewegung als auch die Hinlberklappbewegung kénnen
auch aus Versehen verursacht werden, zum Beispiel von einem
voriibergehenden Fuflganger oder dadurch, dafl das Spiegel-
gehduse wihrend der Fahrt hinter einem Hindernis haken
bleibt. Der Gelenkmechanismus 10 ist daher eingerichtet, um
die Einklappbewegung und die Hinliberklappbewegung, ebenso
wie die Ausklappbewegung und die Zurickklappbewegung, unter
dem Einfluf einer externen Kraft (wie zum Beispiel Hand-
betidtigung) zuzulassen. Weiter ist, wie spater detaillierter
beschrieben werden wird, der Gelenkmechanismus 10 mit
Mitteln versehen, die die normale Betriebslage (Figur 2A)
mit Sicherheit reproduzierbar zurilickfinden sollen,
ungeachtet, ob das Ausklappen beziehungsweise Zuriickklappen
handmé&fBig oder elektrisch ausgefiihrt wird.
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Der Gelenkmechanismus 10 umfaf3t weiter einen
Elektromotor und ein Ubertragungssystem, die der Einfachheit
halber nicht in den Figuren 1-2 dargestellt sind. Das
Ubertragungssystem ist mit den Gelenkteilen 11 und 12 derart
gekuppelt, daR bei Erregung des Elektromotors die
Gelenkteile 11 und 12 relativ zueinander gedreht werden, um
also das Spiegelgehduse 3 relativ zu dem Fahrzeug 1 in einer
durch die Drehrichtung einer Abtriebswelle des Elektromotors
bestimmten Richtung drehen zu lassen. Auf diese Weise kénnen
die Einklappbewegung, die Ausklappbewegung und die
Zuriickklappbewegung im Abstand durch Betdtigung des
Elektromotors ausgeflihrt werden; nach dem elektrischen
Ausfiihren der Hinliberklappbewegung besteht kein Bedirfnis.

Jetzt wird die Konstruktion einer bevorzugten Aus-
fithrungsform des Gelenkmechanismus 10 nach der vorliegenden
Neuerung unter Hinweis auf die Figuren 3-6 detaillierter
beschrieben. Figur 3 zeigt eine perspektivische Ansicht der
wichtigsten Teile des Gelenkmechanismus 10 in auseinander-
gezogenem Zustand. Figur 4 zeigt einen schematischen
Querschnitt des Gelenkmechanismus 10 in montiertem Zustand.

Wie aus den Figuren 3 und 4 hervorgeht, hat das
genannte erste Gelenkteil 11, das als Spiegelbasis
bezeichnet werden wird, im allgemeinen eine hohlzylindrische
Form, die im allgemeinen ein verhdltnismdfig schmales
Oberteil 101 umfaRt, das als Basisachse 101 bezeichnet
werden wird, und ein verhédltnismidfig breites Unterteil 102,
das als Basisflansch bezeichnet werden wird. Figur 5A ist
eine detailliertere perspektivische Ansicht der Spiegelbasis
11, und Figur 5B ist eine Draufsicht darauf. Der
Basisflansch 102 ist eingerichtet, um auf der Stitze 2
befestigt zu werden. Diese Befestigung kann mit an sich
bekannten Mitteln, wie zum Beispiel Schrauben, erfolgen.
Vorzugsweise, und wie dargestellt, ist der Basisflansch 102
jedoch mit radialen Vorspringen 110 versehen, im
dargestellten Beispiel drei, die in entsprechende

Aussparungen in der Stilitze 2 passen, um eine Bajonettpassung

10
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zu bilden, wodurch die Montage des Basisflansches 102 an der
Stiitze 2 verhdltnismdRig einfach ist.

Wie weiter aus Figur 3 hervorgeht, umfaft das
genannte zweite Gelenkteil 12, das als Rahmen bezeichnet
werden wird, eine im wesentlichen flache Bodenplatte 201 mit
einer darin vorgesehen kreisfdrmigen Offnung 202, durch die
sich die Basisachse 101 erstreckt. Die genannte kreisfdrmige
Offnung 202 wird durch ein ringfdrmiges Rahmenteil 203
definiert, dessen Unterseite auf der Oberseite des
Basisflansches 102 ruht. Der Rahmen 12 ist eingerichtet, um
durch beliebige geeignete Mittel, zum Beispiel Schrauben,
die der Einfachheit halber nicht einzeln dargestellt sind,
an dem Spiegelgehduse 3 befestigt zu werden. Figur 6A ist
eine detailliertere perspektivische Ansicht des Rahmens 12,
von oben her gesehen; Figur 6B ist eine detailliertere
perspektivische Ansicht des Rahmens 12, von unten her
gesehen; und Figur 6C ist eine Unteransicht des Rahmens 12.

Zum elektrischen Betdtigen einer Klappbewegung
{Gelenkbewegung) umfaft der Gelenkmechanismus 10 nach der
vorliegenden Neuerung weiter einen an dem Rahmen 12
montierten Elektromotor 20 (Figur 4), von dem eine
Abtriebswelle 20' iiber ein Ubertragungssystem 21 mit der
Basisachse 101 gekuppelt ist. Das Ubertragungssystem 21
umfaft in der dargestellten Ausfihrungsform eine Schnecke
22, die ein Schneckenrad 23 antreibt, an dem koaxial eine
zwelte Schnecke 24 befestigt ist, die ein zweites
Schneckenrad 25 antreibt. Die Teile des Ubertragungssystems
21 sind in dem Rahmen 12 gelagert; die dazu verwendeten
Lagermittel des Rahmens 12 sind in Figur 6A erkennbar.
Tatséchlich sind zwei zweite Schneckenrdder 25 vorgesehen,
die je von der zweiten Schnecke 24 angetrieben werden. Jedes
zweite Schneckenrad 25 ist im Eingriff mit einem
ringférmigen Kupplungszahnrad 26. Das ringfdrmige
Kupplungszahnrad 26 ist koaxial mit der Basisachse 101
angeordnet und ruht auf der Oberseite des genannten
ringfdérmigen Rahmenteiles 203, vorzugsweise und wie
erliutert unter Vermittlung eines im Drehsinn relativ zu derx

11
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Basisachse 101 gesicherten Reibringes 27. Das
Kupplungszahnrad 26 selbst ist frei drehbar um die
Basisachse 101, ist aber Uber eine kupplungsbegrenzte
Klauenkupplung mit der Basisachse 101 gekuppelt. Dazu umfaBt
der Gelenkmechanismus 10 nach der vorliegenden Neuerung
weiter ein ringférmiges Kupplungsorgan 30, das drehgesichert
relativ zu der Basisachse 101 ist, aber das in axialer
Richtung relativ zu der Basisachse 101 verschoben werden
kann. In der dargestellten Ausfihrungsform ist die
Basisachse 101 dazu mit sich in Langsrichtung erstreckenden,
radial vorspringenden Fingern 103 auf ihrer
Zylinderoberflédche versehen, wobei zwischen benachbarten
Fingern 103 Keilnuten 104 definiert sind, wahrend das
ringférmige Kupplungsorgan 30 mit radial nach innen
gerichteten Vorspringen 31 versehen ist, die in die
genannten Keilnuten 104 passen. An der unteren Fldache des
ringfdérmigen Kupplungsorgans 30 sind Nasen 32 geformt, in
dem dargestellten Beispiel drei, die in vertiefte Teile 28
in der oberen Flache des Kupplungszahnrades 26 passen.

In der erliuterten Ausflhrungsform sind die genannten
radial nach innen gerichteten Vorspringe 31 des ringférmigen
Kupplungsorgans 30 axial verldngert an der Oberseite dieses
ringférmigen Kupplungsorgans 30, das heift in der von dem
Kupplungszahnrad 26 weg weisenden Richtung, und sind die
axialen oberen Enden dieser verldngerten Vorspringe 31 durch
einen Verbindungsring 33 miteinander verbunden. Die
genannten nach innen gerichteten Vorsprlinge 31 des
ringférmigen Kupplungsorgans 30 machen also Uber einen
verhaltnismdRig groBen axialen Abstand Kontakt mit den
genannten Keilnuten 104 der Basisachse 101, Wodurch dieses
ringférmige Kupplungsorgan 30 relativ zu der Basisachse 101
stabiler gelagert ist. Der Deutlichkeit halber ist links in
Figur 3 eine perspektivische Ansicht des ringfdrmigen
Kupplungsorgans 30 gezeigt, gesehen aus einer anderen
Richtung.

Auf dem ringfdrmigen Kupplungsorgan 30 ist ein
schraubenlinienfdrmiges Federorgan 40 angeordnet, das sich
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mit seinem oberen Ende gegen einen an der Basisachse 101
befestigten Stiutzring 41 abstltzt, wdhrend das Federorgan 40
mit seinem unteren Ende auf die Oberseite des ringfdrmigen
Kupplungsorgans 30 drickt, wodurch das ringférmige
Kupplungsorgan 30 auf das Kupplungszahnrad 26 gedrlckt wird,
das seinerseits auf das ringfdérmige Rahmenteil 203 der
Bodenplatte 201 gedriickt wird, welches ringfdérmige
Rahmenteil 203 seinerseits auf den Basisflansch 102 gedrlckt
wird.

Im Normalbetrieb greifen die Nasen 32 des
ringférmigen Kupplungsorgans 30 in die vertieften Teile 28
des Kupplungszahnrades 26 ein, so daff dann das
Kupplungszahnrad 26 im Drehsinn zu der Spiegelbasis 11
fixiert ist. Wird dann der Elektromotor 20 erregt, dann wird
jedes Schneckenrad 25 des Ubertragungssystems 21 gezwungen,
einer Umlaufbahn um das zu der Spiegelbasis 11 fixierte
Kupplungszahnrad 26 zu folgen. Da die genannte zweite
Schneckenrdder 25 in dem Rahmen 12 gelagert sind, an dem
auch das Spiegelgehduse 3 befestigt ist, wird also das
Spiegelgehduse 3 gezwungen, eine Gelenkbewegung relativ zu
der Stiitze 2 auszuflihren. Wenn aus irgendwelchem Grunde die
Bewegung des Rahmens 12 gestoppt wird, steigt die
Stromstarke durch den Motor 20, was durch Stromdetektions-
mittel detektiert wird, die an sich bekannt sein kénnen und
deshalb hier nicht ndher besprochen werden, und die
eingerichtet sind, um den Motor 20 auszuschalten.

Obwohl es mdglich ist, den Rahmen 12 durch Drehung
des Motors 20 relativ zu der Spiegelbasis 11 drehen zu
lassen, ist das Umgekehrte wegen der Selbsthemmung des
Ubertragungssystems 21 nicht méglich. Wenn daher auf den
Rahmen 12 (das heift: auf das Spiegelgehduse 3) eine externe
Kraft ausgelbt wird, dann wird der Rahmen 12 durch das
Ubertragungssystem 21 relativ zu der Spiegelbasis 11 fixiert
gehalten. Hierdurch wird unter normalen Bedingungen
vermieden, daf das Spiegelgehduse 3 durch "normale" externe
Krafte, wie zum Beispiel Fahrtwind, gedreht wird.

13
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Dagegen kann es in manchen Fallen gerade gewlinscht
sein, das Spiegelgehduse 3 durch Auslibung einer externen
Kraft handmdB®ig zu drehen. Weiter ist es in der Regel aus
Sicherheitsgriinden sogar gesetzlich vorgeschrieben, daR das
Spiegelgehduse 3 beim Auftreten von Kriften liber einem
bestimmten Niveau nachgibt. Ein derartiges Nachgeben ist
auch von Vorteil fir den Gelenkmechanismus 10, weil dadurch
vermieden wird, daR beim Auftreten von ungewdhnlich grofen
Kraften die Belastung des Gelenkmechanismus 10 derart grof
sein kann, daf® der Mechanismus zusammenbrechen kénnte.

Es mufs daher eine Entkupplung zwischen dem
Ubertragungssystem 21 und der Basisachse 101 stattfinden.
Dazu sind die Nasen 32 des ringfdérmigen Kupplungsorgans 30
und die dazugehdérigen Aussparungen 28 des Kupplungszahnrades
26 mit schridgen Seitenfldchen versehen, die derart bemessen
sind, daf beim Auftreten einer bestimmten tangentialen Kraft
(Moment) Uber einem vorbestimmten Niveau die Nasen 32 des
ringférmigen Kupplungsorgans 30 aus den dazugehdrigen
Aussparungen 28 des Kupplungszahnrades 26 gedrangt werden,
wobei das ringfdrmige Kupplungsorgan 30 axial nach oben
gedriickt wird und die Feder 40 also eingedrickt wird. In dem
Moment ist die Kupplung zwischen dem Kupplungszahnrad 26 und
der Spiegelbasis 11 behoben und kann das Spiegelgehduse 3
mit dem Rahmen 12, dem Motor 20, dem Ubertragungssystem 21
und dem Kupplungszahnrad 26 als Ganzes frei zu der
Spiegelbasis 11 drehen. Dabei bleibt das ringfdérmige
Kupplungsorgan 30 im Drehsinn relativ zu der Spiegelbasis 11
fixiert.

Das genannte vorbestimmte Niveau ist derart gewdhlt
worden, dafl es grdfer ist als das maximal von dem Motor 20
lieferbare Moment, jedoch nicht derart hoch, daf hierdurch
beim handmédfiigen Drehen eine zu groBe Last auf das
Ubertragungssystem 21 und den Motor 20 ausgelbt wird.

Wie schon erwdhnt, ist der Reibring 27 im Drehsinn
relativ zu der Basisachse 101 gesichert, wozu der Reibring
27 mit radial nach innen gerichteten Vorspriingen 29 versehen

sein kann, die in die Keilnuten 104 der Basisachse 101
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passen. Das Instrument 10 bietet hierdurch einen
verhdltnismé&ffig hohen Widerstand gegen Drehung unter dem
Einflul einer externen Kraft, weil bei einer derartigen
Gelenkbewegung sowohl die obere Flidche des Reibringes 27 als
auch die untere Flache des Reibringes 27 durch Reibung
belastet wird, und zwar beziehungsweise relativ zu dem
Kupplungszahnrad 26 und dem ringfdérmigen Rahmenteil 203.
Auch dieser Effekt tragt zu der grofen Stabilitat gegen zum

Beigpiel Fahrtwind bei.

Bei der Gelenkbewegung des Spiegelgehduses 3 relativ
zu der Fahrzeugstiitze 2 gleitet die Unterseite des
ringfdrmigen Rahmenteiles 203 Ulber die Oberseite des
Basisflansches 102. Nach einem wichtigen Aspekt der
vorliegenden Neuerung sind der Basisflansch 102 und das
genannte ringférmige Rahmenteil 203 mit Mitteln zum
Definieren der Ausklappstellung, zum Begrenzen der
Einklappbewegung und zum Begrenzen der Hinlberklappbewegung
versehen, wie im folgenden unter Hinweis auf die Figuren 5A,
5B, 6B und 6C beschrieben werden wird. Die
Einklappbegrenzungsmittel definieren daher eine dufierste
Einklappstellung; es ist aber auch méglich, daB® die
Anwendungskonstruktion, wie ein AuRenspiegel, mit
zusdtzlichen Einklappbegrenzungsmitteln versehen ist, die
eher wirksam werden als die zwischen dem Basisflansch 102
und dem genannten ringfdérmigen Rahmenteil 203 definierten
Einklapptegrenzungsmittel nach der vorliegenden Neuerung, in
welchem Fall es diese zusdtzlichen Einklappbegrenzungsmittel
sind, die die praktisch duferste Einklappstellung
definieren. Eine vergleichbare Bemerkung gilt fir die
Hinliberklappbegrenzungsmittel. Es kann jedoch sein, daf es
wegen Raummangel nicht gewlinscht oder sogar nicht méglich
ist, derartige zusatzliche Einklappbegrenzungsmittel
auRBerhalr des Antriebes 10 anzuordnen; flr derartige Fidlle
bietet dis vorliegende Neuerung einen Gelenkmechanismus, der
alle genannten Begrenzungen von sich aus vorsieht.
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In den Figuren 5A und 5B ist gezeigt, dafl der
Basisflansch 102 eine ringfdérmige obere Flache 150 aufweist,
die in mehrere ineinander liegende Ringe unterteilt ist, im
dargestellten Beispiel zwei Ringe, namlich ein Innenring 151
und ein AuRenring 152. Der Innenring 151 ist zum Definieren
einer ersten ringsegmentfdérmigen Rille 153 mit einigermafien
schriag angeordneten Endwénden 154 und 155 lber einen
vorbestimmten Winkel a vertieft ausgefihrt. Diametral
gegenliber der ersten ringsegmentfdérmigen Rille 153 ist der
AuRenring 152 zum Definieren einer zweiten
ringsegmentférmigen Rille 156 mit ebenfalls einigermafen
schridg angeordneten Endwdnden 157 und 158 Uber denselben
Winkel a vertieft ausgefihrt. Diametral gegenilber der ersten
ringsegmentf&rmigen Rille 153 ist der Innenring 151 zum
Definieren einer ersten axial gerichteten Nase 159 mit
einigermaRen schrédg angeordneten Seitenfldchen 160 und 161
liber einen vorbestimmten Winkel P erhoht ausgefiihrt, wobei
die Winkellage des Zentrums der ersten Nase 159 der
Winkellage des Zentrums der zweiten ringsegmentfdrmigen
Rille 156 entspricht. In vergleichbarer Weise ist der
AuRenring 152, radial gegeniliber der ersten Nase 159, zum
Definieren einer zweiten axial gerichteten Nase 162 mit
einigermafen schrig angeordneten Seitenfldchen 163 und 163
liber denselben Winkel P erhdéht ausgefiihrt, wobei die
Winkellage des Zentrums der zweiten Nase 162 der Winkellage
des Zentrums der ersten ringsegmentfdrmigen Rille 153
entspricht.

In den Figuren 6B und 6C ist gezeigt, dafl das
ringférmige Rahmenteil 203 eine ringfdrmige untere Flache
250 aufweist, die in vergleichbarer Weise wie die obere
Fliche 150 des Basisflansches 102 in ineinander liegende
Ringe unterteilt ist, im dargestellten Beispiel also zweil
Ringe, namlich ein Innenring 251 und ein Aufenring 252. Der
Innenring 251 ist zum Definieren einer dritten ringsegment-
férmigen Rille 253 mit einigermafen schrag angeordneten
Endwanden 254 und 255 liber einen Winkel, der gleich dem
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genannten vorbestimmten Winkel a ist, vertieft ausgefihrt.
Diametral gegenlber der dritten ringsegmentfdrmigen Rille
253 ist der Aufenring 252 zum Definieren einer vierten
ringsegmentférmigen Rille 256 mit ebenfalls einigermafen
schridg angeordneten Endwanden 257 und 258 lber denselben
Winkel o vertieft ausgefihrt. Diametral gegeniber derxr
dritten ringsegmentfédrmigen Rille 253 ist der Innenring 251
zum Definieren einer dritten axial gerichteten Nase 259 mit
einigermafen schridg angeordneten Seitenflachen 260 und 261
liber denselben Winkel P erhdht ausgefihrt, wobei die
Winkellage des Zentrums der dritten Nase 259 der Winkellage
des Zentrums der vierten ringsegmentfdrmigen Rille 256
entspricht. In vergleichbarer Weise ist der AuBenring 252,
radial gegeniber der dritten Nase 259, zum Definieren einer
vierten axial gerichteten Nase 262 mit einigermafen schrdg
angeordneten Seitenfldchen 263 und 264 lber denselben Winkel
B erhdht ausgefihrt, wobei die Winkellage des Zentrums der
vierten Nase 262 also der Winkellage des Zentrums der
dritten ringsegmentférmigen Rille 253 entspricht.

Die Bemessung der genannten Rillen und Nasen ist
derart, daf® in montiertem Zustand des Gelenkmechanismus 10
die ersten, zweiten, dritten und vierten Nasen 159, 162, 259
und 262 in beziehungsweise die dritten, vierten, ersten und
zweiten Rillen 253, 256, 153, 156 passen, wobei die untere
Fliche 250 des ringférmigen Rahmenteiles 203 auf der oberen
Flache 150 des Basisflansches 102 ruht.

Ein wichtiger Vorteil der vorliegenden Neuerung ist,
daR der Gelenkmechanismus 10 sowochl fir einen linken
AuRenspiegel als auch fiir einen rechten Auflenspiegel
verwendet werden kann, ohne daf Abwandlungen notwendig sind.
Bei Anwendung in einem linken Aufenspiegel wird die normale
Betriebsstellung (Ausklappstellung) durch die schrigen
Endwande 154, 157, 254, 257 beziehungsweise der ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256
definiert. Wenn der Gelenkmechanismus 10 sich in der
Ausklappstellung befindet, sind die Seitenfldchen 261, 264,
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161, 164 der dritten, vierten, ersten, zweiten Nasen 259,
262, 159 und 162 mit den genannten schridgen Endwanden 154,
157, 254, 257 beziehungsweise der ersten, zweiten, dritten
und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in Berilihrung. Beil
einer Einklappbewegung verschieben die genannten dritten,
vierten, ersten und zweiten Nasen 259, 262, 159 und 162 sich
durch die genannten ersten, zweiten, dritten und vierten
Rillen 153, 156, 253 und 256, bis ihre anderen schrigen
Seitenflachen 260, 263, 160, 163 beziehungsweise mit den
anderen schrigen Endwanden 155, 158, 255, 258
beziehungsweise der ersten, zweiten, dritten und vierten
Rillen 153, 156, 253 und 256 in BeruUhrung kommen, wodurch
eine aufBerste Einklappstellung des linken Spiegels definiert
ist. Wie schon eher erwéhnt, kann der Spiegel mit externen
Anschldgen versehen sein, die verhindern, daR der
Gelenkmechanismus 10 die genannte adufflerste Einklappstellung
erreicht.

Bei Anwendung in einem rechten AuRenspiegel wird die
normale Betriebsstellung (Ausklappstellung) durch die
schréagen Endwédnde 155, 158, 255, 258 beziehungsweise der
ersten, zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253
und 256 definiert. Wenn der Gelenkmechanismus 10 sich in der
Ausklappstellung befindet, sind die Seitenfldchen 260, 263,
160, 163 der dritten, vierten, ersten und zweiten Nasen 259,
262, 159 und 162 beziehungsweise mit den genannten schrigen
Endwanden 155, 158, 255, 258 beziehungsweise der ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in
BerlGhrung. Bei einer Einklappbewegung verschieben die
genannten dritten, vierten, ersten und zweiten Nasen 259,
262, 159 und 162 gich durch die genannten ersten, zweiten,
dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256, bis ihre
anderen schrigen Seitenflachen 261, 264, 161, 164
beziehungsweise mit den anderen schridagen Endwdnden 154, 157,
254, 257 beziehungsweise der ersten, zweiten, dritten und
vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in Berthrung kommen,
wodurch eine auferste Einklappstellung des rechten Spiegels
definiert ist. Wie schon eher erwdhnt, kann der Spiegel mit
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externen Anschlégen versehen sein, die wverhindern, daf der
Gelenkmechanismus 10 die genannte &uflerste Einklappstellung
erreicht.

Sowohl bei einem linken Spiegel als auch bei einem
rechten Spiegel ist also der maximale Winkelabstand zwischen
der Ausklappstellung und der Einklappstellung '
(Einklappbewegungsfreiheit) wie definiert durch die
genannten Nasen und Rillen, gleich a - B; dieser Abstand

betragt in einer bevorzugten Ausfihrungsform etwa 80°.

Jetzt wird detaillierter in bezug auf den
Gelenkmechanismus 10, wie in den Figuren 5 und 6 erlautert,
die Wirkung beschrieben werden bei Erregung des Motors 20
bei Anwendung in einem linken Spiegel, wobei angenommen
wird, daR dieser Spiegel nicht mit zusatzlichen Anschlag-
mitteln zum Definieren einer praktisch auflersten
Einklappstellung oder praktisch &ufersten Hinliberklapp-
stellung versehen ist. Unter Hinweis auf das Vorstehende
wird es dem Fachmann klar sein, daR die Wirkung bei
Anwendung in einem rechten Spiegel symmetrisch ist, aus
welchem Grunde die Wirkung fir eine derartige Anwendung
nicht einzeln wiederholt werden wird.

Bei dieser Besprechung wird immer von der
Ausklappstellung ausgegangen, wobei also die Seitenflachen
261, 264, 161, 164 der dritten, vierten, ersten, zweiten
Nasen 259, 262, 159, 162 beziehungsweise mit den schragen
Endwanden 154, 157, 254, 257 beziehungsweise der ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in
Berlihrung sind.

ELEKTRISCHE KRAFT

Wenn der Fahrer durch Betdtigung eines
Betatigungsknopfes den Motor 20 in einer Richtung erregt,
die der Einklappbewegung entspricht, l&uft das zweite
Schneckenrad 25 des Ubertragungssystems 21 nach links um das
Kupplungszahnrad 26 herum, wobei der Rahmen 12 sich nach

links dreht und die genannten dritten, vierten, ersten,
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zweiten Nasen 259, 262, 159, 162 durch die genannten ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256
verschoben werden, bis ihre anderen schrdgen Seitenfléchen
260, 263, 160, 163 beziehungsweise mit den anderen schragen
Endwénden 155, 158, 255, 258 beziehungsweise der ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in
Berlihrung kommen. Hierdurch wird der Gelenkbewegung eine
Gegenkraft geboten, wodurch die Stromstarke durch den Motor
20 steigt, worauf, wie eher erwdhnt, der Motor 20
ausgeschaltet wird, so dafl die Einklappbewegung endigt.

Wenn der Fahrer winscht, daf® das Spiegelgehduse 3 in
die Ausklappstellung zurlckgedreht wird, betdtigt er einen
Betdtigungsknopf, um den Motor 20 in entgegengesetzter
Richtung zu erregen. Der daflir beschriebene Prozef
wiederholt sich dann in entgegengesetzter Richtung, bis die
Seitenflachen 261, 264, 161, 164 der dritten, vierten,
ersten, zweiten Nasen 259, 262, 159, 162 beziehungsweise mit
den schrigen Endwénden 154, 157, 254, 257 beziehungsweise
der ersten, zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156,
253 und 256 in Beriihrung kommen, wodurch der Gelenkbewegung
wieder eine Gegenkraft geboten wird, die nicht von dem Motor
20 Uberwunden werden kann, so dafd die Ausklappbewegung
endigt.

Bei dieser Gelenkbewegung bleibt das Kupplungszahnrad
26 ortsfest relativ zu der Basisachse 101 und also auch
relativ zu dem Reibring 27, so dafl die Menge der von dem
Motor 20 gzu iiberwindenden Reibung geringer ist als im Falle

einer auswendigen Kraft.

EXTERNE MECHANISCHE KRAFT

Wenn extern eine verhdltnismafig groffe, nach hinten
gerichtete Kraft auf das in der Ausklappstellung befindliche
Spiegelgehduse 3 ausgelbt wird, wird, wie eher beschrieben,
das ringfdérmige Kupplungsorgan 30 axial weggedrickt werden,
um das Kupplungszahnrad 26 von der Basisachse 101
abzukuppeln, um Schaden an dem Ubertragungssystem 21 und an
dem Motor 20 zu vermeiden. Bei der dann folgenden
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Einklappbewegung des Spiegelgehduses 3 bleibt das
Kupplungszahnrad 26 fixiert relativ zu dem Rahmen 12 und
bleibt das ringfdrmige Kupplungsorgan 30 fixiert relativ zu
der Basisachse 101. Die genannten dritten, vierten, ersten,
zwelten Nasen 259, 262, 159, 162 werden durch die genannten
ersten, zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253
und 256 verschoben, duBerlich bis ihre anderen schrigen
Seitenflachen 260, 263, 160, 163 beziehungsweise mit den
anderen schrdgen Endwanden 155, 158, 255, 258
beziehungsweise der ersten, zweiten, dritten und vierten
Rillen 153, 156, 253 und 256 in Berlhrung kommen. Wenn die
externe Kraft beseitigt wird, bleibt das Spiegelgehduse in
der dann erreichten Einklappzwischenstellung stehen, die
duRerlich die &duferste Einklappstellung ist. Also ist die
externe Kraft {(Moment), die notwendig ist, um das
Spiegelgehduse 3 die Einklappbewegung machen zu lassen,
namentlich durch Reibungskrafte bestimmt, wahrend die
externe Kraft (Moment), die notwendig ist, um das
Spiegelgehduse 3 die Ausklappstellung verlassen 2zu lassen,
gleich dieser Reibungskraft ist, zuziglich der Kraft, die
notwendig ist, um das ringfdrmige Kupplungsorgan 30 axial
wegzudriicken.

Aus der Einklappstellung oder einer beliebigen
Einklappzwischenstellung kann das Spiegelgehduse 3 durch
eine handmdffige Ausklappbewegung in die Ausklappstellung
zurlckgebracht werden. Die dafiir bendtigte externe Kraft
(Moment) wird wieder namentlich durch Reibungskrafte
bestimmt. Bei der Ausklappbewegung des Spiegelgehduses 3
bleibt das Kupplungszahnrad 26 relativ zu dem Rahmen 12
fixiert und bleibt das ringférmige Kupplungsorgan 30 relativ
zu der Basisachse 101 fixiert. Die genannten dritten,
vierten, ersten, zweiten Nasen 259, 262, 159, 162 werden
durch die genannten ersten, zweiten, dritten und vierten
Rillen 153, 156, 253 und 256 verschoben, bis in der
Ausklappstellung ihre Seitenfldchen 261, 264, 161, 164
beziehungsweise mit den anderen schragen Endwanden 154, 157,

254, 257 beziehungsweise der ersten, zweiten, dritten und
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-

vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 in Berlhrung kommen, in
welchem Moment die zum Weiterdrehen bendtigte Kraft stark
zunimmt, was der Benutzer als eine Blockierung wahrnimmt.
Also wird die Ausklappstellung reproduzierbar und positiv
definiert und weif der Benutzer mit Sicherheit, daf er die
Ausklappstellung erreicht hat.

Wenn der Spiegelmechanismus 3 durch eine externe
Kraft aus der Ausklappstellung in die genannte Einklapp-
stellung beziehungsweise Einklappzwischenstellung gebracht
worden war, werden beim Ausfihren der genannten handmdfigen
Busklappbewegung die Nasen 32 des ringfdrmigen Kupplungs-
organs 30 wieder in die Aussparungen 28 des
Kupplungszahnrades 26 gedrickt werden, wenn die
Ausklappstellung erreicht wird, was mit einem flir den
Benutzer wahrnehmbaren (hdérbaren und fihlbaren) Klicks
verbunden ist.

Aus einer beliebigen, handmaRig erreichten
Einklappzwischenstellung kann das Spiegelgehduse 3 auch
durch Erregung des Motors 20 in die Ausklappstellung
zuriickgebracht werden. Der Motor 20 wird dazu in einer
Richtung erregt, die der zum Einklappen bendétigten Richtung
entgegengesetzt ist. Dadurch wird zuerst das Kupplungszahn-
rad 26 gedreht werden, bis die Aussparungen 28 des
Kupplungszahnrades 26 mit den Nasen 32 des ringfdérmigen
Kupplungsorgans 30 ausgerichtet sind, in welchem Moment die
Nasen 32 des ringfdrmigen Kupplungsorgans 30 wieder in die
Aussparungen 28 des Kupplungszahnrades 26 gedrickt werden.
Von diesem Moment an ist das Kupplungszahnrad 26 wieder mit
der Basisachse 101 gekuppelt und hat die Drehung des Motors
20 das Ausklappen des Spiegelgehduses 3 zur Folge, wie eher
beschrieben.

Wirde der Motor 20, wenn das Spiegelgehduse 3 sich in
einer beliebigen, handmédfig erreichten Einklappzwischen-
stellung befindet, if einer Richtung erregt werden, die der
zum Einklappen bendtigten Richtung gleich ist, dann schadet
das nicht: das Spiegelgehduse 3 erreicht dann einfach die
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Einklappstellung und kann von dort aus in lblicher Weise in
die Ausklappstellung zurlickgebracht werden.

Wenn extern eine verhdltnismaRBig grofe, nach vorn
gerichtete Kraft auf das Spiegelgehduse 3 ausgelibt wird,
wird, wie eher beschrieben, das ringfdrmige Kupplungsofgan
30 axial weggedriickt werden, um das Kupplungszahnrad 26 wvon
der Basisachse 101 abzukuppeln. Dartber hinaus werden, wegen
der schragen Stellung der Seitenfldchen 261, 264, 161, 164
der dritten, vierten, ersten, zweiten Nasen 259, 262, 159,
162 und der schrigen Stellung der Endwande 154, 157, 254,
257 der ersten, zweiten, dritten und vierten Rillen 153,
156, 253 und 256, die genannten dritten, vierten, ersten,
zweiten Nasen 259, 262, 159, 162 aus den ersten, zweiten,
dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256 gedruckt
werden, wobei also der ganze Rahmen 12 mit dem daran
befestigten Spiegelgehduse 3 axial Uber einen Abstand
verschoben werden, der gleich der axialen Abmessung (Hohe)
der dritten, vierten, ersten, zweiten Nasen 259, 262, 159,
162 ist. Bei der dann folgenden Hiniuberklappbewegung, die
jetzt verhdltnismdBRig wenig Kraft kostet, bleibt das
Kupplungszahnrad 26 relativ zu dem Rahmen 12 fixiert und
bleibt das ringférmige Kupplungsorgan 30 relativ zu der
Basisachse 101 fixiert. Die genannten ersten und zweiten
Nasen 159, 162 schieben sich Uber beziehungsweise den
Innenring 251 und den Auflenring 252 der unteren Flache des
ringférmigen Rahmenteiles 203, wahrend die dritten und
vierten Nasen 259, 262 sich beziehungsweise Uber den
Innenring 151 und den Aufenring 152 der oberen Flache 150
des Basisflansches 102 schieben. Wenn die externe Kraft
beseitigt wird, bleibt das Spiegelgeh&use in der dann
erreichten Hinuberklappzwischenstellung stehen, die
auBerlich die &uRerste Hinlberklappstellung ist, und die
erreicht wird, wenn die schrédgen Seitenfldchen 261, 264 der
dritten und vierten Nasen 259, 262 beziehungsweise die
schrégen Seitenfldchen 161, 164 der ersten und zweiten Nasen

159, 162 treffen.
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Der maximale Winkelabstand zwischen der
Ausklappstellung und der &uRersten Hiniberklappstellung
(Hintiberklappbewegungsfreiheit), wie definiert durch die

genannten Nasen und Rillen, ist gleich 1 (360°-a-B) und

betridgt in einer bevorzugtén Ausfihrungsform mehr als 100°.
In einer bevorzugten Ausfithrungsform ist o etwa 115° und ist
B etwa 35°.

In jeder Hinlberklappzwischenstellung (und in der
juRersten Hinlberklappstellung) bilden die genannten Nasen
159, 162, 259, 262 vier nicht in einer Linie liegende
Stitzpunkte fiir den Rahmen 12 relativ zu der Basis 11,
wodurch eine stabile Situation gesichert ist. Falls
erwinscht, kann die Zahl der ineinander liegenden Ringe, mit
den darin gebildeten Rillen und Nasen, vergrdfiert werden, um
die Zahl der Stitzpunkte zu vergrdRern. Die Figuren 7A-D
erliutern eine Variante des oben besprochenen
Gelenkmechanismus, wobei die Zahl der Ringe gleich drei ist.
In den Figuren 7A-D bezeichnen gleiche Bezugsziffern gleiche
oder vergleichbare Teile, wobei angenommen wird, daf relativ
zu der in den Figuren 5 und 6 erlauterten Ausfihrungsform
auRer den eher genannten zwei Ringen ein dritter Ring
hinzugefligt ist. Es wird aber klar sein, daf der dritte Ring
auch innerhalb der eher genannten zwei Ringe angeordnet sein
kann oder zwischen ihnen. Der dritte Ring der ringfdrmigen
oberen Fliche 150 des Basisflansches 102 ist mit der
Bezugsziffer 170 bezeichnet und hat eine flnfte
ringsegmentférmige Rille 171 mit einer Winkelabmessung o und
ihr diametral gegeniiber eine finfte axial gerichtete Nase
172 mit einer Winkelabmessung P. Die finfte
ringsegmentfdrmige Rille 171 hat einigermafen schrag
angeordnete Endwdnde 173 und 174; die finfte axial
gerichtete Nase 172 hat einigermafen schrdg angeordnete
Seitenflichen 175 und 176. Die Winkellage des Zentrums der
fiinften Nase 172 ist relativ zu der Winkellage des Zentrums
der ersten Nase 159 um etwa 90° verschoben. In vergleich-

barer Weise hat die ringfdrmige untere Fldche 250 des
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ringférmigen Rahmenteiles 203 einen dritten Ring 270, in dem
eine sechste ringsegmentfdrmige Rille 271 mit einer
Winkelabmessung o gebildet ist und ihr diametral gegeniliber
eine sechste axial gerichtete Nase 272 mit einer
Winkelabmessung f} gebildet ist. Die sechste ringsegment-
férmige Rille 271 hat einigermafen schrag angeordnete
Endwdnde 273 und 274; die sechste axial gerichtete Nase 272
hat einigermafen schrdg angeordnete Seitenfldchen 275 und
276; die Winkellage des Zentrums der sechsten Nase 272 ist
relativ zu der Winkellage des Zentrums der dritten Nase 259

um etwa 90° verschoben.

Die Kraft (Moment), die bendtigt ist, um das
Spiegelgehduse 3 die Ausklappstellung in Vorwdrtsrichtung
verlassen zu lassen, ist gréfer als die Kraft (Moment), die
bendtigt ist, um das Spiegelgehduse 3 die Ausklappstellung
in Rickwértsrichtung verlassen zu lassen. Denn in beiden
Fallen muf das Kupplungszahnrad 26 von der Basisachse 101
abgekuppelt werden, wozu das Federorgan 40 lber einen
Abstand eingedriickt wird, der gleich der axialen Abmessung
{Hbhe) der Nasen 32 des ringfdrmigen Kupplungsorgans 30 ist,
wahrend bei einer Vorwartsdrehrichtung darlber hinaus der
ganze Rahmen 12 relativ zu der Basisachse 101 axial Uber
einen Abstand verschoben werden muf3, der gleich der axialen
Abmessung (HOhe) der dritten, vierten, ersten, zweiten Nasen
259, 262, 159, 162 ist, so daf das Federorgan 40 in diesem
Fall weiter eingedriickt werden muf.

Wie erwahnt, wird die auferste Hinlberklappstellung
erreicht, wenn die schrdgen Seitenfldchen 261, 264 der
dritten und vierten Nasen 259, 262 beziehungsweise die
schragen Seitenflédchen 161, 164 der ersten und zweiten Nasen
159, 162 treffen. Durch ihre Formgebung, wie in den Figuren
5 und 6 erlautert, lassen diese Nasen im Prinzip eine
weitergehende Gelenkbewegung zu. Dabei wlirde dann der ganze
Rahmen 12 relativ zu der Basisachse 101 noch weiter Uber
einen Abstand angehoben werden, der gleich der H&he der
genannten Nasen 159, 162, 259, 262 ist, wobel die Feder 40
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noch weiter eingedrilickt werden muf3, was noch mehr Kraft
erfordert. Der Gelenkmechanismus 10 kann mit Anschlagmitteln
versehen sein, die eine derartige weitere axiale
Verschiebung des Rahmens 12 vermeiden. In einer mdglichen
Ausfiihrungsform ist es die Feder 40 selbst, die als ihr
eigenes Anschlagorgan dient, indem ihre Wicklungen sich
beriihren, aber im allgemeinen ist dies nicht wlinschenswert.
In einer anderen moglichen Ausfihrungsform wird die axiale
Abmessung des ringfdrmigen Kupplungsorgans 30 derart
gewdhlt, daR eine weitere axiale Verschiebung derselben von
dem Stitzring 41 gestoppt wird.

Es ist aber auch mdglich, die genannten Nasen 159,
162, 259, 262 derart zu gestalten, daR einer weiteren
Drehung direkt entgegengewirkt wird. Ein Beispiel einer
derartigen Ausflihrungsform ist in den Figuren 8A-D
erlédutert, in denen gleiche Bezugsziffern gleiche oder
vergleichbare Teile bezeichnen wie in den Figuren 5 und 6.
Neben der ersten Nase 159 ist ein erster Anschlagnocken 181
gelagert, der im wesentlichen gerade Endfldchen 182 und 183
aufweist. Die tangentiale Abmessung des ersten Anschlag-
nockens 181 ist im wesentlichen gleich der tangentialen
Abmessung der ersten Nase 159 oder ist ein wenig grdfer als
die tangentiale Abmessung der ersten Nase 159, wobei die
tangentiale Abmessung jeder Nase als die tangentiale
Abmessung auf halber Hbhe dieser Nase definiert ist. In
vergleichbarer Weise ist die tangentiale Abmessung jeder
Rille als die tangentiale Abmessung auf halber Tiefe dieser
Rille definiert. Die dritte Rille 253 hat eine radiale
Abmessung (Breite), die genligend ist, um die Kombination der
ersten Nase 159 und des ersten Anschlagnockens 181
aufzunehmen. In radialer Richtung (Breitenrichtung) ist die
dritte Rille 253 in zwei Teile verteilt: ein inneres
Rillenteil 253', in dem die Nase 159 sich befindet, und ein
duReres Rillenteil 253", in dem der Anschlagnocken 181 sich
befindet. Das aufere Rillenteil 253" hat eine grdfiere
tangentiale Abmessung als das innere Rillenteil 253' und ist
mit im wesentlichen axial gerichteten Endfladchen versehen.
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Mutatis mutandis sind vergleichbare Anpassungen an den
zweiten, dritten und vierten Nasen und an den ersten,
zweiten und vierten Rillen durchgefiithrt worden.

In der &ufersten Einklappstellung und in der
Ausklappstellung ragt jeder Anschlagnocken in den
verlidngerten Teil des damit assoziierten Rillenteiles
hinein, ohne dessen Ende zu berlhren. Die Wirkung des
Mechanismus ist dann wie oben beschrieben. Mehr insbesondere
wird bei dem in der Ausklappstellung Ausiiben einer nach vorn
gerichteten Kraft die Hinlberklappbewegung unverdndert
ausgefiihrt werden wegen der Zusammenarbeit zwischen den
schrigen Seitenfldchen der Nasen mit den schragen Endfléchen
der damit assoziierten Rillen. Beim Erreichen der &dufersten
Hinlberklappstellung stofen die axial gerichteten
Seitenflichen der Anschlagnocken gegeneinander, so dafl ein
weiteres Drehen nicht mdéglich ist.

Aus einer beliebigen Hinliberklappschwenkstellung kann
das Spiegelgehduse 3 durch eine handmafige
Zurtickklappbewegung in die Ausklappstellung zurtickgebracht
werden. Die dafiir bendtigte externe Kraft (Moment) wird
wieder namentlich durch Reibungskrafte bestimmt. Bei der
Zurlickklappbewegung des Spiegelgehduses 3 bleibt das
Kupplungszahnrad 26 relativ zu dem Rahmen 12 fixiert und
bleibt das ringfdérmige Kupplungsorgan 30 relativ zu der
Basisachse 101 fixiert. Die genannten dritten, vierten,
ersten, zweiten Nasen 259, 262, 159, 162 werden lber
beziehungsweise die Ringe 151, 152, 251, 252 verschoben, bis
sie in der Ausklappstellung in die genannten ersten,
zweiten, dritten und vierten Rillen 153, 156, 253 und 256
gedriickt werden, in welchem Moment die Nasen 32 des
ringférmigen Kupplungsorgans 30 wieder in die Aussparungen
28 des Kupplungszahnrades 26 gedrlickt werden, was mit einem
fiir den Benutzer wahrnehmbaren (hdérbaren und fihlbaren)
Klicks verbunden ist, wahrend in dem Moment die fir ein
weiteres Drehen bendétigte Kraft stark zunimmt, was der

Benutzer als eine Blockierung wahrnimmt. Dies alles macht,
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daR der Benutzer weif, daR er die Ausklappstellung erreicht
hat. |

Aus einer beliebigen HinlUberklappzwischenstellung
kann das Spiegelgehduse 3 auch durch Betdtigung des Motors
20 wieder in die Ausklappstellung zurilickgebracht werden.
Dazu wird der Motor 20 in derselben Richtung erregt wie fir
die Einklappbewegung. Anfénglich wird das Kupplungszahnrad
26 relativ zu dem Spiegelgehduse 3 und relativ zu der
Spiegelbasis 11 gedreht werden, bis die Aussparungen 28 des
Kupplungszahnrades 26 sich mit den Nasen 32 des ringférmigen
Kupplungsorgans 30 ausrichten: diese Nasen 32 greifen dann
in die genannten Aussparungen 28 des Kupplungszahnrades 26
ein, um das Kupplungszahnrad 26 mit der Basisachse 101 zu
kuppeln. Von dem Moment an bleibt das Kupplungszahnrad 26 im
Drehsinn relativ zu der Basisachse 101 gesichert und dreht
der Rahmen 12 sich mit dem Spiegelgehduse 3 in die
Ausklappstellung (Zurickklappbewegung). Wenn die Nasen 159,
162, 259, 262 die Rillen 253, 256, 153, 156 erreichen, wird
der Rahmen 12 mit dem Spiegelgehduse 3 axial wieder nach
unten gedrlickt werden, aber der Motor 20 erfdhrt keine
grdfRere Gegenkraft und die Gelenkbewegung (Einklappbewegung)
wird fortgesetzt, bis die &uRerste Einklappstellung erreicht
wird. Danach wird die Drehrichtung des Motors 20 umgekehrt
(Ausklappbewegung) . Beim Erreichen der Ausklappstellung wird
der Motor 20 ausgeschaltet, wie eher beschrieben.

Wirde der Motor 20, wenn das Spiegelgehduse 3 sich in
einer beliebigen, handmdffig erreichten Hinilberklapp-
zwischenstellung befindet, in einer Richtung erregt werden,
die gleich der zum Ausklappen bendtigten Richtung ist, dann
schadet dies nicht: das Spiegelgehduse 3 erreicht dann
einfach die Hintiberklappstellung und kann von dort aus in
iblicher Weise in die Einklappstellung zurlckgebracht

werden.
Unter normalen Bedingungen wird der Gelenkmechanismus

nur elektrisch betdtigt werden und daher nur die

Ausklappstellung oder die &uferste Einklappstellung
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einnehmen kénnen. Wenn der Mechanismus handmdfig in eine
bestimmte Stellung gebracht worden ist, kann diese Stellung
eine Hinliberklappstellung oder eine Einklappstellung sein.
Daher ist eine Steuersystem flir den Gelenkmechanismus
eingerichtet, um falls erwlinscht den Gelenkmechanismus aus
einer beliebigen Zwischenstellung in die Ausklappstellung zu
bringen, den Mechanismus bezugsweise zuerst in die
Einklappstellung und von dort aus in die Ausklappstellung zu
bringen. Ein derartiges Bezugsverfahren ist aber nur
notwendig, wenn der Mechanismus sich in einer Stellung
befindet, die durch Einwirkung einer externen Kraft erreicht
worden ist. Es gibt daher ein Bedlirfnis nach
Detektionsmitteln, die eingerichtet sind, um zu detektieren,
ob der Gelenkmechanismus sich in einer Stellung befindet,
die durch Einwirkung einer externen Kraft erreicht worden
ist, und die ein Signal erzeugen, das durch eine
Steuereinrichtung fir den Motor benutzt werden kann, um auf
Basis davon das genannte Bezugsverfahren ausfihren oder
nicht.

Die Neuerung sieht die Anwesenheit derartiger
Detektionsmittel vor, die nach der Neuerung vorteil-
hafterweise eine einfache und direkte Struktur haben und gut
gegen die Einwirkung von gegebenenfalls Staub und Schmutz
abgeschirmt sind. Eine Ausfihrungsform dieser
Detektionsmittel 300 umfaBt einen Mikroschalter 301, der mit
einem Betidtigungsstab 302 versehen ist. Der Mikroschalter
301 ist in dem Basisflansch 102 angeordnet, wie in der
Unteransicht der Figur 9A gezeigt. In dem Basisflansch 102
ist in der Verldngerung einer der Keilnuten 104 eine axial
gerichtete DurchlaRdffnung angeordnet. Der Betdtigungsstab
302 durchragt die genannte Offnung, wie im Schnitt der
Figur 9B gezeigt, und ragt ein Stick in die genannte Keilnut
104 hinein, an dem Reibring 27 und dem Kupplungszahnrad 26
vorbei, wozu der Reibring 27 weniger Vorspriinge 29 hat als
die Anzahl Keilnuten 104, wie deutlich in Figur 3 gezeigt.
Das obere Ende des Betétigungsstabes 302 liegt an der
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Unterseite eines Vorsprungs 31 des ringfdrmigen
Kupplungsorgans 30 an.

Unter normalen Bedingungen sind die Nasen 32 an der
Unterseite des ringférmigen Kupplungsorgans 30 in die
Aussparungen 28 des Kupplungszahnrades 26 heruntergelassen.
In diesem Zustand drickt das ringfdérmige Kupplungsorgan 30
auf den Bet&tigungsstab 302, wobei der Mikroschalter 301
sich in einem ersten Schaltzustand befindet (offen oder zu).
Beim Drehen unter der Wirkung einer externen Kraft wird, wie
beschrieben, das ringférmige Kupplungsorgan 30 angehoben,
wodurch der Mikroschalter 301 {iber den Betdtigungsstab 302
in einen zweiten Schaltzustand (zu oder offen) gebracht
wird. Die Kontakte des Mikroschalters 301 sind uber nicht
dargestellte Leitungen mit einem Steuerorgan fir den Motor
20 verbunden, wie dem Fachmann klar sein wird.

Obwohl das Ubertragungssystem 21 nach der
vorliegenden Neuerung eine andere Konstruktion haben darf
als die besprochene und erl&uterte Ausfihrungsform, wird die
erlauterte Ausflihrungsform aus Stdrkeerwidgungen heraus
bevorzugt, wobei die Anwendung von zwei Schneckenrddern 25,
die beide mit dem Kupplungszahnrad 26 im Eingriff sind und
die beide von einer koaxial mit dem ersten Schneckenrad 23
gebildeten Schnecke 24 angetrieben werden, insbesondere
bevorzugt wird. Dabei ist es von Vorteil, wenn das
Kupplungszahnrad 26 mit einer schrdgen Verzahnung versehen
ist, entsprechend einer schrigen Verzahnung des zweiten
Schneckenrades 25.

Durch Anordnung des Kupplungszahnrades 26 oben auf
dem ringférmigen Rahmenteil 203 des Rahmens 12, direkt oder
gegebenenfalls unter Vermittlung des Reibringes 27, wobei
das zweite Schneckenrad 25 des Ubertragungssystems 21 und
die zweite Schnecke 24, die dieses Schneckenrad 25 antreibt,
sich in der Ebene dieses Kupplungszahnrades 26 befinden,
kann der Gelenkmechanismus 10 mit einer geringen Bauh&he
gebildet werden.
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Der Gelenkmechanismus 10 nach der vorliegenden
Neuerung schafft die beschriebenen Funktionen mit einem
Minimum an Einzelteilen. Diese Einzelteile kdénnen aus einem
Stlick hergestellt werden, zum Beispiel aus Kunststoff, mit
angeformten Nasen und/oder Aussparungen oder Rillen, wodurch
die Herstellungskosten herabgesetzt werden. Eine
Herabsetzung der Montagekosten kann dadurch erreicht werden,
daR das Kupplungszahnrad 26 symmetrisch ausgefihrt wird,
ndmlich mit Aussparungen 23 sowohl in seiner oberen Fl&che
als in seiner unteren Flache.

Dadurch, daR die Nasen und Rillen, die die Juflerste
Einklappstellung und die Ausklappstellung definieren, nur in
einer Richtung wirksam sind, wird erreicht, daR wahrend der

elektrischen Drehung nie eine positionsbestimmende
Gegenkraft iberwunden zu werden braucht, so dafZ der Motor 20
und das Ubertragungssystem 21 nicht besonders stark zu sein
brauchen und daher verhdltnismdRig billig sein kdnnen.

Es wird dem Fachmann klar sein, daf es mdglich ist,
die dargestellte Ausflihrungsform der Vorrichtung nach der
Neuerung zu dndern oder abzuwandeln, ohne den Neuerxrungs-
gedanken oder den Schutzumfang, wie in den Ansprilichen
definiert, zu verlassen. So ist es zum Beispiel mdéglich, daf
das Kupplungszahnrad mit Nasen versehen ist, wahrend das
ringfdrmige Kupplungsorgan mit diesen entsprechenden
vertieften Teilen versehen ist. Die Drehungssicherung des
ringfdrmigen Kupplungsorgans relativ zu der Basisachse kann
mit anderen Mitteln erreicht werden, zum Beispiel durch die
Wahl eines anderen Profils als ein Keilnutprofil.

Weiter ist es nicht unbedingt notwendig, daf’ die
Rillen und Nasen des Basisflansches 102 und der Rahmen 12
sich diametral gegeniibereinander befinden, obwohl das aus
Symmetrieerwdgungen heraus bevorzugt wird. Es wird dabei dem
Fachmann klar sein, daf® eine Relativverschiebung einer Rille
eine entsprechende Relativverschiebung der in diese Rille

passenden Nase erfordert.
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Weiter wird es klar sein, daf eine umgekehrte Montage
auch méglich ist, wobei dann die Spiegelbasis mit der
Basisachse an dem Spiegelgehduse befestigt ist, wahrend der
Rahmen an der am Fahrzeug befestigten Stltze befestigt ist.

In der beschriebenen Ausfihrungsform ist mit jedem

Ring eine Nase und eine Rille assoziiert. Es ist jedoch auch

méglich, daf mit jedem Ring zwei Nasen und zwei Rillen
assoziiert sind, wobei pro Ring die Reihenfolge ist: Nase-
Rille-Nase-Rille, mit Schritten von 90°.
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Anspriiche:

1. Elektrisch betétigbarer Gelenkantrieb fiir einen AuBlenspiegel, w we

b4 einev':Spiege|basis (11), versehen mit einer Basisachse (101) und einem Basisflansch
(102j mit einer im wesentlichen ringférmigen oberen Flache (150)y

# einem Rahmen (12), in dem ein ringfc'jrmigeéL Rahmenteil (203) mit einer im
wesentlichen ringférmigen unteren Flache (250) sich um die Basisachse (101)
erstreckt und auf dem Basnsﬂansch (102) abgestiitzt |s$x vad

/ eln./ifr)1 wesentlichen nngformuget Kupplungszahnrad (26), das um die Basisachse
(101) auf dem genannten rmgformlgen Rahmentell (203) des Rahmens (12)

gngeordnet ist @enenfalis unter Vermlttlung eines Relbnnges (27 doo v qeh mmd-.z.a‘
daf} ein im wesentlichen ringférmiges Kupplungsorgan (30), [das! auf der oberen Flache
des Kupplungszahnrades (26) angeordnet ist, &asld
~~ Mittel (28, 32) zum Schaffen einer kupplungsbegrenzten Klauenkupplung zwischen
der unteren Flache des ringférmigen Kupplungsorgans (30) und der oberen Flache
des Kupplungszahnrades (26),
~ Mittel (31, 103, 104) zum Schaffen einer Drehungssicherung und axialen Freiheit des
ringformigen Kupplungsorgans (30) relativ zu der Basisachse (101 )X vir el
# Mittel (4) zum Ausliben einer axial nach unten gerichteten Druckkraft auf die obere
Flache des ringférmigen Kupplungsorgans (30))( \/W‘jﬁwﬁu« wned 1
dasl eined Elektromotor (20)now—te.
¥ ein 2zwischen der Abtricbswelle (20°) des Elektromotors (20) und dem
Kupplungszahnrad (26) gekuppeites Ubertragungssystem (21)K vw%um it g
4#Q zwischen der Spiegelbasis (11) und dem Geh&userahmen (12) definierte, in einer
Richtung tatige, kupplungsbegrenzte Anschlagmittel (150-164, 250-264) zum
Definieren der Ausklappstellung, einer &uBersten Einklappstellung und einer

auBersten Hinliberklappstellung des Gelenkanwmgmittel
f-Hﬂ%f&SSéﬂ# Fv*cv%mw A d, wobey
4 eine in einem Innenring (151) der ringférmigen oberen Fldche (150) der Spiegelbasis
(11) gebildete erste ringsegmentférmige Rille (153) mit schrangen Endflachen (154,
155), eine in einem AuRenring (152) der genannten oberen Fldche (150) gebildete
zweite ringsegmentférmige Rille (156) mit schrdgen Endflachen (157, 158), eine in
einem Innenring (251) der ringférmigen unteren Flache (250) des ringformigen
Rahmenteiles (203) gebildete dritte ringsegmentférmige Rille (253) mit schragen
Endifachen (254, 255), eine in einem Auflenring (252) der genannten unteren Flache
(250) gebildete vierte ringsegmentformige Rille (256) mit schrégen Endflachen (257,
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258), wobei die genannten Rillen untereinander gleiche Winkelabmessungen (o)
haben" VPN NSOV ovd

» eine an dem Innenring (151) der genannten oberen Flache (150) gebildete erste
Nase (159) mit schragen Seitenflachen (160, 161), eine an dem Aulenring (152) der
genannten oberen Flache (150) gebildete zweite Nase (162) mit schrégen
Seitenflachen (163, 164), eine an dem Innenring (251) der genannten unteren Flache
(250) gebildete dritte Nase (259) mit schréagen Seitenflachen (260, 261), eine an dem
AuBlenring (252) der genannter}( yrntggir& f“la?r]g (250) gebildete vierte Nase (262) mit
schragen Seitenflachen (263,?%7{’\/765?6% genannte erste Nase (159) in die
genannte dritte Rille (253) hineinragt, wobei die genannte zweite Nase (162) in die
genannte vierte Rille (256) hineinragt, wobei die genannte dritte Nase (259) in die
genannte erste Rille (153) hineinragt, paéwobei die genannte vierte Nase (262) in
die genannte zweite Rille (156) hineinrag§ wobei die genannten Nasen untereinander

gleiche Winkelabmessungen (B) haben. '***

2. Gelenkantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal der Basisflansch (102)
und die Basisachse (101) als ein Ganzes gebildet sind.

3. Gelenkantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dafl das
Ubertragungssystem (21) mindestens ein durch eine Schnecke (24) angetriebenes
Schneckenrad (25) umfaBt, das an dem Rahmen (12) gelagert ist und mit dem
genannten Kupplungszahnrad (26) im Eingriff ist, wobei dieses Schneckenrad (25) eine
schrage Verzahnung hat, die der Steigung der Schnecke (24) entspricht, und wobei das
Kupplungszahnrad (26) eine schriage Verzahnung hat, die der schriagen Verzahnung des
genannten Schneckenrades (25) entspricht.

4. Gelenkantrieb nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daR das Ubertragungssystem
(21) zwei von derartigen Schneckenrddern (25) umfaRt, die parallel mit dem
Kupplungszahnrad (26) gekuppelt sind, welche zwei Schneckenrader (25) von zwei in
einer Linie angeordneten Schnecken (24) angetriecben werden, die vorzugsweise ein
Ganzes bilden.

5. Gelenkantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daf® der
Basisflansch (102) mit radialen Vorspriingen (110) versehen ist, vorzugsweise drei, die
eingerichtet sind, um eine Bajonettpassung in entsprechenden Aussparungen in einer
Stiitze (2) zu bilden, die ortsfest an einem Fahrzeug (1) angeordnet ist.
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Gelenkantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daR o etwa
115° und B 35° ist.

Gelenkantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dal
zwischen dem Kupplungszahnrad (26) und dem ringférmigen Rahmenteil (203) ein
Reibring (27) angeordnet ist, der in Drehrichtung relativ zu der Basisachse (101)
gesichert ist.

Gelenkantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, da® neben
einer Nase (159) ein Anschlagnocken (181) mit im wesentlichen axial gerichteten
Seitenflachen (182, 183) angeordnet ist, und wobei die mit der genannten Nase (159)
assoziierte Rille (253) in ein Innenteil (253') mit schragen Endflachen (254, 255) und ein
AuBenteil (253“) mit axial gerichteten Endflachen unterteilt ist, wobei die tangentiale
Abmessung des AuRenteiles (253“) grofer ist als die tangentiale Abmessung des
Innenteiles (253°).

Gelenkantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf
Detektionsmittel (300) vorgesehen sind, die eingerichtet sind, um zu detektieren, ob der
Mechanismus sich in einer durch externe Krafteinwirkung erreichten Stellung befindet.

Gelenkantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daR die genannten
Detektionsmittel (300) einen Mikroschalter (301) enthalten, der durch einen
Betatigungsstab (302) betatigt wird, der eine Offnung in dem Basisflansch (102)
durchragt und dessen Ende mit dem ringférmigen Kupplungsorgan (30) zusammenwirkt.

Fahrzeug, versehen mit einem Aulenspiegel, der in einem Spiegelgehduse montiert ist,
das um eine Achse gelenkig auf einer Stitze befestigt ist, dadurch gekennzeichnet, daR
ein Gelenkantrieb (10) nach einem der Anspriche 1 bis 10 vorgesehen ist, um das
Spiegelgehause (3) drehen zu lassen.
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