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{54) Mechanicky pohon zavalcovaciho strojku se souosymi véletky

Mechanicky pohon zavédlcovaciho strojku se
souosyni vdledky Fedf zasouvéni zavdlcovaciho
trnu a nastavenf stupn& zavélcovani pomoci T
diferencidlni p¥revodovky tak, Ze otd&ivy po- )
hon h¥fdele, ktery je spojen s trnem, je
trvaly po cely cyklus, soulasné od pohonu
h¥fdele - trnu je p¥es diferencidlni prevo- . .
dovku odvozen pohon Zroubu, ktery zasouvd trn
do z4bd&ru, na druhé strand& diferencidlni pfe- . R
vodovky je oto®ny bubinek zabrzdény pomoci T . N
pritla&ného brzdového obloZeni, sefizenim 7 :
brzdy se nastavi potfebny stupef zavédlcovéni. !
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Vyndlez ¥e3{ mechanicky pohon zavdlcovaciho strojku se souosymi valelky.

Dosud jsou vZeobecné& zndmé a pouZivané zavédlcovaci strojky se Sikmo ulo¥fenymi viledky.
Toto provedeni mé& nesporné vyhody, protoZe nenf t¥eba osové s{ly na zasouvédn{ trnu, trn se
zasouvd samo&inn&. Nev¥hodou je nizkd %ivotnost celého strojku. Vilelky se dotykaji trnu jen
v dzkém padsmu, kde p¥i zavdlcovdnfi vznikajf{ velké tlaky, které postupnd nidf vilelky, trn a
klec. Tyto nevyhody odstranuje souosé umistdni viledku s trnem. Soudasné se vZak musi zajistit
plynulé a regulovatelné zasouvAn{ trnu zavdlcovaciho strojku. Konstruk®n& to vy¥e3ilo né&kolik
vyrobcl z KS, vétZinou pomoci hydrauliky se sloZitym elektrickym za¥fzenim.

VySe uvedené nedostatky odstranuje mechanicky pohon zavdlcovaciho strojku s vdle&ky ulo-
fenymi souose s trnem s diferencidlni p¥evodovkou pro osovy posuv zavdlcovacfho trnu a nasta-
ven{ stupng zavdlcovadni. Sestdv4d z hnacfho h¥idele spojeného kloubovym ndstavcem s kufelovyim
trnem, na kterém je vyfrézovdn pastorek pohé&n&jici satelity, které jsou uloZeny v t&lese nasa-
zeném otodn& na h¥ideli. T&leso satelitl je na vnéjs3im povrchu opatfeno pohybovym zdvitem,
kterym je spojeno s pohybovou matici, na které je nadroubovdno pouzdro se zavilcovaci hlavici.
Pohybovd matice je mechanicky posuvn& spojena s t&lesem brzdy, které plsobi pfes brzdici desti&-
ku na brzdici buben diferenciélnf p¥evodovky.

Hlavn{ p¥ednosti mechanického pohonu zavdlcovaciho strojku se souosymi vdlelky s diferen-
cidlni p¥evodovkou jsou

vy881 Zivotnost vdleZkd, trnu a klece oproti zavdlcovacimu strojku se ¥ikmo uloZfenymi

véle&ky,

jednoduss{i konstrukce oproti zasouvéni trnu pomoc{ hydrauliky a elektrického za¥{fzeni a

malé rozm&ry zavdlcovaciho strojku a operativni poufitf p¥i generdlnich opravdch konden-

zédtorh a vym&nikd.

P¥{kladné provedeni mechanického pohonu zavélcovaciho strojku se souose uloZenymi véled-
ky podle vyndlezu je zobrazeno v ¥fezu na p¥iloZfeném vykresu.

Mechanicky pohon zavédlcovacfho strojku podle vyndlezu sestdvd z hnaciho h¥fdele 1, na
jehoZ jedné stran® je p¥ipojen pohon a na druhé stran& pfes kloubovy néstavec 12 kuZelovy trn
2 zavélcovaciho strojku. Na h¥fdeli 1 je vyfrézovdn pastorek 3, ktery pohdni satelity 9. Té&le=~
so 4 satelitld 9 je nasazeno oto&né& na hifdeli 1 a je soulasn& hnacim Sroubem opat¥enym na
vn&jsi{m povrchu pohybovym zdvitem. Pohybov4 matice 5 je na vné&jZim obvodu opat¥ena zdvitem,
na kterou je na¥roubovdno pouzdro 6, na jeho? druhé strand je upevn&na zavdlcovaci hlavice
10. Pohybovd matice 5 je mechanicky posuvné spojena s tdlesem brzdy s drdZkou 7, na jeji% brz-
dici buben 8 doléhd brzdicf destifka 14, kterd je p¥itlafovdna se¥izovacim Zroubem 15 brzdy 11.

Otd€enim hnacfiho h¥idele 1 se soulasné& pfes kloubovy néstavec 12 otd&i kuZelovy trn 2
zavdlcovaciho strojku. Trn 2 otd&{ valelky 13, které jsou ulofeny souose s trnem. Soulasné
s timto se otdd{ pastorek 3 diferencidlni pfevodovky, ktery pohdni satelity 9 a soulasn& se
ot4&{ t&leso 4 satelitli (pohybovy &roub), které axidln& posouvd pohybovou matici 5. Timto po-
hybem se na3roubovdvé pouzdro 6 se zavdlcovac{ hlavic{ 10 na pohybovou matici 5 a kuZelovy
trn 2 se vysouv4, resp. zasouvd do zavdlcovdvané trubky tak dlouho, aZ je docilen nastaveny
stupenl zavdlcovdni. Tim vzroste valivy odpor zavdlcovacich vdle&kl 13, dojde k p¥ekondni brzd-
né si{ly nastavené na brzd& 11, k pohybu t&lesa 4, pohybové matice 5, pouzdra 6 a zavdlcovac{
hlavice 10 v opa&ném smyslu a tim k vysouvdni trnu 2 ze zavdlcované trubky. Vysunutim kuZelo-
vého trnu 2 je ukonlen jeden zavdlcovaci cyklus.

PREDMET VYNALEZU
Mechanicky pohon zavdlcovacfho strojku se souosymi vdledky s trnem, s diferencidlni pfe-

vodovkou pro osov§y posuv zavdlcovacfho trnu a nastaveni stupn& zavdlcovdni vyznadeny tim, Ze
diferencidlnf p¥evodovka sestdvd z hnacfho hifdele (1) spojeného kloubovym néstavcem (12)
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s kufelovym trnem (2), na kterém je vyfrézovidn pastorek (3) pohdn&jfci satelity (9), které
jsou uloZeny v t&lese (4) nasazeném otolné& na h¥f{deli (1), p¥ilemZ t&leso (4) satelitd je na
vndjsim povrchu opat¥eno pohybovym zdvitem, kterym je spojeno s pohybovou matici (5), na které
je nadroubovdno pouzdro (6) se zavdlcovaci hlavici (10) a pohybov& matice (5) je mechanicky
posuvné spojena s t&lesem brzdy (7), které plisobi p¥es brzdici destiku (14), kterd je p¥itla-
Sovéna se¥izovacim Sroubem (15) na brzdfcf buben (8) diferencidlnf p¥evodovky.

1 vykres
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