socncsmei| POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

REPUBLIKA

(19)

(1)

(61)
it———
(23) Vystavni priorita
(22) Prihlageno 29 10 80
(21) PV 7305-80

_ URAD PRO VYNALEZY
X (40) Zverejnéno 31 07 81

A OBIEVY (45) Vydéno 01 04 84

213 695

(B1)

(51) Int. CI* ¢ 01 M 19/00

(75)
Autor vynilezu VALA ANTONIN, zAVISICE

(54 Zapejeni soupravy pre elektrické bezkentaktnf méfenf fyzikdlnich

veli¥in na retujicifch strojnich &éstech

Vyndlez se tyka oboru m&ricich pii-
strejl a red3{ problém elektrickéhe bez-
kentaktnfhe mé¥eni fyzikdélnich velidin

.na retujicich strejnich &4stech.

Podstata vyrdlezu spedivd v tem, Ze

'k primérni civce rotadniho transfermsto-
‘ru je pfipejen generétor s proménnym kmi-
‘teftem, jehoZ r{dfc{ vstup je pfes odds-
lovaci diedu spejen budto s vystupem, ne-
rbo 8 impulznim vystupem vyhednovact jed-~
-netky, p¥ipadné s piijimacf{ civkou a ples
dal¥1 odd&levaci diodu se startovacim eb-

-veden.
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Vynélez se tyké zape jenl seupravy pro elektrické bezkentaktni mé&reni fyzikdlnich ve-

1i%in na rotujicich strejnich &féstech.

Desavadni znémé zarizeni sestdvajf ze snimale, m&Ficihe vysilale, vysilaci civky,
pfijimac{ civky, prijimade, vyhodnecovaci jednotky, generateru s kentaktnim kmiteXtem,
rotadnihe transferméteru a usmérniovade tak, %e snima¥, méfici vysileZ, vysiflaci civka,
sekundérni civka reta¥nihe transforméteru a usmériovad jseu umistény na rotujici strejnit
Yésti a prijimac{ cfvka, pPijimal, vyhednocovact jednotka, generdter a primdrn{ civka ro{
te¥nfho transforméteru jsou staciondrni, prilem? snima& je .spojen s mé&ficim vys{lalem, :
vystup méficiho vysfla¥e je spojen s vysflaci civkou, pFijimaci civka je spojena se vstu~
pem piijimade & vystup prijimaée je spojen se vstupem vyhodnecevaci jednotky, generdter
s konstantnim kmitpitem je spejen s primérni civkeu retadnihe transforméteru, sekundérn{ *
civka rota®nfiho transforméteru je spejena se stfidavym‘vstupem usmérnovade a stejnosmér~:
ny vystup usm&rniovade je spojen s napdjecimi svorkami m&¥iciho vys{lale.

Vys{lac{ a piijimaci civka, stejn& jake primérni a sékunddrni civka roﬁaéniho trans-
formdteru, tveri vidy dvejici seustredné usperddanych & vzducheveu mezereu navzéjem 0dd&-:
lenych prstencevych civek, jejichZ spolelné rotadni esa je totoZnd s reta¥ni eseou rotuji;
ci strejnf Z&sti.

Snima¥ prevadl m&Fenou fyzikdlni veliliru na elektrické nap&ti, které se pPivdd{ de
m&ticihe vysilade. M&Fici vysila® je v pedstat® linedrni prevednik nap&tf/kmitodet, v némZ
se vystupni nap&tf snimede prevddi na kmiteftove medulevany signél. Kmitedteve medulevany
vystupni signdl m&Ficfhe vysilafe se pfivédi de vysilaci civky, .edtud se indukni vazbeu
bezkontaktn# prensds{ do prijimaci civky & odtud se privéd{ na vstup pfijimale. P¥ijimad
je v podstatd tvaroval, v némi se kmitedtové modulevany signdl upravuje na uroven a tvar
vyhevujic{ pro prencs na v&t5{ vzddlenost a daldi zpracovéni ve vyhednovaci jednetce. Vy-:
hednovaci jednetka je v pedstat® linedrni prevodnik kmito¥et/napé&ti, v némZ se kmitoltové
medulovany signdl prevad{ na analegevé vystupni naﬁéti umérné m&reni fyzikdlni veliliné&. ?

Generdtor je v podstatd st¥fda& s pribliZn& konstatnim kmitoftem a spolu s rotadnim :
transformétorem & usmérnovadem slou%f k vyrob&, bezkontaktinfuu pPencsu a usmérnéni elek-
trické enersie pro napdjeni m&ficiho vysilale.

Rota&ni transformétor je v podstatd vzduchovy transformdtor s relativnZ volnou vaz-:
bou rezi primérni a sekunddrni civkou. Tim Ze prend3i napéjeci vykon, vyzafuje de svéhe
okoll rozptylové elektrické a magnetické pole, jimZ se v sousednich obvedech m&ricihe re-?
tézce indukuje rudivy signél s kmito¥tem generdtoru. Kmite¥tovy pemér rudivéhe signdlu a
kmitoXtové modulovanéhe signdlu je obecnd iraciondlni. SméSovénim signdll vzniké mj. para%
zitnf fézové modulace kmitedtové modulovaného signdlu, kterou vyhodnocovaci jednetka pie-v
véd1 na ne¥ddouci zvlndni analegového vystupnihe napéti. ,

K petla&eni tehoto ;vlnéni se doporuduje instalovat rota¥nf{ transfermétor de velké
vzddlenosti ed os;atnich obvodd a provést jeho pgélivé elektrické a magnetické stinéni.
Prvni z uvedenych epatieni viak z prostorovych divodd nelze vidy peuZit. Stin&ni rota¥ni-
ho transformétoru se skldédsd z rotujici a staciondrni dsti, které jseu navzdjem edd¥leny

vzduchovou mezerou. Kotujfci &dst stinéni musi byt elektricky vodivé spojena s rotujici
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strojn{ ¥ésti, staciondrni ¥&st stindni musi byt elektricky vodivé spojena s nulevym mi~

Ficim potencidlem staciomérni ¥dsti méricfhe Petdzce. Uplné magnetické odstinént Jje viak
nemoZné, Vyroba a mentd? stinini komplikuje jiZ tak dost nesnadnou instalaci soupravy.

Uvedené nedostatky odstraﬁuje zapojeni soupravy pro elektrické bezkontakinf m&reni
fyzikédlnich veli¥in na retujfcich strojnfch ¥gsteoh pedle vynalezu, jehoZ podstata spo-
¥ivéd v tom, te k primsérni civce rotadnfho transformitoru Je pFipojen generdtor s promén-
nym kmito¥tem, jehoX ¥fdici vstup je bfes odd&lovaci diodu spojen budto s vystupem pfi-
jimate nete s impulznim vystupem vyhodnocovaci Jedrotky, piipadné s prijimaci civkou a
pfes dald1 oddélevaci diodu se startovacim obvodem. Uenerdtor s prom&nnym kmitodtem mlfe
byt tvoren elektronickym spina¥em. Startovaci obved je utvoPen jake sti¥idavy generstor
s omezenou dobeu chodu

Vyhedou tohoto zapojeni je, Ze generdter s prom&énnym kmitoftem je rFizen kmitedtove
modulovanym signélem, takZe kmito¥tovy pem&r rusivého signdlu a kmito¥tov& modulevanéhe
signélu je vidy raciendlni, resp. roven jedné. V toumte pripadd nevznikd parazitni fézovég
modulace kmitodtové modulovanéhe signdlu, a tim ani heéédouci zvinéni analogovéhe vystup-
nfho nap&ti. Rota¥ni transformdter miZe tedy byt umistén v t&sné blizkosti ostatnich ob-
vedd a pPitem nemusi byt elektricky ani magneticky stinén.

P¥{klad zapojeni soupravy pro elektrické bezkontaktnf m&reni fyzikslnich velilin ra
rotujicich strojnich ¥4stech podle vyndlezu je znézornén jake blokové schéma na vykrese.
Seuprava sestdvs ze snimaée_lJ mé&riciho vysilaée‘EJ vysilact civky_él pri jimact civky_ﬁg
pfijimaée_ZJ vyhednocovac{ jednotky_ée generétoru‘z_a proménnym kmitodtem, rotadnihe trans-
formétoru 8 s primérn{ civkeu L1 a sekundédrni civkou L2, usmérnovade 9, odd&levacich died
10, 11 a8 gtartovaciho okvodu 12. Snimad 1 m&Fici vysflad 2, vysilaci civka 3, sekundarnx
civka__l:.,2 rotaéniho transformétoru_g_a usmérnovaé_g jseu umfstény na rotujici strojni &&s-
ti, kters neni nakteslena. Snimaé.j; Jje spojen s mé&ticim vysilaéenlji, vystup meficicho vy-.
silaée_i Je spojen s vysilact civkou_g; Prijimact c;vka ﬁ;je'Spojena se Qstupem pfijima-
ée_z.a vystup pfijimaée_é.je spojen se vstupem vyhodnocovact jednotkylé: Vystup geners-
toru 7 s prem&nnym kmitoZtem je spojen s primsrnim vinutim.gﬂ rota&niho transformsétoru 8y
Sekunddrni civka_z..2 rotaéniho transformétoru_g_je spojena se stifdavym vstupem usmdrnova-
ge Sa stejnosmérny vystup usmdrnovale 9 Je spojen s napsdjecimi svorksmi m&Ficihe vysila-
&e 2. Ridiet vstup generdtoru 7 s preménnym kmito&tem Je prfes odd&lovac{ diodu 10 spojen
s vystupem piijimate 5 a8 ples dal3{ odd&lovaci diodu 11 ge startovacim obvoden 12.

Vysilaci civka 3 a pflgimuci civka 4, stejné jake primérni civka I a sekundérni civ~
ka L2 rotadnihe transformétoru 8 ‘tvorit vZdy dvojiei soustiedns uspordédenych a vzduchevou
mezereu navzdjem odd&lenych prstencevych civek, jejichZ spole¥né rota¥ni osa Je totoZnd
s rota¥ni oseu rotujlci strojnf ¥dsti. Rotadn{ 08y nejseu nakresleny.

Snimaéil_je utvorfen ze &tyr odporovych tenzometrd zapojenych de mistku, nalepenych
na nenakreslené rotujici'strojni tdsti tak, Ze eleduj{ Jeji pomdrnou krutovou defermaci
@ dald3f fyzikdlnf velifiny z ni edvozené. Mistek Je napéjen stabilizcvanym stefjnosmérnym
napt‘-ﬁtim.}_.l‘1 2z méfictho vysilaée'g: Vystupnim mistkevym napétim‘gz se moduluje m&rici vysi-
laé_g:-Méfici vysilad 2 je v podstatd linedrni prevodnik nap&ti/kmitofet, ktery prevédr
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nap&t{ U, na kmitodtové medulovany signél fotA f.' .

Tente signdl se indukdni vazbou 2z vysila;i civky_g_bezkantaktné pfend3{ na pfijima-
ci civku 4 a pFivédi de pfijimale 5. £¥ijimad 5 je v podstété tvarovaci obved, v némZ se
kmitedtovd medulgvany signdl £, A fo upravuje na droven a tvar vyhovujicijpro pfenocs
na v&ts{ vzdélenost a dalsi zpracevdni ve vyhodnocovaci jednotce 6. Vyhodnocovac{ jed-
notka 6 je v podstaté linedrnt pfevddnik'kmitoéet/ﬁapéti. Zde se kmitoétové modulovany
signél f  + Q\fo prevédi na analogové vystupni nap&ti U, které je primo imdrné m&rené
fyzikdlni velid&in&. ‘ )

L‘enerétor__'z_a promd&nnym kmito¥tem je Fizen kmito¥tové moduleovanym signélem f +ZSf .é
Vystupnt nap&ti generdtoru 7 a preménnym kmitotem se bezkontaktn& pPends{ rotagnim tranSq
formétorem 8, usm&rnuje usmérnovaéemug_a ptivédl na napdjeci svorky m&Fficiho vysilale 2. 3
Ku3ivy signél indukovany rozptylovym polem rota&niho transformétoru‘§_mé shodny kmitolet
a fézi s kmitotovd modulovanym signélem £, + A f, takZe nezpﬁsobuje-jgho pafazithi
fézoveu modulaci, a t{m ani 2vln&ni analogovéhd vystupnihe nap&ti Uc. Generdtor 7 s pro-
mEnnym kmito¥tem mdZ%e byt vytvoren jake elektrenicky spinal.

Startovaci obved lg_slcuii jako zdrej ¥fdicfho signélu preo generétor_z_s promé&nnym
kmito¥tem v debs, kdy pe zapnuti soupravy mérici vysilag 2 jeste nemé napajeci napéti a
nedodsvé kmitodtovd modulevany signdl £ ilmf..vStartovaci obvod 12 mﬁie byt tvofen ja-

kymkoli stridavym generstorem s omezenou dotou chodu.
PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni seupravy pre elektrické bezkontaktrni méreni fyzikglnich velilin na rotuii-
cich strojnich ¥&stech, sestdvajici ze snimale, w&ficiche vys{lale, vysilaci civky,
pPijimaci civky, piijimade, vyhodnocevaci jednotky, generétoru, retadniho transler-
métoru a usmérnovnée, uspobddané tak, %e snimal, m&rfci vys{lag, vysilaci civky, se-
kunddrnf civky rotadnihe transformétoru a usmgrnovad jsou umistény na rotujici strog-a
ﬁi gésti a prijimaci civky, pFijima&, vyhodnocevac{ jednotka, generdter a primérni %
civky rotagntho generdtoru jsou stacionérﬁ13 pridemz snimaé Jje spojen s m&ricim vy~ %
s{ladem, vfstup m&Ficfho vysilale je spojen s vysilaci civkeu, prijimac{ civka je spoé
jena se vstupem p¥ijimafe a vystup pPijima%e je spojen se vstupem vyhodnocovaci jed- ;
notky, genersdter je spejen s primédrni civkeu retaZnihe tranaformétoru, sekundérni civ~
ks rota¥nfho transformétoru je spojena se stirf{davym vstupem usmérnova¥e a steJnosmér-;
ny vystup - usm&rnovade je spejen s napé]ecim1 sverkami meticihe vysf{lale, vyznalené i

tim, %e k primérni civce (Ll) rotadnihe transforméteru (8) je pripojen generétor {7) .

s preminnym kmitoXtem, jehoZ ¥idici vetup je pres odd&lovaci diodu (10) SPOJen pudte é

& vystupem p¥ijimade (5) nebe s impulsnim vystupem vyhodnocovaci jednotky (6), pfipad*

n& s piijimeci civkou (4) a pres dalsf eddélovact diedu (11) se startovacim obvodem(lZ).
2. Zapejeni podle bedu 1 vyznatené tim, Ze generdter (7) Jje tvoren elektronickym spina&em.
3. leojeni podle bedu 1,vyznatemé tim, Ze startousel obved (12) je tvoren stridavym geng-

réterem s omezenou dobeu chedu.

1 vykres
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