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Redeni ge tykd Sislicového Yizend
obrdbécich stroju a ¥eSi zapojeni pro sle- .
dovdni stavu signdlh z Fizeného stroje. ”
Na ovlddacim panelu se zvoli reZim, ktery "
se prenese do ¥idiciho bloku a indikuje 3
se v indikalnim bloku. Prostiednictvim KD
ovladaciho bloku se postupné voli adresy :
8ignald z Pizendho stroje., Podle této ine
formace ¢te ¥idici blok stav signalu pPi- 4 5 &
chazejlclch ze stroje pres vatupni bloky.
SouCasné ¥idici blok tyto informace pYe-
madom@ﬂmzwmmmsmm.mmb
mace o0 zvolené adrese se pPendSi do bloku
zobrazeni adresy. V bloku zobrazeni adresy il
a v bloku zobrazeni stavi se prostrednic-
tvim 31gna1ﬁ podavanych z Pidiciho bloku F 4
forwugl datové struktury zobrazované v
indika¢nim bloku. Zapoaenl se vvuziae u n "
mlkroprocesorovych systéml p¥i rizeni ob- ]
rédbdcich strojl,. 9 2 doy
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Vyndlez se tykd zapojeni pro sledovéni stavi signdld
Z fizenéhq stroje.

P¥i oZivovani vyrooniho stroje s &islicovym ¥idifcim
systémem nebo p¥i poruchdch Eislicové ¥izendho vyrobniho
stroje je zapoifebi sledovet provozni stavy signdld p¥ichd-
zejicich do ¥idfciho systému ze stroje tak, aby se ové¥ila
funkce koncovych a jinych spinadi, jejich p¥ipojeni a in-
formacéni vazby s éislicovym ¥i{dicim systémem, nebo aby bylo
umoZnéno v piipadé poruchy nebo haverijniho stavu lokalizo-
vat vzniklou zdvadu ne spinadich ¥izeného stroje. Jsou
zndmé zeapojeni a provedeni ¥idicich systémf, kterd ke sle-
dovdni signdll p¥ichdzejicich z Fizeného stroje pouZivaji
vhodné indikacéni prvky, jakymi jsou nep¥iklad svitivé diody,
umist&né na vetupnich jednotkdch Fidlcich systémi. Nevyho-'
dou takovych zapojeni je, ¥e indikuji pouze p¥ichod signdld
ze stroje do vstupni jednotky, ele neindikuji p¥enos pfija-.
tého signdlu ze vstupni jednotky do ¥idfeiho systému. Dalsi
nevjhodou Jje umisténi indikecénich prvkd p¥imo na vstupnich
jednotkdch, coZ u rozsdhlych stroji Gasto znemoéﬁuje vizu-
é1ni pozorovéni indikadnich prvki z miste ovldddni stroje.
Jsou rovnéZ zndma zapojeni ¥idfcich systémi, kterd vyuiiva-
ji ke sledovédni signdlu ze stroje pomocného pFipojitelného
. pole indikadnich prvki, je¥ umofnuje pozorovéni stavi sig-
ndlt i z mista ovlddéni stroje. Vyhodou tekovych zapojeni
je to, Ze umo¥muji p¥ehledné zobrazeni viech signdld.
Nevyhodou je, Ze pomocné indikadni pole neni souddsti »{fdf~-
ciho systému, coZ sniZuje operativnost préce p¥i ndhlych
poruchdch. Daldi nevyhodou jsou zvySené materidlové ndklady
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na zhotoveni takového indikalniho pole, jeZ se vyuZivd
jen po zlomek celkové doby exploatace ¥idiciho systému.
Nevyhodnd je té%Z nutnost manipulace s kabeldZi od stroje
pfi pripojovdni pomocného indikaéniho pole, coZ zvySuje
pravdépodobnost zapojovacich chyb a posSkozeni kabeldZe

a poruchy celkové funkce ¥idfciho systému.

Tyto nevyhody odstramje zapojeni pro sledovdni stavu
signdll z Pizeného stroje podle vyndlezu. Podsteta vyndle-
zu spolivd v tom, Ze informeéni vystup ovliddaciho bloku
je spojen s informanim vetupem vyhodnocovale. Datovy vy-
stup vyhodnocovaée'je spojen s datovym vstupem bloku zo-
brazeni re¥imi & s datovym vstupem ¥fdiciho bloku. Prvai
strobovaci vystup ¥idiciho bloku je spojen s ovlddacim
vetupem bloku zobrazeni rezimi, jehoZ datovy vystup je
spojen se tretim datovym vetupem prvniho multiplexeru..
Informaini vystup prvaniho multiplexeru je spojen s infor-
madnim vetupem indiksdnfiho bloku. Prvni datovy vetup
prvntho multiplexeru je spojen s datovym vystupem bloku
zobrazeni adresy, jehoZ ovlddaci vetup je spojen se t¥e-
tim strobovecim vystupem Fidiciho bloku. Datovy vstup
bloku zobrazeni adresy je spojen s adresovecim vstupem
registru zobrazovanych stavi a s edresovacim vystupem
¥idfciho bloku, jehoZ druhy strobovaci vystup je spojen
s ovlddacim vstupem bloku zobrazeni stavi. Prvni vybérovy
vetup ¥idiciho bloku je spojen s vybérovym vstupem prvniho
multiplexeru. Druhy datovy vetup prvniho multiplexeru je
spojen s datovym vystupem bloku zobrazeni stavi, jehoZ
datovy vstup je spojen s datovym vystupem registru zobra-
zovanich stavi. Datovy vetup registru zobrazovenych stavi
je spojen s datovym vystupem druhého multiplexeru. Vybéro-
vy vstup druhého multiplexeru je spojen se druhym vybéro=-
vym vystupem F{diciho bloku. Keidy datovy vstup druhého



-3 -

256 846
multiplexeru je spojen s datovym vystupem odpovidajiciho
vstupniho bloku. Prvni a¥ posledni dvouhodnotovy vstup
kaZdého vstupnfho bloku je spojen s jemu p¥ifazenou vstup-
ni svorkou zapojeni.

V¥hodou uspo¥dddni podle vynilezu je, Ze umo¥nuje
soucasné a piehledné sledovat stavy signdld ze stroje
spolu s odpovidajicimi adresami a reZimy &innosti na panelu
¥{dfciho systému, coZ vede k vét3i efektivnosti servignich
praci p¥i ovldddni sloZitych a rozsdhlych stroji. Tim se
zkracuje doba prostojl stroje, zjednodusSuje se Udrzba
a servig. Zapojeni vyuZziva panel Fidiciho systému jeko
standardnfho bloku, éimZ se sniZuji nédklady na realizaci
zapojeni, vyuZivad se rovnéZ stdvajici kabeldZe od ¥idfciho
gystému ke stroji bez nutnosti prepojovdni nebo jingch
dal8ich zmén, ¢imZ se eliminuji zapojovaci chyby e moZnost
poSkozeni kabeld¥e & vzniku poruch celkové funkce ¥idfciho
systému. Daldi vyhodou zapojeni je, Ze sleduje signély
z Pizeného stroje v téch stavech, jeZ se pY¥enesly aZ do
¥{dfefho systému, co¥ umo¥nuje identifikovat p¥ipadné
zdvady na vetupnich jednotkdch Fidfciho systému.

P¥iklad uspordddni podle vyndlezu je zndzorndn v blo-
kovém schématu na pFipojeném vykresu.

Jednotlivé bloky je moZno charakterizovat tekto.
Indikadni blok 1 je sestaven z Fady indikadnich prvki,
nap¥. svételnych diod, obrazovkového displeje apod. Ddle
indikadni blok obsshuje elektronické prvky, umoinujici
spojeni s dals8imi &dstmi zapojeni. SlouZi k informaci
0 jednotlivych provoznich stavech a adresdch signdli z #i-
zeného stroje, o zvoleném refimu innosti a funkénim vy-
znamu ovlddacich prvki. Ovlddaci blok 2 je sestaven
z ovlddecich prvkid, jeko jsou tlafitka a pYepinale a z
elektronickych prvki. SlouZi k volbé reZimi a podle této
volby vysild informace do daldich Cdsti zapojeni. Prvni
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multiplexer 3 obsahuje logické prvky kombinadniho & sek-
venéniho charskteru a slouZi ke sdruZeni informaci a k je-
Jich p¥enosu do indikadniho bloku. Blok 4 zobrazeni adresy
je tvo¥en paméfovymi obvody typu RAM a pomocnymi logilckymi
obvody a slouzi k sformovédni datové struktury se zobrazova-
nymi adresami jednotlivych signdld z Pizeného stroje.
Blok 5 zobrazeni stavd je tvo¥en paméimi typu RAM a pomoc-
nymi logickymi ob¥vody a slouZi k vytvoreni datové struktury
ge zobrazovenym ektudlnim stavem signdll ze stroje. Blok 6
zobrazeni reZimu se sgklddd z paméti typu RAM a podpirnych
logickych obvodi. SlouZi k vytvoreni informace o zvoleném
rezimu a o vyznamu jednotlivych funkcénich tlacéitek ovldda-
ciho paneju. Vyhodnocoval T je sestaven z logickych obvodld
kombinacniho & sekvenéniho charskteru a slouzZi k prijmu
informaci z ovlddaciho bloku 2, k deSifrovdani reZimi zvole-
nyeh z ovlddaciho bloku 2 a vyznamu jednotlivych ovlddacich
prvkd a k pYenosu informaci do dalSich d&asti zapojeni.
Registr 8 zobrazovanych stavi je tvo¥en pamét{ typu RAM
a slouZi k uchovdni ddeji o provoznich stavech signdld ze
stroje. Druhy multiplexer 9 se sklddd z kombinacnich logic-
kych obvodd & slou¥i k pYepojeni informace o provoznim
gtavu signdld ze stroje na p¥islusné misto v registru zo=-
brazovanych stavi. Ridfei blok 10 je reelizovédn integrova-
‘nym ¥adidem, operatni peméti typu RAM, pevnou paméti typu
EPROM & pot¥ebnymi podpirnyumi logickymi obvody. Kedi zdklad-
ni funkce zapojeni a koordinuje vzdjemnou ¢innost ostatnich
bloki. VSechny vetupni bloky 12.1 aZ 1l2.n jsou stejné a
gklddaji se ze statickych pam&ti a protiporuchovych ¢lend.
ZprostPedkovdvaji p¥enos dvouhodnotovych informaci mezi
obrdbécim strojem a ¥idicim systémen. |
Zepojeni jednotlivych bloki pro sledovani stavu signdld
z ¥izeného stroje je provedeno takto. .Informadni vystup 21
ovlddaciho bloku 2 je spojen s informadnim vstupem 71



-5 -
256 846

vyhodnocovaée . Datovy vystup 72 vyhodnocovade T .je spojen
s datovym vstupem 62 bloku 6 zobrazeni reZimi a s datovym
vestupem 101 ¥idiciho bloku 10. Prvni strobovaci vystup 102 -
¥idicfho bloku 10 je spojen s ovlddecim vstupem 63 bloku §
zobrazeni reZimi. Datovy vystup 61 bloku 6 zobrezeni reZimd
je spojen se t¥etim datovym vstupem 34 prvniho multiplexeru
3. Informaéni vystup 31 prvniho multiplexeru 3 je spojen

s informaénim vetupem 11 indikecéniho bloku l. Prvni datovy
vstup 32 prvafho multiplexeru 3 je spojen s datovim vistu-
pem 41 bloku 4 zobrazeni odresy. Ovlddaci vstup 43 bloku 4
zobrazeni adresy je spojen se tretim strobovacim vystupen
104 ¥idiciho bloku 1Q. Datovy vstup 42 bloku 4 zobrazeni
adresy je spojen s adresovecim vstupem £3 registru § zobra-
zovaenych stavi & s adresovacim vystupem 105 Fidiciho bloku
;g; Druhy strobovaci vystup 103 ¥idiciho bloku 10 je spojen
s ovlddacim vstupem 53 bloku 5 zobrazeni stavi. Drvol vybé-
rovy vstup 106 ¥idiciho bloku L0 je spojen's vybérovym
vstupem 35 prvatho multiplexeru 3. Druhy datovy vstup 33
prvaiho multiplexeru 3 je spojen s datovym vystupem 51
bloku 5 zobrazeni stavii. Datovy vsfup 52 bloku 5 zobrazeni
stavi je spojen s datovym vystupem 81 registru 8 zobrazova-
nych stavid. Datovy vstup 82 registru 8 zobrazovanych stavid
je spojen s datovym vystupem 91 druhého multiplexeru 9. .
Vybérovy vstup 92 druhého multiplexeru 9 je spojen se dru-
hym vybérovym vystupem 107 Fidiciho bloku 10. Kaidy datovy
vatup 93,1 aZ 93.n druhého -multiplexeru @ je spojen s dato-
vym vystupem 120,1 aZ 120.n odpovidajictho vstupniho bloku
12,1 aZ 12.n. Prvni aZ posledni dvouhodnotovy vstup 121.1
az 12m.l prvaniho vstupniho bloku 12,1 je spojen s jemu
p¥ifazenou prvni aZ posledni vstupni svorkou 20l.l1 aZ
20m,1 zapojeni. Obdobné jsou zapojeny vdechny ostatni vstup-
ni bloky i posledni vstupnl blok l2.n, jehoZ prvai aZ po-
sledni dvouhodnotovy vstup 12l.n aZ 1l2m.n je spojen s jemu
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pPiYazenou prvai aZ posledni vstupni svorkou 20l.n aZ
20m.n zapojeni. '

Zapojeni pracuje takto. Po zvoleni p¥islufného reZimu na
ovlddacim panelu ovlddaciho bloku 2 se informace o jeho
volbd vySle z informadniho vystupu 21 ovlddaciho bloku 2
na informadni vstup 71 vyhodnocovale ] a v dedifrované
form& se p¥enese z informadniho v¥stupu 72 vyhodnocovale T
na datovy vetup 101 ¥{dicfho bloku 10. Ridici blokx 10
prejde do zvolendho refimu a vySle ze svého prvniho strobo-

7

vaciho vystupu 102 povel na ovlddaci vstup 63 bloku §
zobrazeni refimi. ?im se informace o reZimu zapise na
datovy vstup 62 bloku 6 zobrazeni reZimi a v odpovidajici
form& je p¥ipravena k preneseni z jeho datového vystupu 61
ne t¥eti datovy vetup 34 prvaniho multiplexeru 3. K pienosu
informace do prvafho multiplexeru 3 dojde po p¥ichodu p¥i- -
sludného povelu na jeho vybérovy vstup 35 z prvaiho vybéro=
vého vystupu 105 #fdfeiho bloku 10. Vybrani informace

o zvoleném reZimu se pFenese z informedéniho vystupu 31
prvaiho multiplexeru 3 na informadni vstup 1l indikaéniho
bloku 1 a indikuje se. Prost¥ednictvim ovlddaciho bloku 2
se postupné voli adresy signdld z ¥izendho stroje. Tyto
informece se pY¥endiil pFes vyhodnocoval ] mna datovy vatup
101 ¥fdfciho bloku 10. Podle dedifrované informace ovlddd
¥idic{ blok 10 daldi sm8r pohybu dat. Podle zvolené adresy
signdlu z ¥izendho stroje vySle ¥idici blok 10 ze svého
druhého vybérového vystupu 107 povel na vybérovy vatup 92
druhého multiplexeru 9. Po p¥ichodu tohoto povelu se pre~
nesou zadané informace o stavu signdly, piichdzejici ze
‘stroje pres vatupni svorky 201.1 aZ 20m.n zapojeni, na
viechny dvouhodnotové vatupy l2l.l aZ l2m.n vSech vstupnich
blokd 12,1 a¥ 12.n, Ddle zadané informace postupuji z dato-
vého vystupu 120.1 a# 120.n kaZdého vstupniho bloku 12.1

a¥ 12.n na odpovidajici datovy vstup 93.1 a¥ 93.n druhého
multiplexeru 9. Tyto informace se ddle piendSeji z datowého
vystupu 91 druhého multiplexeru 9 na datovy vstup 82 re-
gistru 8 zobrazovanych stevi. 2de se uklddaji na pfisluéné
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miste odpovidajici zvolené adrese v zdvislosgti na signdlu
p¥ichdzejicim na adresovaci vstup 83 registru 8 zobrazova-
nfch stavi z adresovaciho vystupu 105 ¥idiciho bloku 10.
Informece o zvolené adrese se z adresovaciho vystupu 105
¥idfciho bloku 10 piendSeji rovndZ na datovy vstup 42
bloku 4 zobrazeni adresy a informace o stavu signdly z ¥i-
zendho stroje se prendsi z datového vistupu 81 registru 8
zobrazovanych stavi na datovy vstup 53 bloku 5 zobrazeni
stavi. V bloku 4 zobrazeni adresy a v bloku 5 zobrazeni
stavi se & pomoci signdld poddvanych z t¥etfiho strobovaci-
ho vystupu 104 ¥idictho bloku 1O na ovlddaci vstup 43
bloku 4 zobrazeni adresy a z druhého strobovaciho vystupu
103 ¥idfciho bloku 10 na ovlddaci vstup 53 bloku 5 zobra-
zeni stavl, formuji datové struktury zobrazované prostred-
nictvim indikadniho bloku 1, na jehoZ informedni vstup 11
se informace p¥ivddi z informaénfho v¥stupu 31 prvniho
maltiplexeru 3 v zdvislosti na povelu, ktery p¥ichdzi na
jeho vybérovy vatup 35 z prvaiho vjbérového vystupu 106.
¥{dfcfho bloku 10. Podle tohoto povelu prvni muliiplexer 3
st¥idavé prepojuje informaci z datového vistupu 41 bloku 4
zobrazeni adresy, z datového vystupu 51 bloku 5 zobrazeni
stavi a z datového vystupu 61 dloku § zobrazeni reZimd

a vysild ji na indikaSni blok L.

4

Vyndlezu se vyuZije zejména pro mikroprocesorové
aystémy pro #izeni vyrobnich stroji, roboil a dalsich zaii-
zenf, kde je mutné p¥i oZivovédni nebo pFi poruchdch nezé-
visle na technologickém programu sledovat stavy signdld
p¥ichdzejicich ze stroje.
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Zapojeni pro sledovdni stavu signdld z ¥izeného stroje,
vyznadujici se tim, Ze informadni vystup (21) ovlddaciho
bloku (2) je spojen s informadnim vstupem (71) vyhodnocovade
(7), jeho%Z datovy vystup (72) je spojen s datovym vstupem
(62) bloku {6) zobrazeni reZimi a s datovym vatupem (101)
¥idiciho bloku (10), jehoZ prvai strobovaci vystup (102)
je spojen s ovlddacim vstupem (63) bloku (6) zobrazeni
reZimd, jehoZ datovy vystup (61l) je spojen se t¥etim datovym
vstupem (34) prvafho multiplexeru (3), jeho¥ informedni
vystup (31) je spojen s informaénim vstupem (11) indikadniho
bloku (1) a prvni datovy vstup (32) prvafho multiplexeru (3)
je spojen s datovym vystupem (41) bloku (4) zobrazeni adresy,
jeho¥ ovlddaci vstup (43) je spojen se t¥etim strobovacim
v¥stupem (104) ¥{idicfho bloku (10) a datovy vstup (42)
bloku (4) zobrazeni adresy je spojen s adresovacim vstupem .
(83) registru (8) zobrazovanych stavi a s adresovacim vy-
stupem (105) ¥idiciho bloku (10), jehoZ druhy strobovaci
vistup (103) je spojen s ovlddacim vstupem (53) bloku (5)
zobrazeni stavi a prvai vybdrovy vstup (106) Fidiciho
bloku (10) je spojen s vybérovym vastupem (35) prvaiho
multiplexeru (3), jeho¥ druhy datovy vstup (33) je spojen
s datovym vystupem (51) bloku (5) zobrazeni stevi, jehoZ
datovy vstup (52) je spojen s dafovjm vystupem (8l1) re-
gistru (8) zobrazovanych stavi, jehoZ datovy vstup (82)
je spojen s datovym vystupem (91) druhého multiplexeru (9),
jeho# vybdrovy vstup (92) je spojen se druhym vibdrovym
vystupem (107) ¥idiciho bloku (10) a kaZdy datovy vatup
(93.1 ‘a% 93.n) druhého multiplexeru (9) je spojen s datovym
vystupem (120.1 a% 120.n) odpovidajiciho vstupniho bloku
(l2.1 aZ 1l2.n), jehoZ kaZdy dvouhodnotovy vstup (121.1 aZ
12m.1) a (121l.n af 12m.n) je spojen s.jemu pPi¥azenou
vetupni svorkou (201.1 a% 20m.1l), (201n a¥ 20m.n)
zapojeni.

1l vykres
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