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Urzadzenie do pomiaréw parametréw dynamicznych glowic magnetycznych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pomiaréw parametréw dynamicznych gtowic magnetycznych
w szczegolnosci gtowic dwuszczelinowych jedno- lub wielosladowych, stosowanych do zapisu cyfrowego na
taS$mie magnetycznej. ¢

Stan techniki. Znane istosowane urzadzenie do pomiaréw parametréw dynamicznych gtowic
magnetycznych jest typowa pamiecig tasSmowa wraz z zespotem przyrzadéw pomiarowych. Poprzez pulpit
pamigci tasmowej przyrzady te s3 dotaczane do zespoiéw elektronicznych. Zespoty te sg potaczone
w nastepujacy sposdb. Wyjscie pulpitu jest potaczone z wejsciem uktadu sterowania zapisem. Wyjscie pierwsze
ukfadu sterowania zapisem jest potaczone z uktadem gtowicy kasujacej. Drugie wyjscie uktadu sterowania
zapisem jest potaczone z uktadem gfowicy zapisujgcej. Drugie wyjscie pulpitu jest potaczone z wejsciem uktadu
sterowania odczytem. Wyjscie ukfadu sterowania odczytem jest potgczone z pierwszym wejsciem ukiadu
odczytu, przy czym drugie wejscie uktadu odczytu jest potaczone z uktadem gtowicy odczytu. Trzecie wyjscie
pulpitu jest potaczone z ukfadem elektrycznym przewijaka tasmy magnetycznej. Przyrzady pomiarowe takie jak
generator napiecia sinusoidalnego, generator fali prostokatnej, generator kodu oraz oscyloskop sa dotaczone
réwnie do pamieci taSmowej na uktad sterowania zapisem poprzez interface. Stwarza to mozliwo$¢ wyboru
okreslonej sciezki zapisu,

Znane urzadzenie zaréwno pod wzgledem konstrukcji uktadowo-elektronicznej jak réwniez konstrukcji
mechanicznej ma nastepujace wady. Zachodzi koniecznos¢ stosowania przyrzadéw serwisowych wysokiej klasy,
regulacji wzmocnienia w pomiarowych uktadach przekoséw ze wzgledu na zapewnienie uktadom ksztattujgcym
takich samych co do wartosci napigé¢ wejsciowych przy réznych napigciach odczytywanych na poszczegéinych
$ciezkach w ramach jednej zblokowanej gtowicy wielosladowej spoza tym brak jest moZliwosci bezposredniego
pomiaru takich parametrow jak prad zapisu, prad kasowania i temu podobnych, co praktycznie powoduje
wydtusenie cyklu pomiarowego. Brak jest réwniez mozliwosci regulacji pradu zapisu. Wymienione wady
uniemotliwiajg sporzadzanie doktadnych charakterystyk dynamicznych badanych gtowic i praktycznie
uniemotliwiajg odbiér techniczny produkowanych giowic, zwtaszcza giowic skomplikowanych jaka jest na
przyktad dwuszczelinowa dziewigciosladowa gtowica magnetyczna.
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“Istota wynelazku, Wrzadzenie do pomiaréw parametréw dynamicznych gltowic magnetycznych jest’
utworzone 2 potaczenia zespotdw elektronicznych w nastepujacy sposéb. Pierwsze wyjscie pulpitu sterujgcego
Jest potaczone z wejéciem zespotu zapisu. Drugie wyjécie pulpitu sterujacego jest potaczone z wejéciem zespotu
odczytu, Trzecie wyjscie pulpitu sterujacego jest potaczone z wejsciem zespotu kasowania, natomiast czwarte
wyjdcie tego pulpitu jest potaczone z uktadem elektrycznym przewijaka taSmy magnetycznej.

Zespdt zapisu, zespét odczytu i zespdt kasowania sq utworzone z uktaddw elektrycznych, Uktady zespotu
zapisu sq potaczone .w sposéb opisany poniZej. Wyjécie pierwszego uktadu generacyjnego jest potaczone
z pierwszym wejsciem zespotu przetaczajacego zapisu. Wyjscie drugiego uktadu generacyjnego jest potaczone
z drugim wejsciem zespotu przetaczajacego zapisu. Wyjscie n-tego z rzedu uktadu generacyjnego jest potgczone
Z n-tym wejsciem zespotu przetaczajacego zapisu. Wyjscie pulpitu sterujacego jest potgczone z n+1 wejéciem
zespotu przetaczajacego zapisu iz wejsciem uktadu regulacji pradu zapisu. Wyjscie zespotu przetaczajgcego
zapisu jest potaczone z pierwszym wejéciem uktadu zapisu, natomiast pierwsze wyjscie uktadu regulacji pradu
zapisu jest potaczone z drugim wejéciem uktadu zapisu, a drugie wyjscie uktadu regulacji pradu zapisu jest

potaczone z miernikiem pradu zapisu. Wiyjscie uk tadu zapisu jest potgczone z wejsciem gtowicy zapisu.

‘ Uktady zespotu odczytu sq potaczone w sposéb opisany poniZej. Wyjscie gtowicy odczytu jest potgczone
z obcigZeniem, zas obcigZenie jest potaczone z pierwszym wejsciem zespotu przetaczajacego odczytu. Pierwsze
wyjécie zespotu przetaczajacego odczytu jest potaczone z wejsciem uktadu probierczego. Drugie wyjécie zespotu
przetaczajacego odczytu jest potaczone z uktadem odniesienia. Trzecie wyjscie zespotu przetaczajacego odczytu
jest potaczone z miernikiem odczytu. ¢

 Uktady zespotu kasowania s pofaczone w sposéb opisany poniZej. Wejscie uktadu kasowania jest
. potaczone zpulpitem sterujacym. Pierwsze wyjscie uktadu kasowania jest potaczone z wyjsciem gtowicy
kasujacej, a drugie wyjscie uktadu kasowania jest potaczone z miernikiem kasowania,

Urzgdzenie wedtug wynalazku umoZliwia pomiar parametréw dynamicznych i zdejmowanie charakterystyk
gtowic magnetycznych jedno- idwuszczelinowych o dowolnej liczbie $ladéw bez regulacji wzmocnienia
wzmacniaczy znajdujacych sie¢ w uktadzie probierczym i w uktadzie odniesienia, bez koniecznosci dotgczania
réznych generatoréw serwisowych ikaZdorazowego dostrajania tych generator(‘iw do réZnych czestotliwosci
uzywanych w czasie wykonywania pomiaréw, przy jednoczesnej regulacji i zmianie wielu parametréw, jak prad
zapisu i prad kasowania oraz pomiarze tych parametréw. Urzadzenie umotliwia réwniez pomiar pradu zapisu
|naplecla odczytu na kazdej elementarnej gtowicy, pomiar pragdu kasowania ptynacego przez badang gtowuce
kasu;ch oraz zastosowanie wzorcowej gtowicy kasujacej.

Urzadzenie poza typowa eksploatacja produkcyjng ma zastosowanie do wykonywania badan
doswiadczalno-eksperymetalnych niezbednych przy opracowywaniu nowych typéw gtowic jak réwniez przy
analizowaniu i ustalaniu warunkéw wsp6tpracy taSma magnetyczna — gtowica.

Przyktad wykonania. Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania, jest przedstawiony na rysunku na
ktérym fig. 1 przedstawia ogdlny - uktad blokowy urzadzenia, fig. 2 — uktad blokowy zespotu zapisu
w potaczeniu z pulpitem sterujacym, fig. 3 — uktad blokowy zespotu odczytu w potaczeniu z pulpitem
sterujgcym, fig. 4 — uktad blokowy zespotu kasowania w potaczeniu z pulpitem sterujagcym, fig. 5— uktad
blokowy pomiaru przekoséw, fig. 6a — przebieg napieciowy odczytany z pierwszej elementarnej gtowicy,
fig. 6b — przebieg napigciowy odczytany z piagtej gtowicy elementarnej, fig. 6¢ — impuls otrzymany na wyjsciu
uktadu probierczego przy wtaczonym pierwszym przetaczniku, a fig. 6e — impuls otrzymany na wyjsciu uktadu
odniesienia,

Ogélny uktad blokowy urzadzenia do pomiaréw parametréw dynamicznych gtowic magnetycznych jest
utworzony z-potgczenia blokéw elektronicznych i elektrycznych, przy czym potaczenie to jest nastepujace.
Pierwsze wyijécie pulpitu sterujgcego P jest potaczone z wejsciem uktadu Z zapisu. Drugie wyjscie pulpitu
sterujacego P jest potgczone z wejsciem uktadu O odczytu. Trzecie wyjscie pulpitu sterujacego P jest potaczone
z wejsciem uktadu K kasowania, natomiast czwarte wyjscie tego pulpitu P jest potaczone z wejsciem uktadu T
" przewijaka tasmy magnetycznej.

Uktad Z =zapisu- jest utworzony zblokéw elektronicznych, przy czym po’chzenle to przebiega
w nastepujacy sposdb. Wyjscie pierwszego uktadu generacyjnego A, jest po’faczone Z pierwszym wejsciem
zespotu przetaczajgcego SZ zapisu. Weyjscie drugiego uktadu generacyjnego A, jest potgczone z drugim wejsciem
zespotu przetaczajacego SZ zapisu itak dalej aZ do n-tego uktadu generacyjnego A, ktérego wyijscie jest
potaczone z n-tym wejsciem zespotu przetaczajgcego SZ zapisu. Wyjscie pulpitu sterujacego P jest potgczone
zn+1 wejéciem zespotu przetaczajacego SZ zapisu iz wejsciem uktadu 1Z regulacji pradu zapisu. Wyjscie
Zespotu przetgczajgcego SZ zapisu jest potaczone z pierwszym wejsciem uktadu UZ zapisu, natomiast pierwsze '
wyjscie uktadu 1Z regulacji pradu zapisu jest potaczone z drugim wejsciem uktadu UZ zapisu, a drugie wyjscie
ukfadu 1Z jest potaczone z wejsciem uktadu miernika MZ pradu zapisu. Wyjscie uktadu UZ zapisu jest
potaczone z wejsciem gfowicy GZ zapisu. ’
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Zespo! O odczytu jest utworzony z blokow elektronicznych i elektrycznych o nastgpujacym potaczeniu,
Wyiscie gtowicy GO odezytu jest potaczone z obcigzeniem OB. Obciazenie OB jest potgczone 2 pierwszym
wejsciem zespotu przeaczajacego SO odczytu. Drugie wejscie zespotu przetaczajacego SO odczytu jest
potgczone z pulpitem sterujgcym P. Pierwsze wyijscie zespotu przetaczajacego SO odczytu jest potgczone
z wejdciem uktadu probierczego PX. Drugie wyjscie zespotu przetaczajacego SO odczytu Jest potgczone
zuktadem PO odniesienia. Trzecie wyjscie zespotu przetaczajacego zespotu SO odczytu jest potgczone
Z miernikiem MO odczytu. Wyjscie uktadu probierczego PX jest potaczone z pierwszym zaciskiem wyjéciowym
1, natomiast wyjécie uvktadu PO odniesienia jest potaczone z drugim zaciskiem wyj$ciowym 2. Trzecie wyjscie
zespotu przetgczajacege SO odczyiu stanowi trzeci zacisk wyjsciowy 3.

Gtuwica GO odczytu sktada sie z dziewieciu gtowic elementarnych GO1 ... GO9. ObcigZenie OB sktada
sig 2 dziewigciu obciagZert elementarnych OB1 ... OB9. Zespét przetaczajacy SO odczytu sktada si¢ z jedenastu
elementarnych przetacznikow SO1 ... 8011, Szczegdtowy opis potaczert gtowic elementarnych GO1 ... GO9,
obcigZert elementarnych OB1 ... OB9, i przetgcznikéw elementarnych SO1 ... SO11 jest opisany niZej.

Pierwsza elementarna gtowica GO1 jest potaczona z pierwszym obcigZzeniem elementarnym OB1 oraz
Z pierwszg koricéwka pierwszego przetacznika SO1. Druga gtowica elementarna GO2 jest potaczona z drugim
obcigZeniem eiementarnym OB2 oraz z pierwsza koricéwkg drugiego przetacznika SO2. Podobnie sg potaczone
pozostate gtowice elementarne GO3..GO09 z pierwszymi koricowkami odpowiednich przetacznikéw
S03...S09. Drugie koricéwki przetacznikow SO1...S09 sa potaczone z pierwsza koricowksg dziesigtego
przetgcznika SO10 i z trzecim zaciskiem wyjsciowym 3, natomiast pierwsza koricéwka piatego przetacznika SO5
jest potaczona z pierwszg koricowka jedenastege przetgcznika SO11. Druga koricéwka dziesigtego przeigcznika
SO10 jest potaczona z wejsciem uktadu probierczego PX, za$ druga koricbwka jedenastego przetacznika SO11
jest potaczona z wejsciem uktadu PO odniesienia. Koricowki przetacznikéw SO1..8011 stanowig styki
przekaznikéw, sterowanych z pulpitu sterujacego P za pomoca odpowiednio przyporzadkowanych klawiszy.
Klawisze te sq umieszczone na ptycie czotowej pulpitu sterujacego P. Do wyjscia 1 uktadu probierczego PX ido -
wyijscia 2 uktadu PO odniesieniasmoze byé podtaczony na przyktad miernik opdznienia impulséw, a do wyjécia
3 mote by¢ podtgczony miernik odczytu MO nie pokazany na fig. 5.

Zesp6t K kasowania jest utworzony z blokéw elektronicznych i elektrycznych o nastepujacym potaczeniu.
Wejscie uktadu UK kasowania jest potaczone z pulfitem sterujacym P. Pierwsze wyjécie tego uktadu UK jest
podtaczone do wejscia gfowicy kasujgcej GK, a drugie wyjscie jest potgczone z miernikiem MK kasowania,

Badana gtowica magnetyczna jest osadzcna w uktadzie mocujacym, a przewody jej sa podtaczone do
wspétpracujacych ukiadéw elektronicznych za pomoca ztacz wtyk—gniazdo. Pulpit sterujacy P jest potaczony
elektrycznie za pomocg kabli oraz odpowiednich ztacz wtyk—gniazdo z uktadem przewijaka T tasmy. Przewijak
T tadmy jest zaadaptowang pamiegcia tasmowa. W pulpicie sterujacym P znajdujq sie klawiszowe przetaczniki,
sterujace ruchem iasmy magnetycznej na przyktad ,ruch tasmy w przéd”, ,ruch tasmy w tyt”, ,stop’’ oraz
przetaczniki sterujace uktadami pomiarowymi jak wybieranie sciezek zapisu, wybieranie $ciezek odczytu, pomiar
przekosu, wtgczenie czestotiiwosci wybranego uktadu generacyjnego i temu podobne. W pulpicie sterujgcym P
znajdujq sie ponadto: uktad miernika MZ pradu zapisu, uktad miernika MK pradu kasowania, przy czym te
uktady miernikéw MZ, MK majg wspoiny wskaznik wychytowy.

Uktady generacyjne A, ... A— zespotu A (lub kombinacje kodowe impulséw) sg zestrojone na okre$lone
czestotliwosci, niezbgdne do wykonania pomiaréw podczas badania gtowic. Stu2a one do ustawiania 2gdanej
czestotliwosci pradu zapisu, ptynacego przez uzwojenia gtowicy zapisujace;j.

Przy pomiarze przekoséw sygnaly otrzymane z gtowicy odczytujacej GO s wzmocnione w ukiadzie
probierczym PX iw uktadzie PO odniesienia, a nastgpnie s3 przetworzone w tych uktadach PX, PO na dwa
impulsy prostokatne, ktorych jedro z szybkich zhoczy odpowiada wierzchotkom sygnatéw przesytanych
z glowicy GO odczyiu. Impulsy te s3 podane na wyijscia 1, 2, do ktérych dotacza sie w miare potrzeby
oscyloskop lub inne urzgdzenia pomiarowe, mierzace przesunigcia czasowe pomiedzy szybkimi zboczami
odpowiadajacymi wies'zdwtkqm sygnatow, przesytanych zpigtej gtowicy elementainej GO5 bedacej
odniesieniem oraz z dowolnej glowicy elementarnej na przyktad pierwszej gtowicy elementarnej GO1, pomiedzy
ktérymi badane sg przesunigcia czasowe informacji odczytanej z tego samego rzgdka tasmy wzorcowej przekosu,

Przy podaniu na wejscia uktadu probierczego PX iuktadu odniesienia PO tego samego przebiegu,
odpowiadajgcege napieciu odczytu jednej z glowic elementarnych, impulsy na wyijsciach 1, 2 tych uktadow PX,
PQ 53 zgodne w fazie. Na przyktad w omawianym urzadzeniu ma to miejsce wtedy, gdy uktad probierczy PX jest
dotaczony za pomocy piatego przetacznika SO5 do piatej gtowicy elementarnej GOb5. Przekos elementarnych
gtowic zapisy jest mierzony przy uzyciu tasmy roboczej. Na tasmie roboczej zapisuje sie rzadki, w ramach
ktdrych poszczegbine informacje, odpowiadajace giowicom elementarnym zapisu, zawierajg informacje
o przekosie tych gtowic,

Sposéb pomiaru przekoséw elementarnych gtowic zapisu wymaga doktadnego fazowania pradéw
zapisujacych, co jest zapewnione przez odpowiednie zestrojenie urzadzenia i specjalny przycisk do fazowania



a4 | 93 108

‘pradéw zapisujacych ptynacych dc giowicy zaspisu, Rénice czutodci elementsriveh glowic odezytu
i wynikajace stad réine wartodci smplitud napiecis odezy na Noszczegdinych Siadach nie wpivwajg na wynik
pomiaru przekoséw wskutek zastosowania ukisdéw probierczess PX i ndniesisnia FO majgcych whasciwodé
prawid#owej pracy w szerokim zekresie ampiitud napieé wejscicwych przyv nie zrnieniajacych sie paramstrach
impulséw wyjsciowych, )

Zas*rzeZenie patentowe

Urzgdzenie do.pomiaru parametrow dynamicznych glowic magnetycznych, zawierajace pulpit, kidrego
" pierwsze wyjécie jast potgczone z wejsciem zespotu zapisu, drugie wyjscie jest potgczons 2z wéjsc%em £0spoty
odczytu, trzecie wyjdcie jest potaczone poédrednio z gtowicy kasujgca, crwarte wyjicie jest potgczone z ukiadam
przewijaka tagmy magnetycznej z tym, Ze zaspd! zapisu posiada ukied zapisu, krdrego wyjicie iest putgozona
2 gtowicq zapisu, zespét odczytu posiada miernik odczytu orsz glowice odczytu, ktdra jest potaczona
zobcigienlem, znamienne tym, 2e zespdt {Z) zapisu ma zespdt (A} ukiaddw genaracyjnych (A;.
Ay ... An) izespdt przetaczajacy (SZ) zapisu, przy czym wyiscie pierwszeas uktadu gensracyinago (A;) jest
potgczone z plerwszym wajéciem zespotu przetaczajacego (SZ) zipisy, wyjscie drugiego ukiadu generacyjnego
(A,) Jest potaczone z drugim wsjsciem zespotu przetaczajguego (3Z) zapisu, wyjéciz n-tego rzedu ukiadu
generacyjnego (Ay} zapisu jest potgczone z ni-tym weiciem zespoiu przetaczaiscego (SZ) zapisu, wyisciz zespoiu
przetqczajacego (SZ) zapisu jest potaczone z pierwszym wejscizm znanego uktadu (UZ) zupisu, oraz ma uktad
(1Zj regulecji pradu zapisu, ktérego wejscie jest potaczone z.n+1-s2ym wejéciem zespotu przetaczajgcege (SZ)
2apisu, pierwsze wyjscie jest potaczone z drugim wejsciem zranegs ukiadu (UZ) zapisu, -2 drugie wyjscie isst
potaczone z miernikiem {MZ) pradu zapisu, zespdt (G} odczytu ma zesp6t orzatgczajacy (SO) odezytuy, ktérego
pierwsze wejicie jest potaczone z wyjéciem obciaZenia {OB}, pierwsre wyjécie jest potgczone z wejéciem uktadu
probierczego (PX}, drugie wyjscie jest potaczone z uktadem (PO} odniesienia, a trzacie wyjécie jest potgczone ze
znanym miernikiem (MO) odczytu, zesp6t (K} kasuwania ma uktad (K) kasowania, ktGrego pierwsze wyiscie jest
potaczone ze znang gtowica kasujacg (GK), a drugie wyjscie iest potgczone z misrnikiem (MK) kasowanis,
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