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(54) Korekéni zesilova& pro zobrazeni ekvidensit

1

Vynélez se tykd zapojeni korekéniho zesilovade pro zobrazeni ekvidensit zejména na mo-
nitorech rastrovacich elektronovych mikroskopil.

Princip rastrovaciho elektrcnového mikroskopu umo#fiuje Upravu a zpracovéni obrazovych
informaci elektronickou cestou. Tvarova korekce obrazového signdlu slouZi ke zvyrazndn{ ne-
bo potladeni urditych struktur a detaild v obraze. Nkteré épiékové rastrovaci elektronové
mikroskopy jsou vybaveny korekci nebo umo¥nujf prevod spojitého signdlu do n¥kolika drovni.
Delsf mo¥nosti je nap¥. zobrazeni v tzv. expandovaném kontrastu nebo ve formd ekvidensit.

Uvedené tvarové korektory Jsou vdak obvodovd sloZité a ndkladné.

Dosavadn! nevyhody odstranuje korekdni zesilova& pro zobrazeni ekvidensit, jehoZ pod-
statou je, ¥e vystup vsiupniho zesilovamde je spojen jednek p¥es prvni kondenzdtor s prvnim
odporem spojenym s kladnou svorkou zdroje nap&t{, s drubym odporem spojenym se zemni svor-
kou a pires prvni a druhy invertor s prvnim vstupem sou¥inového hradla a jednek pPes druhy
kondenzétor s t¥etim odporem spojenym se zemni svorkou a pires t¥eti invertor s druhym vstu-
pem soudinového hradla vystupem spojeného pies vystupni zesilova¥ s vstupni svorkou.

) Hlavnimi pPednostmi uvedeného zapojeni je obvodovd Jednoduchost, nizké pofizovaci né~
klady a velkd rychlost umoZnujici zpracovéni obrazového signélu i p¥i televizni frekvenci.

Vynédlez bli%e objasni p¥iklad zapojeni na priloZeném obrdzku 1.

Zapojeni‘sestévé ze vstupniho zesilovale 2 se schodovou charakteristikou pro p¥evod

spojitého vstupniho obrazového signdlu do nékolika diskretnich vrovni. V¥stup tohoto zesilo-
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vage je spojen pies prvni derivedni $lének, tvofeny prvnim kondenzédtorem 3 a odpory 4 a 3,
se vstupem prvatho invertoru 6 vystupem spojeného se vstupem druného invertoru 7. Vystup
vgtupniho zesilovaZe 2 Je je8t¥ spojen pies druhy derivadni ‘8lének sloZeny z druhého konden-
zétoru 8 a tietfho odporu 9 se vstupem tretiho invertoru 10. Vystupy invertori 7 a 10 Jsou
pfipojeny na vstiupy souéinovéhb hradla 11, jeho¥ vystup je vyveden bud p#imo nebo pres vi-
stupni zesilovad }2 ne vystupni svorky. Invertory §, 7, 10 mohou byt nehrezeny soudinovymi
hradly s paraleln¥ spojenymi vstupy. Potom ize s vyhodou pouZit pro funkei invertord 6, I,
10 a soudinového hradla 11 jednoho integrovaného logického obvodu, nap¥.: MH 7 400, SN 7 400,
MH 74500, SN 74500 e podobn&. Invertory 6, 7 mohou byt téZ nehrezeny jednim neinvertujicim
zesilovatem. Hodnoty odpord 4 & 5 Jsou zvoleny tek, aby invertor § reagoval pri sestupnych
‘nrendch signdlu Up a hodnota odporu 9 je zvolena tek, aby invertor 10 reagoval pfi hébéinych
hrendch signélu Up.

Prib8ny napdti v jednotlivych uzlech korek&niho zesilovae jsou zndzorndny na obr. 2.
Vetupni spojity videosignél Uy Je nejprve preveden na schodovy prab&h nepéti Uz. Ddle Je
znézorndn pribsh napsti Uz a Uy na vystupech invertord 7 a 10 2 prab&hy nap&ti Us na vystu-
pu soudinového hradla 11 a nap&ti Ug ne vystupu vystupniho zesilovale l1g.

Zapojeni za provozu pracuje nédsledujicim zpisobem.

Vstupni spojity videosignél U, Je pPeveden vstupnim zesilovaem 2 ne schodovy prib&h
nepéti Up. Deriveci sestupnych hran schodového nap¥ti Uy obdrZime zéporné impulsy, které
se pfivédi na vetup prvaiho invertoru 6. Po zesileni se objevi ne vystupu druhého invertoru
nepétl Us. Derivaci néb&#nych hran nap&ti U, obdriime kladné impulsy, na které reaguje tte-
t{ invertor 10, na jeho¥% vystupu se objevi nep&ti Uy. Logickym soudinem impulst napdti U3
a Uy obdriime dzkd obdélnikové impulsy nap&tf Us a po zesileni koncovym zesilovadem obdr-
#ime impulsy napdti Ug, které se potom privéd{ k obrazovce monitoru. Vzhledem k tomu, #e im-
pulsy napétl Ug vznikaji jen tehdy, kdyZ vetupni spojity videosigndl Up piekrodd urdité
diskretn{ Grovn¥ nap¥ti, md vysledny obraz charekter ekvidensit.

Birke impulsi nep&ti Uz Je prevéing déna &asovou konstantou prvaiho derivedniho &lén-
ku slozeného z prvntho kondenzdétoru 3 & odport 4 a 5, #ifka impulsd nap&ti Uy je obdobné
ddna &amsovou konstantou druhého derivedntho $lénku sestdvajiciho z druhého kondenzdtoru 8
a t¥et{ho odporu 9. S{fka impulsl nep¥tl Ug a tedy i si¥ke ekvidensit je déna prevding Zamso-
vymi konstantemi derivadnich &lénkd a Pédkovym kmitoltem. P¥i nizsim Péddkovém kmitodiu Je
nutné zvdt¥it hodnoty kondenzétord 3 a 8.

pREDMET VYINALEZU

Korekdéni zesilovad pro zobrazeni ekvidensit zejména na monitorech rastrovacich elektro-
novych mikroskopl vyzneleny tim, %e vystup vstupniho zesilovate (2) je spojen jednek pfes
prvnf kondenzétor (3) s prvaim odporem (4) spojenym s kladnou svorkou zdroje nep&ti, s dru-
hym odporem (5) spojenym se zemni svorkou a pres prvani a druhy invertor (6, 7) s prvnim vstu-
pem soudinového hradla (11) a jednak pies druhy kondenzétor (8) s tvetim odporem (9) spoje-
nym se zemni svorkou & pies tretl invertor (10) s druhym vstupem soudinového hradla (11)
vystupen spojeného pies vystupni zesilovad (12) s v§stupni svorkou (13). :

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznadené tim, Ze invertory (6, 7, 10) jsou nehrazeny soudino-
vymi hradly s paraleln¥ spojenymi vstupy.

3, Zapojeni podle badu 1 vyznadené tim, Ze invertory (6, 7) jsou nehrazeny jednim ne-
invertujfcim zesilovadem.

1 list vykresd

Severografia. n. p- zévod 7. Most



203485

Ve

| S

| e

obr. 2



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

