cormitemoa| POPIS VYN ALEZ U | 214 440

'K AUTORSKEMU OSVEDCENI |

(B1)

(61)

———

3) Vystavni priorita

)PV 721 - 81

URAD PRO VYNALEZY

(2
§22) Prihldseno 02 02 81
2

(40) Zvefejnéno 15 09 81
A OBJEVY (45) Vydéno 01 07 84

(51) Int. CI> B 22 D 41/12

(75)
Autor vynilezu  KRSEK PETR,
KOLACEK JAROMIR ing.,

1ANKOSE ALES ing.,
KUCHAK ANTONIN, OSTRAVA

(54)  Zapizeni pro nakldpdni rotadni nddoby, zejména nddoby vojizdnéro nisile

Vyndlez se tykd zaPizeni pro nakld-
péni rotadni nddoby, zeiména nidoby po-
jizdného misiSe a2 jeho ulelem je vyteSeni
konstrukce a uspoPdddni tohoto zafizeni
tak, aby dochdzelo k co nejmenSimu pri-
davnému zatiZeni otodného uloZeni nddoby.

Uvedendho Gdelu se dosdhne vytvoie-
nim dvojitého Yetdzového ozubeni na vél-
covém konei nddoby mezi funkinimi vdlco-
vymi odvalovacimi plochami, uloZenymi na
vdle&cich kolébky uloZeném v kulovém lo-
¥isku, mostu podvozku pojizdného migide,
Rovina, kterd je proloZend stiYedem kulo-
vého. lo%iska a kolmd na podélnou osu né-
doby pojizdného miside je od obou Yetézo-
vich ozuben{ stejné vzddlena. Het&zy,
které opdsivajl tato ozubeni a které jsou
opat¥eny individudlnimi pohony, také opa-
gdvaji stavitelné napinaci kladky.
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Vyndlez se tykd za®izeni pro nakldpdni rotadni nddoby, zejména nddoby pojizdného
miside a PesS{ jeho uspo®iddni a konstrukei tak, aby dochdzelo k nejmendimu p¥{davnému

zatiZeni otodného ulofeni nddoby p¥i jeho nejvyhodndjsich provoznich vlastnostech,

Je zndmo za¥fzeni pro nakldpini nddoby pojizdného miside, které je tvoPeno dvima
pratenci, jeZ jsou vyfvoieny na vnijsim povrchu obou vdlecovych koncl nidoby., Prstence se
odvaluji po vdledeich, které jsou ulo¥eny v lo¥iskdch upravenych v konzoldch, je¥ jsou
souddeti nosné kolébky, kterd je ulo¥ena v kulovém lo¥isku na mostu podvozku, Uprost¥ed,
mezi obdma prstenci je k povrchu vdlcového konce nddoby pripevndn v&nec cévového ozubeni
nakldp&ciho za¥izenf, do kterého ve snodni ¥4sti zabirajf z obou stran pastorky cévového
ozubeni, Tyto pastorky jsou uloZeny oto3n% v lo¥iskdch upravenych v konzoldch, jeZ jsou
pevné p¥ipevndny ke konstrukei nosné kolébky. Pastorkem otd81i elektromotor pies spojku,.
pfevodovku a spojovaci h¥idel, Nevihodou tohloto za®{zeni je, %e v pribshu provozu pojizd-
ného miside se funkdni plocha prstenci a vile’ki opotiebovdvd., Zv145t8 zde velmi z4ledi
na presnosti montd¥e, Tim se zhoriuji nodminky nro nrédci cévového ozubeni, které se ndkdy
nadmdrné opotiebovdvd, p¥ipadnd i polkozuje. Dali{f nevyhodou je, Ze sily ze zdb&rového
momentu se prendSeji na nddobu od jednoho pohonu jen pres jeden Sep cévového ozubeni,

V pfipadd poruchy na depech prstence cévovéino ozubeni, tek mohou vzniknout poti¥e s na=-
kldp&nim nddoby pojizdného misiée, Nevyhodou je rovndZ, %e v pfipadd opotPebovdvini cévo-

vého ozubeni v ndm vaznikai{ ne¥ddouct vile, které nelze nijak eliminovat,

Uvedené nevyhody odstranuje za®izeni pro nekldp®ni rotadni nddoby, zejména nddoby
pojizdného misile, je% sestdvd z kolébky, kterd je ulorend v kulovém loZisku upevnénénm
na mostu podvozku pojizdného misife a kterd je opat¥ena véleék& na nichZ je ulofena svym
védlcovym koncem nddoba pojizdného wisife, opat®enym po svém obvodu funkdnimi védlcovymi
plochami, mezi nimi% je vytvo¥eno ozuten? podle vyndlezu., Podstatou vyndlezu je to, %e
ozubeni, jez je Fetdzové, je dvoijité, p?idem? rovina proloZend st¥edem kulového loZiska
a ¥olmé na podélnou osu nédoby nojfzdnsho miside, je od obou Fetdzovych ozubeni stejn¥
vzddlena, Retdzovd ozubeni jeou opdséna Yetézy, jenZ jsou opat¥eny individudlnimi pohone

nimi jednotkami a jen% také opdsdvévaji stavitelnd napinaei kladky.

Vyhodou za¥izeni podle vynélezu je to, %Ze jeho sprdvni funkce neni zdvisld na pres-:
nosti montd¥e., Rovnd% opotFebovdvdni vdledkd a funkdnich védlcovych ploch vdlcového konce
nédoby nemi na funkci ze¥izeni nodstatny vliv. Vyhodou je rovnd%¥ to, Ze vzniklé vile v Ye-
t8zovém prevodu lze plynule eliminovat napinaci kladkou, Také Je vyhodou, Ze Fetdzovy pre-
vod na ke%dém konci nddoby je provedeh Jako dvojity a kaZdy konec nddoby je opatien dvima,
po mechanické strdnce, nezdvislymi pohony. P¥i porude jednoho pohonu jsou zbylé pohony
schopny po rozpojeni p#isludné spojky nddobou pojfzdného miside otolit. Vihodou je také,
Ze uspordddni dvojitého Fetdzového prevodu Je vzhledem k rovind prolo¥ené stiedem kulové-
ho loZiska a kolmé k podélné ose nddoby symetrické a co nejbli%e k ni, tak¥e pr¥{davné za-
tifeni vdledkd od nakldpScfho zabizen{ Je prakticky zanedbatelné, Daldi vyfhodou je, %Ze
nddoba a kolébka tvo¥#i spolu s pohony jeden mont4¥ni celek, vzhledem k tomu, %e ret¥zy

pridriujf kolébku k nddobd, tak¥e nddoba se mife pFi opravdch pojizdného miside pFepravo-
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vat zvléé%, ani¥ by byla ohroZena jeji schopnost motorického otédfeni mimo podvozek,

Na pFiloenych vykresech je zndzorndno pFrikladné provedeni zafizeni podle vyndle-
zu, kde na obr, 1 je jeho nirys, na obr, 2 Fez vedeny rovinou A-A z obr, 1 a na obr, 3

pldorys za¥izeni,

Zat{zeni pro nakldpdni rotaini nddoby, zejména nddoby pojizdného misile podle vy-
nilezu je tvoi'eno nddobou 2 opatienou vélcovym koncem L, ktery méd ma svém vnéjSim povr-
chu vytvoreny dvé funkdni vélcové plochy, kterymi je nddoba 2 uloZena na vdlefkdch 3,
které jsou upravené na kolébce 4, kterd je uloZens v kulovém leZisku 3 mostu podvozku.
Mezi funkdnimi vélcovymi plochami vdlcového komce 1 nédoby 2, jsou na jeho vn¥J¥im po-

vrchu vytvoYena vedle sebe Fet&zové ogubeni 6, 6", Rovina proloZeni stfedem kulového lo-

#iska 5 kolmé na podélnou osu nddoby 2 pojizdného miside méd od obou Pet&zovych ozubeni
7, 1°. Retdzem I, T~

6, 6  stejmou vzddlenost. Xetdzovd ozubeni 6, 6 opdsdvajfl Fetdzy
je opdsin ozubeny pastorek & a stavitelnd napinac{ kladka 9. Ozubeny pastorek 8 je otol=-
n$ ulo¥en v loriskdch 10, jeZ jsou upevnény v konzole ll, kteri je pripevnina ke kolébce
4. K vystupnimu konci h¥idele ozubeného pastorku 8 je pFipevména jedﬁa dd4ct spojky 12,
jeji? druhd 3dst je nasazena na vystupni h¥idel pFevodové skiind 13 s jejiZ vetupnim
n¥idelem je spojen brzdovy elektremotor 14. Stavitelnd napinaci kladka J je uloZena o~

todnd v loZiskdch 15, jejichZi t&lesa jsou suvné ulo¥ena ve vybrdni vytvofeném v komzole
il

Kotvici moment od brzdového elektromotoru li ge pienddi pres pievodovou sk¥in 13
a spojku 12 na ozubeny pastorek 8 a odtud pFes betdz T a Fet¥zové ozubeni § na vdlcovy
konec ) mddoby 2 pojizdného misife. Podle zmény sméru otdSeni brzdového elektromotoru 14
se méni smdr otdSeni nddoby 2 pojizdného misie., Vile vzanikajic{ v ozubeném pFevodu jeho
provozem jsou eliminovény stanovitelnymi napinaei kladkou 3, jeZ Je posuvnd svymi loZis-
ky 15 ve vybrdn{ konzoly 1l a jejif polohu je mo¥no zajistit, V pfipadd demontdZe nddoby
2 z podvozku pojizdného nisiSe 1ze demontovat nédobu 2 spoledné s kolébkou 4, nebot je
8 nmiddobou 2 polopruind spojema retdzy 1, l'. T{m je mo¥no napiiklad p¥i opravdch vyzdiv-

ky motoricky ot4d8et podle potieby nidobou 2, ani# by byla uspofddéna ma podvozku.

pEEDMET VYNAKALEZU

Zar¥{zen{ pro makldpdn{ rotaini nddoby, zejména nddoby pejizdného misile, sestdvd
z kolébky, kterd je uloZend v kulovéﬁ lo¥igku upevnéném na mostu podvozku pojizdného mi-
si%e a kterd je opatieni vdlelky, na nichi je ulofena svym vdlcovym koncem nddoba pe-
jizdného miside, opatfenym po svém obvodu funkimimi vdlcovymi plochami, mezi nimi% je
vytvofene ozubenf, vyznadené tim, %e ozubeni (6, 6f), jei je Tetdzové, je dvojité, pii-
Sem¥ rovina proloZend st¥edem kulevého loZiska (5) a kolmé ma podélmon osu nidoby (2)
pejizdného misile, je od obou #et&zovych ozubeni (6, 6°) stejnd vzddlema, a Fetizevd o-
guben{ (6, 6°) jsou opdsdna Fetdzy (T, 7°), jeni jsou opat¥emy individuélnimi pohomnymi
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Jednotkami a jef také epdsivdvaji stavitelné napimac{ kladky (9),

2 vykresy
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Obr. 3
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