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Navijeci mechanismus

Navijec{ mechanismus s proménnym navi-
Jjecim momentem v zdvislosti na tehové sile
filmového pdsu v navijeci vditvi promitaci-
ho pristroje je vyfefen tim zplsobem, Ze
mezi vystupnim ozubenym vdledkem a navi-
jeed civkou je uloZena vykyvnd snimaci
kladka, kterd je propojend & brzdicim me-
chanismem undSené ¥dsti diferencidlni
pYevodovky, Tato je tvofena vystupni &ds-
ti, uloZené pevné na hnené h¥ideli navije-
ci civky a vetupni &dsti, kterd je pohd-
ndnd Femenici, uloZenéd na hnaci h¥fdeli,
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Vyndlez se tykd navijeciho mechanismu s promé&nnym navijecim
momentem, regulovanym v zdvislosti na takové sile filmového pdsu
v navijec{ v&tvi promitaciho p¥istrojes

Dosavadni konstrukce za¥izeni pro navijeni filmového pdau
na navijeci{ civku u promitacich p¥istrojd, zvl4sté formdtu 16 mm,
jsou v podstaté FeSeny tPemi zdkladnimi zplisoby. Prvni zpisobd
gpodivéd na principu konstantniho momentu t¥ecich sil,coZ znamend,
Ze filmovy pds je po celou dobu navijeni taZen stdlym momentem,
To vdak s nartstajicim mnoZstvim navinutého filmového pdsu vede
gtdle k mensi navijeei sile, takZe miZe snadno dojit k nedostaw
tednému utaZeni zdvitd filmového pdsu., U druhého zplsobu se pri.
nartistajic{ hmotnosti filmového pdsu na jddru civky navijec{ moe
ment Umérné zvétduje, takZe navijeni je celkové rovnomdrné, Kone
strukéni prvky, kterd tento ndrist hmotnosti gleduji jsou viak
pomérné slozité stejné jako celd konstrukce, kterd navie vykazuje
pomdrné éastou poruchovost, pomaly rozbéh a v neposledni ¥$adé i
nestdlost nastavenych paremetri, Dalsi kontrukéni moZnost spodivd
v tom, %e je sledovdn primdr navinutého filmového pésu na navijeed
eivce a pFi jeho ndristu se navijeci moment Umérmé zvétduje, NejpFesw
néjsi a nejucelndjsi je metoda pFimého ¥izeni{ navijeciho momentu,
av8ak vyZaduje pouziti specidlnich servomotori a elektroniky, takZe
za¥izeni je vyuZivéno pouze v draZsich a parametricky ndrodnych
promitacich p¥istrojie

Z uvedenych dlvodli bylo tedy vhodné navrhnout takové FeSeni,
‘které by odstranilo nedostatky zndmych konstrukei a které by zaw
jidtovalo rovnomdrné a bezporuchové navijeni filmového pdsu na
jddro navijeci civky,

Tento kol ¥ed{ pPedmét vyndlezu, kterym je navijeci mechaw
nismus 8 proménnym navijecim momentem, regulovanym v zdvislosti
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na takové sfle filmového pdsu v navijeci vétvi promitaciho p¥i-
strojen

Podstata vyndlezu spodivd v tom, %e mezi vystupnim ozubenym
vdledkem, pevnd ulo¥enym na jednom konci hnaci h¥idele a navijecd
civkou filmového pédsu je souose uloZena vykyvnd snimsci kiadka,
propojend s brzdicim mechanismem undSené Sdsti diferencidlni pFrew
vodovky, kterd je tvofena vstupni 4stf, spFaZ%ené pFfevodem s hnaci
h¥{delf a vystupni d4st{, pewné spojené s hnanou h¥fdel{ navijeed
civkyo. Vykyvnd snimaci kladka je uloZena na konci jednoramenné pdw
ky, na které je vytvo¥en dotykovy Slen s dvouramennou pdkou, jejiZ
dels{ rameno je pruZnd spojeno s t8lesem p¥istroje, zatimco kratsi
rameno je spojeno 8 brzdicim mechanismem undSeci ddsti diferene
cidlni p¥evodovky, Brzdic{ mechanismus miZe byt tvoren pruiné& uchym
cenym brzdicim pédsem, uloZenym na povrchu unéddené ddsti uvedené
diferencidlni pfevodovky, Tato undSend Cdst je tvofena v . r Zkem,
uloZenym na kulidkovém loZisku, mezi jeho%Z kulidky zasahuji ploché
vystupky redukce, kterd je pevnd spojend s hnenou hifdeli navijecd
civkyo Vetupni &4st je tvo¥ena pouzdrem, které je volné otolné
na hnané h¥ideli a na kterém je pevné uloZeno uvedené kulidkové
loZisko a Yemenice, spojend Feminkem s Femenici, pevn& spojenou
g8 hnaci h¥ideli,

‘ VyFeSeny mechenismus odstranuje nedostatky zndmych navijecich
mechanismi, Omezuje totiZ nestédlost nastavenych parametri, Spatnou
rovnomdrnost navijen{ filmového pdsu a zdroven i velkou poruchovost,

P¥ikladné provedeni navijeciho mechanismu podle vyndlezu Je
schematicky zndzormé&no na p¥iloZeném vykrese, na kterém vyjedtujes

obre 1 navijeci za¥izeni v &ikmém pohledu
obr, 2 detailni provedeni diferencidini prevodovky

Jak vyplyvéd z obr, 1, je h¥{fdel 1, pohdnénd neneznalenym
elektrickym motorkem, zakondena Snekem 11, ktery Je ve stdlém zéd-
béru s ozubenym kolem 24, pevné uchycenym na hnaci h¥ideli 2, Na
jednom jejim konci je umistén vystupni ozubeny vélelek 21, kolem
néhoZ prochdzi filaovy péds 8, ktery je ddle veden kolem kladky 22
a snimaci kladky 23 na navijeci civku 31, Na opadném konci této
hnac{ h¥fdele 2 je pevn& uloZena Femenice 25, kterd je Feminkem 26
ve stdlém zdb&ru se vetupn{ Zdsti ]2 diferencidlni p¥evodovky 7,
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uloZené na hnané h¥ideli 3, na ni% je nasazena i navijeci civka
dle Zmin¥néd enimaci kladka 23 je uloZena na konei jednoramenné
péky 4, vikywn& umisténé na &epu 41, ktery je zekotven v t¥lese
pristroje. V. lomené Zdsti této jednoramenné péky 4 je uchycen
dotykovy &len 42 ve tvaru koliku, na ktery dosedd kratsi{ rameno
92 dvouramenné. pdky 5 uloZené na fepu 53, zakotveného v t&lese
pristrojes Jej{ deldf remeno 31 je védlcovou pruZinou 53 spojene
rovndZ s t&lesem pristroje. Kratdf rameno 52 této dvouramenné
péky 5 Je opatfeno kolikem 54, ktery je vdlcovou pruZinou 61
propojen s brzdicim pédsem §, opdsanym na povrchu unéd¥ené Zdsti
13 diferencidlni pievodovky 7, kteréd Jje uloZena na hnané h¥ide-
1i 3. Jak vyplyvé z obr. 2, 8klé4dd se v podstatd ze vstupni &dsti
12 undBené &4sti 73 a v¥stupni Zdsti Tl. Vstupnl &dst 72 Jje tvo-
fena volnZ otodnym pouzdrem J], na kterém je pevnd uchycena e~
menice J6 spojend Feminkem 26 s Femenic{ 25 a déle t&snicim
krouZken 78 odd¥&lené kulifkové loZfisko 715, na jeho% vn&js{ strand
je nelisovén ndkruZek J3i, ktery je ji%¥ sou¥dsti unéSené Eésti
713. Do n¥&j- je zasunuta redukce T4, které je ne hiideli 3 uloZena
pevnd. Na jeji bolni st¥nd jsou upraveny vystupky 141, Jjejichi
poet odpovidd podtem kulidek 751 kuliZkového loZiska 795, mezi
které jsou tyto vystupky 741 zasunuty.

Popsan¥ navijeci mechanismus pracuje ndsledovnd. Pe uvedeni
nenaznadeného elektrického motorku do chodu se zalne otédet hifdel
1l a rovn¥Z na n{ uloZeny 3#nek 1!, pohé&n&jic{ ozubené kolo 24

“hnac{ h¥fdele 2. S.n{ se soulasnd otdé¥f i Femenice 23, kterd
pomoci Feminku 26 uvede de rota¥niho pohybu také vatupni &dst 72
diferenciélniho prevodu J. Jak ji% bylo popséno, filmovy péds 8
obepind ddst snimac{ Xladky 23 = silov& na ni plsobi. Pokud vj-
slednice sil odpovidd predem stanovené rovnovéiné hodnotd, probihé
normélni navijeni. V tomto.pPipadé je jednoramennd péka 4 i dvou~
ramennd pgka 5 v klidové pologze a brzdici pds £ danou silou

brzdf ndkrufek 731, &im¥ vyvod{ moment, ktery} se prendsfi pires-
kuliZkové lo¥isko 79 v daném pPevodovém pomdru na vistupni ¥dst 71
diferencidln{ prevodovky 7. Rotadni pohyb vstupni &4sti 72 uvede
prost¥ednictvim kulidek J31 kulidkového loZigka 75 a mezi nimi
nasunutych vystupkd 741 redukce 74 do rotadniho pohybu i hnanou
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h#{del 3 a na n{ nasunutou navijeci civku 31 a probihé normdl-
ni navijen{. '

V pfipad¥ zvétSeného tehu navijeci civky 31 se filmov} pés
zaine napinat a snimaci kladke 23 je nadzvedédvéna. Soulasn¥ se
vychyluje jednoramennd péka 4 smirem nahoru. Timto pohybem se
vlivem gotykového ¥lenu 42 nedzveddwd krat3{ remeno 52
dvouramenné péky 5 a na ni umist¥ng kolik 54 uvolnuje tah
brzdicfho pésu §, takie na nékruZek J31 déferencidlniho pFevodu
1 pisobi mensi brzdic{ moment. Tak Jje. v¥stupni Zdst ]1 uvolnina
a rota¥ni pohyb Pemenice 76 se prenddi pouze na kulilkové lo~
¥isko 75 a nikoliv na. redukei 74, tekZe hnend hifdel 3 neni
pohéndne 2 navijeni filmového pédsu 8 na navijecf civku 31. Jje
pXeruseno, dokud nenastane novy rowmovédiny stav.

Popsané zarizeni vSak neni jedinym moZnym. FeSenims Pohor
vetupni 24sti lze nap¥. provdd#t jinymi mechanickymi proattfed-
ky neZ remirem, stejn¥ jako plsobeni.snimact kladky na brzdieci
&len unddeci &4sti diferencidlni pFevodovkye. Podstatné viak Je,
aby byla zachovéna 2ékladni funkce snimaci klsdky a rovnd% aby
byl alespon v principu poufit diferencidlnf pFevod pro néhon
hnené h¥fdele s uloZenou navijeci civkoue

VyteSeny mechanismus navijeciho. zatigzen{ je vhodn¥ pro
viechny druhy promitacich p¥istroji s uzkfm formétem filmového
pésu, zvl4¥tE formdtu 16 mm.
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1+ Navijecf mechsnismus s prom&nnym navijecim momentem, regulova-

nym.v zévis1osti na teshové sile filmového pésu v navijec{ vwi¥tvi
promitaciho pPistroje, vyznadujici se tim, Ze mezi vystupnim
ogubenym vélefkem /21/, pevnd ulofenym na Jjednom konei hnaci
h¥{dele /2/ a navijec{ civkou /31/ filmového pédsu /8/ je
souose uloZena vikyvnéd snimaeil kladka /23/ propojenéd s brzdi-
cim mechanismem uné$ené %ésti /73/ diferenciondln{ pPevodov-
ky, kterd je tvorena vstupni ¥dsti /72/, spPaZené pPevodem
8 hnac{ h¥idelf /2/ a vy¥stupni &dsti /71/, pevn& spojené
8 hnanou h#{delf /3/ navijeci civky/31/.

2. Navijeci mechanismus podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vykyvné
" snimacf kladka /23/ je ulo%ena na konci jednoremenné péky /4/,.
na ni¥ je vytvoren dotykovy &len /42/ s dvouramennou pékou /5/,
Jej1% del¥{ ramene /51/ je pruin¥ spojeno s t¥lesem pXistroje,

gatimco kratd{ remeno /52/ je spojeno s brzdieim mechanismem
unéddeci &dsti /71/ diferencidlnf v¥evodovky /7/e

3¢ Navijec{ mechanismuswpodieﬂbadg 1 a 2, vyznalujfc{ se tim, Ze .
brzdicf mechanismus je tvoren pruZfné& uchycenym brzdicim pédsem
/6/ ulo¥enym na povrchu unddené %dsti /T73/ diferencidlni pie-
vodevky /7/e

4. Navijec! mechanismus podle bedu 1, vyznafujici se tim, %e
undsSend %8st /73/ diferenciélni pirevodovky /7/ je tvoFena
nékruZkem /731/, wloZenym na kulidkovém loZisku /75/, mezi
Jeho% kuli&ky /751/ zesshuji ploché vistupky /741/ redukce /74/,
kterd je pevné& spojend s hnanou h¥idell /3/ navijeci civky /3/«

5 Navijeci mechanismus podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
vstapn! ¥dst /72/ Jje tvorene pouzdrem /T7/, které je volnéd
otodné na -hnané h¥fdeli /3/ & na kterém je pevnZ uloZfeno ku-
li&kové lo%isko /75/ a Femenice /T76/, spojenéd Feminkem /26/
# Temenicl /25/, pevn¥ spojenou s hnac{ hiidell /2/.

2 vykresy
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