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(54) Zut{zeni pro progremované vytvareni Zddanych hodnot pro PFidiei obvody funknich

veli¥in zetd%ovecfho pracoviit® motord

i

Vynélez se tyk4 zarizeni pro programovand vytvAreni Zddanych hodnot pro ¥idieci obvody
funkénich veli&in zat&¥oveciho pracoviitd motord, zejména spelovacich, opat¥ené pro kaZdou
z veli%in podle poZtu 1 a% n krokd Zddsnych hodnot odpovidajficim podtem ekvivalentnich
galvanicky propojitelnych obvodd nastaveni hodnoty jednoho z krokd, sestdvajicich z &fsli-
covyeh spina¥d jeko pam&fovych a zobrazovacich prvki.,

Provozni vlsstnosti motord, charskterizovené jejich funkdnimi velidinemi, se v pie-
véiné mife ovirujl ne specidlnich get&Zovecich pracovistich, které ve v&tiin& pripadd se~
nt&yeji ze zkudebnfho elektrického stroje, v&tsinou dynemometru, bud stejnosmirného nebo
vitivého, a piisluiného zkoudeného motoru, ktery se timtc dynamometrem brzdi, Nastavenim
pot¥ebnyck hednot denyeh funkénich velidin soustavy dynemometr = motor, nap¥{klad nasteve-
nim dsného prikonu motoru, lze potom této soustevé vnutit zcels urfité hodnoty potiebnych
funk&nich veli%in, jeko jeou hodnoty otd&ivé rychlosti a prendseného krnuticiho momentu,
Tento proces se v souXasné dob¥ uskutednuje prostrednictvim ¥fdicich obvodd, uenofédénych
pro kefdou funkdn{i veli¥inu semostetn&. Prostiednictvim t&chto ¥{dicich obvodd se udriujt
‘ pot¥ebné hodnoty denyech funk®nfch velidin motoru, tj. ot&¥ivé rychlosti i kroutieiho mo-
mentu a8 tedy i vykonu po zvolenou dobu jednoho kroku e déle ve vice krocich Zédanych hodnot
zcela eutomsticky., Je zfejmé, Ze kaZdy krok miZe mit Z4desné hodnoty funkénich velilin, te- '

dy otékivé rychlosti, krouticiho momentu a teké i Zasu nesteveného kroku Zddanych hodnot
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funk&nich veli&in jiné, SloZitost tohoto procesu nastevovédni hodnet funkdnfch veli&in v po¥-
tu 1 8% n krnkd vynucuje potiebu sestsvovst zatizeni, které by splnovale podminky progre=~
meveného vytvateni %4danych hodnot pro tyto ¥1dief obvody funkinich velidin,

Stévejlei ze¥izen! pro progremovens vytvérent ¥6denych hodnot pro ¥{dici obvody funk-
*nich velitin zet&oveciho precoviftd motord sestdvaji vidy z pamgfovych, s vyhodou i zo=
brezovseich prvkd, jeko jsou &islicové spinale, potenciometry, ple také klopné obvody,
A%rné pheky, megnetické pédsky spod., v nichZ se poZedovené hodnoty funk¥nich velilin, tie
std¥ivé rychlosti s krouticiho mementu v deném Case jednoho kroku, uloii, déle sestévajl
ze ze¥izeni pro méteni &esu, predstavoveného s vikodou digitélnimi hodinemi, a rovndi ee-
stdvejl z operelnich zesilovald, pop¥ipadé sislocoanalagovych p¥evodnikt dat apod., Jei
vloZensd dsts hodnot funkdnich veli¥in ns svém vystupu predévaii ve form& stejnosm¥rnych
nep&ti, jeiichi velikost je p¥imo Umdrnd %4dané hodnotl prisluiné funk¥ni weliliny Jjednoho
2z krokd u zkoufeného motoru.

U znsmych Peeni za¥izeni pro programované vytvdreni Zddsnyeh hodnot pro ¥{dici obvody
funkénich velidin zetiicveciho precovi3t® motord se Jjako paméfovyeh a zobrezovacich prvkd
obvodd nastsveni hodnoty jednoho z krokd doposud nejlastiji vyuzivé tdelicovych spinadd
precuifeich v dekadickém kédu jedna z deseti, to znamend 2e ${e20m nule a% devét je phita-
zeno deset dstovych vyvodd e ne keZdy z nich je mo#né podle poiamdovand hodnoty zvoleného
&{cle funkini veliliny pripojit spole¥ny sb&raZ spinale. Tyto &fmlicové spinede byvaji
konstruking uspordddny jako vicedekddové, u nichz se v pifpadd jejich apliksce pro progra-=
movené vytvédreni Z4dsnych hodnot pré rfdici obvody furkénich velilin zateiovaciho praco=-
vistE motord vyuiivej{l pro presné definovéni hodnot ke%dé z funkdnich velifin motord, tJ.
krouticfho momentu i ot&divé rychlosti vidy tii dekddy. Pro p*eshé definovéni &esu nasta=-
veni hodnoty funkini veliZiny jednoho z krokd se pPeva¥ng obsezuyji dvé dekddy spinade,
pridemZ zde se Lnformace o Sesu kroku pPend3f vitdinou tek, Ze prisluiné logické. nap&tové
Yrovn® obou dekdd Zesu jsou prevadiny logickymi obvody, tzv. snkodéry, do bindrniho deke~-
dického kddu e pribiiny fss méfeny zerizenim pro méreni Zasu se legicky komparuje s touto
informeei. V oksm¥iku koincidence pek sutometicky dochdz{ k prepnuti ns del3i krok & stav
zefizen! pro méPeni fmsu se nuluje,

Presné nestsvovéani potiebnych hodnot fﬁnkénich veli%in jeancho z krokd, af u% krouti=-
c{ho momentu nebc ots&ivé rychlosti, se u stévsjicich pefeni obvodd nastaveni hodnoty jed-
noho 2z krokd provédi pro ob& velidiny stejnym ip&sobem s to tsk, %e mezi keZdé dva nésledné
detové vyvody téZe dekddy jsou pFipojeny pPesné odpory téZe velikoati, kieré Jsou v podste-
t% zepojeny Vv sérii, pPiZemZ polet zsfazenych presnych odpord Jje roven &isiu nastavenému
ne spinedi, nebot zbyvajici presné odpory jsou sbératem spinads zkretovény. Pro pieené ng-
stevovén{ poZsdovené hodnoty funkdni velidiny jednoho z krokd se u iZshic fedeni vyuiivé
vfhodného pom&ru hodnot presnych odpord dvou sousednich dekéd jedns ku degeti, Protékde-li
taskto propojenymi pPesnymi odpory konstentni regulovany preud, vyivodi na nich Ubyiek na-=
péti, ktery je p¥imo Um&rny nastavenému &islu hodnoty pfislu¥né funkdni wveliliny Jednoho
2z krokd ne 8islicovém spinedi.

7 uvedeného je z¥ejmé, Ze u stdvejicich tedeni dosud ufivanyech zaffzeni pro progremo-
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vené vytvéareni Zddanych hodnot pro ¥#fdiei obvody funk¥nich velidin zatéZovaciho pracoviité
motord dlslednd wyuZfvéd analogovych prukl, jeko jsou zejména piesné teplotn¥ stebilni odpo=-
ry a nizkodriftové operaéni zesilovale., Vlastnosti t&chto prvkl, zejména vsak Jejich te-
pelny i nep&fovy drift, se uplatnujl po celé cestd nap¥fového signédlu nastavené hodnoty
funkéni velidiny, & vyrezné negativné.ovlivﬂuji funk&ni a provozni vlastnosti celého za¥{-
zeni. K zdva’nym nedostatkim se rovnéi iedi i to, %e tvorbu nap¥fového signdlu nastavovéni
%4dsnych hodnot ovliviuje zna&ny polet uZityeh prvkd, co? ddle zp¥tnd vede k poZadavku zvy=
éovéni presnosti jejich vystupnich parametrd a v disledku toho samozPejmé i k podstatnému
zvydovéni Jjejich porizovaci ceny. Pro dodrZeni velice prisnych poZadavkl presnosti vystup-
nich parsmetrd u u¥itych funk®nich prvkd, zejména u pfésnych teplotn& stabilnich odpory,

je bezpodmine&n& nutné prvky pedlivé vybirat a kontrolovat, nejlépe ihned u p¥islu3nych
vyrobed jednotlivych funk&nich prvkd, aby ndro&né podminky na piesnost vystupnich perametrd
t&chto prvkd byly dodrZfeny v co nejmendich tolerancich. Je fovnéi logické, Ze u tak vel-
kého mno¥stvi ufityeh prvkd se nutné budou vyrezn¥ negetivnd uplatnovat rovnd% i prechodovd
odpory spo;it mezi funk®nimi prvky. K dal3im nevyhoddm Yelenf uZivanych zabizeni Je tienha
d4le pri%fitat nutnost sestevovdni specidlniho udstPedniho zdroje prnudu, na jehoZ vystupu

by bylo moZné odebirat konstentni regiloveny proud, pot¥ebny zejména pro napdjeni obvodd
nasteven{ hodnoty jednoho 2z krokd s moZnosti nastaveni p¥islusné hodnoty s poZadovanou
presnoti, P¥i provozu zei{zeni protékéd tento proud pies spoje uZitych prvkd v nejriznéjsich
mistech zeiizeni v nedostatedné intenzit® a ddle snifuje vodivost t&chto spojl.

U%ivand zePizen{ se v kompletu velmi pracné sestavujf, oZivuj{ i nastavuji, Vymé&ne
nkterych vadnycﬁ prvkd zs nové, prakticky vidy v&volévé Petéz ndslednych poruch, napfiklad
p¥ vyménd ndkterveh vednyech &islicovyeh spinadld v zarizenich pracujicich u ufivatele do=-
chédz{ vidy k ¥4dstelndému znilen{ presnych odporld, cof ndsledn& vyvoldvéd problémy pii jJejich
néhradé, zejména v souvislosti s dodrZenim parametrd ndhrsdnich piesnych odpord a samoziejmé
také pri ndsledném opdtném uvddéni zarlzeni do provozu,

Tyto nevyhody jsou u zedizeni pro progreamované vytvareni Zd4danych hodnot pro PFidief
ohvody funkZnich velidin zet&Zovaciho pracoviité motord podle vyndlezu odstranny tim, Ze
ka?dy z obvodd nastsveni hodnoty jednoho z krokl je tvoten slespon jednim &tyFbitovym spi-
natem, 8 vyhodou Q binérnim dekadickém kddu, opat¥enym datovymi vyvody a sbérali, pfitem?
datové vyvody slespon jednoho spinade prvniho a¥ netého obvodu nastaven{ hodnoty Jjednoho
z krokd pFfsludejicl stejné dekdd& i bitu Jjsou pPes odd&loveci diody, piipojené k datovym
vyvodfin alespon jednoho spinale v zévdrném sm¥ru, pripojeny k jedné z datovych ebirnie, na-
péjenyeh ze zdroje stejnosmérného nsp¥ti, 8 vyhodou p¥es napdjeci odpor, pFipojenych k logice
ké sfti, tvorené nep¥ikled &islicovd enalogovym pPevodnikem dat, komparstorem a podobng,
p¥{sludejici jedné z funk¥nich veliZin, a sbérale alespon jednoho spinaZe obvodu nastaveni
hodrioty Jednoho z krokd Jjsou pripojeny ke sb&rnému vodidi aktivace kroku, zapojenému ke ko=
lektoru spineciho tranzistoru jako vatupu obvodu, ektivece jednoho z krokd slespon jedné
z funkdnfch velidin, nepdjeného pies k;lnktorovy odpor ze zdroje stejnosmérného nap&ti,

s vvhodeu spole¥ného i pro napdjeni datovyeh sbdrnic slespon Jednoho spinale, sestdvajfciho

ddle ze svitloemitujicf diody indikece sktivace kroku, budiciho tranzistoru jsko neadtoru,
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k jeho% bdzi je pres bédzovy odpor a bdzovou dicdu p¥ipojen jeden z vy¥stupd dekodéru pievo-
du kédu, s vyhodou pro prevod hinérnfho dekadického kddu na kéd 1 z n krokd nastaveni hod=-
not ne nep&fové drovni odpovidajfei tranzistorovd vézenym logickym obvodim a s vyhodou
opetifeného podle podtu 1 a% n krokd Zddanych hodnot odpovidajicim podtem vystupld, na Jjehok
vatup je pripojen obvod vybdru pofadf obvodd nastaveni hodnoty jednoho z krokd.

Ze¥{zeni pro progrsmovené vytvéd¥eni Zsdanych hodnot pro #{dief obvody zat&Zovaciho .
precovist® motord, zejméne spalovecich, podle vyndlezu, je zeloZeno na disledné digitali-
zaci FeSeni, jeho¥ hlsvni vyhodou je, %e tvorba, prepinéni i pirenos informace se v prevéiné
délece informa&niho Pet¥zce d&je vyaokodrovﬁovﬁmi logickymi signdly. S tim souvisi i nepo-
mérnd vys8{ intenzity proudd protékajfciech spoji mezi prvky, %imZ se v podstatd vyloudf
vliv prechodovych odpord, Teplotni i napé{ovy drift prvkd ufitych v zeifizeni podle vyndlezu
nemd ne logické signdly %4dny vliv., Rovné% se zne&n? snifujf nédroky ne p¥islusny zdroJj prou=
du, ReSeni podle vyndlezu se vy»naduje nesrovnateln& mendim podtem nastavovacich prvkd, neZ
je tomu dosud u uZivenych refieni, Tim Je mo2né za¥{zeni podle‘vynélezu konstruk#ng uspotd-
dat do pom&rn¥ melého zestasvoveciho prostoru o kvalitativn¥® men¥ich zastavovacich rozmé&rech,
ne¥ tomu je u stévajicich PeSenfi. U navrhovaného Peleni{ za¥izeni podle vyndlezu se pPevdind
uplatnujl tekové funkéni prvky, u nich? jsou ndroky na toleranci jejich perametrd nesrovnae-
telnd men3f{, co¥ ve svém dlsledku vede ke kvelitativn& ni%3i{m pofizovacim ndkladlm celého
zetizen{, Rovn¥% néroky na opravy s vymény prvkd uZitych v zefi{zeni podle vyndlezu se pod-
stetn® snifujf., Napfikled pti vym&n& {slicovych spinadd obvodd nastaveni hodnoty jednoho
2z krokd mi%e nenejvys dojit souesn& pouze k jednoduché vyménd pifsludné odd&lovaci diody.

Ne pripojenych vykresech je zndzorn¥n prikled provedeni zaifizeni pro prngramovené vy
tvdPeni %d4denych hodnot pro Ff{diectf obvody funkinich veli¥in zat&Zovaciho pracoviitd motord
podle vynédlegu, pFifemZ obr, 1 je schematicky zndzornénoc moZné zepojeni zari{zeni s obvody
nasteveni hodnoty 1 a% n krokd jedné z funknich velidin opatienymi tPemi Ety¥bitovymi spi-
na¥i prn nestaveni %4dsné hodnoty jednoho kvoku prostiednictvim t¥f po sob& ndsledujicich
dekedickych F4dd, na obr., 2 Je zndzorndn pohled ns konstruk&ni uspoidddnf za¥izeni podle
vyndlezu ve sméru od Zelni st&ny sk¥{n&, v ni? je zs¥f{zeni podle vyndlezu usporddédno podle
zepojeni zndzorné&ného né obr. 1 a na obr. 3 je znédzorndn bo¥ni pohled na konstruk®n{ uspo-
fédénivzarizeni.podle vynédlezu zndzorniné na obr. 2.

Za¥izeni pro programované vytvéareni Z4denych hodnot prb #1dici obvody funk&nich velie
#in zat&¥oveciho pracoviit® motord, zejméns spelovacich, podle vyndlezu, je opstfenc pro
keZdou z velidin semostatn¥ podle podtu 1 &% n krokd Zddanych hodnot odpovidaifcim podtem
obvodd ] nasteveni hodnoty jednoko z krokd, KeZdy z cbvodd ) nesteveni hodnoty jednoho z kro=
ki je podle pPedem uvaZované presnosti nssteveni %4dané hodnoty tvo¥en odpovidajfeim %isli-
covych spinedd 11, pracujfecich & vyhodou v bindrnim dekedickém kdédu, z nich% keZdy je pii=
sludny vZdy Jjen pro jeden dekedicky rdd., Jedno z moZnych vyhodnjch uspoPdddni obvodd 1
nesteveni hodnoty jednoho z krokd je znézorn&no ne obr, 1, kde ka¥dy obvod ] nastaven{
hodnoty Jjednoho z krokd je tvoren kompletem ti#f &ty¥bitovych &islicovych spinedd 11, coi
odpovidé nesteveni hodnoty Jjednoho z krnkd prostrednictvim 1#{ po sob¥ ndasledujicich deka~
diekyenh ¥4ds, Ofslicové spinale 11 " jsou opstieny datovymi vyvody 12 & sbéradi 14.
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Dotové vyvedy 12 &{slicov¥ch spinedd 11 prvnfho aZ n-tého obvodu 1 nastaveni hodnoty jed-
ncho z krokd p¥isluiné stejné deksdd i bitu jsou pripojenv parsleln¥ k jedné z'datonch
sbérnic 13, které jsou pripojeny k logické siti 3, tvorené napiiklad &islicov¥ analogovym
prevodnikem, nebo kompsrétorem s podobn¥, Mezi datové vyvody 12 &islicovych spinedd 11 a

_ datové shirnice 13 jsou vloZeny odd¥lovaef diody 16, pripojené k datovym vyvodim 12 spi-
nedd 11 v zdvirném sméﬁu, které zejména zabezpeduji, %e nedojde k vzdjemnému ovlivhovén{
g{slicovych spine&d 11 v jednom obvodu 1 nastaveni hodnoty jednoho 2 krokd a soulasn¥ i
del¥ich obvodd 1 nestavenf hodnotv jednoho z krokd nevzdjem. Detové sbérnice 13, ke kteryam
jsou prost¥ednictvim datovych vyvodd 12 spinadt 11 piipojeny obvody 1 nastaveni hodnoty
jednoho z krckd, jsou nepdjeny ze zdroje stejnosm&rného nap&tl, s vyhodou pes napéjecs
odpory 17. Shérade 14 &fslicovyeh spinadd 11 keZdého z obvodd 1 nasteveni hodnoty jednoho
z krokd jsou pPipojeny peralelnd k jednomu z pPisluinych sb&rnych vodidlh 15 aktivace kroku,
Jednotlivé sb¥rné vodile 15 ektivece kroku jsou pripojeny ke kolektoru spinscfho tranzis-
toru 21, predstavujicfho vstup obvodu 2 sktivace jednoho 2 krokd alespon jedné z funkdnich
veli&in, Obvod 2 ektivece jednoho z krokd, napédjeny pFes kolektorovy odpor 26 ze zdroje
siejnosmérného nepéti spoleiného i pro napdjeni obvodd 1 nastaveni hodnoty jednoho z kroki,
sestdvd ddle ze svétloemitujicf diody 22 indikace sktivece kroku, budiciho tranzistoru 23,
ktery je zapojen jeko negdtor a ovl&dd spinaci tremzistor 21. K bdzi budicfho tranzistoru
23 Jje pres bézovy odpor 24 a diodu 25 pFipojen dekodér 4 prevodu binérniho dekadického ko=
du ne k8d 1 z n krokd nastsveni hodnot na napétové drovni odpovidajicf tranzistorovd véza~
nym logickym obvodim, Na vstup dekodéru 4 pPevodu bindrniho dekadického kddu je potom prie
pojen obvod § vybiru po¥edfi obvodld 1 nasteveni hodnoty jednoho z krokd.

Pro dose¥enf minimdlnich konstrukinich rozm¥rd a tedy i porizovacich nédkladl je zari-
zeni pro progremovené vytvéa¥eni %ddenych hodnot pro Pidiei obvedy funkinich veli¥in zatd-
Yovectho precovidté motord podle vyndlezu uspordddno v samostatné sk¥ini tak, Ze datové
sbérnice 13 odoovidejicich dekdd i bitd ¥{slicovych spinadd 11 keZdého z obvodd 1 nastave-
ni hodnoty jednoho z krokd jsou uspoiréddny jeko ploiné spoje na alespon jedné pevné pod=
lo¥ce § s plo¥nymi spoji, tvorené nap¥iklad cuprextitovou destikou, jeko navzdjem rovno-
b&%né vodivé dréhy 7, jek je zndzorn&no na obr, 2 & 3. Pevné podloZky § s ploénymi spoji,
prisludeiici jednomu z obvodld 1 nestaveni hodnoty jednoho z krokd jsou umistény svisle a
v pravém thlu k %elni st3nd zerfzeni a vidi sob& nevzdjem jsou uspo¥ddény planpsralelné.

K vodivym drehdm 7, predstavujicim detové sbérnice 13, jsou pres odd¥lovaef diody 16 s pro-
tilehlymi vyvody 18, orientovenymi kolmo k Zelnf st¥n& zarfzeni a v roving pfiqluéné éevné
v podloZky 6 s plodnymi spoji, pFipojeny konce datovych v¥vodd 12 odvovidejicich dekdd i bitd
¢islicovych spinadd 11 pFfsludnfch jednomu z obyodﬁ 1 nestaveni hodnoty Jjednoho 2z krokd.
Tyto &islicové spinsde 11 jsou usporsdény tek, %e viechny datové vyvody 12 kaZdého ze,épi-
ns2d 11 bindrnfho dekedického k6du prfslusné dekddy i bitu jsou usvordddny vodorovn¥ a rov-
noh&snd, pridem? spinede 1l jednotlivych dekdd usporddané v jednom obvodu 1 nastaveni hod-
noty iednoho z krok® jsou umistdny svisle pod sebou, 17 kafdého obvodu 1 nastaveni hodnoty
jednoho z krokly j sou sb&rafe 14 spinadd jedhotlivych dekd4d propojeny paraleln& sbérnym
vodidem 15 sktivece kroku, ktery je uspordddn vodorovné a rovnobéind s delni sténou skiing
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zetizeni podle vvndlezu. Sb&rny vodil 15 aktivace kroku je p¥ipojen ke kolektoru spinecfho
tranzistoru 21 p¥isludného obvodu 2 ektivace jednoho z krokﬁ slespon jedné z funkinich ve-
1i%in, ktery Je uspofdddn na druhé pevné podloZce 8 s plodnymi spoji, usporddané paralelnd
s prvnimi pevnymi podloXkemi 6§ s plod3nymi spoji.

Ns druhé pevné podloZece 8 s plo3nymi spoji lze rovn&% s vyhodou uspofddat i dekodér
4 prevodu kodu,

Prineip &innosti za¥izeni pro progremované vytvébeni Zddsnych hodnot pro #idieil obvody
funk&nich veli¥in zat&%oveciho pracovi3t¥® motord podle vyndlezu je moiné vysledovet ze za=-
pojeni zndzorn&ného na obr, 1. Odtud je patrno, Ze vybuzenim géﬁierého ze spinacich tran-‘
zistord 21 p¥isludného obvodu 2 sktivace jednoho z kr~kd, ne jho% kolektor jsou prost¥ed=-
nictvim sb&rného vodi¥e 15 aktivsce kroku pfipojeny sbérafe 14 spinedd 1l odpovidajfctho
ohvodu 1 nssteveni hodnoty jednoho z krokd, Jje mo¥no tento obvod 1 nastaveni hodnoty jedno-
ho z krokd sktivovet, Dal3f obvody 1l nesteveni hodnoty Jjedncho z krokd nemajf mofnost pii=-
zemnit své sb&rné vodile 15 aktivace kroku viivem odd&lovacich diod 1§, které zamezi vzniku
nefddoucich vzdjemnych vezeb, PF{sluiny obvod 1 nestaveni hodnoty Jednoho z krokid Jje uvadén
do tinnosti prostfednictvim obvodu 5 vybéru poradi obvodd 1 nsstaveni hodnoty jedného z kro-
kU pres dekodér 4 pfevodu kédu, opatreny podle podtu 1 aZ n kroklt Zddenych hodnot odpovida=~
jiefm podtem vystupd, z nichZ pouze aktivoveny Jje ve stavu logické nuly s vSechny oatatni
jsou ve stavu logické jednifky., Po p¥ivedeni této logické nuly na bdzi budicfho tranzistoru
23 p*isludného obvodu 2 aktivece jednoho z krokd se tento prost¥ednictvim bézové diody 25
g hédzového odporu 24 uzevie & n2 jeho kolektoru se objevi zvySené kladné napstf{., Toto na-
p&ti uvede do Cinnosti svétloemitujlici diodu 22 a proud ji protékajicf vybudf spinaci tran=
zistor 21. Odpor mezi kolektorem & emitorem vybuzeného spinacfho tranzistoru 21 poklesne
ne hodnotu potredbnou k prizemnéni sh&rného vodile 15 aktivace kroku s tedy i k aktivovéni
sbéredl 14 pfisludnyech spineZd 1l daného obvodu ) nestaveni hodnpty jednoho z kroki.

Sv&tloemitujici dioda 22 obvodu 2 aktivace jednoho z krokd svym prahovym nap&tim sou=
tasnd zejistuje dobré uzevieni spinaciho trenzistoru 21 v piiped&, kdy pFisludny obvod 1

nsstoaveni hodnoty jednoho z krokd je ve stavu logické Jjednilky.

PREDMET VYNALEZU

1, Zsiizeni pro programovené vytvareni Z%4danych hodnot prc ¥idic{ obvedy funkZnich
veli¥in zet&%ovaciho pracovit® motord, zejména spelovacich, opatiené pro keidou z velidinm
podle podtu 1 a% n krokd %4danych hodgot odpovidajfcim podtem akvivalentnich gelvenicky
propojitelnych obvodl nestaveni hodnoty jednoho z krnkl, sestdvajicich z &islicovych api-
nadd jeako pem#fovych a zobrazovacich prvkd, vyznefujici se tim, Ze kaZdy z obvodld /1/ nae-
staveni hodnoty jednoho z krokd je tvoien alespon jednim &ty¥bitovym spinadem /11/, 8 vy~
hodou v bindrnim dekadickém kodu, opatPenym datovymi vyvody /12/ & sbiraii /14/, priZem?
datové vyvody /12/ slaspon jednoho spinade /11/ prvniho e% n-tého obvodu /1/ nesteveni
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hodnoty Jednoho z krokld prislusejic{ stejné dekdd& i bitu Jsou pies odd&lovaci{ diody /16/,
pripojené k dstovym vyvodlm /12/ alespon jednoho spinade /11/ v zévérném sm&ru, pFipojeny
k jedné z detovych sbérniec. /13/, napidjenych ze zdroje stejnosmérného napéti, s vyhodou
pres nepdject odpor /17/, pripojenych k logické sfiti /3/, tvorené nap¥iklad &fslicovd ana=-
logovym prevodnikem dst, komperdtorem & podobn&, piislule;jici jedné z funk&nich velilin,

s sbérate /4/ alespon jednoho spinede /11/ obvodu /1/ naestaveni hodnoty jednoho z kroks
jsou pripojeny ke sbérnému vodidi /15/ sktivece kroku, zapojenému ke kolektoru spinaciho
trenzistoru /21/ jeko vstupu obvodu /2/ ektivace jednoho z krokd alespon jedné z funk&nich
veli¥in, nepdjeného pres kolektorovy odpor /26/ ze zdroje stejnosmérného ﬂapéti, s vyhodou
spole®ného i pro nepijeni dstovych sbirniec /13/ slespon jednoho sninale /11/, sestdvejfelho
ddle ze sv¥tloemitujic! diody /22/ indikace aktivace kroku, budiciho trenzistoru /23/ jako
negdtoru, k jeho% bdzi je pPes bdzovy odpor /24/ a bhAzovou diodu /25/ pPipojen jeden z vys~-
tupd dekodéru /4/ prevodu, kédu, s vyhodou pro preved bindrniho dekadického kédu na kéd

1 z n krokd nssteveni{ hodnot na napé{ové Urovni odpovidajic{ tranzistorové vézenym logice
kym obvodim & s vyhodou opet¥eného podle poltu 1 af n krokd Zddenych hodnot odnovidejfcim
po&tem vystupld, ne jehoZ vstup je pripojen obvod /5/ vyb&ru poredi obvodd /1/ nastaveni
hednoty Jjednoho z krokd,

2. Zstizeni podle bodu 1, vyznedujiec{ se tim, Ze detové sbdrnice /13/ pPFisludejict
stejné dekadd i bitu spine&d /11/ prvniho a¥ n~tého obvodu /1/ nasteveni hodnoty jednoho
z krokd jsou uspordddny jsko plodné spoje ne alespon jedné pevné podlo¥ce /6/ & plodnymi
spoji, tvorené naprikled cuprextitovou destikou, Jako nevzdjem rovnob&Zné vodivé dréhy
/7/, ke kterym jeou pPes odd&lovec! diody /16/ s protilehlymi vyvody /18/, s vy¥hodou ori-
entovanymi kolmo k Selni st¥nd ze¥fzeni a v rovin& alespon jedné pevné podlo¥ky /6/ s plos-
nimi snoji, piipojeny konce datovych vyvodd /12/ spinadl /1l/, p¥idemZ sbérade /14/ spina-
&% /11/ jsou propojeny sb¥rnym vodilem /15/ sktivace kroku, s v¥hodou uspoiddanym vodorovn¥
g rovnobd¥nd s delni stnou sk¥in¥ zarizeni, pripojenym ke kolektoru spinaciho tranzistoru
'/21/ pPi{slusného abvodu /2/ sktivece Jjednoho z krokld, usnoiddaného na druhé podloZce /8/

s plodnymi spoji sou¥ssn¥ s ostetnimi obvody /2/ sktivace jednoho z krokd.

3. Ze¥{zeni podle bodu 2, vyznslujief se tim, %e ne druhé podloZce /8/s plo¥nymi spo-
ji je uspoPAdédn dekodér /4/ pevodu kodu.

4, Ze¥izeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, %e pevné podloZky /6/ s plodnymi spoji
jsou nevzdjem uspobdddny plenperslelné.

5. ZaPizeni podle bodd 2 & 3, vyzns¥ujici se tim, Ze druhé podloZke /8/ s plosnymi
spoiji je k prvnim podlofkédm /6/ s plo3dnymi spoji uspofddédna planparaleln¥,

3 vykresy
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