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Anordning ved apparat til fremstilling
av flerplatede glassenheter helt av glass.

Foreliggende oppfinnelse er rettet pd fremstillingen av
flerplatede glassenheter av glass ved hjelp av en fremgangsmite som
utnytter et understdttende element som baerer en glassopphetende
brennerenhet sammen med et par formevalser som er innrettet for 32
presse de opphetede, nedre kantpartier av et par glassplater til
integrert forseglet forhold med hverandre, hvor det ved progressiv
oppheting og pressing av kantpartiene omkring omkretsen av platene
til forseglet forhold dannes en kontinuerlig kantvegg og et inneluk-
ket luftrom pd denne mdte frembrakt mellom platene og som ogsi om~-
fatter en fSlerinnretning for styring av en vertikalt rettet beve-
gelse av bzreelemeritet eller plattformen for brenneren og formeval-
sene ‘og for 13sing av plattformen .mot bevegelse under en pafdlgende
forseglingsoperasjon,
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Det primere formdl med fofeliggende oppfinnelse er imidler-
tid & skaffe tilveie i en fremgangsmidte og et apparat av nevnte type
forbedrede fdler- og styreorganer for mer ndyaktig og hurtig lokali-

sering og innstilling av de elementer som benyttes til forsegling av

kantene av de innbyrdes adskilte glassplater.

Oppfinnelsen vil bedre forstdes ut fra folgende detaljerte
beskrivelse under henvisning til tegningene, hvor fig. 1 er et perspek-
tivriss av en flerplatet glassenhet helt av glass av den type som
foreliggende oppfinnelse angér; fig. 2 er et snitt av glassenheten
hovedsakelig langs 1injeh 2 - 2 pd fig. 1, fig. 3 er et delvis verti-
kalt lengdesnitt av apparatet for fremstilling av flerplatede glass-
enheter helt av glass i samsvar med foreliggende oppfinnelse, fig. 4
er et vertikalsnitt hovedsakelig etter linjen 4 - 4 p& fig. 3, fig. 5
er et planriss hovedsakelig etter linjen 5 - 5 pd fig. 4, fig. 6 er
et vertikalt lengdesnitt av en detekteringsenhet konstruert i samsvar
med oppfinnelsen, hovedsakelig etter linjen 6 - 6 p& fig. 5, fig. 7
er et horisontalsnitt hovedsakelig etter linjen 7 - 7 p& fig. 6, fig.

8 er et vertikalsnitt etter linjen 8 - 8 pd fig. 6, fig. 9 er et verti-
kalsnitt etter linjen 9 - 9 pd fig. 6, fig. 10 er et perspektivriss

av en luftmottagende plate, fig. 11 er et skjematisk riss av den mite
hvorpd kantveggen formes og fig. 12 er en skjematisk fremstilling av

styresystemet, hvorav detekterings- eller fdlerenheten utgjor en del.

I samsvar med foreliggende oppfinnelse er der skaffet til-
veie et apparat for forsegling innbyrdes av kantpartiene pd adskilte
glassplater, omfattende en anordning for understdttelse av en nevnte
piate i adskilt innbyrdes motst8ende forhold, en anordning for beve-
gelse av understottelsen og de plater som bzres av denne, langs en
bestemt bane, forseglingsorganer anbrakt.langs banen, en anordning
som bzrer forseglingsorganene og er understottet for bevegelse mot
og bort fra nevnte bane, organer for bevegelse av nevnte bereanord-
ning, en innretning for & fbre en gass pd tvers av banen, en innret-
ning for i motta ne&nte gass, og en anordning for omdannelse av trykk-
variasjoner i den mottatte gass til signaler som bevirker at nevnte
bevegelseéorganer béveger beereanordningen og forseglingsorganene mot
og inn i og bert fra og ut av forseglingsstilling i fo?hold ti1 banen
for nevnte pléters kantpartier; idet oppfinnelsen utmerker seg ved at
den nevnte omdannéisesanordning inkluderer en elektrisk krets for sty-
ring av de nevnte signaler og en differensialtrykk-svingersender 114
hvis ene side er-tilkoblef mottakerinnretningen for gassen og den annen
side forbundet med den elektriske kr%ts, ideﬁ den nevnte innretning
for 8 fore en gass pd tvers av banen omfaﬁxér en r§riedning 87 med en
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avlgpskanal 107 og organer 89 for tilfdrsel av gass under trykk til
nevnte rérledning, idet innretningen for & motta nevnte gass omfatter
en rériedning 88 med en &pning 108 som fdrer til denne og som er ho-
vedsakelig rett overfor den nevnte avldpskanal fra den fSrstnévnte
rérledning, og organer 109 beregnet pd & redusere turbulens i gassen
og den nevnte differensialtrykksvingersender 114 omfatter et kammer
112 som kommuniserer med mottakerinnretningen for gassen, idet en
boyelig membran 113 lukker kammeret, et anker forbundet med membranen
for bevegelse sammen med denne, og en spole 117 som omgir ankeret og
har en primerside forbundet med en kraftkilde 121 og en sekundzrside

med en signalutgang som er proporsjonal med ankerets forskyvning.

Som allerede antydet, er foreliggende oppfinnelse beregnet
pd & fremstille hermetisk forseglede glassenheter laget helt av
glass og pd fig. 1 og 2 er vist en flerplatet glassenhet helt av glass
av den type oppfinnelsen angdr. Som vist p3 disse figurer, omfatter
en slik-enhet to plater 20 og 21 av glass og ubevegelig i en innbyr-
des adskilt, parallell stilling med flatene mot hverandre ved hjelp
av sammenhengende integrerte kantveggpartier 22, 23, 24 og 25 som
likeledes virker for & frembringe et hermetisk forseglet luftrom 26,
hvorfra eventuell fuktighetsinneholdende luft kan fjernes gjennom en
rorformet innsats 27. (vist med brutte linjer) som deretter kan lukkes

ved forsegling.

Som vist pd fig. 3 og 4, omfatter anordningen for frem-
stilling av slike flerplatede glassenheter helt av glass normalt en
ovn 30 og tilhdrende organer 31 innrettet for understdttelse og fdring
av et par glassplater opprettstdende og med innbyrdes avstand med
flatene overfor hverandre gjennom ovnen. Innenfor de isolerte fire
vegger 33, 34, 35 og 36 av ovnen er der arrangert etteller flere for-
seglingsutstyr betegnet med henvisningstallet 38, hvilke inkluderer
(fig. 5) et understdttende element eller en platt-form 40, pd hvilken
kan monteres en foler- eller detekteringsinnretning 41, en smelte-
brennerenhet 42, en innsats-materenhet 43, et par formevalser 44 og
en brennerenhet 45 for ildpolering av den ytre overflate av den nett-
opp dannede kantvegg. Plattformen 40 er forbundet med en ytre ende av
en stav 47 (fig. 3 og 4) med et tilhdrende stempel 48 (fig. 12) som er
opptatt i en sylinderdrivanordning 49 og staven 47, sammen med fOrings-
staver 50 for pléttformen, beres for vertikal frem- og tilbakegiende

bevegelse 1 hylselagringer eller bdssinger 51 pd et rammeverk 52.

Da for formilet med'foreliggende oppfinnelse anordningen

for understdttelse og transport kan vere av en hvilken som helst kjent
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kohétruksjonlsom er istand til & bere og fore glassplatene i korrekt
innbyrdes forhold gjennom ovnen og dreie dem med foreskrevne inter-
valler for & bringe suksessive kanter i virksom stilling, er en i det
vesentlige identisk konstruksjon til den anvendt for dette formdl i

US patent 3 257 187 vist her mer eller mindre skjematisk og skal bare
kort beskrives.

Som det fremgdr av fig. 4, inkluderer sdledes den ytre
eller transportdelen av anordningén 31, som er vist med brutte linjer
pd fig. 4, et rullebzrende rammeverk 55 og en medbringer 56 forsynt
med ldperstenger 57. Rullene 58 for understdttelse av 1operstengene
er montert parvis pd aksler 59 lagret i lagringer 60 pd rammeverket
55. Rulleakslene drives av en felles aksel 61 og snekkehjul og
snekkeskrue henholdsvis 62 og 63 i inngrep med hverandre.

For & understdtte og bere et par glassplater i vertikalt
parallelt forhold med innbyrdes avstand mellom de overfor hverandre
liggende flater gjennom ovnen inkluderer vognen 56 dessuten en anord-
ning for strukturelt & understdtte et par vakuumplater 65 og 66, hvis
motstdende overflater er forsynt med spor 67 og 68 forbundet med en
vakuumkilde (ikke vist) for & holde glassplatene mot nevnte motstdende
overflater.

Platen 65 er montert ved enden av en aksel 70 som er baret
p& vognen pa en slik madte at den tillater bevegelse av platen 65 mot

og bort fra platen 66 slvel som dreiebevegelse av platen.

Vakuumplaten 66 er pd den annen side biret pd en bjelke 72
som er understdttet pd vognen ved hjelp av adskilte ringformede sten-
ger 73 og 74 (fig. 3 og 4) og platen 66 er innrettet for dreining i
forhold til platen 65, slik at glassplateparet kan dreies for i
rekkefblge & fremstille dettes kantpartier for forseglingsoperasjo-
nen., Akselen 70 og sténgene 73, 74 fra 'vognen strekker seg inn i
ovnen ved hjelp av en avlang sliss antydet ved 75 i veggen 33 for &
bevege glassplaténe‘inn i og gjennom hver av en eller flere forseg-
lingsstasjoner.

For fuilstendig beskrivelse av denne type anordning for
transport og understottelse av glass Henvises til.fig. 13, 22, 26,
32, 41 og 58 og den tilhdrende beskrivelse av samme i US patent
3 257 187. |

Ved'anvendelsen av foreliggende oppfinnelse i disse omgi-
velser blir et par gléssplater 20 fortrinnsvis forvarmet til tempe-

raturer over deres mykningspunkt, énbringes deretter mellom platene



65 og 66 og understdttes derved i innbyrdes adskilt forhold med fla-
tene mot hve;andre for bevegelse gjennom forseglingsovnen 30.

N&r platene 20 nermer seg en forseglingsstasjon (fig. 3),

e TT——
(fig. 5 og 6) avgrenset mellom vertikalt anbrakte ben 81 og 82 og den

Svre overflate 83 av en todelt blokk 84 av detekteringsinnretningen

41, idet bunnen 85 av blokken er montert pa en plattform 40. Som vist

fores de nedre hjdrner av de forreste ender gjennom en passasje 80

p& fig. 6 og 7, er hvert ben 81 og 82 forsynt med en boring 87 hen-.
holdsvis 88 som er forbundet med rorledninger 89 og 90 ved hjelp av
egnede rodrkoblinger 91 og 92.°

Rorledningen 89 benyttes som tilfSrselsledning fra en
trykkluftkilde som er fort gjennom en viklet 'seksjon 93 (fig. 5) for
den ndr den rorseksjon som er betegnet med henvisningstallet 89. Den
innkommende luft oppvarmes derved for & opprettholde den forholdsvis
hoye temperatur av de pd forhdnd over mykningspunktet oppvarmede
kantpartier av platene. Dette tjener ogsd til & redusere turbulensen
og den hurtige ekspandering av luften ved detekteringsinnretningen 41.
ROrledningen 90 tjener som mottakerledning og er forbundet med et

element i styresystemet som skal beskrives senere.

P& den indre overflate av benet 81 er ved hjelp av skruer
97 montert en plate 95 med en Apning 96 med samme akse som boringen
87, hvilken plate bzrer en sentralt anbrakt skive 98 festet i denne
ved hjelp av skruer 99. P& tilsvarende mite berer skruer 101 pd den
indre overflate av benet 82 en plate 102 med en &pning 103 som er
anbrakt med samme akse som boringen 88 og en sentralt anbrakt skive
104 festet med skruer 105. Som vist pd fig. 7 og 8, er skiven 98 for-
synt med en vertikal sliss som avgrenser en tilfdrselsdpning 107, mens
skiven 104 som vist p& fig. 7 og 9, har en vertikal sliss som av-
grenser en mottakerdpning 108, idet tilfbrselsslissen 107 har mindre
bredde eller horisontal dimensjon enn den motstiende sliss 108. Ved
betraktning av fig. 7 og 10 vil fremgd at skiven 104 pd den ene plate
er forsynt med et par Orer 109 med motstdende utover divergerende
flater 110. Orene 109 er anbrakt i boringen 88 av benet 82 og reduse-
rer ved hjelp av deres overflater 110 turbulensen i den luftstrom
som gir gjennom mottakerslissen 108.

En luftstrdm A som beveger seg tvers over passasjen 80,
vil sdledes ogsd krysse og befinne seg i den bane som gjennomlopes
av de nedre kantpartier av glassplatene 20, slik at disse kantpartier,
ndr de beveger seg forbi dette sted, vil avbfyte i det minste en del

av luften i nevnte strdm og siledes pdvirke hdyden av det trykk som
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mottas ved 3phingen 108. Derne trykkdifferanse blir da behjelpelig
med & bevirke at foréeglingsutstyret beveges vertikalt, dvs. oppover
eller nedover inntil spesielt smeltebrennerenheten 42 og paret av

formevalser 44 befinner seg i en pa forhdnd bestemt hdydeinnstilling

i forhold til kantomrddene av glassplatenes nederste kanter.

Na&r et par glassplater ikke fdres gjennom forseglingsom-
‘rddet, vil luftstrdmmene fra tilfdrselsledningen 89, som gdr gjennom
épningen 107 i skiven 98, bli mottatt med fullt volum, idet de er
rettet mot og passerer gjennom apningen 108 i skiven 104 til mottaker-
ledningen 350, men som det skal beskrives nzrmere senere, vil det til-
htrende styresystem forbli pd en uvirksom basis inntil et par glass-

plater fdres inn i forseglingsomridet.

Med henvisning til fig. 12, hvor hele styresystemet er
vist skjematisk, vil det fremgd at mens styresystemets funksjoner
innledes ved volumet av lufttrykk fra detekteringsinnretningen 41,
omfatter systemet likeledes elektriske kretskoblinger som leder
trykket av et hydraulisk fluidum til drivsylinderen 49. Mottaker-
rorledningen 90 er sdledes forbundet med et kammer 112 som p& den ene
side er lukket med en membran 113, slik at det statiske trykk av
luften i kammeret 112 vil bevirke bdyning av membranen. Membranen
113 skaffer s3ledes en drivende komponent av en trykk- eller diffe-
rensialtrykk-svinger-sender 114 som omfatter en stang 115 festet til
det midtre omride av membranen 113 og som danner et i ett stykke ut-
formet del av et anker 116 i midten av en spole 117. Spolen 117 1
svingersenderen 114 har en primerside tilkoblet en oscillator 118 ved
hjelp av ledere 119 og 120, hvilken oscillator far sin energi fra en
kilde 121 for vekselstrdm ved hjelp av ledere 122 og 123.

Svingersenderens 114 sekundezrside er pver‘ledere 125 og
126 forbundet med en demodulator 127 méd utgangssignalet proporsjo-
nalt med forskyvningen av ankeret 116 under bdyningen av membranen
113, Demoduiatoren 127 mater over lederen 128 et likespenningssignal
til en forsterker 130 gjennom et inngangsknutepunkt eller elektrisk
" nettverk 131 og lederen 132. Koblingspunktet 131 er ved hijelp av en
leder 133 forbundét med en manuelt betjent innstilling 135 pd et po-
tensiometer 136. Motstanden 137 for detfe pbtensibmetef‘er ved hjelp
av ledere 138 og 139 tilkoblet en kilde for elektrisk likespenning
140. ' ‘

Ved drift i pfaksis innstilles punktet 135 i en poéisjon
i forhold til motstanden 137 som er slik at den av lederen 133 fdrte
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spenning vil ha motsatt polaritet av dén som fores av lederen 128.
Forsterkeren 130 .er ved hjelp av ledere 141 og 142 forbundet med en
vridningémomentmotor 143 som hdrer til en servoventil 144. Denne
4ventil er ved rorledning 145 forbundet med en kilde for hydraulisk
trykk og en iérledning 146 med en retur eller beholder. Ved hjelp av
en rorledning 147 er den ene side av ventilen 144 forbundet med en
fjerforspent "blokkerings'"-ventil 148 med en solenoid 149 og derfra
over en rdrledning 150 med hodeenden av sylinderen 49. P& tilsvarende
mdte er den annen side av ventilen 144 ved hjelp av rdrledning 151
over den fjerforspente blokkeringsventil 152 med solenoid 153 og en
rorledning 154 forbundet med stempelstangenden av sylinderen 49.

Den dnskede 15fting av forseglingsutstyret i forhold til
de nederste kanter av platene (se den linje som er betegnet med E pa
fig. 11 og 12) oppnds ved anvendelse av det manuelt innstillbare
potensiometer 136. I samsvar med posisjonen av innstillingspunktet
135 vil et potensial med innstillbart styrt spenning bli pitrykt
spenningen i lederen 128 ved inngangsforbindelsen 131. Spenningen i
lederen 133 har en motsatt polaritet av den for likespenningssignalet
fort av lederen 128. Siledes kan 18ftingen av forseglingsutstyret
bestemmes ved hjelp av den spenning som mates til forsterkeren 133

ndr summen av spenningene i lederen 128 og 133 er 1lik null.

Mellom forseglingsoperasjonene befinner forseglingsutsty-
ret 38 seg fortrinnsvis i en senket eller hvilestilling som f.eks.
kan vere i storrelsesordenen ca. 6 mm under den til forsegling pa-
krevede hoydestilling. I dette Oyeblikk vil fullt volum av trykk
foreligge i hoyde med luftstrommen mellom &pningene 107 og 108 i
skivene 98 og 104 og foére til fullt volum av lufttrykk i rérledningen
90 som vil bdye membranen 113 i kammeret 112 og forskyve ankeret 116
ved hjelp av stangen 115. Virkningen av fullt volum av lufttrykk i
rorledningen 90 vil normalt bevirke bevegelse oppover av forseglings-
utstyret 38 bortsett fra det faktum at pdfdring av trykk pd sylinder-
drivanordningen 49 blokkeres av ventilene 148 og 152. Nar imidlertid
de nedre kanter av de forreste ender av et par glassplater trer inn
i gjennomgangen opp mellom benene 81 og 82 av detekteringsinnret-
ningen 41, er ventilene 148 og 152 innrettet for & ipnes pa& en midte
som senere skal forklares mer fullstendig, og det virksomme trykk av
den luftstrom som trer inn éjennom mottakerslissen 108, vil vere av-
hengig av forseglingsutstyrets bevegelse oppover eller 16fting i for-
hold til glassplatenes nedre kanter. Det er med andre ord beregnet at

trykket av luften vil bli variert ved bevegelse oppover av forseglings-
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utstyret og.det Onskede volum av trykk vil oppnds ndr volumet av' luft-
trykk i kammeret 112 er redusert, for eksempel til hovedsakelig en
halvpart, hvilket bestemmes ved imnstillingen-av potensiometeret 136.
Reduksjonen av trykket inne i kammeret 112 vil bevirke mindre bdyning
av membranen 113 for 4 gi en forandring i demodulatoren 127, hvorved
spenningen av likestrdmmen i lederen 128 vil minskes inntil den ut-
jevnes den pa forhdnd bestemte spenning med motsatt polaritet fra
innstillingspunikitet 135. Som et eksempel og bare for illustrasjons-
formal, med den pd forhdnd bestemte spenning med motsatt polaritet

fra innstillingspunktet 135 og med hovedsakelig fullt trykk av luft

tilstede pad membranen 113, vil demodulatoren mate likestrdm med +1 volt

gjennom lederen 128 til koblingspunktet 131. Innstillingen av poten-
siometeret 136 vil tillate mating av likespenning p& minus % volt
gjennom lederen 133 til nevnte forbindelsespunkt med den resulterende
sum av spenningene tilfdrt forsterkeren over lederen 132. PA disse
betingelser er styresystemet forberedt pd 3 bevirke bevegelse oppover

av forseglingsutstyret 38 hvis ventilene 148 og 152 ikke er blokkert.

For & fullfSre forbindelsen av r&rledningen 147 med r8r-
ledningen 150 og sylinderens 49 hodeende blir solenoiden 149 for
blokkeringsventilen 148 og solenoiden 153 for ventilen 52 energisert
ndr de forreste ender av glassplatene har beveget seg fremover en
distanse pd f.eks. ca. 6 mm gjennom detekteringsinnretningen 41 som
antydet med stfekprikktrukne linjer og betegnet med bokstaven L pa
fig. 3. NAdr deretter de bakre ender av platene befinner seg en av-
stand pd ca. 7,5 cm fra detekteringsinnretningen, som antydet med
den strekprikktrukne linje betegnet med T pa& fig. 3, vil nevnte
solenoider bli avenergisert for definitivt & "blokkere" rdrlednin-
gene 147 - 150 og 151 - 154 ved de respektive ventiler 148 og 152.
Dette vil l&se forseglingstustyret mot bevegelse inntil forseglings-
operasjonen er fullfért, f.eks. ndr de bakre ender av platene nir en
posisjon hovedsakelig som antydet med den strekprikktrukne linje
betegnet med Tl. For disse formdl er bryterinnretninger anbrakt med
innbyrdes avstandvog pdvirkes i rekkefslge under bevegelsen av bzre-

ren 56 pd transportsystemet 31.

.Kort beskrevet vil en bryterinnretning LS 156 bli utldst
av en betjeningsstang 157 pa bzreren ndr kantene av de forreste ender
av glassplatene, bidret av presseplatene 65 og 66 ndr posisjonen an-
tydet ved linjen L pd fig. 3. En bryterinnretning Ls 158 vil deretter
pa lignende m3te bli utldst av stangen 157 nir de bakre ender av

. platene ndr posisjonen antydet med linjen T. Stangen-157 bringes til
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a beﬁege seg nedover til en slik stilling at den vil betjene bryteren
Ls 156 og LS 158 ndr vakuum er pdfdrt for & bzre glassplatene pa
presseplatene 65 0og 66. 1.det tilfelle at den ene eller annen av
pressplatene ikke bzrer en glassplate, vil der veere utilstrekkelig
vakuum og betjeningsstangen 157 vil pa den ene eller den annen mite
forbli i uvirksom stilling. N&r fdlgelig presseplatene beveges gjen-

nom forseglingsomrddet, vil hverken LS 156 eller LS 158 bli betjent.

4 Mer detaljert beskrevet er en ledning 160 fra en strém-
kilde forbundet med den ene side av bryteren 156 som p& sin annen side
er i krétskobling ved'hjelp av en ledning 161 gjennom solenoiden 162
for en relébryter 163 som har en motsatt virkende solenoid 164 og et
normalt utkoblet par kontakter 165 og 166 med den motsatte ledning 168
fra en stromkilde. Kontaktparet 165 er innrettet for & slutte en
krets fra stromkildeledningen 160 over en ledning 169 gjennom soleno-
iden 149 for ventilen 148 til den motsatte strémkildeledning 168.
Kontaktparet 166 slutter ogsd en krets fra stromkilden 166 over en
ledning 172 gjennom solenoiden 153 for ventilen 152 til stromkilde-
ledningen 168. Ventilene 148 og 152 er nd &pne og rdrledningene 147 -
150 vil fore hydraulisk trykk‘til hodeenden av drivsylinderen 49 og
under stempelet 48 og bevirker at stangen 47 beveger forseglingsut-
styret oppover for & sdke eller detektere de nedre kanter av glass-
platene. Samtidig vil trykket i sylinderens stempelstangende bli
sluppet ut gjennom r&rledningen 151 og 154 til returledningen til
hydraulikktanken.

N&r detekteringsinnretningen 41 med forseglingsutstyret
s8ledes er blitt 16ftet, vil det lufttrykk som mottas ved &pningen
eller mottakerslissen 108, vaere redusert og forer til bdyning av
membranen 113 for forskyvhing av stangen 115 og ankeret 116 i forhold
til spolen 117 inntil spénningén pd lederen 128 fra demodulatoren 127
opphever spenniiigen fra innstillingspunktet 135 over lederen 133.
S3ledes vil Summen av én tilstedeverende spenning pi pluss 1 volt pa
lederen 128 og minus } volt pd lederen 133 f6te til en tilstand med
null volt pd forsterkerei. Som fdlge derav vil vridningsmomentmotoren
143 g& i tomgang. Likeledes vil pAfdringen av trykk gjennom‘rbrled—

" ningene 150 og 154 i like stor grad gjennom de n3 Spne ventiler 148
og 152 og servoventilen 144 virke for 3 opprettholde forseglingsuts=
styret i smeltehdyde. Selv om dette ikke er vist detaljert, kan bry-
teren 156 ogsi vere behjelpelig med & 8pne tiifSrselsledningen fra
en kilde for brennbar gass til smeltebrennerenheten 42 og flammepole-

ringsenheten 45, idet flammene i den ene enhet vil heve .temperaturen
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av de nedre kantpartier av glassplatene til en halvplastisk tilstand
og flammene fra den annen enhet vil frembfinge en glatt, flammepolert
overflate pa kanfveggeﬁ etter at denne er utformet av valsene 44.

Da hbydeinnétillingen av forsegfingsutstyret 38 md wvere
hovedsakelig fast opprettholdt etter at glassplatenes bakre ender er
f6rt fra detekteringsinnretningen 41 og inntil disse ender av glass-
platene er fort forbi brennerenhetene 45, blir bryteren 158 betjent
ved hjelp av stangeh 157 p& bzreren 56 hovedsakelig i det Syeblikk
de bakre ender av platene nidr posisjonen T. Bryteren 158 er innrettet
for avenergisering av solenoidene 149 og 153 og samtidig sette i gang
et tidsrelé som er beregnet pa senere & bevirke retur av forseglings-
utstyret til den senkede hdydeinnstilling oé likeledes avbryte bren-
nerenhetens forbindelse med kilden for brennbar gass.

S3ledes er bryteren 158 forbundet med strémkildelederen
160 og slutter en krets over en léder 173 gjennom relébryterens 163
motsatte rettede solenoider 164 til stromkildelederen 168 for &4 16se
ut kontaktparene 165 og 166. Dette vil avenergisere solenoidene 149
og 153 for de tilhSrende ventiler 148 og 152 og pd ny blokkere for-
bindelsen mellom rdrledningene 147 - 150 og 151 - 154. Selv om né&’
trukket av luftstr&mmen mellom &pningene 107 og 108 igjen vil veere
gjenopprettet til fullt vdlum, vil det faktum at ventilene 148 og
152 er fjerforspent mot lukket stilling opprettholde trykkene over og
under stempelet 48 i en statisk tilstand. o
' " 'Lederen 173 slutfes ogsa til-tidsstyrereléet 175 i serie
med stromkildelederne 160 og 168, idet dette tidsstyrerelé er av
typen med .innstillbart intervall og i dette tilfelle innstilt for
varigheten av den tid som er nddvendig for de bakre ender av glass-
platene & bli fdrt fra detekteringsenheten 41 (se linjen T p& fig. 3)
til et punkt forbi flammepoleringsbrennerenheten 45 -(se linjen T1 pi
fig. 3). Denne innstilling kan bestemmes ved hjelp av de horisontale
dimensjoner av glassplatene. Disse dimensjoner (b&de de horisontale
og vertikale) vil selvfdlgelig variere som folge av de -forskjellige
dimensjoner av glassplater og ferdige glassenheter som fremstilles
av disse.

Etter forldpet av det tidsintervall som tidsreléet 175 er
innstilt for, vil en kretskobling bli- sluttet ved hjelp av lederen
176 gjennom enden 177 av en reverserbar fireveis ventil 178 til
strmkildelederen 168, Denne ventil som pd egnet midte er forbundet
med tilforsels-rorledningen 145 og returrdrledningen 146, er pd den
ene side  forbundet med rdrledningen. 150 ved hjelp av en rérledning
180 og pa den motsatte side med rdrledhingen’lSh ved hjelp :av. rdr=

ledningen 181. Nir enden 177 er energisert, vil hydraulisk trykk bli
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overfsrt fra rdrledningen 145 gjennom rbrlédningen 181 og 154 til
stempelstangdenden av sylinderen 49 og derved drive stemplet 48 ned-
over og senke forseglingsutstyret. Samtidig blir trykk sluppet ut fra
under stemplet 48 gjennom rdrledningene 150 - 180 til r&rledningen
146. Nar flammene fra brennerenhetene 42 og 45 er slukket, vil for-

seglingsutstyret veere forberedt for etterfdlgende operasjon.

Erfaring fra fremstillingen av flerplatede glassenheter
helt av glass og av den type som er beskrevet her, har fort til at
det har vist seg at en forbedret utforming av de i ett stykke smeltede
kantvegger vil bli oppnddd ndr hbydeinnstillingeh av forseglingsut-
styret justeres oppover eller nedover fra den hdydeinnstilling, ved
hvilken de nederste kanter av glassplatene vil redusere trykket av
luftstrommen til hovedsakelig det halve volum. Ved justering av inn-
stillingspunktet 135 p& poentsiometeret 136 kan spenningen over
lederen 133 Okes eller minskes for & forandre den totale sum av den
spenning som tilfdres forsterkeren 130. I et som eksempel valgt til-
felle, nir héydeinnstillingen'av formevalsene 44 skal beveges 1litt
oppover i forhold til de nedre kanter av glassplatene, justeres inn-
stillingen av potensiometeret slik at det frembringes en likespenning
p& minus 0,4 volt over lederen 133. I samsvar hermed vil avstanden
for de nedre kanter av'glassplatene, linjen E.pé fig. 11 og 12, fra
overflaten 83 av detekteringsinnrefningen bli redusert og sumspen-
ningen vil bli redusert fra en opprinnelig sﬁﬁ-éé + 1 volt over
lederen 128 til en ndveerende spenning pd + 0,4 og - 0,4 volt over
lederen 133 og vil fdre til en tilstand med null volt spenning pa

lederen 132 til forsterkeren.

N&r hoydeinnstillingen av formevalsene 4/ skal beveges
1litt nedover i forhold til de nedre platekanter, md innstillingspunk-
tet pd potensiometeret justeres for & bevirke en likespenning pd
-~ 0,6 volt i lederen 133. I dette tilfelle vil avstanden fra de
nederste kanter av glassplatene til overflaten 83 bli 8kt den bestemte
verdi og sumspenningen p& lederen 132 vil bli redusert til null nar
den opprinnelige spenning p& + 1 volt i lederen 128 reduseres til
+ 0,6 volt.

Det vil vere klart at ndr det er onskelig & forandre di-
mens jonene av glassplatene for en enhet med avvikende dimensjoner,
vil slike forandringer av dimensjoner, f.eks. fra aksesentrene for
platene pa vakuumpresseplatene til de nedre kanter og den Onskede

hoydeinnstilling av forseglingsutstyret i forhold til nevnte nedre

kanter for tilfredsstillende sammensveising nﬁdvéndiggjére en inn-
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ledende 1¢fting eller senking av utstyret uten selvfglgelig & for-
andre distansen for den vertikale bevegelse som detekteringsinnret—

nlngen 41 og det t11h¢rende styresystem Vll utf¢re ved 1nnledn1ngen
av hver svelseoperaSJon.

For dette formdl er en to-veis manuell bryterinnretning
183 utstyrt med en bevegelig kontakt 184 forbundet med strgmkilde-
lederen 160, en fast kontakt 185 forbundet over lederen 186 med
endeﬁ 187 av ventilen 178 og en kontakt 188 som over lederen 189 er
forbundet med den motsatte ende 177. S&ledes vil fullfgrelse av en
krets fra kontaktene 184 og 185 over lederen 186 gjenﬁom ventilenden
187 til strgmkildelederen 168 bevirke at trykk fra tilfgrselsrgrled-
ningen 145 vil bli f@grt gjennom rgrledningene 180 - 150 til sylinde-
rens 49 hodeende for 3 lgfte forseglingsutstyret en gnsket distanse,
idet en retur av fluidum vil finne sted gjennom r¢rledningene 150 -
181 og 146. P& den annen side vil slutting av kontakten 184 med
kontakten 188 koble inn lederen 189 over lederen 176 til enden i77
og energisere ventilen 178 for & fgre trykk fra rgrledningen 145
gjennom de sammenkoblede r¢rlédninger 181 og 154 til stempelstang-
enden av sylinderen 49, idet rgrledningene 150 - 180 og 146 forer
returfluidum. Bevegelse nedover av, stemplet 48 vil tjene til &
senke forseglingsutstyret til en ny hgydeinnstilling, hvorfra det
igjen kan beveges oppover som fglge av virkningen av detekterings-
innretningen 41 og tilslutt nedover under styring fra tidsstyre-
reléet 175.

Det bgr bemerkes at ndr de nederste kanter av glassplatene
ikke befinner seg i en ngyaktig h¢ydeinnstilling, f.eks. ved linjen
E, vil allikevel den gnskede hgydeinnstilling av forseglingsutstyret
under nevnte kanter oppnds ndr volumet av den strgm som mottas av
apnlngen 108, reduseres til hovedsakelig det halve av trykket. Fgl-
geliqg, nar bryteren 156 betjenes og blokkellngsventllene 148 og 152
er pavirket ti;,égen gjennomgang og ﬁqrblndelse mellom rgrledningene
147 - 150 henholdsvis 151 - 154, vil den tilstaﬁd, hvortil membranen
113 er bgyd, bevirke forskyvning av ankeret 116 inne i spolen 117
som igjen bevirker at vridningsmomentmotoren 143 og servoventilen
144 leverer trykk til sylinderen 49. Dette vil frembringe bevegelse
av forsegllngsutstyret i den ene eller den annen retning inntil
str¢mmen av luft som nar apnlngen 108 og gar g]ennom r¢rledningen
90 vil b¢ye membranen 113 i en pnsket grad til & frembringe den
resulterende utJevnlng av sumspennlngen mottatt ved forsterkeren
130. ’



. Et ytterligere nytt;trekk_ved foreliggende 6ppfinﬁelse er
anordningen av organer for bibehold &v full épén dimensjon av mot-
takeréppingen 108 med dens maksimale -areal og holde de tilhgrende
kanter phindret av stgv eller sogér'glasspartikler. For dette for-
mal er en vertikal kanal 195 utfgrt i blokken 84 og munner ut i bo-
ringen 87 i benet 81 og en kanal 196 er p& lignende mite anordnet
som munner ut i boringen 88 i benet 82. Begge disse kanaler er
stengt nar blokkens bunn ved hjelp av plugger 197. Blokken er
horisontalt gjennomboret for 8 frembringe en tverrgidende kanal 198
som er gjenget ved sine motsatte ender og lukket ved hjelp av hen-
siktsmessige rgrplugger 199. Fra sitt midtre omr&de til et punkt
utenfor den vertikale kanal 195 er den tverrgdende kanal 198 inn-
vendig gjenget for opptak av en gjenget plugg 200 med en innsnevret
boring 201 med forholdsvis liten dimensjon som antydet pd fig. 8.
Lufttrykket inne i boringen 87 i benet 81 og som er rettet mot &p-
ningen 107 i skiven 98, vil sdledes ogsd bli rettet nedover ved
hjelp av kanalen 195 gjennom den innsnevrede boring 201 i pluggen
200 og ved hjelp av kanalén 198 gjennom kanalen 196 oppover og inn
i boringen 88 i benet 82. Dette vil resultere i et motsatt rettet
lufttrykk ved mottakerdpningen 108 som vil tjene til & l¢ée, spre
eller pd annen mdte fjerne eventuelle generende partikler som binder

seg til kantene av slissen eller &pningen 108.

Hvis man antar forseglingsutstyret 48 befinner seg i den
pnskede senkede stilling, hvortil den ved forhdndsbestemmelse er
innstilt, vil bevegelsen fremover av et par forvarmede glassplater
bdret av vakuumplatene 65 0g 66 pad en barer 56 fgre de forreste
ender av disse glassplater inn i gjennomgangen 80 avgrensét av be-
nene 81, 82 og overflaten 83 av detekteringsinnretningens 41 hoved-
del. Under operasjonens tomgangsfaser vil strgmmen av forvarmet
luft A bli levert av rgrledningen 89 og gjennom &pningen 107 ha i
det minste en vertikal dimensjon hovedsakelig svarende til &pningens
vertikale dimensjon. Denne luftstrgm.mottas av &pningen 108 hvis
kanter holdes rene ved hjelp av den luftstrgm som kommer ut fra kana-
len 196. Apningen 108 og boringen 88 i bendelen 82 av blokkens 84
hovedparti er ved hjelp av r¢grledningen 90 forbundet med kammeret
112 i trykksvingerens 114 kapsling. Membranen 113 som lukker kam-
meret og bgyes utover av lufttrykket, béveger'ankeret 116 ved hjelp
av stangen 115 for & forskyve samme i forhold til spolen 117. Fra
en normal tomgangsstiliing-bevirker forkkyvning av ankeret 116 et
maksimalt utgangssignal fra spdlqns li? sekundarside for & bevirke
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reaksjon i forsterkeren 130 slik at den vil drive momentmotoren 143
og gjennom éervoventilen 144 virke til & fgre hydréulisk‘trykk fra
tilf¢rSelsr¢rledningen,145 til r¢rledningen 147 og'returledningen
lQGitil rgrledningen 151. [Forbindelse av disée‘r¢rledninger med
tilhgrende rgrledning 150 og 154 og de feépektive ender av sylinde-
ren 49 er imidlertid i dette @yeblikk avbrudt av blokkerlngsventl—
lene 148 og 152. '

Na&r de Forreste ender av gléssplatene er bragt til en po-
sisjon som pad fig. 3 er betegnet med L, er stangen 157 pd bareren
56 (fig. 11) i en senket virksom stilling og vil betjene bryteren
156 for & bevirke energisering év ventilsolenoidene 149 og 153 og
fullfgre forbindelsen-av r¢rledningene 147 ~ 150 med rgrledningene’
150 - .154. Fgplgelig vil trykk ved sylinderens 49 hodeende lgfte
forseglingsutstyret 38 som inkluderer detekteringsinnretningen 41,
sveisebrennerenheten 42, innsatsmateinnretningen 43, paret av forme-
valser 44 og flammepoleringsbrennerenheten 45, idet alle er montert
péd plattformen 40 som er festet til den ¢vre ende av stempelstangen
47. Néxr spesielt detekteringsinnretningen 41 er beveget oppover i
forhold til de nederste kanter av glassplatene, vil disse hindre
luftstrgmmen i gjennomgangen 80 mellom &pningene 107 og 108. Etter-
hvert som luft-trykket gradvis reduseres til hovedsakelig halvparten
ved bevegelsen oppover av forseglingsutstyret, vil det trykk som
mottas inne i kammeret 112 vare proporsjonalt redusert og bevirke
forskyvning av ankeret 116 i forhold til spolen 117 fra tomgangs-
stllllngen eller hvilestillingen. Som nevnt i det foregaende, kan
potensiometeret 136 justeres for & variere spenningen pd lederen 133
og vil under virkelig drift frembringe en spenning med ¢gnsket poten-
sial i inngangsforbindelsen eller koblingspunktet 131 til forsterke-
ren 130, hvilken spenning har en motsatt polaritet av den for signa-
let fra demodulatoren 127.. Inntil luftstrgmmen A til mbttakerépnin-
gen 108 er halvveis blokkert av. tilstedevarelsen av de nedre kanter
av glassplatene, vil. derfor ubalansen mellom disse signaler i for-
sterkerens inngangsforbindelse f@gre til at forsterkeren patrykker
et signal pid momentmotoren 143 for servoventilen 144 pa en slik
midte at de ovenfor beskrevne forbindelser med syllnderen 59 spes1elt
over rgrledningene 145, 147 og 150 opprettes.' ‘H&r trykket er redu—‘
sert i kammeret 112, vil svingerens utgangssignal vere redusert inn-

til summen av spennlngene pa . 1nngangsforbindelsen 131 for forsterke—

ren 130 nazrmer seg og nar:verdien null. Détte virker igjen slik at i_

momentmotoren.og servoventilen forbigéerde gar med tomgang og det
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oppstar en resulterende statisk tilstand i endene av sylinderen 49.

I det tilfelle at apningene 107 og 108 ‘i detekteringsinn- =
retningen l¢gftes til en hgydeinnstilling i-forhold til glassplate- - -
nes nederste kanter slik at strgmmen av luft A reduseres vesentlig
mer enn det. halve av fullt trykk, vil signalet fra svingeren 114 be-
virke at demodulatoren 127 til & levere likespenning over lederen
128 med et potensial pa for eksempel + 0,4 volt. Da innstillingen
av potensiometeret 136 i dette gyeblikk vil frembringe en likespen-
ning med potensial p& - 0,5 volt, vil spenningen over lederen 132
til forsterkeren vare i ubalanse eller minsket slik at forsterkeren
vil sette igang momentmotoren 143 og servoventilen 144 for & senke
forseglingsutstyret inntil luftstrgmmen tilsvarer hovedsakelig det
halve av fullt tfykk 0g summen av spehniﬁgene P2 lederne 128 og 133
vil tilsvare null. Dette oppnéds vdd & forbinde tilfgrselsrgrled-
ningen 145 med r¢rledningéne.151 - 154 og stempelstangenden av sy-
linderen 49.

Inntil de bakre ender av glassplatene ndr den posisjon som
pd fig. 3 er generelt betegnet med linjen T, opprettholder styre-
systemet forseglingsutstyret hovedsakelig stasjon®rt under utform-
ningen av kantveggen. Pa dette punkt og ndr ca. 7,5 cm av kantpar-
tiene av de bakre ender gjenstdr for fgring gjennom kanalen 80,

bringes stangen 157 til & betjene bryteren 158 som bevirker avener-
gisering av solenoidene 149 - 153 for & tillate ny stengning av de
fjerforspente ventiler 148 og 152. Blokkering av forbindelsene mel-
lom rgrledningene 147 - 150 og 151 - 154 fjerner styresystemets inn-
virkning for bevegelse av forseglingsutstyret i den ene eller den
annen retning og ldser sidledes forseglingsutstyret i sin posisjon
til trots for det faktum a£ volumet av luftstrgmmen A er blitt gjen—
opprettet til fullt trykk i gjennomgangen 80 i detekteringsinnret-
ningen. Bryteren 158 pavirker ogsa tidsreléet 175 som har et inn-
stilt tidsintervall soﬁ er hovedsakelig lik det tidsintervall som

er ngdvendig for at de bakre ender av glassplatene skal bli fgrt

fra linjen T £il linjen T1 som avhenger av de_faktiske horisontale

dimensjoner av glasspiatene.

Nir dette tidsintervall er utlgpt, slutter tidsreléet 175
en krets gjennom.ventilen 178 for & forbinde tilf¢rselsf¢rlédningen
145 gjennom rgrledningen 181 og 154 til sylinderens 49 stempelstang-
ende. Dette vil virke slik at forseglingsutstyret senkes til hgyde-
innstillingen i hvilestilling. : s o
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Selv om ovenstidende beskrivelse har vart rettet pd anvend-
elsen av en detekteringsinnretning for & styre hdydeinnstillingen av
et forseglingsutstyr og siledes innlede bevegelse oppover av utstyret
i forhold til de nederste kanter aviet'par glassplater, omfatter denne
tanke ogsd det tilfelle at detekteringsinnrétningen som beskrevet her,
vil p3 lignende mite kunne anvendes for & bevege et forseglingsutstyr
nedover fra en utgangs-hvilestilling. I operasjorier, hvor de nedre og
ovre kantpartier av et par glassplater samtidig forsegles eller svei-
ses sammen, ville sd3ledes en detekteringsinnretning bli anvendt med

et Svre forseglingsutstyr sdvel som et nedre forseglingsutstyr.

Patentkray
1. Apparat til forsegling innbyrdes av kantpartiene pa ad-
skilte glassplater omfattende en anordning for understdttelse av
nevnte plater i adskilt innbyrdes motstdende forhold, en anordning
for bevegelse av understottelsen og de plater som bzres av denne
langs en bestemt bane, forseglingsorganer anbrakt langs banen, en
anordning som bzrer forseglingsorganene og er understdttet for beve-
gelse mot og bort fra nevnte bane, organer for bevegelse av nevnte
bereanordning, en innretning for & fdre en gass pa tvers av banen,
en innretning for & motta nevnte gass, og en anordning for omdannelse
av trykkvariasjoner i den mottatte gass til signaler som bevirker at
nevnte bevegelsesorganer beveger bzreanordningen og forseglingsorga-
nene mot og inn i og bort fra og ut av forseglingsstilling i forhold
til banen for nevnte platers kantpartier, k ar ak ter isert
ved at den nevnte omdannelsesanordning inkluderer en elektrisk krets
for styring av de nevnte signaler og en differensialtrykk-svinger-
sender (114); hvis ene side er tilkoblet mottakérinnretningen for
gassen og den annen side forbundet med den elektriske krets, idet
den nevnte innretning for 4 fore en gass pa tvers av banen omfatter
en rérledning (87) med en avldpskanal (107) og organer (89) for til-
férsel av gass under trykk til nevnte rorledning, idet innretningen
for & motta nevnte gass omfatter en rorledning (88) med en dpning
(108) som forer til denne og som er hovedsakelig rett overfor den
nevnte avlopskanal fra den forstnevnte rdrledning, og organer (109)
beregnet pd & redusere turbulens i gésseﬁ, og den nevnte differen-
sialtrykk-svingersender (114) bmfatter et kammer (112) som kommuni-
serer med mottakerinnretningen for gassen,'idet en bdyelig membran

(113) lukker kammeret, et anker (116)forbundet med membranen for be-

vegelse sammen med denne, og en spole {117) som omgir ankeret og har
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en primerside forbundet med en kraftkilde (121) og en sekunderside

med en signalutgang som er proporsjonal med ankerets forskyvning.

2. Apparat ifdlge kravl, kar akter isert ved at
nevnte elektriske krets ogsd inkluderer en demodulator (127) og en
forsterker (130), hvilken demodulator er slik koblet at den mottar
nevnte signal fra nevnte spole og forsterkeren er slik koblet at den

mottar utgangen fra demodulatoren.

3. Apparat ifolge krav 1, k ar ak terisert ved at
organer (98) er anordnet for & begrense den férstnevnte rérledning
til en slisslignende avldpskanal, idet apningen (108) i nevlte annen
rorledning er slisslignende og de turbulensreduserende organer (109)
er et par Orer som strekker seg inn i den sistnevnte rdrledning fra

motsatte sider av den nevnte slisslignende &pning.

4. Apparat ifdlge krav 3, karakterisert ved at
den slisslignende apning er litt bredere enn den slisslignende avlgps-
kanal og nevnte orer (109) har motsatte utover divergerende over-
flater (110).

5. Apparat ifdlge krav 1, kar ak terisert ved at
organene for & motta nevnte gass inkluderer en rdrledning (88) med

en apning (108) som férer inn i denne og der er anordnet organer

(195, 198, 196) for & lede en gass i motsatt retning gjennom mottaker-

organene for & rense disse.

Anfgrte publikasjoner:

Norsk patent nr. 96811
U.S.patent nr. 3257187
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