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Uk{ad stabilizacji pr¢dkosci obrotowej indukcyjnego
silnika pierscieniowego

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest uktad stabilizacji pr¢dkosci obrotowej induk-
cyjnego silnika pierScieniowego, stosowany zwlaszcza w kaskadowych uktadach napgdkowych.

Stan techniki. Znany jest uktad stabilizacji pr¢dkosci obrotowej indukcyjnych silnikéw pier-
scieniowych, zawierajacy pradnicg tachometryczna, ktOrej wat jest potaczony roztgcznie z watem
wirnika silnika pier§cieniowego. Wirnik silnika jest zasilany z przeksztattnika tyrystorowego, ktory
sterowany jest poprzez regulator predkosci obrotowej z ujemnym sprzgzeniem prcdkoécmwym
przy czym na we¢zet sumacyjny regulatora predkosci obrotowej podawany jest napigciowy sygnal
zadajacy predkos$¢ obrotowa oraz napig¢ciowy sygnat z pradnicy tachometrycznej. Sygnat z regula-
tora predkosci obrotowej steruje poprzez blok wyzwalania tyrystoréw przeksztaltnik tyrystorowy.

Wadga tego ukladu jest ucigzliwa eksploatacja pradnicy tachometrycznej w warunkach prze-
mystowych oraz znaczny koszt takiej pradnicy.

Istota wynalazku. Uklad wedlug wynalazku ma Zrédto napig¢cia odniesienia potaczone z
trzecim wejSciem wezta sumacyjnego, z ktérego to Zrédta podawany jest napigciowy sygnat o stalej
wartosci rownej wartosci napigciowego sygnatu proporcjonalnego do napigcia wirnika, przy
predkosci obrotowej silnika réwnej zero.

Zgodnie z wynalazkiem w ukladzie wyeliminowano konieczno$¢ stosowania pradnicy tacho-
metrycznej, co pozwala zmniejszy¢ koszt realizacji i niezawodnos$¢ uktadu. Dzigki podaniu do
wezla sumacyjnego, dodatkowo napigciowego sygnatu o statej wartosci uzyskano, po zsumowaniu
z napi¢ciowym sygnatem z dowolnego bloku pomiaru napigcia wirnika, napigciowy sygnat propor-
cjonalny do predkosci obrotowej, co pozwala w tatwy spos6b uzyskaé stabilizacj¢ predkosci
obrotowe;j silnika,

Objasnienie rysunku. Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na
rysunku, ktory przedstawia schemat blokowy ukiadu stabilizacji predkosci obrotowej indukcyj-
nego silnika pierscieniowego.
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Przyktad wykonania. Stojan indukcyjnego silnika pierScieniowego M zasilany jest z trojfazowe;j
sieci pradu przemiennego RST, za$ wirnik silnika M potaczony jest z przeksztattnikiem tyrystoro-
* wym P zasilanym z tréjfazowej sieci RST. Do zaciskow stalopragdowych przeksztattnika wirniko-
wego PW, przeksztattnika tyrystorowego P, wiaczony jest blok pomiaru napigcia BPN, ktory
stanowi oporowy dzielnik napigcia, skladajacy si¢ z oporniké6w R1 i R2,

Na pierwsze wejscie wezta sumacyjnego X podawany jest napigciowy sygnat zadajacy predkosé
obrotowa Uzw za$ na drugie wejscie wgzta 3 podawany jest napi¢ciowy sygnat proporcjonalny do
napigcia wirnika Upw z bloku pomiaru napigcia BPN. Natomiast trzecie wejscie wgzta X jest
polaczone ze Zrodtem napigcia odniesienia ZNO z ktorego podawany jest napigciowy sygnal U o
przeciwnym znaku i sjalej wartosci rownej wartosci napigciowego sygnatu Upw, przy predkosci
obrotowej silnika M rdwne;j zero. '

Wyjscie wezta 2 potaczone jest z regulatorem Rw predkosci obrotowej, ktory steruje blokiem
BWT wyz_walaniéifwﬁrjstoréw przeksztaltnika tyrystorowego P.

Uktad dzidtaw<posob nizej opisany. Regulacja predkosci obrotowej indukcyjnego silnika
pierscieniowego M, przeprowadzana jest przez zmiang napigcia przeksztaltnika P, ktory zasila
wirnik silnika M. Z bloku BPN otrzymywany jest napigciowy sygnat Upw proporcjonalny do
napigcia wirnika.

Napigciowy sygnatl Upw podawany jest do wgzta % w ktérym jest sumowany z napigciowym
sygnatem U o stalej wartosci 1 o przeciwnym znaku. W wyniku zsumowania napig¢ciowych sygna-
tow U i Upw uzyskiwany jest sygnat napi¢ciowy proporcjonalny do predkosci obrotowe; silnika,
ktory w wyniku zsumowania z napigciowym sygnatem zadajacym predkosé obrotowa Uzw, w wezle
2, powoduje otrzymywanie na wyjsciu wezla 3, napigciowego sygnatu proporcjonalnego do uchybu
predkosci obrotowej.

Napig¢ciowy sygnal proporcjonalny do uchwytu predkosci obrotowej, podawany jest na
* wejscie regulatora Rw pr¢dkosci obrotowej, ktory przez blok wyzwalania tyrystorow BWT steruje
katem wyzwalania tyrystoréw przeksztaltnika tyrystorowego P tak, aby uktad utrzymywat zadang
predkos¢ obrotowa.

Zastrzezenie patentowe

Uktad stabilizacji predkosci obrotowej indukcyjnego silnika pierScieniowego, ktérego wirnik
potaczony jest z przeksztatinikiem tyrystorowym zawierajacy regulator predkosci obrotowej wraz
z wezlem sumacyjnym na ktdrego pierwsze wejscie podawany jest napigciowy sygnat zadajacy
predko$¢ obrotowa, za$ na drugie wejscie podawany jest napigciowy sygnal proporcjonalny do
napi¢cia wirnika z bloku pomiaru napigcia wirnika, znamienny tym, ze ma zrédlo napigcia odniesie-
nia (ZNO) potfaczone z trzecim wejsciem wezta sumacyjnego (), z ktdrego to zrodta (ZNO)
podawany jest napigciowy sygnal (U) o stalej wartosci rownej wartosci napigciowego sygnatu
(UPW) proporcjonalnego dla napigcia wirnika, przy predkosci obrotowej silnika (M) réwnej zero.
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