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(54) Linearny diferentny tekutinovy prevod
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Vyndlez rieSi kon$irukciu linedrneho di-
ferentného tekutinového prevodu, u ktoré-
ho sa vykondva zmena tlakovej energie te- T
kutiny na mechanickt précu. « [:[[Lm - -
jeho podstatou je také prevedenie prevo- ‘ .
du, Ze v statore st hybne uloZené piestiky s %} 15)
H

rozdielnym rozstupom vodi rozstupu zubov
ozubenia hrebefia, pridom stator s piestika- ,
mi a hrebeil s ozubenin fvoriaci vystup li- N @ o
nearneho diferentného tekutinového prevodu
st rozmiesinen? z jednei strany, pripadne o-
kolo celého prierezu rozdelovada.

Rozdelovald je vybaveny pohonom a ako
celok st siifas’ocu vstupu linedrneho dife-
rentného tekutinového prevodu.

Tento prevod je vhodny pre vSetky druhy
mechanizmov, kde sa vyZaduja velké sily
na vystupe pri malych zdvihoch.
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Vynélez sa tyka linedrneho diferenénéhp
tekutinového prevodu, u ktorého sa jriesi
prevedenie prevodu tlakovej energie tekuti-
ny na mechanicki pracu. o

U doterajSich zndmych linedrnych tekuti-
novych prevodov je premena tlakovej ener-
gie tekutiny na mechanickid pracu realizo-
vana pomocou rozdielnych priemerov pies-
tov na vstupe a vystupe prevodu, alebo li-
nearnymi tekutinovymi motormi vybaveny-
mi linedrnym mechanickym prevodom tvo-
renym pakami, popripade kombindciou ozu-
benych kolies a hrebetiov. Nevyhodou uve-
denych rieSeni je robustnost a citlivost na
pruZnost tekutinového stlpca.

Vys8ie uvedené nedostatky si odstrédne-
né linearnym diferenénym tekutinovym pre-
vodom, ktorého podstatou je také jeho pre-
vedenie, Ze v statore su hybne uloZené pies-
tiky s rozdielnym rozstupom voéi rozstupu
zubov ozubenia im prisludného hrebefia, pri-
¢om stator s piestikmi a hrebeii s ozubenim
tvoriaci vystup linedrneho diferenc¢ného te-
kutinového prevodu st rozmiestnené z jed-
nej strany, pripadne okolo celého rozdelo-
vata. Rozdelovaé je vybaveny pohonom a
ako celok sii stifastou vstupu linedrneho
diferenného tekutinového prevodu.

Linedrnym diferentnym tekutinovym pre-
vodom sa dosiahne na vystupe pri malych
rozmeroch, dobrej uf€innosti a necitlivosti
na pruZnost tekutinového stipca velkych
sil pri malych rychlostiach v§stupu.

Na vykresoch je zndzornené celkové u-
sporiadanie linedrneho diferentného tekuti-
nového prevodu a alternativy rieSenia jeho
rozvodu a ¢asti, kde na obr. 1 je znazorne-
né celkové prevedenie linedrneho difereng-
ného tekutinového prevodu, na obr. 2 je zo-
brazené rie3enie rozdelovata a na obr. 3 je
nakreslené rozmiestnenie d¢asti linedrneho
diferentného prevodu okolo prierezu rozde-
lovada.

4

Linedrny diferenény tekutinovy prevod
{obr. 1, 2) pozostidva zo vstupnej Casti tvo-
renej rozdelovafom 2 spojenym s pohonom,
napriklad tekutinovym valcom, motorom so
skrutkou a maticou, atd. V statore 1 st hyb-
ne uloZené piestiky 3, ktoré si tlakom te-
kutiny privddzanej cez rozdelovad 2 vtlaca-
né do ozubenia 4 hrebetia 5 s rozdielnym
rozstupom zubov voé&i rozstupu piestikov 3
v statore 1, ddésledkom Coho sa hrebei 5§
tvoriaci vystup linedrneho diferen¢ného te-
kutinového prevodu posunie o vzdialenost
odpovedajicej rozdielu medzi rozstupom zu-
bov ozubenia 4 hrebeiia 5 a rozstupom pies-
tikov 3 v statore 1 pri zdvihu rozdelovada
2. Za ufelom zvy3enia po€tu piestikov 3 v
zébere s ozubenim 4 hrebeiia 5 (obr. 2) su
vytvorené v rozdelovaéi 2 komory pre pri-
vod tlakovej tekutiny a odvod odpadu. Pri-
vod tlakovej tekutiny a odvod odpadu je o-
vladany rozvaddzafom, ktory prepina smer
privodu tlakovej tekutiny a odvodu odpa-
du sugasne so zmyslom zdvihu rozdelovada
2. Priaznivych silovych a prenosovych té&in-
kov u linedrneho diferentného tekutinové-
ho prevodu sa dosiahne usporiadanim sta-
tora 1 a hreberia 5 okolo celého rozdelova-
¢a 2 (obr. 3). Pohon rozdelovata 2 je moZ-
né tieZ riesit tlakovou kvapalinou privéddza-
nou pred komory rozdelovafa a zaroveil na
piestiky 3. Pri pevnom hrebeni 5 u linear-
neho diferen&ného tekutinového prevodu je
vystupom stator 1. Piestiky 3 modZu byt re-
alizované gulitkami, ¢apmi, alebo kombiné-
ciami véle€kov a gulifiek atd. Ozubenie 4
hrebeiia 5 moZe byt vytvorené valtekami,
kuZelikmi, gulami, stidkami, alebo priamko-
vym, evolventnym, cykloidnym profilom atd.

Linedrny diferentny tekutinovy prevod je
vhodny pre vSetky druhy mechanizmov, kde
sa vyZaduji velké sily na vystupe pri ma-
lych zdvihoch.

PREDMET VYNALEZU

Linedrny diferencny tekutinovy prevod, o-
patreny statorom, hrebefiom a rozdelova-
¢om vyznaleny tym, Ze stator (1) obsahuje
alespoil jednu ststavu hybne uloZenych
piestikov (3) s rozdielnym rozstupom voci

rozstupu zubov ozubenia (4) im odpoveda-
jaceho hrebeiia (5), priom stator (1) s
piestikami (3) a hrebeil (5) st rozmiestnené
alespoili z jednej strany rozdelovata (2},
vybaveného pohonom.

2 listy vykresov
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