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本发明公开了骨科关节镜手术用辅助设备，

包括床体(1)，所述床体(1)的床头处设有靠背机

构(2)；所述床体(1)的床沿设有轨道架(3)，轨道

架(3)内设有活动支架(4)，活动支架(4)的一端

延伸至床体(1)的上方，且在活动支架(4)的端部

设有脚踝固定器(5)；所述床体(1)上且对应脚踝

固定器(5)处设有膝关节调节器(6)，膝关节调节

器(6)包括设置在床体(1)上的立架(7)。本发明

可以根据患者实际病情，调节患者的膝关节的弯

曲程度，以便于插入更好插入关节镜的细管。
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1.骨科关节镜手术用辅助设备，包括床体(1)，其特征在于：所述床体(1)的床沿设有轨

道架(3)，轨道架(3)内设有活动支架(4)，活动支架(4)的一端延伸至床体(1)的上方，且在

活动支架(4)的端部设有脚踝固定器(5)；所述床体(1)上且对应脚踝固定器(5)处设有膝关

节调节器(6)，膝关节调节器(6)包括设置在床体(1)上的立架(7)，立架(7)的上端设有内螺

纹筒(8)，内螺纹筒(8)配合连接有旋转杆(9)；所述内螺纹筒(8)的两侧设有侧支(10)，侧支

(10)上设有可转动的摆动杆(11)，摆动杆(11)的内端设有与旋转杆(9)相契合的齿形部

(12)，摆动杆(11)上设有支撑软垫(13)。

2.根据权利要求1所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述支撑软垫(13)

的两侧具有用于固定患者腿部的魔术贴绑带(14)。

3.根据权利要求1所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述立架(7)包括

与床体(1)相连接的底板(15)，底板(15)上均匀具有多根立柱(16)，立柱(16)的上端具有圆

盘(17)，圆盘(17)的上部设有中空架(18)。

4.根据权利要求1所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述活动支架(4)

包括设置在轨道架(3)内的滑动块(41)，滑动块(41)，滑动块(41)的下端具有与轨道架(3)

抵触的旋顶杆(42)，滑动块(41)的一侧经万向转动组件连接有升降组件(44)，升降组件

(44)的升降端设有横架(45)，横架(45)一端设有可转动的直杆(46)，直杆(46)上设有用于

固定脚踝固定器的支撑座(47)。

5.根据权利要求4所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述直杆(46)的一

端设有穿设在横架(45)内的端轴(48)，端轴(48)上均匀设有多个弧形口(49)，横架(45)上

经螺纹设有固定杆(50)，固定杆(50)的末端与弧形口(49)相配合。

6.根据权利要求4所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述支撑座(47)的

底部经轴承连接有底杆(51)，底杆(51)经螺纹与直杆(46)相连接。

7.根据权利要求4所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述脚踝固定器

(5)包括固定在支撑座(47)上的固定外壳(501)，固定外壳(501)内设有转轴(502)，转轴

(502)的一端设有夹爪电机(503)，转轴(502)的端部具有凸轮环(504)；所述固定外壳(501)

的上端经转轴设有固定爪(505)，固定爪(505)的尾端设有对称的滚轮(506)，滚轮(506)与

凸轮环(504)相接触。

8.根据权利要求1所述的骨科关节镜手术用辅助设备，其特征在于：所述床体(1)的床

头处设有靠背机构(2)；所述靠背机构(2)包括固定在床体(1)上的平板(201)，平板(201)上

设有舵机(202)，平板(201)上设有可转动的靠背板(203)，舵机(202)的转动端经齿轮组与

靠背板(203)的转动轴端相连接。
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骨科关节镜手术用辅助设备

技术领域

[0001] 本发明涉及骨科设备技术领域，特别是一种骨科关节镜手术用辅助设备。

背景技术

[0002] 在进行骨科关节镜手术时，需要使用辅助器械对患者的患肢进行固定，现有的辅

助固定装置，例如公开号为CN114522050A的中国发明专利，公开了包括有床架，床架上侧连

接有床板，床板左部上侧连接有背垫，背垫左部上侧安装有头垫，床板中部前后两侧均安装

有连接板，连接板上转动式设有第二连接架，第二连接架上连接有第一固定架，床板右部前

后两侧均连接有第一导杆，第一导杆上滑动套式设有滑动块，滑动块上部转动式贯穿有第

一连接架，第一连接架上连接有第二固定架，第二固定架和第一固定架上均转动式设有第

一转轴，第一转轴上连接有转动盖，床板上侧前后对称式设有握把和第一支板，第一支板位

于握把右方，第一支板上开有条型槽，条型槽上滑动式设有滑轴，两根滑轴相向的一侧上均

连接有连接轴，连接轴左右两侧分别转动式设有第一连接块和第二连接块，第一连接块左

侧与第一固定架相连接，第二连接块右侧与第二固定架相连接，第一固定架上设有卡扣机

构，第二固定架上设有调节机构，床板和滑轴之间设有升降机构。该类辅助固定装置能够对

患者的腿部进行较好地固定，但是其无法对膝关节进行调节，在进行关节镜手术时需要再

关节处插入细管，由于不同患者的膝关节处伤情不同，因此需要根据患者实际情况将患者

的膝关节弯曲成不同程度。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于，提供骨科关节镜手术用辅助设备。本发明可以根据患者实际

病情，调节患者的膝关节的弯曲程度，以便于插入更好插入关节镜的细管。

[0004] 本发明的技术方案：骨科关节镜手术用辅助设备，包括床体，所述床体的床头处设

有靠背机构；所述床体的床沿设有轨道架，轨道架内设有活动支架，活动支架的一端延伸至

床体的上方，且在活动支架的端部设有脚踝固定器；所述床体上且对应脚踝固定器处设有

膝关节调节器，膝关节调节器包括设置在床体上的立架，立架的上端设有内螺纹筒，内螺纹

筒配合连接有旋转杆；所述内螺纹筒的两侧设有侧支，侧支上设有可转动的摆动杆，摆动杆

的内端设有与旋转杆相契合的齿形部，摆动杆上设有支撑软垫。

[0005] 上述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述支撑软垫的两侧具有用于固定患者腿

部的魔术贴绑带。

[0006] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述立架包括与床体相连接的底板，底板

上均匀具有多根立柱，立柱的上端具有圆盘，圆盘的上部设有中空架。

[0007] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述活动支架包括设置在轨道架内的滑动

块，滑动块的下端具有与轨道架抵触的旋顶杆，滑动块的一侧经万向转动组件连接有升降

组件，升降组件的升降端设有横架，横架一端设有可转动的直杆，直杆上设有用于固定脚踝

固定器的支撑座。
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[0008] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述直杆的一端设有穿设在横架内的端

轴，端轴上均匀设有多个弧形口，横架上经螺纹设有固定杆，固定杆的末端与弧形口相配

合。

[0009] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述支撑座的底部经轴承连接有底杆，底

杆经螺纹与直杆相连接。

[0010] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述脚踝固定器包括固定在支撑座上的固

定外壳，固定外壳内设有转轴，转轴的一端与夹爪电机相连接，转轴的端部具有凸轮环；所

述固定外壳的上端经转轴设有固定爪，固定爪的尾端设有对称的滚轮，滚轮与凸轮环相接

触。

[0011] 前述的骨科关节镜手术用辅助设备中，所述靠背机构包括固定在床体上的平板，

平板上设有舵机，平板上设有可转动的靠背板，舵机的转动端经齿轮组与靠背板的转动轴

端相连接。

[0012] 与现有技术相比，本发明具有以下的优点：

[0013] 1、在本发明中，患者躺卧在床体上，背部靠在靠背机构上，患者的膝关节架在支撑

软垫上，脚部的踝关节通过脚踝固定器进行锁定，之后转动旋转杆，旋转杆上的螺纹与摆动

杆的齿形部相啮合，带动摆动杆摆动，两侧的支撑软垫可以形成不同的角度，根据实际患者

病情，将患者的膝关节弯曲成不同的程度，满足不同的治疗需求，便于更好的插入关节镜的

细管。

[0014] 2、在活动支架中，通过升降组件可以实现脚踝固定器的高度调节，直杆与横架之

间采用活动调节结构，实现脚踝固定器角度转动，可以配合膝关节弯曲程度，使用灵活方

便。

[0015] 3、在靠背机构中，靠背板可以实现角度的调节，满足患者的躺卧的不同需求。

附图说明

[0016] 图1为本发明的结构示意图；

[0017] 图2为支撑软垫结构示意图；

[0018] 图3为活动支架的示意图；

[0019] 图4为脚踝固定器的示意图；

[0020] 图5为凸轮环的示意图；

[0021] 图6为靠背机构的示意图；

[0022] 图7为转动万向组件的结构示意图；

[0023] 图8为床体上增加靠背机构的整体示意图。

[0024] 附图中的标记说明：1‑床体，2‑靠背机构，3‑轨道架，4‑活动支架，5‑脚踝固定器，

6‑膝关节调节器，7‑立架，8‑内螺纹筒，9‑旋转杆，10‑侧支，11‑摆动杆，12‑齿形部，13‑支撑

软垫，14‑魔术贴绑带，15‑底板，16‑立柱，17‑圆盘，18‑中空架，41‑滑动块，42‑旋顶杆，431‑

固定块，432‑螺纹杆，433‑活动块，434‑卡紧块，44‑升降组件，45‑横架，46‑直杆，47‑支撑

座，48‑端轴，49‑弧形口，50‑固定杆，51‑底杆，501‑固定外壳，502‑转轴，503‑夹爪电机，

504‑凸轮环，505‑固定爪，506‑滚轮，201‑平板，202‑舵机，203‑靠背板。
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具体实施方式

[0025] 下面结合附图和实施例对本发明作进一步说明，但不作为对本发明限制的依据。

[0026] 实施例：骨科关节镜手术用辅助设备，包括床体1，如附图1所示，所述床体1的床沿

安装有轨道架3，轨道架3内安装有活动支架4，活动支架4的一端延伸至床体1的上方，且在

活动支架4的端部设有脚踝固定器5；所述床体1上且对应脚踝固定器5处安装有膝关节调节

器6，膝关节调节器6包括设置在床体1上的立架7，在床体的边沿具有滑动轨道，滑动轨道上

具有活动调节组件，该组件与活动支架与床体边缘连接的方式相同，立架7的上端具有内螺

纹筒8，内螺纹筒8配合连接有旋转杆9，通过转动旋转杆，实现旋转杆的升降，所述立架7包

括与床体1相连接的底板15，底板15上均匀具有多根立柱16，立柱16的上端具有圆盘17，圆

盘17的上部具有中空架18，通过板体和柱体结构，能够较为轻松的转动旋转杆，方便调节；

所述内螺纹筒8的两侧具有侧支10，侧支10上安装有可转动的摆动杆11，摆动杆11的内端具

有与旋转杆9相契合的齿形部12，旋转杆转动，实现与摆动杆相配合，实现摆动杆的角度偏

摆，摆动杆11上安装有支撑软垫13，所述支撑软垫13的两侧具有用于固定患者腿部的魔术

贴绑带14，在患者的腿部放置在支撑软垫上后，膝关节的前后侧绑上魔术贴绑带，患者的腿

部被较好地固定在支撑软垫上，如附图2所示。

[0027] 所述活动支架4包括设置在轨道架3内的滑动块41，如附图3所示，滑动块41的下端

具有与轨道架抵触的旋顶杆42，所述滑动块沿着轨道架移动，可以调节脚踝固定器的位置，

在确定好位置后旋转旋顶杆，固定滑动块，滑动块41的一侧经万向转动组件连接有升降组

件44，转动万向组件包括设置是滑动块41一侧的固定块431，如附图7所示，固定块431一端

连接有活动的螺纹杆432，螺纹杆432设有与升降组件固定连接的活动块433，活动块433的

一端与固定块431之间为卡齿配合，螺纹杆432上经螺纹连接有卡紧块434，卡紧块434与升

降组件44经限位结构连接；升降组件44可以转动一定角度，在确定好升降组件的转动位置

后，活动块与固定块经卡齿相契合，螺纹杆转动，使得卡紧块朝向活动块位移，将活动块和

升降组件夹紧。

[0028] 升降组件44的升降端具有横架45，横架45一端安装有可转动的直杆46，直杆46上

安装有用于固定脚踝固定器的支撑座47，升降组件主要是螺杆和滑动块，通过螺杆的转动

实现滑动块的升降，所述直杆46的一端安装有穿设在横架45内的端轴48，端轴48上均匀设

有多个弧形口49，横架45上经螺纹设有固定杆50，固定杆50的末端与弧形口49相配合，直杆

可以转动调节一定角度，在确定调整位置后，转动固定杆，固定杆的下端卡入弧形口内，直

杆就不会发生转动。所述支撑座47的底部经轴承连接有底杆51，底杆51经螺纹与直杆46相

连接，通过底杆的转动，可以实现支撑座的高度位置的调节，使用更加灵活。

[0029] 所述脚踝固定器5包括固定在支撑座47上的固定外壳501，如附图4所示，固定外壳

501内安装有转轴502，转轴502的一端安装有夹爪电机503，转轴502的端部具有凸轮环504，

如附图5所示；所述固定外壳501的上端经转轴安装有固定爪505，固定爪505的尾端安装有

对称的滚轮506，滚轮506与凸轮环504相接触，凸轮环的结构主要包括对称的凸起部和对称

的凹部，夹爪电机带动转轴旋转，转轴上的凸轮环转动，凸轮环的凸起部与滚轮接触，实现

固定爪对患者的踝关节的扣合，当凸轮环的凹部与滚轮接触后，实现固定爪的打开。

[0030] 如附图6和8所示，作为进一步的优选，所述床体1的床头处安装有靠背机构2，靠背

机构可以实现对患者背靠的角度，让患者躺卧舒适；所述靠背机构2包括固定在床体1上的
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平板201，平板201上安装有舵机202，平板201上安装有可转动的靠背板203，舵机202的转动

端经齿轮组与靠背板203的转动轴端相连接。舵机运行，通过齿轮组实现靠背板的角度调

节，满足患者的躺卧需求。

[0031] 本发明的工作原理：患者躺卧在床体上，背部靠在靠背机构上，靠背机构能够实现

角度调节，患者的膝关节架在支撑软垫上，脚部的踝关节通过脚踝固定器进行锁定，之后转

动旋转杆，旋转杆上的螺纹与摆动杆的齿形部相啮合，带动摆动杆摆动，两侧的支撑软垫可

以形成不同的角度，根据实际患者病情，将患者的膝关节弯曲成不同的程度，满足不同的治

疗需求，便于更好的插入关节镜的细管。

说　明　书 4/4 页

6

CN 119679602 A

6



图1

图2

说　明　书　附　图 1/4 页

7

CN 119679602 A

7



图3

图4

说　明　书　附　图 2/4 页

8

CN 119679602 A

8



图5

图6

说　明　书　附　图 3/4 页

9

CN 119679602 A

9



图7

图8

说　明　书　附　图 4/4 页

10

CN 119679602 A

10


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006

	DRA
	DRA00007
	DRA00008
	DRA00009
	DRA00010


