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Vynédlez se tyké zabizeni k zatdfové~
ni ermatur, odbodek a kolen zaiazenych
do potrubnich lsekd, urdeného pro pev- 5
nostni zkoudky téchto potrubnich dsekid
a funkdni zkou¥ky ovlddacich mechanismd _ ==
armatur za plsobenf vn&j¥ich silovych 6 73 7
G&inkG a ynit¥ntho pretleku. Vyndlez 1~ d / // ™
Fed1 novou konstrukci zaffzenf. Podstata | o
vyndlezu spodivéd v tom, ¥e zaPizent :
sestévd ze dvou protilehlych pr{&nfky, 2 2 \
opatfenych na obou koncich kloubovymi l Ve LL. “20 " \'
zévésy, mezi nimi%¥ jsou paraléln¥ uspo-
ré4dény nejméné dve zaté%ovaci servomoto-
ry, prilemZ zkoufeny potrubnf usek Je Obr. 1
umf{stén uprost¥ed mezi ietééovacimi
gservomotory a soubd%ng s nimi a k prid-
n{kim je pfipevndn pomoci zaslepovacich
pfirub. Jednou z p#irub je proveden
pf{vod tlakového oleje do vnitintho
prostoru zkouleného potrubntho tseku.
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Vynélez se tykd zafizenf k zat&%ovéni potrubnich dsekl, zejména vnéjSimi silovymi

V provoznich podminkdch dochdzi sesedénim zdkladd, monté¥nimi a vyrobnimi nepfes~
nostmi, silovym plisobenim dopravovaeného medis a vlivem pov&trnostnich a Jingych podminek
k mechanickému nemghdni jJednotlivych soudésti potrubnich #4dt. Ne jnebezpedndji{ miste,
kde miZe dojit a% k poruleni soudrZnosti a haverii, jsou te, v ktergych dochdzf ke zm&nd
nebo k zeslabenf{ prirezu. Takovymi misty jsou nap¥fklad potrubnf Useky s armaturami,
koleny a odbolkami, Jjejich¥ zePfazeni v PFdédech je z funk¥nrtho hlediska nezbytné. Odolnost
t&chto dsekd vi¥i vn&j8im silovym Uinkim musf byt ne jmén& tekovd jako je odolnost vlast-
ntho potrubf, pfifem? u armatur musf{ zlstat zachovdny jejich funkdnf vlastnosti. Tato
odolnost se ov&Fuje pomoci zeFizeni rdznych konstrukci. Je znémo kup¥ikladu zarizeni
dle sov&tského autorského osviddeni &. 646 209, které sestdvéd z rdmu, na ndm¥ Je upevnéh
Jednak upineci stojen pro upinéni armatury a jednak druhy stojen, upevniny proti upina-
cimu stojanu. Tento stajen je vybaven dvé&ma pFimoleie vratnymi meéhaniZmy, které na
armeturu plsobi pomoci pfiruby a t¥menu za Udelem pribli¥eni zkulebnich podmfinek podmin-
kém provozu. Kendl pro pfivod tlakové kapaliny do armetury je proveden v upinacim stoja~-
nu. Popsené zeiizenf, stejnd tak jeko obdobnd jiné znédmé zadizeni, maji zatd¥kdvaci
silovy tok uzavien prostfednictvim rdmu p¥ipedné prostiednictvim zdkladd zafizehi. Dége
ledkem toho je robustnost zafizeni nebo velké rozmdry zdkledl, co¥ jsou nevyhody zndmych
konstrukef.

VySe uvedené nevyhody odstrahuje v podstatd vyndlez, kterym je zaffzeni k zatdové-
ni potrubnich dsekd, zejména vn&jdimi silovymi ¥inky & jeho podstata spoivé v tom, #e
sestdvd ze dvou protilehlych p¥i&nikd, opat¥enych jednak na obou koncich kloubovymi
zévésy, mezl niml¥ jsou paraleln& uspoiddény ne jménd dve zaté¥ovaci servomotory, a jed-

nak uprostied své dslky upinscimi p¥{irubami pro uchycenf zkoudeného potrubniho tseku.

Dals{ podstaton vyndlezu je, ¥e zkou3eny potrubni Usek je na obou koncich opatien
zaslepovacimi pFfrubemi pro p¥ipojen{ potrubnfho dseku k upinecim p¥ifrubdm pi{¥niky,
pridem¥ jedna ze zaslepovecich pfirub je opatiena p¥fvodnim potrubim tlakového media do
vnit¥ntho prostoru potrubntho dseku.

Dal&{ podstatou vynélezu je, %e zatd%ovaci servomotory jsou opatieny na &elech
Jednek kryci trubkou, v ni%Z jsou ulofeny odlehdend pistnice servomotoru a snimad polohy
odlehdené pistnice, a Jednek zat&Xovaci pistnici, na kterou navazuje spojovaci ty&, pHi-
demZ mezi zatZZovacl pistnicl a spojovaci ty¥f je ulo¥en silomér.

Dal3f podstatou vyndlezu je, Ze zat&Zovaci servomotory jsou na obvod¥ opatieny

servoventily s pPivody a odpady pracovnfho media,

Kone&n& je podstatou vynédlezu, ¥e p¥f¥nfky jsou uloZeny na podpérédch voln& posuv-
nyeh po zékladu, zatimeo zkoudeny potrubni dsek je uloZen na zvedacim zaiizent.
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Vy351 udinek vynélezu lze spatiovat v tom, ¥e uzavrenim silového toku nezdvisle na
rému nebo zdkladech zerizeni dojde k podstatnému sni¥enf hmotnosti zat{zenf, a protoze
jak rém tek i zéklad u zefizeni dle.vynélezu neni nutny, lze toto zafizenf snedno premis-

tit, prifemf klede minimélni néroky na instslaci.

Pr{klad konkrétntho provedeni zabfizenf k zat&Zovéni potrubnfich tsekld dle vyndlezu
je'schematicky zndzorndn na pripojeném vykrese, kde obr. 1l. pfedstavuje nérys e obr. 2,
pidorys zeffzeni se zakreslenym zkouSenym potrubnim Usekem., Nérys je pro v&t8{ prehled-
nost nekreslen bez zet&iovacich servemotori. Zafizeni‘dlevvynélezu sestdvé ze dvou
protilehlych pfiénikﬁ 1, opatfenych jednek uprostied avé délky upinectmi p¥irubeml 2
pro uchycenf zkouSeného potrubnfho dseku 3 & Jjednak na obou kxoncich kloubovymi zévésy
4, mezi nimi% jsou paralelné uspoirddény dva hydraulické zat&ovaci servomotory 3. Vlest-
nf zkouSeny potrubni usek 3 Je tvofen zkoudenou armaturou 6 opat¥enou pfilehlymi &édstmi
zkouéeného potrubl 7 a je z obou stran ukonden privedfenymi zeslepovacimi pifrubami 8.
Pomoei zaslepovecich piirub 8 je zkoudeny potrubni dsek 3 pripevnén k upinacim p¥irubdém
2 pri3nfkl 1. Jedne ze zaslepovacich p¥irub 8 je opatienea pfrivodnim potrubim 9 pro pifi-
vod tlakového media do vnitfnfho prostoru zkouSeného potrubniho useku J. Hydraulické
zat&sovaci servomotory 5 jsou na delech opet¥eny jednek kryci trubkou 10, v ni% je ulo-
¥Yena odlehend pistnice 1l servomotoru 3 a induk&ni snima¥ polohy 12 odleh¥ené pistnice
11, a jednak zet&¥ovaci pistnici 13, na kterou navezuje spojovaci tyd 14, prilemf mezl
zatd%ovac! pistnicf 13 a spojovaci tydf 14 Je uloZen silomér 15. Déle jsou hydraulické
zatd%ovacl servomotory 5 na obvod¥ opatfeny elektrohydraulickymi servoventily 16 s pohyb-
livymi ptivody 17 a odpedy 18 tlakového oleje pro ${zen{ sméru a velikosti sfly vznike-
jiei ve véleich. PP{idniky 1 Jsou uloZeny na podpéréch 19, voln¥ posuvnych po zdkladu,

zetimco zkoudeny potrubni Usek 3 je uloZen na elektromechenickém zvedacim zab{zeni 20.

zatf{zen{ dle vyndlezu umo¥nuje zati%eni zkoudeného potrubntho Useku 3 Jjek zékladni-
mi druhy zetiZenf, to je osovym tahem nebo tlekem, ohybovym momentem a vniti#nim pretle-
kem, tek jejich vzéjemnymi kombinacemi. Zkouseny potrubni Usek 3 se vlo%f mezi upinact
p¥iruby 2 pfi¥nfkl 1, k nim%¥ se pripevni pomoci zaslepovacich p¥irub 8, pridem# se dd
jedné ze zaslepovecich p¥frub 8 napojf p¥fvodnf potrubi § tlakového pracovniho media.
Nato se vyrovnd prihyb zkoudeného potrubniho Useku 3 pomoci elektromechanického zvedaei-
ho zefizeni 20, k elektrohydraulickému servoventilu 16 se piripoji pi#fvod 17 a odpad 18
tlakového oleje a po pripojeni zaf¥izeni na neznézorninou {fdfel a mé&iffci aparaturu je

ze¥fzen{ pifipraveno k provozu.

PFi zéklednim zat¥%ovdni osovym tehem se pfivéd{ tlakovy oleJ piivodem 17 do elek-
trohydraulickych servoventild 16, kterymi Je usmdrnovén do pracgvniho prostoru hydraulic-
kych zat¥¥ovacich servomotord 3 na strand odlehdené pistnice 1ll. Sfla, vyvozend tlakem
ole je ve védlcich, se prends{ zet¥¥ovecimi pfstnicemi 13 na siloméry 15 a pomoci spojova-
cich ty¥{ 14 pPes kloubové zévésy 4 na pfiinfk 1 umfstdny na stran¥ silomdrd 15 a reakce
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se ze servomotord 5 pienédi krycimi trubkami 10 pfes.kloubové z4vésy 4 na protilehly
pi{énik 1. Zkoudeny potrubnf dsek J je tak naméhdn tahovou osovou silou dancu soudtem
dvou stejnfeh sil vyvozenych hydraulickymi zat&Zovacimi servomciory 5. Velikosti zat¥iu-
. Jicich sil je ddna drovni pfivéd&ného tlaku do servomotord 5 a je méfena silomdry 15.

V priped& potreby je moZino m&Fit soufasné velikost posunuti odleh¥enych pistnic 11
indukénimi snimadi polohy 12.

Piri zat&%ovéni osovym tlakem se privédf tlakovy olej do pracovnfho prostoru hydrau~
lickych zat&Z%ovacich servomotorl 5 na stren& zatdfovaci pistnice 13. Tim vzniks v servo-
motorech 5 sila opafného smyslu ne% v predchozim pfipadé. Tato se pfends{ na pifiéniky 1
a ve zkouSeném potrubi 3 tek vznikd naméhdni osovym tlakem.

Zat&¥ovéni ohybovym momentem se provédf tak, Ze se piivddf tlekovy olej do pracov-
nich prostorl u jednoho hydraulického zatd¥ovactho servomotoru 5 na strand odlehdené
pistnice 1l a u druhého hydraulického zat¥Zovaciho servomotoru 5 na strand zatéfovaci
pistnice 13. Opalny smysl sil, vyvozeny hydraulickymi zat&fovecimi servomotory 5 vytvo-
1 na Jedné stren& piifnikh 1 tahovou sloZku a na druhé stran® pfi¥nfkd ) slofku tlako-
vou. Vyslednici této silové dvojice je ohybovy moment prenddeny p#féniky 1 na zkoudeny
potrubni Usek 3. Reversaci elektrohydraulickfch servoventild 16 je mo¥no vyvodit ohybovy
moment opadného smyslu s Je tak moZno provédét cyklické zatdZovéni zkouSeného potrubnihc
useku 3.

Zat8%ovéni vnit¥nim pPetlaskem se provdd{ tak, %e se tlakové medium pPivdd{ p¥ived-
nim potrubim 9 do zaslepovaci priruby 8, kterd je vnitEng propojena s vnitinim prostorem
zkouSeného potrubnfho Useku 3. Privedeny tlak plsobi ne vnit¥nf stdny zkoudeného potrubf
1 a zkouSené armatury 6. Tehovd osovd sila, ve zkouSeném potrubnim dseku 3, vyvoland
plsobenim tlakového medie na dna zaslepovecich p¥irub 8, je kompenzovéna odpovidajicim
tlakem hydraulickych zaté&Zovacich-servomotord 5. Tlak media vstupujicfho do vnit¥nfho
prostoru zkouSeného potrubnfho Useku 3 je moino programové ¥{1dit a zatdfovat jej tak
cyklicky dasovd proménnym vnit¥nim pfetlekem.

Kombinovené zpilsoby zat&%ovéni jsou kombinacemi zdkladnich zplsobld a nejsou proto
popisovény. Komplexni zat&Zovéni a hodnoceni napjatosti p¥i rlzngeh re%imech zatd¥ovént
lze tek provadé&t na jediném zaifzeni. D4le je mofno m&Fit zmény ovlddacich sil pohont
srmetur, vyvolanych pisobenim sil a ohybovych momentl v&etn® vniti¥nfhro pretleku. Kroms
toho je moZno ov&ifovat tésnost svérovych spojd, ucpédvek, vik & piirubovych spoji v zé-
vislosti na druhu naméhénif.
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3.

PREDMET VYINALEGZU

zerfzent k zatélovdni potrubnich dsekd, zejméne wn&j§imi silovymi Wdinky, vyznaduji-
e se tim, %e sestdvé ze dvou protilehlych‘pfiénikﬁ (1), opatrenych jednak na obou
koncfch kloubovymi z&vésy (4), mezi nimi¥ jsou paralelnd usporéddny ne jméné& dva zatl-
sovac{ servomotory (5) a jednak uprostied své délky upinscimi pFirubemi (2) pro uchy-
ceni zkouseného potrubniho dseku.

Ze¥fzen? podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e k upinacim pFfrubdm (2) pri¥ntkd (1)
jsou pripojeny zaslepovaci pPiruby (8) pro p¥ipojeni potrubnftho dgeku k upimacim
prirubdm (2) pr{&nikd (1), pFiZem? jedna ze zaslepovacich p¥irub (8) Jje opatiena
p¥fvodnim potrubim (9) tleskového media do vnit¥niho prostoru potrubnftho dseku.

Zafizeni podle bodu l, vyzneZujici se tim, %e zat¥Zovaci servomotory (5).Jsou ne
Zelech opatfeny jednek kryc{ trubkou (10), v ni¥ jsou uloZeny odlehiené pistnice (11)
servomotoru (5) & snime® polohy (12) odleh¥ené pistnice (1l1), a Jednek zat&%ovact
pistnici (13), ne kterou nevazuje spojovaeci ty& (14), pfifems mezl zat&%ovaci pistni-
el (13) & spojovaci tydf{ (14) je ulo¥en silom&r (15).

Zerizeni podle bodu 1 & 3, vyznsiujfci se tim, fe zat¥iovaci servomotory (5) Jsou na
obvod& opatteny servoventily (16) s p¥ivedy (17) a odpedy (18) pracovniho medie.

Zerfzen! podle bodu 1 a% 4, vyznedujici se tim, %e pfi¥niky (1) jsou ulofeny ne pod-
péréch (19), voln® posuvnych po zékledu, & mezl nimi je umist&no zvedact za¥fzeni
(20) pro uloZeni zkouseného potrubi, '

1 vykres
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