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Wynalazek dotyczy mechanizmu nawijajace-
go wildkienniczych przedzarek, snowarek lub
skrecarek, zaopatrzonego w narzad, ktérego
ruch w goére i w dot powodujgcy nawiniecie ni-
ci lub przedzy na wrzeciona otrzymuje swoj
ruch prostolinijny od watu kciukowego, ktére-
mu mntechanizm nawijajacy nadaje ruch drgaja-
cy i ktéry moze stale obracaé¢ sie¢ w celu podno-
szenia lub opuszczania wsporanianego narzadu
niezaleznie od .mechanizmu nawijajagcego mia-
nowicie celem nakladania lub zdejmowania
szpulek itp. - Wedlug wynalazku jest oboietne,
czy narzgdem o ruchu w goére i w dét jest na-
rzad unoszacy nawoj, np. lawa wrzecionowa,
czy tez narzad doprowadzajgcy - uprzedzone
wlokno lub nici do nawoju, tzn. lawa pierscie-
niowa ramy _pierécieniowej.

Zadanit - wynalazku jest stworzenie w ma-
szynie tego typu ulepszonego mechanizmu na-
wijajgcego, ktéry oprocz pewnych zalet, wyni-
kajacych- z dalszego opisu, nadaje sie¢ do wy-
twarzania dowolnej postaci _ hawoju, np. o
ksztalcie szpuli stozkowej lub cylindrycznej lub-
tez kombinacji obydwéch tych postaci przez
odpowiednie nastawienie maszyny.

W przasnicy, snowarce lub skrecarce wediug
wynalazku walek kcquBwy mechanizmu nawi-
jajacego jest uruchomiany za pomocg przekiad-
ni planetarnej, ktérej stale kolo zebate jest pod-
dawane drganiomy w celu uskuteczniania przej- -
$cia ramy elementu poruszajacego sie w gore
i w dot, i ktorej koto planetarne otrzymuje
wiorny naped o charakterze jednokierunko-
wym; wskutek tego punkt wyjSciowy drgan ko-



la stalego jest progresywnie nastawiany, przy
czym- mechanizm moze posiadaé urzadzenie do
zmiany amplitudy drgan kota stalego odpowied-
nio do pozadanego ksztaltu zwitka,, jaki zamie-
rza sie otrzymac przy zwuamu uprzedzonego
~wiékna,”

- Przedmiotem wynalazku jest réwniez zespo-
lenie urzadzenia do formowania nawoju z urza-
dzeniem przerywajacym ruch drgajacy watu
kciukowego i zastepujgce ten ruch cigglym ru-
chem obrotowym w celu przesuwania narzadu
poruszajacego sie w goére i w dét bezposrednio
badz w gorne, badz tez dolne polozenie zdej-
mowania albo tez w dowoine dane polozenie
posrednie.

Dalszym przedmiotem wynalazku jest urza-
dzenie, ktére z poczatku przedzenia na $wiezym
nawoju i przed rozpoczeciem. wiasciwego for-
mowania nawoju zmienia drgania kola statego
tak, ze lawy wrzecionowe lub pierScieniowe
poruszaja sie w gore i dot krotkim ruchem
drgajacym, w celu otrzymywania przy stalym
obrocie wrzeciona wigzki na cewce stozkowej
watku, uzywanej w zwigzku z mechanizmem
zmieniajgcym watek na krosnie samoczynnym.

Przedmiot wynalazku_ bedzie tatwiej zrozu-
mialy na podstawie nizej podanego opisu W
odniesieniu do dwustronnej przedzarki obracz-
kowej, w ktérej formowanie nawojow uprze-
dzonego wlokna uskutecznia sig przez uzycie
statych taw pier§cieniowych i poruszajacych
sie pionowo w gére i w dol law wrzecionowych,
przy jednoczesnym zastosowaniu samoczynne-
go urzadzenia do zdejmowania i nakladania

nawojow.

Na rysunku przedstawiono przyktad wykoha-
nia przedmiotu wynalazku, przy czym fig. 1
przedstawia schematycznie koniec maszyny, za-
wierajgcy skrzynke napedowsg, fig. 2 — czeScio-
wy widok watka zdejmujacego wraz z czescia-
mi przynaleznego mechanizmu, fig. 3 — ruch
tawy wrzecionowej podczas okresu pracy ma-
szyny przy nawijaniu watku w postaci szpuli
stozkowej.

Jak uwidoczniono na fig. 1, skrzynka napedo-
wa jest zawarta 'w trzech komorach oddzielo-
nych od siebie przegrédkami i 2. Cala skrzyn-
ka napedowa jest otoczona nie pokazang na
rysunku oslong, umieszczong ponad przegréd-
kami, przy czym do sk®™nej komory mozna do-
staé¢ sie poprzez drzwi koncowe. Trzecia ko-
mora, zawierajgca przekladnie do szybkiej
zmiany szybkoéci obrotowej wrzeciona i wal-
céw, jest oddzielona od samej maszyny prze-
gréodkg 3. Jedna z law wrzecionowych 4 moze
byé zawieszona na ancuchach, prowadzonych

krazkami osadzonymi na parze obrotowp umo-
cowanych walkéow kclukowych podluznie sig-
gajacych poprzez maszyne, wspomniane dwa

walki s3 odpowiednio zazebione ze soba tak, ze .

lawy wrzecionowe sy zgodnie podnoszone i
cpuszczane. Jeden z tych watkéw keiukowych
5 jest napedzany ruchem powodujacym nawija- -
nie i jest zaopatrzony w wystep wystajacy po-
przez przegrodki 3 i 2. Watek 6, przenoszacy

“ruch napedzajgcy na wrzeciona i walki rozcig-

gajace, jest napedzany silnikiem elektrycznym
13 poprzez zesp6l przektadni redukcyjnej 7 —
12,

Formowanie nawoju uprzedzonego wlékna wy-
maga, aby watek kciukowy 5 drgat podczas na-
wijania uprzedzonego wlékna na wrzeciono w
celu uzyskiwania pozadanego przejscia ramy,
podczas gdy czynnoSci zdejmowania i naktada-
nia wymagajg aby walek kciukowy & obracat
si¢ po dostatecznym luku w celu uzyskania sto-
sunkowo szybkiegg przesuniecia sie lawy wrze-
cionowej z koncowego potozenia przedzenia w
gorne polozenie zdejmowania lub z polozenia
dolnego w goérne polozenie zdejmowania albo
tez z gornego polozenia zdejmowania w polo-
zenie rozruchowe. Przez zwrot ,,gérne polozenie
zdeJmowama” rozumie . sie¢ polozenie lawy wrze-
c1onoweJ, w ktéorym wrzeciona wystajag ku go-
rze poprzez pierScienie na maksymalng diugosé
i w ktérym nawoje uprzedzonego widékna sg jak
najbardziej dostepne do recznego zdejmowania
lub umieszczone odpowiednio do wspoétdziatania
z. samoczynnym urzadzeniem zdejmujacym.
Gorne potozenie zdejmowania zbiega sie z po-
tozeniem nakladania, to znaczy z polozeniem, w
ktorym na puste wrzeciona naklada sie Swieze
cewki. Przez zwrot, dolne polozenie zdejmowa-
nia” rozumie sie polozenie lawy wrzecionowej,
w ktérym wrzeciona sg calkowicie odsunigte od
pierscieni, a nawoje uprzedzonego widkna zdje-
te z wrzecion w sposob stosowany przy wspo-
mnianym samoczynnym urzadzeniu zdejmujg-
cym moga by¢ z boku wyjete jako przygotowa-
ne do nastepujacego po tym stopniu naktadania.
Przez zwrol ,,polozenie rozruchowe”” rozumie
sie polozenie lawy wrzecionowej w chwili pod-
jecia na nowo przedzenia na nowym zespole ce-
wek. Wreszcie przez zwrot ,koncowe polozenie
przedzenia” rozumie sie polozenie zajmowane
przez lawe wrzecionowg w chwili ukonczenia
formowania nawoju (cewki) uprzedzonego wié6-
kna. Wspomniane wyzej ruchy drgajace i obro-
towe s3 wywolywane za pomocg dwoéch oddziel-
nych mechanizméw, przy czym mechanizm wy-
wolujacy ruch drgajacy jest potaczony z samo-
czynnym urzgdzeniem, zmieniajacym odpowie-
dnio amplitude kolejnych drgan, w celu dosto-



sowania go do. zmian wymaganych przy formo-
waniu roznych rodzajéw cewek uprzedzonego
widkna. .
Mechanizm, nadajgcy ruech drgajacy walowi
keciukowemu 5, sklada sie z stale obracajgcego
si¢ mimosrodu /4 o ksztalcie serca, osadzonego
na wale 15, napedzanym walem 18 poprzez kolo
slimakawe 16 i $limak 17, ktéry jest napedzany
silnikiem 23, za posSrednictwem przekladni ze-
batej /19 — 22, przy czym kola 19 i 20 sg zmia-
nowe. Z obwodowa powierzchnig mimosrodu 14
Wsp()ldiiala wtérnik 24, osadzony obrotowo na
dzwigni 25, osadzonej wychylnie w miejscu 26.
Dzwignia 25 jest polgczona z walem kciukowym
5 za pomocg lancucha napedowego 27, ktorego

jeden koniec jest nawiniety dokola krazka 28 na-

wale 29, sprezonym z walkiem 5 za po$redni-
ctwem przekladni planetarnej, a drugi koniec
wspomnianego lancucha 27 jest przymocowany
do ruchomego zakotwiczenia na di'wigni 25. To
zakotwiczenie sklada sie z krazka 30, osadzone-
go na koncu ogniwa 3/ tancucha 27; krazek ten
opiera sie o lukowata powierzchnie 32 dolnej
strony dzwigni 25.

Mimcsréd 14 o ksztalcie serca obraca sie po-
miedzy potozeniami, w ktérych wtornik 24 sty-
ka sie z wgtebieniem 14b mimosrodu. Nosek 14a
naciska w doét dzwignie 25, powodujgc za po-
Srednictwem tancucha 27 czeSciowy obrét walu
kciukowego 5 dzieki czemu laiwy wrzecionowe 4
zostaja uniesione do wierzchotka ramy. Powro6t
w przeciwnym kierunku uzyskuje sie badz
przez opadanie law wrzecionowych pod dziala-
niem ich wiasnego ciezaru, badz tez przez zasto-
sowanie podwoéjnego potaczenia miedzy waltem
kciukowym 5 i tawami wrzecionowymi 4.

Kat drgan walu kciukowego 5 jest zmienny
do celow wyzej opisanych przez zmiane ampli-
tudy ciggnienia, wywieranego przez dzwignie 25
na lancuch 27, co uzyskuje sie przez zblizanie
ruchomego krazka 30 lancucha 27 do punktu
podparcia 26 dzwigni 25 lub odsuwanie go od
tego punktu, wskutek czego zmienia sie sku-

teczng diugo$¢ ramienia dzwigni 25. Nastawie-

nie punktu zakotwiczenia uskutecznia sie za po-
Srednictwem drugiego lancucha 33, przymoco-
wanego jednym koncem do konca ogniwa 3/,
przy czym tancuch 33 jest prowadzony krazkiem
34 o ksztalcie garbu, osadzonym na wale'35 i do-
stosowanym do obracania okresowego poprzez
koto slimakowe 36 (fig. 2), §limak 37 i pionowy
wal 38, ukosne kota 39, 40 i wal 4/ za pomoca
zapadkowego kola zebatego 42, osadzonego na
wale 41. Uko$ne kolo 39 stanowi cze$é tulejki 43,

- w ktérej osadzony jest ponadto pojedynczy na-

rzad sprzegajacy 44 luzno osadzony na wale 38

i przystosowany do zazebiania sie z podwojnym
narzadem sprzegajacym przesuwnym wzdtuz
klina na wale 38. Drugi koniec lancucha 33 jest
przymocowany do krazka 46 w celu opisanym
nizej. Zapadka 47, wspélpracujaca z kolem za-
padkowym 42, jest osadzona na dzwigni 48, kto-
rej korba 50, stale napedzana walem 15, nadaje
poprzez korbowdéd 49 ruch drgajacy. _

‘Zmiany potozenia krazka 34 z garbem w sto-
sunku do lancucha 33, powodowane zapadka
47 i mechanizmem zapadkowym 42, zmieniajg
skuteczng diugo$¢ tancucha 33, ‘a tym samym
odsuwajg ruchomy kragzek 30 lancucha 27 od
punktu podparcia 26 dzwigni 25 lub zblizajg je
do tego punktu. Wal 38 sktada sie, jak zwykle,
z dwoch czeSci, polaczonych ze sobg, jak po=
kazano na rysunku za pomocg dwoch kolie-
rzy 38b i 38c, przy czym sprzeienie skrecajace
miedzy tymi kolnierzami uzyskuje sie za po-
moca sworznia 38aq (fig. 2) o takiej grubosci, ze
przy zbyt duzym obcig?:niu ulega on zlamaniu.
_Diugosé tanicucha 33 moze byé réwniez regu-
lowana przez obracanie krgzka 46 w celu po-
czgtkowego dopasowania nastawienia, najlepiej
za pomocg recznie uruchamianego kota $lima-
kowego, umieszczonego w skrzynce przeklad-
niowej 5/ i dostosowanego do’uruchomiania za
pomocg klucza, dopasowanego do kwadratowe-
go konca- watu 52. Urzadzenie to umozliwia
dcdatkowsg zmiane potozenia krazka ruchome-
go 30 na dzwigni 25 w celu zmiany amplitudy

ruchu drgajgcego taw wrzecionowych 4.

Lancuch 35 jest utrzymywany w stanie na-

prezenia za pomocg ciezarka 53, -zawieszonego

na tancuchu 54 na krazku 55, osadzonym na
wale 96, na ktérym jest réwniez osadzony kra-

- 7ek 57, polaczony lancuchem 58 z ruchomym

krgzkiem 30 w taki sposéb, ze zdaza do prze-
suniecia go w kierunku przeciwnym do kie-
runku ciggnienia, wywieranego na ten krgzek’
za pomocg lancucha J53.

Wazng jest rzeczg, aby lancuch 33 w miej-
scu polaczenia go z krazkiem 30 dzwigni 25 byt
prowadzony po krazku 59 (lub podobnej pro-
wadnicy), umieszezonym w takim potozeniu,
aby punkt, w ktorym tancuch 33 opuszcza krg- -

-zek 59 znajdowal sie mozliwie blisko punktu

podparcia 26 diwigni 25 w celu zabezpieczenia
naprezenia lancucha 33 przed wplywem drgan
dzwigni 25.

Rowniez wazng jes rzeczg, aby w momencie,
gdy nosek I4a mimosrodu /4 dotyka wtérnika
24, miejsce geomelryczne kragzka ruchomego 30
dzwigni 25 (powierzchnia 32) stanowilo luk rze-
czywisty w stosunku do punktu, w ktérym tan-
cuch 27 st“yka sie z pierwszym krazkiem pro-



wadniczynf 60, tancucha 27; zapewnia sie w
ten spos6b dopasowywanie krazka ruchomego
30 tak, aby on nie oddzialywal ani na napreze-
nie laicucha 27, ani tez na gorne polozenie la-
wy Wrzecion'o’v?ej 4.

Wyzej wspomniana przekladnia planetarna,
~znajdujaca sie miedzy walem 29 i walem kciu-
kowym 5, sklada sie z stalego kola zebatego 61
osadzonego na wale 29, kola planetarnego 62
zazebiajacego sie z kolem stalym 61, kola ze-
batego 63 sprzezonego z kolem planetarnym 62
i z kola zgbatego 64, umocowanego na wale 5
i zazebiajgcego sie z kotem 63. Kolo planetarne
62 jest podtrzymywane wspornikiem 65, osa-
dzonym luzno na wale 5. Wspornik 65 jest za-
opatrzony na swym obwodzie w wycinek kola
zebatego 66, ktéry za posrednictwem kot zeba-
tych 69 i 68 zazebia sie z kolem zebatym 67,
osadzonym na wale 35.

’

Goérne polozenie lawy wrzecionowej 4 przy
kazdym jej przejSciu lub punkt, w ktérym za-
czyna sie kazde kolejne przejScie ramy, jest
okreslony wspomnianym urzgdzeniem zapad-
kowym 42, 47 w celu przeniesienia za posred-
nictwem cze$ci urzadzenia 35 — 40 i 66 — 69,
okresowego ruchu obrotowego na wspornik 65
kota planetarnego przektadni, a stad na wal
kciukowy 5, wskutek czego miejsce rozpoczecia
kolejnego ruchu w gére i w dét taw wrzeciono-
wych 4 stale obniza sie. Poniewaz poprzeczne
drgania walu kciukowego 5 trwaja dale), kra-
zek 34 z garbem powoduje pozadang zmiane
dlugoéci kolejnych przej$é, a stopniowe dopaso-
wywanie, wymagane w celu uzyskania pozada-
nego formowania nawoju cewki uprzedzonego
wlékna na wrzecionach, zostaje osiggniete. Po-
zadany ksztalt nawoju jest regulowany ksztal-
tem krazka 34, przy czym w urzadzeniu wed-
lug wynalazku mozna krazek zastgpi¢ kraz-
kiem z garbem o dowolnym pozadanym i odpo-
wiednim ksztalcie.

Krotki wal 70 jest ustawiony w jednej linii
z walem 38, i zaopatrzony w p0]edynczy narzad
sprzegaJacy 71, zazebiajacy sie z podwojnym
narzadem sprzegajacym 45, gdy ten ostatni jest
przesuniety w dol i nie zazebia sie¢ z pojedyn-
czym narzadem sprzegajacym 44, polgczonym
z uko$nym kolem 39 napedzanym urzadzeniem
zapadkowym.

Narzad sprzegajacy 7/ posiada garb 72, kt6-
ry przy obracaniu si¢ walu 70 uderza o zde-
rzak 73, osadzony na jednym ramieniu dzwigni

katowej 74, 75, ktorej ramie 75 jest potaczone

7z podwéjnym narzadem sprzegajacym 45, przy
‘czym - dzwignia katowa 74, 75 pod ,dzialaniem
garbu 72 jest samoczynnie wychylana dokola

osi 74a w ‘celu rozlgczenia narzadu--sprzegaja-
cego 45 (a tym samym walu 38) z narzadem 44
na tulejce 43 i zazebienia go z narzadem 7/.
Wal 70 jest sprzezony .poprzez kolo Slimakowe
76 i Slimak 77 z walem 78, sprzezonym z walem’
79 silnika elektrycznego 80. Raczka 81, znajdu-
jaca sie na ramieniu 75 dzwigni 74, 75, stluzy
do recznego uruchomienia tej dzw1gm Dzwig
nia 74, 75 jest zaopatrzona w kciuk 82, wsp6i-
dzialajacy z znajdujgcym sie pod dzialaniem
sprezyny nurnikiem 83 w.taki sposob, ze stale
zapewnia zazebianie narzadu sprzegajacego 45
badZz z narzadem sprzegajacym 44, badz tez z
narzadem 71.

Ruch drgajacy walu kciukowego 5, spowodo-
wany mimosrodem 1[4 o ksztalcie ‘serca, oraz-
zmieniony ruch tego watu, spowodowany kragz-
kiem 34, zostaja przerwane z chwilg zakoncze-
nia formowania nawoju cewki uprzedzonego
wibkna lub gdy z jakiegokolwiek innego powo-
du pozgdane jest uzyskiwanie szybkiego ruchu
taw wrzecionowych 4 miedzy dolnym a gor-
nym potozeniem zdejmowania. :

Urzadzenie jest zaopatrzone w szereg mecha-
nicznych wylacznikéw zapadkowych A, B, C, D,
E, Fi G, w glowny wylacznik kontrolny H,
niepokazany na rysunku, reczny wylacznik ru-
chu wytwarzajgcego cewki i przekaznikowy
przelgcznik czasowy, réwniez nieuwidoczniony
na rysunku, za poimocg ktérych rozrzadza sie

-W SposOb .nizej opisany obwodami elektryczny-

mi roznych silnikéw elektrycznych, napedzaja-
cych poszczegdlne czeSci urzadzenia. Na wale
35 sa os}ldzone dwie plytki koliste 84 i 85, za-
opatrzone w nastawne zapadki 86 i 57. Zapad-
ka 86 wspoélpracuje z wylagcznikiem zapadko-
wym A, rozrzadzajgcym obwodem silnika 80,
podczas gdy zapadka 87 uruchamia wylgcznik
zapadkowy B w obwodzie silnika 23. Wal 15

- jest zaopatrzony w dwie koliste plytki 88 i 89,

zaopatrzone w nastawne zapadki 90 i 91, wspél—
pracujace z wylgcznikami zapadkowymi C i D,
rozrzadzajacymi obwodem - silnika 23 w taki
sposob, ze gdy obwody te zostaja kolejno zara-
kniete, zatrzymuja ruch silnika 23 i ponownie
uruchomiajg go 'w kierunku przeciwnym. Wy-
Igczniik D réwniez stuzy do zatrzymywania sil-
nika 23 przed podniesieniem law wrzeciono-
wych 4 w celu zdejmowania i zapewnia styka-
nie sie mimo$rodu /4 noskiem I4g z wtérni-
kiem 24. Wylacznik zapadkowy E jest polaczo-
ny z obwodami silnika /3 i silnika 23 i jest
przystosowany do wspolpracy z raczka 81 za-
bezpieczajac silniki /3 i 23 przed. ponownym
uruchomieniém w chwili, gdy urzadzeme za=
padkowe nie jest zazebione.



‘Wylacznrik zapadkowy F, wlaczony w obwod
silnika 80, jest uruchomiany za pomocg kciuka
92, umieszczonego na lawie wrzecionowej 4 w
celu zatrzymania silnikéw 13 i 80 w chwili, gdy
tawy wrzecionowe 4 osiggng gérne polozenie
zdejmowania. Wylacznik zapadkowy G, rozrza-
dzajacy obwodem silnika 80 w chwili gdy lawy
‘wrzecionowe sg przesuwane tym silnikiem
z powrotem w dolne polozenie zdejmowania,
jest uruchomiany' kciukiem 93, znajdujacym sig
na lawie wrzecionowej, w chwili ‘gdy lawy
wrzecionowe osiggng najnizsze swe polozenie.
‘Glowny wylacznik 'H stuzy do wybierania i za-
mykania obwodéw réznych silnikéw, dostoso-
“'wanych do dahej czynno$ci maszyny. Wylacz-
" nik ten moze byé uruchomiany recznie lub sa-
moczynnie, zaleznie od potrzeby. Czynno$ci
wytwarzania cewek sg kontrolowane przez re¢-
czny wylgcznik i przekaznikowy wylacznik
czasowy, przy czym obydwa te wylaczniki nie
sg uwidocznione na rysunku.

.
Kolejnos¢ pracy maszyny jest podana ponizej.

Na poczatku cyklu pracy lawy wrzecionowe 4
znajdujg sie w polozeniu startowym, oznaczo-
nym na fig. 3 literg P. Na wrzecionach osadza
sig¢ $wieze cewki, a rozdzielone konce przedzy
naklada sie na cewki badz recznie, badz tez za
pomocg urzadzenia samoczynnego; w ten spo-
sO6b urzadzenie jest pfzygotowane do przedzenia.

Wylacznik H nastawia sie w polozenie I, a
raczke 81 podnosi sig, uruchomiajac silniki /3 i
23 oraz sprzegajac urzgdzenie zapadkowe 42, 47
z walem 38; wskutek tego przedzenie rozpoczy-
na sie nawijaniem przedzy na puste tutki. Przy
uprzednio przeprowadzonym zdejmowaniu i
nakladaniu nosek I4¢ mimosrodu 14, stykajgc
sie z wtérnikiem 24, zapewnia rozpoczecie ru-
chu law wrzecionowych 4 ku dolowi od potoze-
nia P (fig. 3) i prawidlowe zapoczatkowanie
formowania nawoju (cewki) uprzedzonego wio-
kna jednoczesnie z poczgtkiem przedzenia.

W przypadku wytwarzania nawojow cylin-
drycznych przedzenie rozpoczyna sie¢ przy usta-
wieniu krazka ruchomego 30 w pewnym odste-
pie od punktu podparcia 26 dzwigni 25 tak, ze
pierwsze przejscie przedzy sigga poprzez calg
dlugosé pozadanego nawoju. Podczas dalszego
formowania nawoju zakotwiczenie 30 stale jest
przesuwane w kierunku punktu podparcia 26
dzwigni 25 zmniejszajac w ten sposéb stale diu-
gos¢é przejécia. Mozna to uzyska¢ przez zastoso-
wanie krazka 3¢ o ksztalcie kolistym i przymo-
cowanie do niego konca lancucha 33 tak, aby
tancuch zostal owimiety dokola tego krazka 34,
bedz tez przez samo zastosowanie krazka o

ksztalcie, zapewniajagcym pozadane stale wecig~
ganie zakotwiczenia.

W celu otrzymywania sfzpul watkowych z wigz-

kami, stosowanych przy mechanizmach zmie-
niajacych watek na samoczynnych krosnach
tkackich, przesuwa si¢ lawy wrzecionowe 4
szybko w goére i w do6t kréotkim ruchem, co mo-
zna wykona¢ w dowolnym pozadanym punkcie-

w obrebie pierwszej ramy. W tym celu wy--

lacznik ruchu mechanizmu wytwarzajacego
cewki jest zamkniety, uzupelniajgc obwody wy-
lacznikéw C i D z tym skutkiem, ze silnik 23
jest zatrzymywany okresowo, odwracany i po-
nownie uruchomiany po krétkim ruchu law
wrzecionowych w zmieniajagcych sie¢ kolejno
kierunkach, wytwarzajagc na kazdej cewce nha-
wé6j przedzy wskutek powtarzanego nawijania
Zzwojéw przedzy na te samg cze$é cewki. Czas
trwania czynno$ci wytwarzania nawojow jest
okreslony przekaznikowym wylgcznikiem cza-
sowym, ktéry po osiagnieciu przez nawéj po-
zgdanej gruboSci przerywa obwody wylaczni-
kéw C i D i umozliwia normalne formowanie

nawoju (cewki). W przypadku, gdy nawoje sa

niepozadane, wylgcznik ruchu mechanizmu wy-
twarzajacego nawdj, pozostawia sie = otwarty
przy rozpoczeciu przedzenia.

Kolejne pionowe ruchy law wrzecionowych 4
podczas formowania nawojéw uprzedzonego
wlékna sa przedstawione za pomoca krétkich li-
nii pionowych zJdewej strony fig. 3, przy czym
diugosé¢ kazdej takiej linii odpowiada dlugosci
przejScia ramy. Po zakonczeniu formowania na-
woju tawy wrzecionowe dochodzg do polozenia
Q (ig. 3). ’

Zapadki 87 sg tak osadzone na kolistych plyt-
kach 89, ze przy powolnym przesuwaniu plytek
85 za pomoca urzadzenia zapadkowego 42, 47
dochodzg one do polozenia, w ktorym zapadka
87 otwiera wylgcznik B jednocze$nie z dojsciem
taw wrzecionowych 4 do potozenia Q. W tym
samym lub mniej wiecej tym samym czasie wy-
lacznik D zostaje otwarty zapadka 9/ na ptytce
89, ktéra obraca sie wraz z walem 15. Podczas
formowania nawojow powtafzane przy kazdym
obrocie walu 15 zamykanie wylacznika D bylo
bezskuteczne gdy wylgcznik B pozostawal
otwarty. Zamkniecie obydwéch wytacznikéw B
i D zatrzymuje silnik 23 i uruchomia silnik 80.
Zapadka 91 jest tak osadzona na kolistej plytce
&9, ze zatrzymuje silnik 23 przy zetknigciu sie
noska I4a z wtoérnikiem 24 jak opisano wyzej.

" Po uruchomieniu silnika 80 wat 70 obraca sie
i pod wplywem wzajemnego zderzenia sie na-
rzadéw 72 i 73 narzad sprzegajacy 45 rozlgcza




urzadzenie zapadkowe 42, 47 i sprzega wal 70
z walem 38. Diwignia 8/ zostaje jednoczeénie
przesunieta na doél, powodujgc uruchomienie
wylacznika E. Zabezpiecza to silniki 13 i 23
przed ponownym uruchomieniem po zakoncze-
niu cyklu zdejmowania, dopdki dzwignia 8/ nie
zostanie ponownie uniesiona a urzadzenie za-
padkowe doprowadzone do stanu wzajemnego
zazebienia. Wal 38 jest teraz stale napedzany
w celu szybkiego podniesienia law wrzeciono-
wych 4 z polozenia Q w gérne polozenie zdej-
mowania R, przy czym silnik /3 pracuje nadal.

Gdy lawy wrzecionowe 4 osiggng polozenie R,
obydwa silniki 80 i 13 zostajg zatrzymane wsku-
tek uderzenia kciuka 92 o wylgcznik F. W tej
chwili cala maszyna znajduje sie w stanie spo-
czynku. ' ’

Nastepnie przesuwa sie wylacznik H w poto-
" zenie II, uruchomiajace silnik 80 w przeciwnym
kierunku w celu szybkiego opuszczenia law
wrzecionowych w dolne potozenie zdejmowania
S, po osiggnieciu ktoérego kciuk 93,styka sie
z wyigcznikiem G w celu zatrzymania silnika
80. W tym czasie wrzciona zostaly usuniete z za-
trzymanych cewek tak, ze te ostatnie moga byc¢
zdjete. Po przygotowaniu do nakladania zespoiu
pustych cewek przesuwa sie wylacznik H w po-
lozenie []], ponownie odwracajac i uruchomia-
igc silnik 80, tak ze lawy wrzecionowe zostajg
uniesione w celu wsuniecia wrzecion do pustych
cewek (tutek). Ruch ten zostaje ukonczony, gdy
wylacznik F zostanie ponownie otwarty w celu
zatrzymania silnika 80 w polozeniu T (fig. 3)

Nastepnie wytacznik F zostaje nastawiony w
polozenie [V, uruchomiajge silnik 80 i opuszcza-
jac tawy wrzecionowe 4 w potozenie P. Urucho-
mienie wylacznika A za pomoca zapadki 86 na
kolistej ptytce 84 powoduje zatrzymanie silnika
0 i cy.kl roboczy zostaje zakonczony. Maszyna
‘jest gotowa do rozpoczecia przedzenia na no-
wych cewkach, gdy wylgcznik H zostanie zno-
wu przesuniety w polozenie [ a raczka 8/ pod-
'niesiona recznie w celu odlgczenia watu 70 i po-
riownego sprzgzenia urzadzenia zapadkowego
z walem 33. Polagcgenia wylacznika 4 w obwo-
dzie sg takie, ze dziala on jedynie w danym
momencie cyklu roboczego.

Zastrzezenia patentowe.

i. Widkiennicza przedzarka, snowarka Ilub
skrecarka znamienna tym, ze urzadzenie for-
mujace cewke posiada przekladnie planetar-
na, ktérej koto zebate (61) jest sprzezone z
walem kciukowym (5), urzadzenie do wywo-

" lywania wahan kola stalego (61) w celu spo-
" wodowania przejScia narzgdu poruszajgce-

(65) kola planetarnego, dzieki

ro

w

7.

. Urzgdzenie

. Urzadzenie wedlug

go sie w gore i w doél, urzadzenie .do jedno-~
kierunkowego wtoérnego napedu wspornika
czemu punkt
wyjsciowy wahan kota (61) jest nastawiany
progresywnie, oraz urzadzenie do zmiany
amplitudy wahan kola statego (61) odpo-.
wiednio do pozadanego ksztaltu cewki uprze-
dzonego wtokna. ' .

. Urzadzenie do formowania cewki wedlug

zastrz. 1, znamienne tym, Ze posiada narza--
dy sprzegajgce (45, 71), przerywajgce ruch
wahliwy walu kciukowego (5) i zastepujace-
go stalym ruchem obrotowj’m, powoduja-
cym bezposrednie przesuniecie lawy wrze-
cionowej (4) (lub tawy pierScieniowej) do
goérnego badz do dolnego polozenia zdejmo-
wania lub tez do dowolnego polozenia po--
miedzy polozeniem dolnym a gornym.
wedtug zastrz. 1, znamienne
tym, ze posiada urzgdzenie do czasowego od-
laczenia wtoérnego lub przerywanego napedu
wspornika (65) kota planetarnego i sprzega-
nia go z napedem zmiennym, powodujacym
ciagly ruch obrotowy walu kciukowego (9),.
przy czym naped. zmienny jest regulowany
co do kierunku i czasu pracy badz recznie,.
badz tez samoczynnie.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze urzadzenie, powodujgce wahania kola ze-
batego (61), posiada dZwignie (25) o zmien-
nej dilugosci dziatania.

. Urzadzenieﬁwedlug zastrz. 4, znamienne tym,

ze dzwignia (29) jest sprzezona z walem
kciukowym (5) za pomoca lancucha napina-
jacego (27), zakotwiczonego jednym koncem
na diwigni (25) a drugim koncem nawinie-
tego na krazek (28) na wale (29), na ktorym’
jest osadzone koto (6/) przekladni planetar-
nej, przy czym skuteczna diugos¢ dzwigni
(25) daje sie zmieniaé¢ przez zmiane na niej
polozenia zakotwiczenia lancucha (27) wzgle-
dem punktu podparcia (26) dzwigni (25).
zastrz. 5, znamienne
tym, ze posiada urzgdzenie zapadkowe, skla-
dajagce sie z zapadki (47) i kola zapadkowe-
go (42), napedzane stale podczas wychyla—
nia si¢ dzwigni (25), oraz kota zebatego do
przenoszenia ruchu okresowego z kota za-
padkowego (42) na wspornik (65) kola pla-
netarnego przekladni planetarnej.
Urzadzenie wedlug zastrz, 5 i 6,znamienne
tym, ze lancuch (27) jest zakonczony kraz-
kiem (30) lub narzadem réwnoznacznym
osadzonym przesuwnie wzdluz lukowatej
powierzchni (32) dzwigni (29), przy czym po-
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10.

. Urzadzenie
tym, ze posiada przektadnie $limakowa (5_1) .

Yozenie tego krazka lub narzadu podobnego
na wspomnianej powierzchni jest regulowa-
ne za pémoca innego lancucha (33), ktérego
skuteczna ditugosé¢ jest zmieniana przez od-
chylanie go za pomoca garbu (34a) krazka
34), przy czym krazek (34) jest napedzany
okresowo kolem zapadkowym (42) za po-
Srednictwem przekladni.

wedlug zastrz. 6, znamienne

i krazek (46), stuzace qo ustalenia poczgtko-
wej diugosci wspomnianego tancucha (33).

. Urzgdzenie weglhg zastrz. 6, znamienne tym,

Zze\posiada na wale (/5) stale napedzany mi-
mosréd (/4) o ksztalcie serca, naciskajacy
swa boczng powierzchnia na rolke (24) jedry
noramiennej dzwigni wahliwej (25), prze-
kazujacej ruch drzajgcy stalemu kotu (61)
przekiladni planetarnej, przy czym na tym
wale jest osadzona korba (50), polaczona z
korbowodem (49) i wspdélpracujgca z kolem
zapadkowym (42) i zapadka (47).-

Urzadzenie wedlug zastrz. 6, znamienne
tym, 28 naped kota planetarnego (65) zawie-
ra wat (38), zaopatrzony w dwudrozny na-
rzad sprzegajacy (49), laczacy go, badz z
urzadzeniem zapadkowym (42, 47), badz tez

" nych kierunkach.
12,

. Urzadzenie

. Urzadzenie wedlug

z urzadzeniem napedowym (7/), nadajacym
obrot ciagly, oraz urzadzenie (72 — 75), po-
wodujace samoczynne rozlaczenie sprzegla
(45) z urzgdzeniem zapadkowym (42, 47), gdy
. harzad sprzegajacy (71) zostanie uruchomio-
ny do celéow wyzej wspomnianych.’

wedlug zastrz. 1, znamienne
e posiada silnik elektryczny (23), do
napedu mimosrodu (I/4) i wurzadzenie do
okresowego ~zatrzymywania, odwracania i
ponownego wlaczania tego -silnika po krot-
kim ruchu Mwy wrzecionowej (4) ' w odwrot-

tym,

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze pracuje ‘'samomczynnie w ustalonym
z goéry cyklu.

zastrz. 12, znamienne
tym, ze posiada oddzielne elektryczne na-
pedy mechanizméw, powodujacych drgania
i ciggly obrot walu kciukowego (9), oraz
gléwny wylgeznik (H) i zesp6t samoczyn-
nych wylgeznikéw zapadkowych (4, B, C, D,
E, I, G), rozrzadzajacych odpowiednio do-

. bierang prace powyzszych narzadow.

"Howard and Buliough Limited

James Jackson Haythornthwaite
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