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Dispositif d’étanchéité a codeur magnétigue intégré comprenant au moins une

lévre en contact radial frottant

L'invention concerne un dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégre
pour un palier, ainsi qu'un montage de palier a roulement équipé d'un tel

dispositif et d’'un systéme capteur d’informations.

En particulier, Finvention s’applique pour étanchéifier au moins un cété de
I'espace de roulement de paliers a roulement de véhicule automobile, tout en

bénéficiant d’'un codage de la position angulaire de I'organe tournant du palier.

De tels paliers, lorsqu’ils sont équipés d’'un systéme capteur de vitesse de
rotation, de position angulaire et/ou de sens de rotation, peuvent notamment
étre employés pour le montage d’'une roue de véhicule automobile qui est
pourvu d'un systéme embarqué de contréle global du chéassis. En effet, les
informations peuvent alors étre utilisées par un calculateur d'un tel systeme
ainsi que par tous les systémes embarqués utilisant la mesure de vitesse des

roues comme donnée d’entrée.

Un des problémes qui se pose avec de tels montages est celui de la protection
du codeur vis-a-vis des polluants, en combinaison avec la protection de

'espace de roulement.

Pour résoudre ce probléme, on a proposé un dispositif d'étanchéite a codeur
magnétique intégré présentant un espace annulaire formé entre deux
armatures rigides qui sont associées respectivement a l'organe fixe et a
'organe tournant du palier. L'étanchéité de I'espace annulaire est alors réalisée
au moyen d’'un élément souple comportant au moins une |évre assurant un
contact axial frottant d'étanchéité lors de la rotation du palier. Ainsi, en
disposant le codeur dans I'espace annulaire, on réalise la protection du codeur

et de I'espace de roulement vis-a-vis des polluants.

Toutefois, la qualité du contact axial frottant d’étanchéité dépend de la position

relative des armatures alors que cette position ne peut pas étre garantie de
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facon précise dans le montage. Par conséquent, la maitrise de la déflection de
la levre sous contact n'est pas suffisante pour garantir le contact linéaire
nécessaire a la fiabilisation de la fonction d’étanchéité. En outre, le contact axial
frottant d'étanchéité est trés dépendant de l'usure de la lévre ainsi que du

battement de celle-ci sous rotation.

Par ailleurs, le codeur étant disposé dans I'espace annulaire, la lecture des
signaux qu'il délivre doit étre réalisée au travers d'une armature. Cette
réalisation peut alors conduire a une augmentation de la taille du codeur afin
d'ajuster 'amplitude des signaux délivrés a une valeur suffisante pour leur

détection.

En outre, 'amplitude des signaux doit étre d’autant plus importante dans le cas
ol le capteur est dissocié mécaniquement du palier, puisqu'il est alors disposé

a une distance plus importante du codeur.

Il en résulte que la solution proposée par I'art antérieur pour assurer I'étanchéité
nécessite un encombrement qui, dans le cas d'une lecture des signaux au
travers de I'armature, n’est pas toujours disponible dans le montage a réaliser.
Par conséquent, la satisfaction de la contrainte sur I'amplitude des signaux ne
peut étre réalisée qu'au détriment de la fonction de protection, notamment du

codeur.

Or, dans les applications envisagées, les contraintes d’étanchéité sont seéveres,
notamment relativement a la vitesse de rotation, a la durée de vie souhaitée et

aux environnements auxquels les dispositifs d’étanchéité sont soumis.

L'invention vise a résoudre les problémes de l'art antérieur en proposant
notamment un dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré dans lequel
les contraintes de protection du codeur et d’'amplitude des signaux qu’il délivre
peuvent étre satisfaites conjointement, notamment en cas d'espace disponible
de taille réduite dans le montage, et ce méme en cas de dispersion dans le

positionnement relatif des armatures.



WO 2009/103870 PCT/FR2008/001707
3

A cet effet, et selon un premier aspect, lI'invention propose un dispositif
d’étanchéité a codeur magnétique intégré pour un palier, ledit dispositif

Y

comprenant une armature interne destinée a étre associée a un organe
tournant du palier et une armature externe destinée a étre associée a un
organe fixe dudit palier, lesdites armatures formant entre elles un espace
annulaire dans lequel le codeur magnétique est associé a I'armature interne,
'armature externe étant réalisée en matériau amagnétique de sorte a permettre
la lecture a travers elle des signaux magnétiques délivrés par le codeur, ledit
dispositif comprenant en outre un élément d'étanchéité qui est associé a
I'armature interne pour pouvoir étanchéifier un cété de I'espace annulaire,
I'armature externe présentant une portée axiale libre et I'élément d’étancheiteé
comprenant au moins une lévre qui est disposée en contact radial frottant sur

ladite portée.

Selon un deuxiéme aspect, linvention propose un montage de palier a
roulement comprenant un organe fixe, un organe tournant et des corps roulants
disposés dans un espace de roulement formé entre lesdits organes pour
permettre leur rotation relative, ledit palier étant équipé d’au moins un tel
dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré, 'armature interne étant
associée a l'organe tournant et armature externe étant associée a l'organe
fixe, ledit montage comprenant en outre un systéme capteur d’informations
comprenant le codeur qui délivre des impulsions magnétiques et un capteur
muni d’au moins deux éléments sensibles aptes a détecter ces impulsions, ledit
capteur étant disposé, en regard du codeur, devant 'armature externe de sorte

que lesdites impulsions soient détectées au travers de ladite armature.

D’autres objets et avantages de l'invention apparaitront dans la description qui
suit, faite en référence a la figure annexée qui est une vue partielle en coupe
longitudinale d’un dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon un

mode de réalisation de l'invention.



WO 2009/103870 PCT/FR2008/001707

En relation avec cette figure, on décrit un dispositif d’étanchéité a codeur
magnétique 1 intégré pour un palier, notamment pour un palier a roulement ou

un roulement de roue de véhicule automobile.

Le palier comprend un organe fixe 2, un organe tournant 3 et des corps roulants
4 disposés dans un espace de roulement formé entre lesdits organes pour
permettre leur rotation relative. Dans les modes de réalisation décrits, I'organe
tournant 3 est intérieur par rapport a l'organe fixe 2, sans que cela ne limite

l'invention a cette réalisation particuliere.

Dans la description, les termes de positionnement dans I'espace sont pris en
référence a I'axe de rotation du palier (horizontal sur la figure qui montre un
coté de la coupe, lautre coté étant symétrique par rapport audit axe). En
particulier, le terme « intérieur » est relatif @ une disposition proche de cet axe
et le terme « extérieur » est relatif a une disposition a distance de cet axe. Par
ailleurs, les termes « externe » et « interne » sont relatifs a la disposition dans
I'espace de roulement, a savoir a gauche sur la figure pour interne et a droite

pour externe.

Pour étanchéifier un cété de I'espace de roulement, le palier est équipé d'un
dispositif d’étanchéité qui comprend une armature interne annulaire 5 destinée
a étre associée a l'organe tournant 3 et une armature externe annulaire 6
destinée a étre associée a l'organe fixe 2. En particulier, les armatures 5, 6
peuvent étre rigides en étant réalisées en matériau métallique, notamment en
téle emboutie. Selon une réalisation, chaque cété de I'espace de roulement

peut étre étanchéifié par respectivement un dispositif d’étanchéité.

Le dispositif d’étanchéité intégre également un codeur magnétique 1. Pour ce
faire, les armatures 5, 6 sont agencées pour former entre elles un espace
annulaire 7 dans lequel le codeur magnétique 1 est associé a I'armature interne

5, notamment par surmoulage.
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L'armature interne 5 représentée comprend une portée radiale 5a libre sur la
face externe de laquelle le codeur 1 est associé pour une lecture axiale des
signaux. En outre, 'armature interne 5 présente une portée axiale intérieure 5b
dont la face intérieure est emmanchée sur I'organe tournant 3. Les portées
radiale 5a et axiale 5b sont reli€ées par une portée radiale de liaison 5¢ qui, en
prévoyant une portion axiale 5d entre elles, est décalée axialement vers

Fintérieur par rapport a la portée radiale libre 5a.

Par ailleurs, le codeur 1 étant disposé a l'intérieur de I'espace annulaire 7, la
lecture des signaux magnétiques délivrés par ledit codeur doit étre réalisée au
travers de larmature externe 6. Pour ce faire, il est prévu que I'armature
externe 6 soit réalisée en matériau amagnétique. Par ailleurs, comme
représenté sur la figure, le codeur 1 présente notamment une épaisseur
importante afin d’augmenter 'amplitude des signaux devant étre détectés au
travers de I'armature externe 6. Ainsi, le codeur 1 remplit sensiblement la
totalité de I'espace 7 disponible entre les armatures 5, 6, ce qui laisse un

espace limité pour réaliser I'étanchéite.

Selon une réalisation, le codeur 1 forme un aimant multipolaire comportant 2N
paires de poéles, ledit aimant étant réalisé en matériau élastomérique chargeé en

particules magnétiques.

A titre d’exemple, le codeur 1 peut étre réalisé en un copolymére butadiéne
nitrile-acrylique (NBR), éventuellement renforcé mécaniquement par des
charges telles que du noir de carbone, les particules magnétiques pouvant étre
a base de ferrite. Ainsi, par magnétisation du codeur 1, on peut obtenir une
pluralité de domaines contigus qui présentent une alternance réguliére de pdles

Nord et Sud formant une paire de pdles.

Pour protéger le codeur 1 vis-a-vis des polluants, le dispositif comprend
également un élément d'étanchéité 8 qui est associé, notamment par
surmoulage, a 'armature interne 5. En particulier, 'association du codeur 1 et

de I'élément d'étanchéité 8 sur la méme armature 5 présente l'avantage de



WO 2009/103870 PCT/FR2008/001707
6

n'avoir a préparer que cette armature en vue de son surmoulage. En particulier,
l'élément d’étanchéité 8 peut étre réalisé en matériau élastomére, par exemple
de méme nature que celui du codeur 1, notamment en copolymere butadiéne
nitrile (NBR), éventuellement renforcé mécaniquement par des charges telles
que du noir de carbone, en NBR hydrogéné (HNBR), en fluoropolymere ou en

polyacrylate.

L’élément d’étanchéité 8 comporte au moins une lévre d'étanchéité 9, ladite
lévre étant disposée sur une portée axiale libre 6a de I'armature externe 6 de
sorte a assurer un contact radial frottant d’étanchéité lors de la rotation du
palier. Ainsi, la maitrise de la déflection de la lévre 9 sous contact peut étre
garantie de fagon satisfaisante de sorte a former le contact linéaire nécessaire

a la fiabilisation de la fonction d’étanchéité.

En relation avec la figure 1, I'élément d’étanchéité 8 comporte deux lévres 9a,
9b espacées axialement, lesdites lévres étant en contact radial frottant sur la
portée axiale libre 6a. Pour ce faire, I'élément d’étanchéité 8 comprend une
base annulaire associée a I'armature interne 5, les lévres 9a, 9b s’étendant axi-
radialement depuis ladite base. En outre, pour faciliter le démoulage axial de
I'élément d’étanchéité 8, la base de la lévre interne 9a présente un diamétre

supérieur a celui de la base de la lévre externe 9b.

L'armature externe 6 représentée comprend une portée axiale 6b
d’emmanchement sur 'organe extérieur 2, une portée radiale 6¢ qui est reliée a
la portée de frottement 6a par un congé de raccordement 6d orienté vers
'armature interne 5. En outre, la lecture des signaux délivrés par le codeur 1

est réalisée axialement au travers de la portée radiale 6c¢.

En relation avec la figure, une chicane extérieure 16 de diamétre supérieur a
celui de I'élément d’étanchéité 8 est formée radialement entre I'extrémité libre
de la portée radiale 5a et la face intérieure de la portée axiale 6b. Cette chicane
16 permet de limiter l'introduction dans I'espace 7 du lubrifiant contenu dans

I'espace de roulement. En effet, sous I'effet de la centrifugation induite lors de la



WO 2009/103870 PCT/FR2008/001707

rotation, le lubrifiant est piégé au niveau de cette chicane, sans facilité pour

descendre vers le codeur 1 et 'élément d'étanchéité 8.

La portée axiale intérieure 5b est disposée en regard radialement de la portée
de frottement 6a, les lévres 9a, 9b étant formées sur la face extérieure de la
portée axiale intérieure 5b pour venir en contact radial frottant sur la face
intérieure de la portée de frottement 6a. Par ailleurs, I'extrémité libre de la
portée de frottement 6a présente un chanfrein 6aa orienté vers les Iévres 9a,
9b. Lors de la disposition des armatures 5, 6 par déplacement axial, le
chanfrein 6aa permet d’éviter un retournement interne des Iévres 9a, 9b contre
I'extrémité libre de la portée de frottement, afin de faciliter leur disposition en

contact radial frottant telle que représentée sur la figure.

En outre, la portée de frottement 6a est disposée en regard de la portée radiale
5c, une chicane 10 étant formée entre lesdites portées. Ainsi, les lévres 9a, 9b
sont disposées dans un espace intérieur 11 qui est séparé du codeur 1 par la
portée de frottement 6a, de sorte a limiter les fuites du lubrifiant contenu dans

ledit espace vers I'espace extérieur 7 contenant le codeur 1.

Par ailleurs, la face intérieure 1a du codeur 1 est disposée en regard de la zone
de la face extérieure de la portée de frottement 6a qui est opposé a la zone de
frottement. En d’autres termes, les espaces intérieur 11 contenant I'élément
d'étanchéité 8 et extérieur 7 contenant le codeur 1 sont superposés
radialement. Ainsi, on obtient un dispositif d’étanchéité qui est particulierement
compact axialement, tout en fiabilisant I'étanchéité du fait du contact radial de

frottement.

Selon une autre caractéristique avantageuse du mode de réalisation
représenté, le congé de raccordement 6d présente une gorge annulaire 12
coupant son rayon externe, ladite gorge pouvant étre réalisée par déformation

plastique ou par surmoulage.
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En particulier, la gorge 12 présente une section a angle droit entre une portion
axiale et une portion radiale. Ainsi, on évite I'écoulement des polluants,
notamment de l'eau, le long de la portée radiale 6¢c alors que celle-ci y est
particulierement exposée puisqu'elle est disposée dans le plan externe du

palier.

En outre, la réalisation de la gorge 12 permet d’augmenter la dimension axiale
de la zone de frottement, puisque la coupure du rayon externe permet de
bénéficier d'une surface plane de contact étendue. L’augmentation de la
surface plane de contact est également conférée par le décalage interne de la

portée radiale 5c en regard de laquelle la portée de frottement 6a est disposée.

L'élément d’étanchéité 8 représenté comporte également un déflecteur 13 qui
est disposé sur I'extrémité libre de la portée axiale intérieure 5b. Le déflecteur
13 s’étend radialement dans le prolongement de la portée radiale 6c de
'armature externe 6, plus précisément en étant dans le prolongement de la

gorge 12 avec un jeu réduit entre ladite gorge et ledit déflecteur.

Ainsi, en combinaison avec la gorge 12, le déflecteur 13 protége les lévres
d'étanchéité 9a, 9b vis-a-vis de lintroduction des polluants. En outre, une
chambre annulaire 14 est formée entre le déflecteur 13 et la l1évre externe 9b,
ladite chambre étant agencée pour pouvoir se vider sous l'effet de la force
centrifuge induite par la rotation. Pour ce faire, I'épaisseur du déflecteur 13 est
réduite afin de permettre un fléchissement axial de celui-ci. En outre, le

démoulage axial de I'élément d’étanchéité 8 s’en trouve facilité.

L’élément d'étanchéité 8 représenté comprend également un bourrelet 15
d’étanchéité statique qui est disposé, a l'opposé du déflecteur 13, sous
I'extrémité libre de la portée axiale intérieure 5b. Le bourrelet 15 est destiné a
étre interposé entre la portée axiale 5b et la zone d’'emmanchement avec
I'organe 3 de sorte a conférer la fonction d’étanchéité statique. En variante, le
bourrelet peut étre disposé en appui sur 'organe 3 sans interposition dans la

zone d’'emmanchement. Le bourrelet 15 ainsi que le déflecteur 13 sont réalisés
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d’'une seule piece, notamment par moulage, avec les lévres 9a, 9b en étant
reliés a elles par un isthme axial 16.

On décrit ci-dessous, un montage comprenant un palier a roulement selon
linvention et un systéme capteur d’informations comprenant le codeur 1
formant un aimant a 2N paires de pdles de sorte a délivrer des impulsions
magnétiques. En outre, le systéme comprend un capteur muni d’au moins deux
éléments sensibles aptes a détecter ces impulsions, ledit capteur étant disposé,
en regard du codeur 1, devant 'armature externe 6 de sorte que lesdites
impulsions soient détectées au travers de ladite armature. En particulier, le
capteur peut étre dissocié mécaniquement de I'organe fixe 2 et de I'armature

externe 6.

En combinaison avec la taille du codeur 1, Faugmentation de 'amplitude des
signaux délivrés peut étre obtenue avec un aimant multipolaire comprenant un
nombre réduit de paires de pdles, par exemple 2N paires de pdles avec N
strictement inférieur a 24. En particulier, N peut étre égal a 12 ou a 6 de sorte a
disposer d’'un aimant multipolaire a 24 ou 12 paires de péles. Ainsi, le nombre
de paires de péles étant réduit, leur dimension est plus importante de sorte que
chaque pdle délivre un signal de plus grande amplitude. Il en résulte donc que
la distance d’entrefer, c'est-a-dire la distance a laquelle les éléments sensibles
peuvent détecter le signal délivré, est plus importante qu’avec un aimant

conventionnel a 48 paires de pdles par exemple.

Toutefois, la résolution du signal délivré par un tel aimant est moins importante,
puisque le nombre d’impulsions délivrées par le capteur par tour de codeur 1

dépend directement du nombre de paires de pdles.

Pour s’affranchir de cette baisse de résolution, le capteur comprend un
dispositif de traitement des signaux détectés par les éléments sensibles qui est
agencé pour augmenter la résolution du signal de sortie par rapport a celle des

signaux détectés. Pour ce faire, le dispositif de traitement comprend des
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moyens déclencheurs et des moyens d’application de la fonction XOR (OU

exclusif) sur les signaux déclenchés.

On décrit le traitement de deux signaux analogiques sinusoidaux S1, S2 qui
sont délivrés par les éléments sensibles. Dans cette réalisation, les élements
sensibles peuvent comprendre des sondes a effet Hall ou des
magnétorésistances. En particulier, deux éléments sensibles peuvent étre
utilisés pour délivrer chacun un signal sinusoidal S1, S2, ou deux groupes
d'éléments sensibles peuvent étre utilisés pour, par sommation de chacun des
signaux d'un groupe, délivrer les deux signaux sinusoidaux S1, S2 issus de
respectivement un groupe. Dans la description, on utilise le terme « élément
sensible » pour désigner indifféeremment un élément sensible ou un groupe

d’éléments sensibles.

Les deux signaux sinusoidaux S1, S2 sont en quadrature et présentent une
résolution égale a celle du signal délivré par I'aimant. Selon une réalisation,
cette quadrature peut étre obtenue en disposant les deux éléments sensibles a

une distance égale a une demi-longueur polaire de I'aimant.

Selon une autre réalisation, lorsque la distance inter-éléments sensibles n’est
pas parfaitement adaptée a la longueur polaire de I'aimant, le dispositif de
traitement comprend en outre des moyens de combinaison des deux signaux
sinusoidaux issus de respectivement un élément sensible, de sorte a délivrer
deux signaux S1, S2 en quadrature. En particulier, les moyens de combinaison
peuvent former la somme et la différence des signaux de sorte a délivrer

respectivement les signaux S1, S2 en quadrature.

Ensuite, les signaux S1, S2 en quadrature sont traités par les moyens
déclencheurs pour former les signaux digitaux S'1 et S'2. Pour ce faire, les
signaux S1, S2 peuvent étre déclenchés autour de zéro dans un circuit de
déclenchement dans lequel 'amplitude du signal de sortie présente une
variation d’amplitude brusque et importante pour une faible augmentation du

signal d'entrée a partir d’'une valeur nulle, de sorte a former des signaux S'1,
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S’2 carrés. Les signaux digitaux S’1, $'2 sont déphasés de 90° électriques et

ont une résolution égale a celle de I'aimant multipolaire.

Dans le mode de réalisation représenté, la résolution des signaux S’1, S'2 est
ensuite multipliée par deux par application de la fonction XOR. Ainsi, dans le
cas d'un codeur a 24 paires de péles, la résolution du signal de sortie est

équivalente a celle d’'un codeur a 48 paires de pbles.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré pour un palier, ledit
dispositif comprenant une armature interne (5) destinée a étre associée a un
organe tournant (3) du palier et une armature externe (6) destinée a étre
associée a un organe fixe (2) dudit palier, lesdites armatures formant entre elles
un espace annulaire (7) dans lequel le codeur magnétique (1) est associé a
larmature interne (5), l'armature externe (6) étant réalisée en matériau
amagnétique de sorte a permettre la lecture a travers elle des signaux
magnétiques délivrés par le codeur (1), ledit dispositif comprenant en outre un
élément d'étanchéité (8) qui est associé a I'armature interne pour pouvoir
étanchéifier un coté de I'espace annulaire (7), ledit dispositif étant caractérisé
en ce que l'armature externe (6) présente une portee axiale libre (6a) et en ce
que l'élément d’étanchéité (8) comprend au moins une lévre (9a, 9b) qui est

disposée en contact radial frottant sur ladite portée.

2. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
1, caractérisé en ce que I'élément d'étanchéité (8) comporte deux lévres (9a,
9b) espacées axialement, lesdites lévres étant en contact radial frottant sur la

portée axiale libre (6a).

3. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
2, caractérisé en ce que l'élément d’étanchéité (8) comprend une base
annulaire associée a l'armature interne (5), les lévres (9a, 9b) s’étendant axi-

radialement depuis ladite base.

4. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
3, caractérisé en ce que la base de la lévre interne (9a) présente un diamétre

supérieur a celui de la base de la lévre externe (9b).

5. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon I'une quelconque

des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que I'armature interne (5) présente
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une portée axiale intérieure (5b) qui est disposée en regard radialement de la
portée de frottement (6a), les lévres (9a, 9b) étant formées sur la face
extérieure de la portée axiale intérieure (5b) pour venir en contact radial frottant

sur la face intérieure de la portée de frottement (6a).

6. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
5, caractérisé en ce que l'armature externe (6) comprend une portée radiale
(6¢) qui est reliée a la portée de frottement (6a) par un congé de raccordement

(6d) orienté vers I'armature interne (5).

7. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégre selon la revendication
6, caractérisé en ce que le congé de raccordement (6d) présente une gorge

(12) coupant son rayon externe.

8. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication 6
ou 7, caractérisé en ce que I'élément d’étanchéité (8) comporte un deflecteur
(13) qui est disposé sur I'extrémité libre de la portée axiale intérieure (5b), pour
s’étendre radialement dans le prolongement de la portée radiale (6¢c) de

'armature externe (6).

9. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
8, caractérisé en ce que l'élément d’étanchéité (8) comprend en outre un
bourrelet d'étanchéité statique (15) qui est disposé, a I'opposé du déflecteur

(13), sur 'extrémité libre de la portée axiale intérieure (5b).

10. Dispositif d'étanchéité a codeur magnétique intégré selon I'une quelconque
des revendications 5 a 9, caractérisé en ce que le codeur (1) est associé sur la
face externe d’'une portée radiale libre (5a) de l'armature interne (5), ladite
portée radiale étant reliée a la portée axiale intérieure (5b) par une portée de
liaison (5¢) en regard de laquelle la portée de frottement (6a) est disposée.
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11. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
10, caractérisé en ce qu’une chicane (10) est formée entre la portée de liaison

(5¢) et la portée de frottement (6a).

12. Dispositif d’étanchéité a codeur magnétique intégré selon la revendication
10 ou 11, caractérisé en ce que la face intérieure (1a) du codeur (1) est
disposée en regard de la zone de la face extérieure de la portée de frottement

(5b) qui est opposée a la zone de frottement.

13. Montage de palier a roulement comprenant un organe fixe (2), un organe
tournant (3) et des corps roulants (4) disposés dans un espace de roulement
formé entre lesdits organes pour permettre leur rotation relative, ledit palier
étant équipé d’au moins un dispositif d'étanchéité a codeur magnétique intégré
selon I'une quelconque des revendications 1 a 12, 'armature interne (5) étant
associée a l'organe tournant (3) et 'armature externe (6) étant associée a
l'organe fixe (2), ledit montage comprenant en outre un systéme capteur
d'informations comprenant le codeur (1) qui délivre des impulsions magnétiques
et un capteur muni d’au moins deux éléments sensibles aptes a détecter ces
impulsions, ledit capteur étant disposé, en regard du codeur (1), devant
larmature externe (6) de sorte que lesdites impulsions soient détectées au

travers de ladite armature.
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