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1

Vynélez se tyké zpisobu ovlédén{ spiédeci jednotky bezv¥etenového dop¥éddactiho stro-
je poruchovym signélem z ¥idla vytvo¥eného oddélen® na ka%dém ze sp¥édacich mist.

Znémé provedeni spfédacich jednotek obsshujf ¥idlo pietrhu p¥ize, které ¥{df chod
podsveného materidlu k sp¥édénf. Zjisti-1li toto ¥idlo pretrh, to jest poruchu, zastav{
podévén{ materidlu. Sp¥édaci rotor se dédle otd¥f{., Nevyhodou tohoto zplisobu ovlddén{i spré-
dac! jednotky je, %e rotor zistévé i nedédle v chodu. Pokud bEhem p¥edchoziho piedent
vznikla v rotoru nevyvaha, mé tento stav vliv na 3ivotnost ulo¥eni rotoru. Rovné% nutno
konstatovat, %e v tomto systému neni vytvorena vazba, kterd by zajistila odstaveni jed-
notky z provozu v pFipad®, kdy dojde k nadmérnému zvySeni teploty hlavnich pracovnich

Aéésti sprédaci jednotky. Toto zvySen{ teploty mé potom za nésledek vyfazeni n&kterych

funkénich elementd nebo sniZenf jejich ¥ivotnosti.

Ukolem vyndlezu je vytvorit za¥fzeni, které by za ekonomicky p¥iznivych podminek za-
jistovalo takovy zplisob ovlddaci sp¥éddac{ jednotky, kdy porucha na spiéddaci jednotce zpi-

sob! rozpojeni néhonu spfédaciho rotoru.

Podstata zplsobu ovlédéni sp¥édaci jednotky podle vynélezu spo¥ivé zejména v tom, Ze

prerufeni néhonu spfédacfho rotoru je odvozeno od koincidence signdlu poruchy a signélu

vybavovaciho.
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Podstata za¥fzen{ pro uskute¥n¥nf vy¥e uvedeného zpisobu spo¥ivd zejména v tom, Ze

ka¥dé sp¥ddaci jednotke obsshuje zémek, ktery je opatfen elektromagnetem spojenym & &id-

lem a centrélnim spinalem.

V§hodnost zpisobu i za¥izeni podle vynélezu spo¥ivé déle v tom, %e umoZhuji impulzni
ovlddéni, co¥ pPinésf podetatné uspory energie u zaFf{zen{ pro ovlédéni bezvietenové spré-
dac{ jednotky.

Zpisob a zafizeni podle vynélezu jsou v dal3im popsény a schematicky znédzorndno za-
fizeni na pfipdjenych vykresech, kde znali:

obr. 1 blokové schema za¥izeni;
obr. 2 blokové schema variantnfho uspo¥ddéni;

obr. 3 obvodové schema zarfzent.

Na obr. 1 je znézorn¥no ¥idlo poruchy 1 a déle zdroj vybavovaciho signdlu 2. Oba ty-
to prvky jsou zapojeny na vstupy obvodu logického sou¥inu 3, jehoX vystup ovl14d4 zémek
sprédac{ jednotky 4. Pferudovanymi Zarami je na tomto i dalsich vykresech naznaleno roz-
d&leni zarizeni podle p¥isludnosti k jednotlivym sprédacim jednotkém, které se na dopié-

4acim stroji mnohondsobnd opakuji.

Na obr. 2 je navic oproti obr. 1 druhé ¥idle poruchy 2. Ob& &idla poruchy 1 a § jsou
zapojena na vstupy obvodu logického sou¥tu §. Vystup obvodu logického sou¥tu 6 je zapojen

na vstup obvodu logického soudinu 3.

Na obr., 3 je zachycen generédtor vybavovacich impulsi 3 se zavedenymi blokovacimi
signély 7 a 8. Vystup generdtoru vybavovacich impﬁleﬁ 9 ov14dd centrélni spinel 10. Tento
spina¥ 10 ov14dé elektromagnety 1l zémkd 4. Elektromagnety 1l jsou pYemostEny diodemi 15.
Mikrospfna® 12 je soufést{ neznézorniného ¥idla pFetrhu prize. Prost¥ednictvim mikrospf{-
nae 12 je uzavirén obvod pro elektromagnet spojky poddvén{ materidlu 13, ktery je pie-
klenut zhéZecim obvodem 14.

Za¥{zeni podle vyndlezu s odvolédnim na obr. 1 pracuje takto: Zdroj vybavovactho sig-
nélu 2 vys{l4 periodicky vybavovaci impuley, tj. napfikled impulsy Sife 5().10'3 sec.

s opaskovaci periodou 1 sec, Pokud ¥idlo poruchy 1 vy3le rovn¥} signél, znalfci, Ze do3lo
k porude na spfddac{ jednotce, potom se objevi i na vystupu obvodu logického soufinu 3
signély o 3i¥i 50 msec, a to vidy za 1 sec. Tyto signély uvedou v &innost zémek spitddaci
jednotky 4, tak¥e jednotka je odpojené od kostry stroje a vlivem pruinych &lend stisknu-
tych mezi spfédaci jednotfou 4 a strojem se sprédsci jednotka 4 vychyl{ z pracovni polohy.
T{m je pFeruden styk tangencidlnfho néhonového Femene na rotor, rotor se posléze zastavi.

K tému? dojde i u néhonu vyZesdvaciho véleZku.

Na obr. 2 je znézornno veriantni provedeni, kde jsou &idla poruch dvé. ¢idle poru-
chy 1 slou¥f k identifikaci pFetrhu, &idlo poruchy 3 k identifikaci zvySené teploty.
Jakmile kterékoliv z t&chto dvou &idel ) a 5 zaznamend poruchu, je aktivovén vystup obvo-
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du logického souttu §. Ostatnf funkce je stejné jak bylo popséno vyse.

Na obr. 3 je zndzorn&no jedno z mnoha moZnych konkrétnich provedent, vyplyvajicicﬁ
z podstaty zplisobu a zarfzeni podle vynélezu. PPerufenf néhonu rotoru je zptsobeno &in-
nost{ zdmku sp¥ddaci jednotky 4, ktery se po aktivovéni elektromagnetu 1} oteviré.
Ke koincidenci signélu poruchy a signélu vybavovaciho zde dochéz{ po té, kdy mikrospina&
12 &idla pietrhu odpoji spojku podévéni materidlu 13 a pripravi obvod elektromagnetu 11.
V dob¥, kdy je signél na vystupu generétoru vybavovacich iﬁpulsﬁ 9, je prostfednictvim

centrélnfho spina¥e 10 uzavien obvod a elektromagnet 11 aktivovén.

Dioda 15 a zhd3eci obvod 14 Jjsou uzity_v klasickém zapojeni pro omezeni pYep&ti.
Blokovac{ signél 7 slouZi k zablokovéni v&stupu generédtoru vybavovacich impulsd 9 v dobg,
kdy je zdroj spoustin a probihé hromadné zapfédéni. Tim nedochéz{ ke koincidenci a elek-
tromagnety 1l nemohou byt aktivovény. Pokud by dochézelo k aktivovéni elektromagnetﬁ 11,

znamenalo by to zménu zétdZe hlavntho pohonu a tfm i neZédoucf zmény v rozb&hovych cha-

rakteristikéch stroje.

" Blokovacf signél 8§ slou%i k témui uZelu, je v8ak generovén v obsluZnych automaiech,
aby tak bylo zamezeno vyklépénf spfédacich mist v dobd, kdy je toto &iBt3no nebo pomoci

automatu zap¥éddéno.

Je vyhodné, pokud je centrélnf spina¥ 10 osazen vykonovym polovodi¥em, a to zejména
vzhledem k vysokému po&tu sepnut{ b&hem vyuifvéni stroje. Je vfhodné, pokud je moZno
zv143% instalovanymi vypina¥i blokovat vybavovaci signél pro vit51 polet sprédacich jed-
notek, nap¥iklad pro celou sekei stroje, & to po dobu, kdy na této ¥4sti stroje pracuje
obsluha, nepi¥{klad v dob& ¥istén{ stroje. Rovnd% je vyhodné, Ze vyrazné zména polohy eplé-
dac{ jednotky upozorni na tento stav obsluhu, ani% by bylo tieba dald{ signalizace.

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob ovlddéni spisdaci jednotky bezvietenového doprédactho stroje poruchovym signé-
lem z ¥idla vytvofeného odd&lené na ka%dém spPfédacim misté, vyzne¥ujici se tim, Ze

pFferuseni néhonu sprédactho rotoru se odvodi od koincidence signélu poruchy a signélu

vybavovaciho.

2. Zpisob podle bodu 1, vyznadujlcl se tim, Ze signél poruchy se vytvof! z logického sou-
#tu vdech A{1&fch poruchovych signéld jedné sptédaci jednotky.

3. Zpisob podle bodu 1 nebo 2, vyznadujic{ se tim, Ze vybavovaci signdl se vytvor{ cen-
trélné pro viechna spfédaéi mista bezvietenového doprédaciho stroje.

4. Zpisob podle bodu 3, vyzna¥ujict se tim, Ze vybavovac{ signél se periodicky opakuje.
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Zpisob podle bodu 3, vyznadujici se tim, %e v obdobf, kdy je stroj hromadn¥ zapPrdddn,
nebo v obdobf ¥innosti obsluifngch aufomatn, se vybavovaci signédl zablokuje.

Zatizeni k provedeni zplisobu-podle bodu 1, vyznatujic{ se tim, %e ka¥dd sptddaci jed-
notka obsshuje zémek (4), ktery je opat¥en elektromagnetem (11) spojenym s ¥idlem
a centrdlnim spinalem (10).

Za¥fzen{ podle bodu 6, vyznalujfcf se tim, Ze paralelnd k ¥idlu pPetrhu je prifrazeno
#idlo teploty (5). ‘

Za¥{zen{ podle bodu 6, vyzna¥ujici se tfm, Ze centrdlni spinal (10) je tvoFen vykono-
vym polovodiZem.

Za¥f{zeni podle bodu 6, vyznalujici se fim, %e kaZdé skupina sprddacich mist je opatfe-
na vypinalem vybavovactho signélu, piFi¥em# spfédactf jednotky (4) jsou v rédmci stroje
rozdéleny nejméné do dvou skupin.

3 vykresy
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