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仿真智能按摩椅

(57)摘要

本发明涉及一种仿真智能按摩椅，本仿真智

能按摩椅包括有承载组件、加固组件和按摩单

元；所述按摩单元包括有支承板、支承杆，各支承

杆包括座体和杆体；在座体上嵌设有永磁片，相

邻座体磁力相斥；所述杆体包括有辅助支杆和按

摩杆两种，在按摩轴的外部同轴套设有调节环；

在所述按摩杆的自由端固定安装有仿真板，在所

述仿真板上设置有与按摩杆轴线平行的按摩轴，

在按摩轴的一端固定设置有按摩板，按摩轴的另

一端与所述调节环啮合接触；所述按摩单元还包

括有位移电机；该按摩椅结构新颖、原理独特，能

够模拟真人按摩的手法，对用户的肌肉、组织进

行温和、舒适的按摩，疏通经络，改善身体状态，

提高按摩椅的使用体验。
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1.一种仿真智能按摩椅，本仿真智能按摩椅包括有承载组件（1）、加固组件和按摩单元

（2）；所述承载组件（1）包括有可组装的椅背、椅座、扶手，所述按摩单元（2）安装在承载组件

（1）上；所述加固组件配套的设置在承载组件（1）上；其特征在于：所述按摩单元（2）包括有

支承板（21），在所述支承板（21）上等距阵列排布有支承杆，各支承杆包括有扁平的座体

（31）和与座体（31）垂直的杆体（32）；在支承板（21）上等距设置有限位蘑菇头（4），限位蘑菇

头（4）将所述座体（31）限位并使座体（31）贴紧支承板（21）的表面，杆体（32）从限位蘑菇头

（4）之间的间隙中伸出；所述座体（31）沿支承板（21）的表面滑动时，与座体（31）匹配的杆体

（32）在限位蘑菇头（4）的间隙中穿梭移动；在座体（31）上嵌设有永磁片，相邻座体（31）磁力

相斥；所述杆体（32）包括有辅助支杆（8）和按摩杆（51）两种，所述按摩杆（51）能够在驱动电

机的带动下绕自身轴线旋转；在按摩轴（71）的外部同轴套设有调节环（6），所述调节环（6）

由调节电机提供动力，所述调节电机、驱动电机均与一控制器电性连接；在所述按摩杆（51）

的自由端固定安装有仿真板（7），在所述仿真板（7）上设置有与按摩杆（51）轴线平行的按摩

轴（71），在按摩轴（71）的一端固定设置有按摩板（72），按摩轴（71）的另一端与所述调节环

（6）啮合接触；在调节环（6）的驱动下，所述按摩轴（71）能够绕自身轴线、相对于仿真板（7）

旋转；所述按摩单元（2）还包括有位移电机，所述位移电机与所述控制器电性连接；在位移

电机的带动下，所述按摩杆（51）能够在限位蘑菇头（4）的间隙中按控制器规划的路径平移。

2.根据权利要求1所述的仿真智能按摩椅，其特征在于：所述按摩杆（51）为同轴套设的

内筒、外筒拼合而成的伸缩杆，内筒、外筒之间设置有调节臂，所述调节臂与控制器电性连

接。

3.根据权利要求1或2所述的仿真智能按摩椅，其特征在于：在按摩轴（71）与调节环（6）

之间安装有减速齿轮组。

4.根据权利要求1所述的仿真智能按摩椅，其特征在于：在按摩板（72）的表面贴附有弹

性、质软的按摩层。
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仿真智能按摩椅

技术领域

[0001] 本发明涉及一种智能产品，特别的，是一种智能按摩椅。

背景技术

[0002] 随着智能产品的推广使用，越来越多的工作被智能产品代替，智能产品带给人们

的便利也深刻的改变着生活方式；比如，智能导航系统彻底颠覆了传统的方式，人们出行再

也不需携带地图、到处问路，同时也衍生出共享汽车、滴滴打车等行业；同样，智能按摩椅的

出现也改变着人们享受生活的方式，以前需要专门去按摩、推拿门店才能享受到的放松体

验，现在足不出户即可体验，而且能够随时随地、以较低的成本持续的使用；节省了消费成

本、也节省了大量的劳动力；但是目前的按摩椅也有不足之处：按摩动作过于僵硬，容易损

伤用户的肌肉组织，按摩触头强硬的移动容易擦伤皮肤，引起按摩的不适感；因此，目前的

按摩椅能够做到粗浅的按摩、推拿，但是很难与真人按摩达到的活血化瘀、疏通经络的效果

相提并论。

发明内容

[0003] 针对上述问题，本发明提供一种仿真智能按摩椅，该按摩椅结构新颖、原理独特，

能够模拟真人按摩的手法，对用户的肌肉、组织进行温和、舒适的按摩，有效减小按摩的不

适感，同时疏通经络，改善身体状态，从而提高按摩椅的使用体验。

[0004] 为解决上述问题，本发明所采用的技术方案是：本仿真智能按摩椅包括有承载组

件、加固组件和按摩单元；所述承载组件包括有可组装的椅背、椅座、扶手，所述按摩单元安

装在承载组件上；所述加固组件配套的设置在承载组件上；

[0005] 所述按摩单元包括有支承板，在所述支承板上等距阵列排布有支承杆，各支承杆

包括有扁平的座体和与座体垂直的杆体；在支承板上等距设置有限位蘑菇头，限位蘑菇头

将所述座体限位并使座体贴紧支承板的表面，杆体从限位蘑菇头之间的间隙中伸出；所述

座体沿支承板的表面滑动时，与座体匹配的杆体在限位蘑菇头的间隙中穿梭移动；在座体

上嵌设有永磁片，相邻座体磁力相斥；

[0006] 所述杆体包括有辅助支杆和按摩杆两种，所述按摩杆能够在驱动电机的带动下绕

自身轴线旋转；在按摩轴的外部同轴套设有调节环，所述调节环由调节电机提供动力，所述

调节电机、驱动电机均与一控制器电性连接；

[0007] 在所述按摩杆的自由端固定安装有仿真板，在所述仿真板上设置有与按摩杆轴线

平行的按摩轴，在按摩轴的一端固定设置有按摩板，按摩轴的另一端与所述调节环啮合接

触；在调节环的驱动下，所述按摩轴能够绕自身轴线、相对于仿真板旋转；

[0008] 所述按摩单元还包括有位移电机，所述位移电机与所述控制器电性连接；在位移

电机的带动下，所述按摩杆能够在限位蘑菇头的间隙中按控制器规划的路径平移。

[0009] 本发明的有益效果是：按摩单元上的支承杆从限位蘑菇头之间的间隙中伸出并形

成阵列，于是支承杆的端面组合成承载面；其中按摩杆由辅助支杆簇拥、包围；于是各承载
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组件的表面形成按摩面；用户坐在按摩椅上后，通过加固组件扣住肢体和躯干，于是人体与

按摩面稳定、有力的接触；通过控制器启动按摩椅即可开始享受按摩服务。

[0010] 本发明的工作过程如下：驱动电机带动按摩杆绕自身轴线旋转，于是按摩杆端部

的仿真板被带动同步旋转，此时仿真板上的按摩轴将绕按摩杆公转，于是在按摩杆旋转的

过程中，按摩板以按摩轴为轴心，对人体特定区域内做小面积的集中按摩，此时按摩板对人

体特定区域做反复的揉动，模拟真人技师按摩的手法；在驱动电机工作的同时，调节电机同

步旋转，在调节电机的带动下，按摩轴在“公转”的同时保持自转；利用控制器调整调节电机

的转速好转向，可使得按摩板在绕按摩杆公转的同时，保持自身的方位静止，即按摩板在小

幅度揉动的时候，按摩板与皮肤保持静摩擦，不会对皮肤产生拧转摩擦力，从而避免皮肤被

搓伤；综上，驱动电机和调节电机协同工作，可实现对人体局部小幅度的揉动，从而促进人

体血液循环，起到疏经通络的效果。

[0011] 此外，通过位移电机移动按摩杆，在按摩杆平移时，与杆体相连的座体将通过磁斥

力排斥其他相邻座体，于是在按摩杆移动时，相邻辅助支杆为其让出空间，于是按摩面上按

摩杆沿人体经络游走按摩时，辅助支杆动态的为其让出空间，并保持支撑人体躯干和肢体；

该结构能够实现整体按摩。

[0012] 真人按摩时，如握拳揉动肌肉、肘部压动颈部、背部进行小幅度推拿；技师的皮肤

与患者的皮肤保持相对静止，通过小幅度的揉动肌肉实现推拿、按摩，而传统的按摩椅仅能

够通过按摩触头僵硬的挤压、推压肌肉，容易造成组织损伤；同时按摩触头与皮肤相对摩

擦，容易对皮肤造成搓伤；这种手法在传统的按摩椅中无法实现，而使用本发明时，通过驱

动电机、调节电机和位移电机的协同工作，能够对人体的整体和局部进行针对性的按摩，在

按摩过程中能够避免按摩板扭转皮肤，从而减小皮肤搓伤，改善按摩效果；该结构能够模拟

真人按摩的手法，最大程度的减小皮肤、肌肉组织的创伤，同时提高按摩推拿效果，为用户

提供更好的按摩体验。

[0013] 作为优选，所述按摩杆为同轴套设的内筒、外筒拼合而成的伸缩杆，内筒、外筒之

间设置有调节臂，所述调节臂与控制器电性连接；以便于调节按摩力度。

[0014] 作为优选，在按摩板的表面贴附有弹性、质软的按摩层；以便于提高按摩的舒适

度。

[0015] 作为优选，在按摩轴与调节环之间安装有减速齿轮组；该结构能够省去调节电机，

有效简化组装复杂度，使得按摩椅更轻便；同时降低成本，便于按摩椅的推广。

附图说明

[0016] 图1为本仿真智能按摩椅一个实施例的正视结构示意图。

[0017] 图2为图1所示实施例中按摩杆的放大截面结构示意图。

[0018] 图3为图1所示实施例中按摩杆的放大端面结构示意图。

具体实施方式

[0019] 实施例：

[0020] 在图1至图3所示的实施例中，本仿真智能按摩椅包括有承载组件1、加固组件和按

摩单元2；所述承载组件1包括有可组装的椅背、椅座、扶手，所述按摩单元2安装在承载组件
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1上；所述加固组件配套的设置在承载组件1上；为使图示更简洁、清晰，在图中未示出常见

结构如加固组件；所述按摩单元2包括有支承板21，在所述支承板21上等距阵列排布有支承

杆，各支承杆包括有扁平的座体31和与座体31垂直的杆体32；在支承板21上等距设置有限

位蘑菇头4，限位蘑菇头4将所述座体31限位并使座体31贴紧支承板21的表面，杆体32从限

位蘑菇头4之间的间隙中伸出；所述座体31沿支承板21的表面滑动时，与座体31匹配的杆体

32在限位蘑菇头4的间隙中穿梭移动；在座体31上嵌设有永磁片，相邻座体31磁力相斥；所

述杆体32包括有辅助支杆8和按摩杆51两种，所述按摩杆51能够在驱动电机的带动下绕自

身轴线旋转；所述按摩杆51为同轴套设的内筒、外筒拼合而成的伸缩杆，内筒、外筒之间设

置有调节臂，所述调节臂与控制器电性连接；在按摩轴的外部同轴套设有调节环6，所述调

节环6由调节电机提供动力，所述调节电机、驱动电机均与一控制器电性连接；在所述按摩

杆51的自由端固定安装有仿真板7，在所述仿真板7上设置有与按摩杆51轴线平行的按摩轴

71，在按摩轴71的一端固定设置有按摩板72，在按摩板72的表面贴附有弹性、质软的按摩

层；按摩轴71的另一端与所述调节环6啮合接触；在调节环6的驱动下，所述按摩轴71能够绕

自身轴线、相对于仿真板7旋转；所述按摩单元2还包括有位移电机，所述位移电机与所述控

制器电性连接；在位移电机的带动下，所述按摩杆51能够在限位蘑菇头4的间隙中按控制器

规划的路径平移。

[0021] 按摩单元2上的支承杆从限位蘑菇头4之间的间隙中伸出并形成阵列，于是支承杆

的端面组合成承载面9；其中按摩杆51由辅助支杆8簇拥、包围；于是各承载组件1的表面形

成按摩面；用户坐在按摩椅上后，通过加固组件扣住肢体和躯干，于是人体与按摩面稳定、

有力的接触；通过控制器启动按摩椅即可开始享受按摩服务。

[0022] 本发明的工作过程如下：驱动电机带动按摩杆51绕自身轴线旋转，于是按摩杆51

端部的仿真板7被带动同步旋转，此时仿真板7上的按摩轴71将绕按摩杆51公转，于是在按

摩杆51旋转的过程中，按摩板72以按摩轴71为轴心，对人体特定区域内做小面积的集中按

摩，此时按摩板72对人体特定区域做反复的揉动，模拟真人技师按摩的手法；在驱动电机工

作的同时，调节电机同步旋转，在调节电机的带动下，按摩轴71在“公转”的同时保持自转；

利用控制器调整调节电机的转速好转向，如图3中方向箭头所示；可使得按摩板72在绕按摩

杆51公转的同时，保持自身的方位静止，即按摩板72在小幅度揉动的时候，按摩板72与皮肤

保持静摩擦，不会对皮肤产生拧转摩擦力，从而避免皮肤被搓伤；如图3中按摩板上的箭头

标志所示，按摩板绕按摩杆公转，但箭头标志始终指向一个方向，即按摩板不自转，与皮肤

保持静摩擦；综上，驱动电机和调节电机协同工作，可实现对人体局部小幅度的揉动，从而

促进人体血液循环，起到疏经通络的效果。

[0023] 此外，通过位移电机移动按摩杆51，在按摩杆51平移时，与杆体32相连的座体31将

通过磁斥力排斥其他相邻座体31，于是在按摩杆51移动时，相邻辅助支杆8为其让出空间，

于是按摩面上按摩杆51沿人体经络游走按摩时，辅助支杆8动态的为其让出空间，并保持支

撑人体躯干和肢体；该结构能够实现整体按摩；通过控制器调整调节臂，可使得按摩杆51伸

长或缩短，进而控制按摩椅的按摩力度。

[0024] 真人按摩时，如握拳揉动肌肉、肘部压动颈部、背部进行小幅度推拿；技师的皮肤

与患者的皮肤保持相对静止，通过小幅度的揉动肌肉实现推拿、按摩，而传统的按摩椅仅能

够通过按摩触头僵硬的挤压、推压肌肉，容易造成组织损伤；同时按摩触头与皮肤相对摩
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擦，容易对皮肤造成搓伤；这种手法在传统的按摩椅中无法实现，而使用本发明时，通过驱

动电机、调节电机和位移电机的协同工作，能够对人体的整体和局部进行针对性的按摩，在

按摩过程中能够避免按摩板72扭转皮肤，从而减小皮肤搓伤，改善按摩效果；该结构能够模

拟真人按摩的手法，最大程度的减小皮肤、肌肉组织的创伤，同时提高按摩推拿效果，为用

户提供更好的按摩体验；同时，如用户需要对背部等位置进行刮痧、热疗等操作，可通过控

制器调整调节环6的转向和转速，进而带动按摩板72与皮肤相对扭转、摩擦，从而在局部按

摩的同时对皮肤进行摩擦，使得局部皮肤红热、促进血液流动，进而起到一定的刮痧、热疗

效果。

[0025] 此外，调节环6还可以有按摩轴71提供动力，如在按摩轴71与调节环6之间安装有

减速齿轮组；该结构能够省去调节电机，有效简化组装复杂度，使得按摩椅更轻便；同时降

低成本，便于按摩椅的推广。

[0026] 以上所述仅为本发明的较佳实施例，并不用以限制本发明，凡在本发明的精神和

原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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