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Wynalazek dotyczy ulepszenia i uzupelnienia urzadze-
nia do mechanicznego znakowania przedm:otéw cylin-
drycznych zwtaszcza rur zaopatrzonego w znaczniki uru-
chamiane przez bijaki pneumatyczne wedlug patentu
nr 60863. Zgodnie z obowiazujacymi przepisami rury
metalowe zwlaszcza przeznaczone do instalacji ci$nie-
niowych powinny by¢ odpowiednio oznaczane na po-
czatku, przy koficu, a czesto rowniez i w Srodku swojej
dhugosci. Oznaczanie to w wiekszosci wypadkow wyko-
nywane jest recznie przy pomocy stalowych znacznikow
i mlotka. Jest to czynno$¢ pracochtonna i ucigzliwa, a
czytelno$¢ oznaczen uzalezniona jest od wprawy i sta-
rannoéci pracownika.

Liczne znane urzadzenia do mechanicznego znakowa-
nia wyrobéw nie nadaja si¢ przewaznie do omawianego
celu z réznych powodéw. Na przykilad stemplarki do
butli stalowych dostosowane sa jedynie do znakowania
ich w ograniczonym sektorze na czesci sferycznej, a
urzadzenia przeznaczone do znakowania wyrobow w
stanie goracym, dziatajace na zasadzie odciskania nie
moga by¢ stosowane do znakowania rur, gdyz moglyby
powodowac ich trwate odksztatcenie.

Réwniez urzadzenia drukujace przy pomocy tas$my
niosgcej farbe oraz ruchomego stempla stosowane na
przyklad do oznaczania rur wykonywanych z tworzyw
sztucznych nie nadaja si¢ do znakowania rTur metalo-
wych, ktérych oznaczenia powinny byé¢ trwate, odporne
na $cieranie i na dziatanie podwyzszonych temperatur.

Znane jest rowniez specjalne urzadzenie przeznaczone
do znakowania rur metalowych wedtug patentu nr 60863,
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skladajace si¢ z nieruchomej przelotowej glowicy; ze
znacznikami unoszonymi na sprezynach, przesuwnego
suportu z bijakami pneumatycznymi oraz statych pryzm,
ktorych potozenie ustala si¢ kazdorazowo przy pomocy
$rub stosownie do $rednicy znakowanej rury.

Przy stosowaniu tego urzadzenia wystapily jednak
pewne trudnos$ci. Na przyktad sprezyny unoszace znacz-
niki umieszczone w nieruchomej glowicy czesto psuja
sig, co powoduje opuszczenie si¢ i zniszczenie znaczni-
kow podczas wsuwania rury do urzadzenia. Poza tym
przy wigkszych zmianach §rednic znakowanych rur spre-
zyny te musza by¢ wymieniane. Réwniez uciazliwe jest
ustalanie wspornikéw podtrzymujacych znakowane rury
w polozeniu odpowiadajacym §rednicy tych rur. Ponad-
to klopotliwe jest wsuwanie omawianych rur zwlaszcza
przy duzych dtugosciach po wyzej wymienionych wspor-
nikach neruchomych podczas cyklu pracy.

Dodatkowa trudno$¢ stanowi konieczno$¢ recznego
wlaczania i wytaczania w odpowiednich momentach do-
plywu sprezonego powietrza do bijaké6w pneumatycz-
nych uderzajacych znaczniki. Niedogodnosci tych unik-
nigto w ulepszonym i uzupelnionym urzadzeniu wedhug
wynalazku, gdzie wykorzystano do podnoszenia znacz-
nikoéw zawieszonych swobodnie bez sprezyn w podnos-
nej lawie zastepujacej nieruchoma glowice ruch powrot-
ny tloka pneumatycznego sitownika sterujacego doci-
skiem ustalajagcym rure na uchylnych wspornikach, za-
stepujacych stale pryzmy, przy czym sitownik ten umle-
szczony jest pionowo, a podnos$na lawa polaczona jest z
jego dragiem, natomiast uchylne wspomiki opuszczaja
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czajace 39 sluza do wylaczenia podczas tego nastawia-

nia zgbatki 40 laczacej obsady 29 z przesuwnym supor-
tem 22 przy pomocy Srub ustalajacych 41. W przewo-

dach doprowadzajacych spr¢zone powietrze do poszcze-

g6lnych pneumatycznych bijakéw 21 umieszczone s3 za-
wory odcinajace 42, ktére sa zamykane w miarg potrze-
by przy zmniejszonej iloSci wymaganych oznaczefi.

Glgbokos¢ znakéw moze by¢ w szerokich granicach
regulowana przy pomocy reduktora 43 ciSnienia sprezo-
nego powietrza dostarczanego do pneumatycznych bija-
koéw oraz przez dobranie odpowiedniej szybkosci recz-
nie przesuwanego suportu 22, Réwniez maksymalna od-
legtos¢ bijaka 21 od tba znacznika 2 wplywa na sile
uderzenia, a tym samym mna glebokos¢ odbitego znaku.

Wiszystkie elementy urzadzenia umieszczone sa w nie-
ruchomej stalej obudowie 15 a w szczego6lnosci uchylne
wsporniki 8 umieszczone w pionowych prowadnicach 44,
a przesuwne kliny 10 w poziomych prowadnicach 45
stalej obudowy 15. Przesuwny suport 22 poruszany jest
tgcznie przy pomocy korby 45. Podczas znakowania ru-
ra opiera si¢ od czola o uchylny oporek 47. Przy zna-
kowaniu drugiego kornica rura opiera si¢ po ocofnieciu o
automatycznie wysuwajacy si¢ z uchylnego wspornika
sprezynowy oporek 48.

Celem usprawnienia dostosowywania urzadzenia do
znakowania rur o wymaganych $rednicach na klinie 9
umieszczona - jest z boku odpowiednio nacechowana po-
dziatka 49, a ma stole stalej obudowy 15 znajduje sig
nieruchoma strzalka 50, ktérej wskazania na podzialce

49 odpowiadaja $rednicom znakowanych rur.

Przebieg znakowania rury ma urzadzeniu, ktére poka-
zano na tysunkach jako przyklad zastosowania wyna-
lazku jest mastepujacy: Najpierw kladzie si¢ rurg na
prowadzace rolki 16 i dosuwa si¢ ja do uchylnego opor-
ka 47, ktory poprzednio ustawiony zostal w pozycji blo-
kujacej. Nastepnie otwiera si¢ doplyw sprezonego po-
wietrza do pneumatycznego nastawnego sitownika po-

. ziomego 12 ktéry przemieszcza przesuwne kliny 10 do

kraficowego potozenia ograniczonego polozeniem na-
stawnej nakretki 13 ma ciegle 14 powodujac uniesienie
rury na uchylnym wsporniku 8 na wymagana wysokos¢
oraz wymuszajac za poérednictwem sterujacej rolki 17
obréot krzywki bebnowej 18 o 90°. Potem otwiera sig
doplyw sprezonego powietrza do pneumatycznego sitow-
nika pionowego 6, ktoéry wustala rurg ma uchylnym
wsporniku 8 przy pomocy docisku 7 pozwalajac jedno-
cze$nie na swobodne opuszczenie si¢ podnosnej tawy 1,
ze znacznikami 2 do dolnego kraficowego polozenia. Te-
raz wprowadza si¢ w ruch priesuwny suport 22 przy
pomocy korby 46 i kota zebatego 23. Powoduje to mie-
wielkie przesunigcie si¢ w przesuwnym suporcie 22 ze-
batki 25 ktéra przyciskiem 26 zwiera wlacznik 27 umie-
szczony w przesuwnym suporcie 22 i zamykajacy obwod
pradu elektrycznego zasilajacego zawory elektromagne-
tyczne 28 otwieraiace doplyw sprezonego powietrza do
pneumatycznych bijakéw 21 uderzajacych znaczniki 2
znajdujace si¢ w grupie wielorzgdowej. Nastepuje zna-
kowanie rury.

W chwili gdy rozpoczyna si¢ uderzanie przez pneu-
matyczne bijaki 21 ostatniego rzedu tej grupy znaczni-
kéw 2, drugi przycisk 30 znajdujacy sie ma suporcie 22
zwiera chwilowy wtacznik 31 zamykajacy obwod pradu
elektrycznego =zasilajacego zawory elektromagnetyczne
32 otwierajace doplyw sprezomego powietrza.do pneu-
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6.
matycznych bijakéw 21 uderzajacych znaczniki 2, znaj-
dujace si¢ w grupie jednorzedowej.

Réwnoczesnie podczas tego ruchu suportu 22 naste-
puje obrét o 90° obrotowego bebna 35, na ktérym znaj-
duje si¢ ruchoma krzywka 34 sterowana przez rolke 33
umieszczona na suporcie 22. Nastepnie przy ruchu po-
wrotnym suportu 22 nastgpuje zwolnienie wylacznikoéw
27 i 31 a tym samym zamkniecie elektromagnetycznych
zaworow 28 i 32 i odcigcie doplywu sprezonego powie-
trza do pneumatycznych bijakéw 21, a obrotowy beben
35 wykonuje obrét o dalsze 90°. Po dojSoiu przesuwne-
go suportu 22 do polozenia wyjsciowego uruchamia si¢
recznie pneumatyczny sitownik pionowy 6 w kierunku
powrotnym zwalniajac docisk 7 i unoszac podnoéng ta-
we 1 ze znacznikami 2.

Roéwnoczesnie roéwniez w kierunku powrotnym uru-
chamia si¢ rgcznie pneumatyczny nastawny sitownik po-

‘ziomy 12 powodujac opuszczenie uchylnych wsporni-

kéw 8 ponizej prowadzacych rolek 16 oraz dalszy obrét
0 90° krzywki bgbnowej 18. Teraz odchyla si¢ uchylny
oporek 47, a rura zostaje przesunigta po prowadzacych
rolkach 16 ku przodowi, a nastgpnie mieco cofnigta, tak
ze jej drugi koniec opiera si¢ 0 sprezynowy oporek 48
wysuwajacy si¢ samoczynnie z uchylnego wspornika 8.
Teraz mastawny sitownik pneumatyczny poziomy 12 po-
nownie wykonuje ruch roboczy powodujac podniesienie
uchylnych wspomikéw 8 oraz kolejny obrét o 90° beb-
nowej krzywki 18, a pneumatyczny silownik pionowy 6
ponownie wykonuje tuch ku dotowi powodujac ustale-
nie rury na uchylnym wsporniku 8 przy pomocy doci-
skacza 7 pozwalajac jednocze$nie na opuszczenie sig¢
podnodnej fawy 1 ze znacznikami 2.

Potem uruchamia si¢ po raz drugi przesuwny suport
22, ktéry po przejéciu pneumatycznych bijakéw 21 mad
pierwszym tzgdem znacznikéw 2 automatycznie zatrzy-
muje si¢, gdyZz w tym czasie obrotowy bgben 35 z
krzywka rtuchoma 34 wykonuje kolejny obrot o 90°,
dzigki czemu wystajacy oporek 36 znajdzie si¢ w poto-
Zeniu maprzeciw oporowej kostki 37. Teraz powracamy
przesuwnym suportem 22 do poloZenia wyjSciowego po-
wodujac dalszy kolejny obrét o 90° obrotowego bebna
35 tak ze wystajacy oporek 36 schodzi z polozenia blo-
kujacego ruch przesuwnego suportu 22. Na koniec zwal-
niamy nastawny sitownik poziomy 12 powodujac obni-
zenie si¢ uchylnych wspornikéw 8 oraz dalszy kolejny
obrot o 90° bebnowej krzywki 18 i po zepchnigciu
oznakowanej rury na rolki prowadzace 16 wyrzutnika i
po ustawieniu uchylnego oporka 47 w pozycji blokuja-
cej wprowadzamy do urzadzenia nastepna rur¢ do zna-
kowania.

Podczas jej podnoszenia do pozycji znakowania,
pneumatyczny sitownik poziomy 12 wykonujac tuch ro-
boczy powoduje kolejny obrét o 90° bebnowej krzywki
18, ktora z kolei obraca mastawny wyrzutnik 20 ktory
w tej chwili wychwytuje i zrzuca do pojemnika uprzed-
nio oznakowang rurg. Nastepnie opisany cykl pracy
powtarza sig. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego znakowania przed-
miotéw cylindrycznych zwlaszcza rur zaopatrzone w
znaczniki uruchamiane przez bijaki pneumatyczne we-

dlug patentu nr 60863, znamienne tym, Ze posiada pod-
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