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dopravy

Lapojeni pro dalkové ovladani ridici jed-
notky v systému automatickéhe rizeni dopra-
vy se pouZziva zejména v regalevych skladech

Jednetka pro styk s politalem je spojena
vstupni a vystupni svorkeu s poditalem a
prostifednictvim dal§ich vstupd a vystupi
je spejena s radiem paméti. Obdobné& obvo-
dy pre styk s Fidici jednotkeu jsou pfes
vstupni a vystupni svorku spejeny s fidici
_jedﬁotkou a svymi dalS$imi vstupy a vystupy
jsou spo jeny s radidem paméti a panelem.

Cinnost celéhe zarizeni je periodicka a
je tizena radidem podle pevného pregramu.
Frostfednictvim-vstupnich a vystupnich sig-
nalt provadi fadid postupné ebsluhu paneluy,
jednetky pro styk s poditadem, paméti a ob-
vodd pro styk s ridici jednotkou.
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Zape joni pre dalkevé evladani Fidici jednotky v systému automatického Fizeni
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Vyndlez se tyké zapojeni pro dalkové ovlddani ridici jednotky v systému dutomatického

tizeni dopravy, kde Fidici jednotka fidf{ &innost regalovych zakladaéﬁ'v regidlovich skladech
a dopravu polotovar®, materidld a néstroji v provozeqh skrojirenskych podnikdi. Ovladani je“
provddénoe v soudinnosti s poéitalem i manualné.

V nékterych integrovanych vyrobnich ﬁseciéhrﬁizenych centridlné poditadem je petieba
zahrneut do centrdlného fizeni také rizeni dopravy materidlu, polotovarii, obrohkil a néstro-
j& ve skladech, resp. u strojt. Ridfci jednotka oviédajici ¢innost pojezdového a-pracovniho /
mechanismu je umisténa prime na tomto mechanickém zar{zeni. Zadani pohybﬁ,fpracovnfch funk-
ci, indikace stavi této rfidici jednotky a o"star&ni styku mezi poditadem a mobilni fidic{
jednotkou provadi jednotka zvana pult operatora. Pult ogerétora je umistén stacienarné mezi é
ridicf jednetkeu a politalem a je s nimi spojer pfenosovou trasou. Kemunikaéni styk pultu
operatora s fidici jednotkou je v&tSinou periodicky na rozdil od komunikadniho styku s poéifé
talem, ktery je provaddn dle potieb poiftade a urdené obsluhy pultu operitera. Informace |
periodicky prichdzejfci z ridici jednotky.do pultu operdtora je nutné v dasovd kratkém ob- E
dobi ukladat do paméti v pultu operatora bez ohledu na to, zdali prava piichézi informace z fk
’poéitaée nebo povely z ovladacich prvki pultu operatora. Viechny tii druhy infeormaci pfiché-i}

zejici do pultu jsou Casov& navzajem do jisté miry nezavislé, Prioritu ve zpracovani infor- ;;

maci maji informace z Fidici jednotky. : _ ;f'
Z konstrukéniho a cenového hlediska jsou ndroky na provedeni pultu operidtora takové, ;
aby jeho rozméry byly co nejmensi, aby byl energeticky nendroény, bez nucendhe chlazeni, za-_i
pojeni elektroniky ahy bylo co nejjednodus§i a sestaveno z béinych snadno dostupnych sbuééstig
V soulasné dohd znamé zapojeni pultu operitora maji nevyhedu v malém mnoistvi informaci.
prenadsenych z tidici jednetky do pultu operatora a poditade a omezené moinosti ve zobrézovéni%
téchto informaci v pultu eperdtera, ;
Dalsi nevyhodou jsou naroky na vy$$i pocet voditid v kabelu preo zajisténi komunikadéniho
styku s poéitafem a s Fidici jednotkeu. Tim je sniZena spolehlivest komunikace a zvySeny né-fi

klady na provedeni komunikaéni trasy. |
Uvedené nevyhody se odstrani zapojenim pro ddlkové evlddani fidic{ jednotky v systému

automatického fizeni dopravy podle vyndlezu, jehoZ podstata spoliva v tom, Ze prvni vstupni
svorka je spojena s prvnim vstupem jednotky pre styk s poditalem, prvni vystupni svorka je
spojena s prvnim vystupem jednotky pre styk s po&ftadem, druhd vstupni sverka je spojena s

prvnim vstupem obvodd pro styk s Fidici‘jednotkou, druhd vystupni svorka je spojena s prvnim

vystupem obvedi pro styk s ridici jehnotkou, pfidemZ prvni vstup paméti je spojen s tifetim
vystupem jednetky pro styk s poéitafem, s druhym vystupem obvodd pro styk s ridici jednotkou;:
se &tvrtym vystupem radiée, druhym v§stupem panelu a dile vystup paﬁéti Jje spojen se tifetim |
vstupem jednetky pre styk s poditafem, s druhym vstupem obvodd pro styk s Fi#ici jednoetkou,

s tretim vstupem fadiéde a druﬁym vstupem panelu, pridemZ druhy vystup jednotky pro styk s
potitaem je spojen s druhym vstupem Fadife, tfeti vystup fadide je spojen ‘s druhym vstupem
jednetky pro styk s poditadem, tfeti vystup obvodd pro styk s Ffidici{ jednetkeu je spojen se
tvrtym vstupem Fadide, paty vystup Fadide je spojen s tietim vstupem obvodd pré styk s fi-
dici jednoetkeu a dadle druhy vystup Fadide je spéjen s prvnim vstupem panelu, zatimco prvni
vystup panelu je spojen s prvnim vstupem Fadide a prvni vystup fadile je spojen s druhym

vstupem paméti.
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?Vyhodou'popsaného zapo jeni je predeviim jeho jednoduchost v relaci s objemem Fidicich.
ﬁkoﬁﬁ, které vykonava. Uvedené zapojeni umoiﬁuje pomérné snadnou aplikaci diagnestickych
pro@fiedkﬁ pro ozivovani a hledani z4vad. Dalsf vyhodou je ihotovitelnost ze snadno dostup-
hych.souéésti.

vZapojeni pedle vynalezu bude bliZe vysvétleno podle pfilezeného Qikreeu, na némZ je za-
kresleno schema pro dalkové ovladani Fidici jednotky v systému automatického fizeni dopravy.

: Zakladnimi celky zapojeni jsou jednotka 1l pro styk s poditadem, obvody 2 pro styk s fidi-
ci jednetkou, pamét 3, fadid¢ 4 a panel 5. frvni vetupni svorka a spojend s prvrim vstupem 11
jedﬁotky 1 pro styk s politalem a prvni vystupni svorka b spojend s prvnim vystupem 14 jed-
notfy 1 pro styk s politaem isou uréeny k pripojeni k poditadi, zatimco druhd vstupni svorka
c a druha vjstupni svorka d jsou urceny k ptipo jeni na #fdici jednotku. PFitom druhd vstupni
:vorka ¢ je spojena s prvnim vstupem 21 obvodu 2 pro styk s fidici jednotkou a druh4 vystup-
ni §vorka d je spojena s prvnim vystupem 24 obvodl 2.

C1nno§t celého zaiizeni je periodicka a je fizena Fadifem 4 podle pevrého programu, kte-

y v Sesti zékladnich &asovych intervalech provad1 postupné obsluhu panelu 5, jednotky 1.

pro etyk s potitadem, paméti 3 a obvoedl 2 pro Styk s fidici jednotkou.

vV prvnim tasovém intervalu hodneti Fadié 4 signal na svém prvnim vstupu 41 piichazejici
z prvniho vystupu 53 panelu 5. V pfipadé vyhodneceni pfikazu zaplsu zapise data z druhého
;ysﬁupu 54 parelu 5 do paméti 3 prostiednictvim prvnihe vstupu 31, pridemZ signdl k provedeni
iépisu vychdzi z prvniho vystupu 45 fadile 4 na druhy vstup 32 pam&ti 3. Tato data z druhého
vystupu 54 panelu 5 pochézeji z gislicové tlatitkové soupravy. V nasledujicim &ase tohoto
prvhiho gasového intervalu jsou prepsana data z vystupu 33 paméti 3 pfes druhy vstup 52 pa-
ﬁeld 5 do displeje v panelu 3, prigem? signal k pfepsani je piiveden 2z druhého vystupu 46
radlée 4 na prvni vstup 51 panelu S.

f v druhém gasovém intervalu provadi fadié 4 obsluhu jednotky 1 pro styk s p001tacem.
Signal z druhého vystupu 15 jednotky 1 pre styk s pot¢itadem pFichazi na druhy vstup 42 radi-
ge g, kde se vyhodnoti a podle vyhodnoceni se data z tfetiho vystupu 16 jednotky 1 bud pte-
piéi nebo nepiepisi pres prvni vstup 31 do pamé&ti 3. Po zhodroceni signilu privedeného na
druhy vstup 42 fadide 4 miZe fadid 4 vyslat signal ze svého tfetiho vystupu 47, na druhy
vstgp 12 jednotky 1, kterym startuje jednotku 1 pro seriovy prenos informace do poditace
preﬁ prvni vystupni sveorku b. Vyslana informace miZe mit charakter dat pfichazejicich z vy~
stupu 33 paméti 3 do tfetiho vstupu 13 jednotky 1 pro styk s poéitadem nebo méZe mit charak-
ter”1nstrukce pfejaté seriovym prenosem z poéitade pfes vstupni svorku a jednotkou 1.

A Ve tietim &asovém intervalu jsou data z v§stupu 33 paméti 3 prevedena tfetim vstupem 43
do radide 4. Vlastni vybér dat je proveden adresovym signalem ptivedenym z prvniho vystupu
45 fadide 4 na druhy vstup 32 paméti 3. Radig 4 provadi komparaci dat majicich vyznam zadanyck
soufadnic s pevné pfedv9lenou hodnotou a vysledek je v radiéi 4 zapamatovan.

Ve &tvrtém 8asovém intervalu je pfepisovan status celého zarizeni ze &tvrtého vystupu
g§ fadide 4 pfes prvni vstup 31 do paméti 3.

V patém &asovém intervalu po ukenéeni pfepisu statusu rozhoduje fadié 4 podle charakteru
signalu do$lého z t¥etiho vystupu 26 obvodd 2 pre styk s fidici jednotkou na &tvrty vstup 44

tadide 4, zda bude vySe popsanou ¢innest znovy od podatku opakevat, nebo zda prejde k obsluze
obvodd 2 pro styk s Fidici jednotkou.
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K obsluze té&chto obvodﬁ 2 dojde v $estém Sasovém intervalu jen tehdy, byla-1i pfijata

prvni informace serivéhe pfenosu z Ffidic{ jednetky pfes druhou vstupni sverku ¢ na obvody_g.
V tomte prfipadé fadf Fadi® 4 signélem vyslanym z patého vystupu 49 na tfetf vstup 23 obvedd ‘
2 pro styk s Fidici jednotkou pienes fetdzce informaci pevného formétu z fidicf Jednotky do-i
obvodﬁ 2 a déle fadi pfepis pfijatych dat z druhého vistupu 25 obvedd 2 pieq prvni vstup 31
de pamdti 3. Bezprostfednd po ukon&eni pfepisu Fidf Fadig 4 signdlem vyslanym z péatého vyetu-
pu 49 do tretiho vstupu 23 obvodid 2 prepis vyhranych dat z pamdti 3 vychézeJicich z jejihe
vystupu 33 do druhéhe vstupu 22 obvodd 2 pro styk s Fidici jednotkou a z&reven startuje serio-
vy pfenos tdchte dat do ridici Jjednotky pfes druhou vystupni sverku d.

Po ukenieni tohoto seriového pfenosu, ktery ma rovnéz pevny formit, prechazi Fadid 4
na polédtek své &innosti.

Uvedeny priibéh se pak periodicky opakuje.
PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro délkové ovladani #{dici Jednotky v systému automatického fizent dopravy,
vyznaéené tim, %e prvni vstupni svorka (a) Je spojena s prvnim vstupem (11) Jednotky (1) pro
styk s ﬁoéitaéem, prvni vystupni svorka (b) je spojera s prvnim vystupem (14) jednotky (1)
pro styk s podftadem, druhé vstupni sverka (c) Je spojena s prvnim vstupem (21) obvodd (2)
pro styk s fifdic{ jednotkeu, druh4 vystupni svorka (d) Je spojena s prvnim vystupem (24) ob-
vodd (2) pro styk s ridici Jednotkou, pfilem? prvni vstup (31) pamsti (3) Jje spojen s tfetim
vystupem (16) jednotky (1) pro styk s politadem, s druhym vystupem (25) obvodd (2) pro styk
s fidici jednotkeu, se étvrtym vystupem (48) fadide (4}, druhym vystupem (54) panelu (5) a dale
vystup (33) paméti (3) Jje spojen se tfetim vstupem (13) jednotky (1) pro styk s poditadem,

s druhym vstupem (22) obvodt (2) pro styk s fidici jednetkeu, s tfetim vstupem (43) fadide
(4) a druhym vstupem (52) panelu (5), pfidemZ druhy vystup (15) jednotky (1) pro styk s
pofitatem je spojen s druhym vstupem (42) fadide (4), tretf vystup (47) Fadile (4) je spejen.
s druhym vstupem (12) jednotky (1) pro styk s poéitaé;m. tfeti vystup (26) ebvedd (2) pro
styk s fidici jednotkeu je spejen se Etvrtym vstupem (44) Fadide (4), paty vystup (49) Fadi--
ce (4) je spojen s tietim vstupem (23) obvodd (2) pro styk s Fidic Jjednetkou a dale dl ruhy
vystup (46) fadide (4) je spojen s pr#nim vstupem (51) panelu (5), zatimce prvni vystup (53)
panelu (5) je spojen s prvnim vstupem (41) Fadide (4) a prvni vystup (45) fadide (4) je spo-
jen s druhym vstupem (32) pam&ti (3).

1 vykres
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