et POPIS VYNALEZU | 240 883

REPUBLIKA

(19) - - | s (11) {B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI ~
(61)
(23) Vystavni priorita’ (51) Int. CI?

(22) Prihlazeno 23 05 84

(21) PV 3854-84 GOl L 5/04

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 16 07 85

A OBJEVY (45) Vydano 01 01 88

(75)

Autor vynélezu 8EDA VACLAV ing., PRAHA

(54) ' Zatizeni pro né¥eni a regulaci tahovych sil

ReSeni se tyka zarizeni pro m&feni a
regulacl tahovych sil, zejména dynamickych
sil v taZnych lanech u strojl pro zataho-
véni kabell, které mid m&ifici aparaturu se
zdznamovym zarizenim a snimaci pFipravek
s alespon dvéma pevnymi kladkami, proti
kterym je upevnéna pohybliva kladka, spo-
Jjenéd se silovym snimadem. Podstata reSeni
gpoéiva v tom, Ze snimaci pripravek (&)
je opatfen odmérovaci kladkou (3) s gene-—
ratorem (6) elektrickych impulstd, piidem¥
silovy snimald (4) je pripojen k m&ricimu
zesilovadi (8), k jehoZ prvaimu vystupu
Je pripojen analogovy mé&rici p¥istroj (9)
a/nebo zdznamové zaiizeni (10), opatiené
krokovym motorem (1l), ktery je pripojen
k vystupu zesilovade (12) impulsl, zatin-
co generator (6) elektrickych-impulst je
spojen se vstupem zesilovade (12) impulst.
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Vynadlez se tyké zarizeni pro méfeni a registraci tahovych
sil, zejména dynamickych sil v tazinych lanech u stroji pro za-
tahovani kabell, které ma méfici aparaturu se zaznamovym za-
rizenim a snimaci pripravek s alespoﬁ dvéma pevnymi kladkami,
proti kterym je upravena pohybliva kladka, spojena se silovym
snimaéém.

PFi zatahovani kabeld do tvarnicovych trati je nutné dodr-
Zovat maximalni tahové sily, kterymi je nahmahan zatahovany ka-
bel; v mezich predepsanych vyrobcem a danych mechanickou kon-
strukci kabelu, Pri prekrodéeni maximalniho dovoleného tahu
existuje riziko naruseni elektrickych nebo mechanickych para-
me tri kabelu, pripadné celkové destrukce kabelu. Mira presnosti
méfeni tahovych sil je z&visla na mechanické konstrukci kabelu
a na tolerancich predepsanych vyrobcem a nutnost dodrzovani
téchto toleranci a jim odpovidajici presnosti méfeni tahovych
sil vystupuje do popredi zvlasté pri zatahovani svétlovodnych
kabelu, ‘

Dosud znamé feseni kontroly tahovych sil pri té&chto tech-
nologickych operacich vyuzivaji dvou zakladnich zpusobli, Pouzi~
ti béznych dynamometrd mechanického typu s deformaénim ¢lenem,
nebo Kkontroly tahové sily mérenim hydraulického tlaku pii pou=
ziti prevodniho mechanicko-hydraulického prvku.

Hlavni nevyhody téchto znamych reSeni spoéivaji jednak v
nedostatecné presnosti méreni dané pouiitymi'principy a Jjednak
v ‘obtizné realizaci vazby mezi mérnym elementem a mechanizmem
zatahovaciho stroje, ktera je potrfebnad pro omezeni, pripadné
preruseni tahové sily v zatahovacim lanu pii dosaZeni maximal-
ni dovolené hodnoty. Dal$i nevyhoda, zejména u fe$eni s mecha-
nickym dynamometrem, spodéiva v tom, Ze tato reseni neumoiﬁuji
porizovat graficky nebo jiny druh zaznamu tahové sily,

Vynalez si klade za tkol odstranéni uvedenych nevyhod a
vyreSeni problému méreni a registrace tahovych sil pomoci elektrom=
nické aparatury s moznosti vazby na ovladani mechanizmu zataho~-
vaciho stro je.

Tento ukol je vyresSen zafizenim podle vynalezu, jehoz pod-
stata spoCiva v tom, Ze snimaci pFipravek je opatien odmérovaci
kladkou s generdtorem elektrickych impulsd, piidemz silovy sni~-
maé snimaciho pripravku je v mérici aparaturfe pFipojen k méifi~
cimu zesilovai, k jehoZ prvnimu vystupu je pripojen analogovy
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métici pristroj a/nebo zaznamové zalizeni, opattené krokovym
motorem, ktery je pfipojen k vystupu zesilovade impulsi, zatim-
co generator elektrickych impulst je spojen se vstupem zesilo~
vade impulsu.

Vyhodné provedeni zarizeni podle vynalezu spoéiva v tom,
e ke vstupu zesilovacle impulsi je pres obvod méfeni délky priw

pojen &islicovy zobrazoval.

pri dal$im vyhodném provedeni je k druhému vystupu mériciw-
ho zesilovade pripojen obvod nastaveni max1maln1ho tahu, jehoz
vystup je opatren kontaktem ovladani zatahovaciho stroje.

Lilavni vyhody zarizeni podle vynalezu spoéivaji v tom, Ze
méreni tahovych sil timto zaiizenim je provadéno s vysokou pres=
nosti a funkce snimaciho pripravku 1 celé mérici aparatury je
jednoducha a presna, pricemz zar1zen1 umoznuJe z4znam pribéhu
dynamického namahani kabelu v pribéhu celé zatahovaci operace
a tento zaznam je piimo v souradnicich sila = délka. Vyhodou
zabizeni podle vynalezu je i to, 7e je universalné pouzitelné
pro vsechny typy mechanizmd zatahovacich strojii. Moznost vazby
tohoto zabizeni na ovladaci mechanizmus zatahovaciho stroje mu-
3¢ mit znadény ekonomicky vyznam ze jména pri zatahovani svétlo-
vodnych kabell s velkou porfizovaci hodnotou, velkymi vyrobnimi
délkami a zaroven s vysokymi ndroky na dodrzeni predepsanych
tahovych sil, kterymi jsou pri zatahovani namahany.

V dals$im je vynédlez podrobneji vysvétlen na prikladu pro-
vedeni ve SpOJenl s vykresovou casti,

Na pripojeném obr. je schematicky znézornén prlklad zali=
zeni podle vynéalezu.

iafizeni je tvorfeno dvéma samostatnymi castmi,a to snima=
cim pripravkem A, ktery je soulasti mechanizmu zatahovaciho
stroje, a mérici aparaturou Be Snimaci pripravek A je opatren
dvéma pevnymi kladkami 2, proti- kterym je upravena pohybliva
kladka 3, spojena se silovym snimacem 4., Dale je snimaci prlo
pravek A opatren odmétovaci kladkou 5, ve ktere je upraven ge=
nerator 6 elektrickych impulstd a ktera je umlstena mezi dvojici’
pevnych kladek 2 a je opatiena pruzinou 7. Mezi pevnymi kladka=
mi 2, odmérovaci kladkou 5 a pohyblivou kladkou 8 prochazi taz~
né lano 1., Mérici aparatura B je tvorena méificim zesilovaéem 8,
k jehoz prvnimu vystupu je. pripojen analogovy mérici pristroj 9
a zaznamové zarizeni 10, tvorené zapisovacCem, ktery je opatren
krokovym motorem 1l. Krokovy motor 11 je pripojen Kk vystupu ze~
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silovate 12 impulsl, k jehoZ vstupu je pres obvod 14 méifeni
délky pfipojen Cislicovy zobrazovad 15, X druhému vystupu mé-
riciho zesilovade 8 je pripojen obvod 13 nastaveni maximilniho
tahu, jehoZ vystup je opatren kontaktem 16 ovladani zatahovaci-
ho stroje, Silovy snimad 4 je pripojen k méficimu zesilovadi 8
a generator 6 elektrickych impulsii je pripojen ke vstupu zesi-
lovace 12 impulst,

Popsané zaifizeni pracuje tak, Ze pri zatahovéni kabelu pro-
chazi taZné lano 1 snimacim pripravkem A. V tazném lanu 1 je
okamzitd hodnota podélné tahové sily a kolma slozka této taho=
vé sily pisobi prostrednictvim pohyblivé kladky 3 na silovy snie
mac 4. Zaroven se po tazném lanu 1 odvaluje odmérovaci kladka 5,
JejiZz mechanicky kontakt s taznym lanem 1 je zajistovan pasobe~
nim pruziny 7. Pocet impulst, vytvarenych generatorem 6 elektric~
kych impulsl, je amérny dhlu natoCeni odmérovaci kladky Sja tim
1 délce prochazejiciho taZného lana 1. Vystupni signal silového
snimace 4, ktery je umérny okamZité hodnoté podélné tahové sily
v tazném lanu 1, je veden do obvodu mériciho zesilovade 8 a da~
le do aﬁalogového méficiho pristroje 9 a zéznamového zaiizeni
10, CkamZita hodnota tahové sily v taZzném lanu 1l je tak jednak
sledovana na analogovém méficim pristroji 9 a jednak pribézné
registrovana v zaznamovém zarizeni 10, Zaznamové zarizeni 10 je
pohanéno krokovym motorem 11, ktery je rizen impulsy, odvozeny~
mi od impulsh generatoru 6 elektrickych impuls® a upravenymi v
zesilovaCi 12 impulst, ¢imZ je posuv zaznamového materialu v za=
znamovem zarizeni 10 umérny délce taZného lana 1., Signal ze si~
lového snimade 4 je pres mérici zesilovad 8 privadén soulasné
do obvodu 13 nastaveni maximéalniho tahu, kde je porovnavan s
-predem nastavenou maximdlni hodnotou a v pripadé dosazZeni nebo
prekroeni maximédlné pripustné hodnoty tahové sily v taZném la-
nu 1 vznikne na vystupu obvodu 13 nastaveni maximalniho  tahu
impuls, ktery uvede v Cinnost kontakt 16 ovladani zatahovaciho
stroje. Impulsy z generatoru § elektrickych impulst jsou sou=
C¢asné zpracovany obvodem 14 méieni délky na digitalni informa~
ci, udavajici délku proslého tazného lana 1,a tim celkovou dél~
ku zatazeného kabelu a tato informace je zobrazena na gislico-
vém zobrazovali 15.

Zarizeni podle vynalezu je mozno vyuzit pii zatahovani vSech
typl kabelld a je universalné pouzitelné pro vSechny typy zatahoe
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vacich mechanizmd. S ne jlepsimi aéinky se vSak toto zarizeni

uplatni pri zatahovani koaxialnich sdélovacich kabelll a extrém-

nich d4lek Kkabelll s optickymi vlakny.

PREDMET VYNALEZTU

1, Zaiizeni pro méfeni a registraci tahovych sil, ze jména
dynamickych sil v taznych lanech u stroji pro zatahovani kabe~
14, ktere ma méfici aparaturu se zaznamovym zafizenim a snima~
c¢i pripravek s aleSpoﬁ dvéma pevnymi kladkami, proti kterym je
upravena pohybliva kladka, spojena se silovym snimatem, vyzna=
tené tim, ze snimaci piipravek (A) je opatien odmérovaci klad~-
kou (5) s generatorem (6) elektrickych impulst, pficemi silovy
snimaé (4) snimaciho pFipravku (4) je v méfici aparatufe (B)
pripojen k méricimu zesilovadi (8), k jehoZ prvnimu vystupu je
pripojen analogovy mérici pristroj (9) a/nebo zaznamové zari-
zeni (10), opatiené krokovym motorem (11), ktéri je pripojen
k vystupu zesilovade (12) impulsi, zatimco generator (6) elek-
trickych impulsh je spojen se vstupem zesilovade (12} impulst,

9, Zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, ze ke vstupu ze~
silovade (12) impuls@ je pfes obvod (14) méfeni délky pripojen
gislicovy zobrazovaé (15).

3, Zafizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznatené tim, Ze k dru-
hému vystupu méFiciho zesilovale (8) je pripogjen obvod (13) naw
staveni maximalniho tahu, jehoz vystup je opatien kontaktem (16)
ovladani zatahovaciho stroje. |

1 vykres
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Opravy ve vyti3ténych popisech vynélezu

Ve vytist&ném popisu vyndlezu k autorskému osvédleni &. 240 883
( PV 3854=-84 ) je chybn® vyt3t&n ndzev vyndlezu.

Sprévné: Zarf{zeni pro méreni a registraci tahovych sil
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