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Przemieszczalna pita poprzeczna do cigcia dluzyc

1

Przedmiotem wynalazku jest przemxesmalna pi-
la poprzeczna do ciecia dluzyec.

Znane sg urzadzenia do ciecia poprzecznego dlu-
zyc.

Urzadzenia te mnie zawieraja jednak przenosni-
kéw =z rolkami chwytajgcymi do -wlasciwego
umieszezania diluzyc przed ich przecinanietn na
klody, jak réwniez nie posiadaja przenosnikéw z
elementami wibracyjnymi, umozZliwiajacymi wlas-
ciwe, wzdluzne ulozenie kiéd lub diuzyc .-na od-
powiednim przenoéniku. Poza tym, w urzgdze-

10

niu takim, przenoénik i pily ni¢ s3 wspélnie na- .

pedzane, w celu zabezpieczenia przed nadmier-
nym nagromadzeniem- si¢ kl6d na przenofniku. W
tym znanym rozwigzaniu nie istnieje tez zalez-
nosé. pomiedzy pozycja robocza pily i ruchem

przeno$nika — co ‘ma bardzo waZne znaczenie ze

Wzgledu' ‘na bezpieczeristwo pracy.
Poza ‘tym przenosnik tego urzadzenia nie za-
wiera bocznych rolek zmniejszajacych tarcie od-

-cinkéw drewna o boczne §ciany przenosnika, ani
“tez -urzgdzenie to nie zewiera dtw1gmk6w przy-

mocewanych do ‘podstawy.:
Celem wynalazku jest wiqc usuniecie wad zna-

‘nych pil do ciecia poprzecznego dtuzyc oraz wiek-

sze . zmiechanizowanie takiej pily.
Cel.ten zostal osiggniety dzieki temu, Ze prze-

‘miesz¢salna pila‘ poprzeczna de . -ciecia diuzyc za-
-wiera ralki przenoénikowe o dwu kierunkach obro-
‘tu napedzane -silnikami, ‘stuzqce do przemieszcza-
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nia diuzyc od przedniej do tylnej strony podsta-
wy i odwrotnie, urzadzenie wypychajgce umiesz-
czone pomiedzy dwoma rolkami na ' pierwszym
przeno$niku wychylne do géry za pomocg diwig-
ni w celu prawidlowego wzdluznego ulozenia
dluzye, pierwszg pile umieszczong pomiedzy pierw-
szym przenoénikiem ‘i stolem przenoénikowym dla
przecinania dluzyc na klody o wstepnie okreslo-
nej diugosci, przemieszczalna w plaszczyZnie pio-
nowej za pomocy urzgdzenia wychylajgoego od
gérnej jalowej pozycji do dolnej pozycji robom:
i odwrotnie.

Poza tym, pila zawiera drugi przenoénikt umiesz-
czony na podstawie pily, stanowigcy poprzeczne
przedluzenie stolu przenoénikowego ‘przemieszcza-
jacy klody od kofica przyjmowania: ‘wsgsiedztwie
stolu przenos$nikowego do korica odbioru .oraz dri-
g3 pile umieszczong centralnie w #$rodku drugie-
go przenosnika, stuzjacg do. przecinania kl6d na
dwie réwne polowy, przy czym druga pila .nape-
dzana jest wspélzaleznie z pierwsza pilg. Pila po-
siada réwniez .dZwignik hydrauliczny. do ..prze-
mieszczania kl6d -znajdujacych sie -na. stole nprze-
no$nikowym mna drugi przenoénik oraz pomoeni-
cze urzadzenie do -uzyskania prawidlowego- :po-
przecznego ulozenia kl6d na drugim przenoéniku.

Jedna z podstawowych zalet pily wedlug wyna-
lazku jest to, ze pierwszy i drugi .przenoénik .jest

‘wyposazony w urzgdzenie wibracyjne, dzieki ki-
rym uzyskuje sie wlaégiwe, wzdMuine - ulozenie

2 .-
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klody, albo dluzycy ma odpowiednim przenos$niku.
Dotyczy to pierwszego i drugiego przeno$nika.

Nastepng istotng =zaleta jest to, ze dzieki temu,
ze pierwszy przeno$nik wyposazony jest w. rolki
‘obracajgce sie¢ w kazdym kierunku — dluzyca mo-
ze byé wlasciwie umieszczona na stole przenos-
nikowym przed przecieciem jej ma Kklody.

Przez wykorzystanie obrotu rolek w jednym lub
drugim kierunku, mozliwym jest 'zapewnienie, zZe
wszystkie klody znajduja sie w kontakcie czolo-
wym z oporowa Sciankg przeno$nikowego stolu i
-w  konsekwencji, ze klody te posiadajg te samg
dlugo$é przed podaniem ich na drugi przenosnik.
Dzigki temu, ze drugi przeno$nik wyposazony jest
W poprzeczng pile ktérx:a_ dzieli klody na dwie po-
lowy uzyskuje sie wiekszg wydajnosé.

W celu. zabezpieczenia przed nadmiernym na-
gromadzeniem sie¢ Kk16d, szczegélnie na drugim
przenos$niku, zaré6wno plenwsm i druga pila jak
i drugi przenosnik s wspélnie napedzane Dla
bezpieczenistwa operacji, pierwszy przenosnik i
pierwsza pila sa wzajemnie uzaleznione w taki
sposéb, ze pierwszy przenoénik nie dziala dopdki
pierwsza pila nie znajdzie sie w pozycji robo-
czej. Dla tej przyczyny, pierwsza pila umieszczona
jest na wychylnym ramieniu, posiadajagc zdolno$é
zmiany pozycji w plaszezyznie pionowej od gor-
nej pozycji jalowej do dolnej pozycji roboczej.

Przemieszczalna pila poprzeczna do ciecia diu-
zyc wedlug wynalazku przedstawiona jest w przy-
kladowym jej wykonaniu na rysunkach, na kté-
rych fig. 1 — przedstawia pile w rzucie aksono-
metrycznym, fig. 2 — widok z géry pilty, fig. 3 —
pile w widoku z boku po usunieciu kabiny kie-
rowcy, fig. 4 — czesciowy przekréj pionowy, przez

oS gldwna przenosnika pily, fig. 5§ — czeSciowy
rzut z gory mechanizmu napedowego pily,
fig. 6 — rzut aksonometryczny mechanizmu na-

-pedowego pily kol tylnych, fig. 7 — przekroj
wzdluzny przez pierwszy przenos$nik, fig. 8 —
rzut aksonometryezny - wurzgdzenia wypychajgce
dluzyce ma pierwszym przenosniku, fig. 9. — cze-
Sciowy pionowy przekrdj, pierwszego przeno$ni-
ka sgsiadujgcego z przednig czescia podstawy,
fig. 10 — fragment pily w rzucie pionowym w
odmiennym wykonaniu jej ruchomego pomostu,
fig. 11 — cze$é pily jak na fig. 10 w rzucie akso-
nometrycznym.

W przypadku ciecia dluzyc o wiekszych dlugos-
ciach' (fig. 1) nalezy zdja¢ kabine 1 i ladowac je
od strony przedniej.

Pila do ciécia drewna wedlug wynalazku zawie-
ra wydluzona podstawe 2, na kolach na ktérej
jest osadzony przeno$nik %, usytuowany wzdluz
tej podstawy 2. Przenosnik 7 sklada si¢ z rolek 5
(fig. 7), umieszczonych w lukowych ramach " 6.
Rolki 5 obracajg sie wokoél swych osi poziomych,
przy czym osie rolek 5 ustawione s poprzecznie
do przenosnika.

Po obu stronach $cianek 8 (fig. 8 i 9) przenos-
nika, wygietych w ksztalcie litery U sg umiesz-
- czone rolki boczne 9 w .celu zmniejszenia tarcia

- odcinkéw drewna o boczne S$ciany przenosnika.
Wszystkie rolki 5 przenosnika sg rolkami zacisko-
wymi (tylko ich czeéci kolicowe pokazano na
fig. 7). Zaciskanie rolek moze byé uzyskane dzie-
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ki kilku rozmieszczonym plytom promiéniowym 10,
posiadajacym zebata krawedZ zewnetrzng, wygie-
ta lukowo i przymocowana do gléwnej piasty 11.

Rolki 5. .sa napedzane za pomocy zebatego kola
Iaﬁcuchowego i ukladu lancuchowego 12 polaczo-
nego 2z silnikiem nawrotnym 13 poprzez prze-
kladnig redukcqu 14.

Wskazanym jest, aby przenosmk ki p051adal odla-
czalng przednig cze§é 15 (fig. 1 i "2) do ukierun-
kowywania konicowej czesci dluzycy 3:na przenos-
niku. Czgéé ta rézni sie nieznacznie od gléwnej
czesci przenosnika "tym, ze jego $cianki boczne 19,
pokazane na rysunku, s wykonane z czeSci ru-
rowych i sg nie tylko wychylne na zernat.rz, lecz
takze lekko rozszerzone ku przodowi. Przednia
cze$¢ prowadzacej czesci 17 korzystnie wyposazo-
na jest w swobodnie obracajacg si¢ rolke zacis-
kowg 15. ‘

Dla wlasciwego ulozenia dluzyc 3 ich wzajem-
nego przylegania na przeno$niku 7, pila zawiera
urzadzenie wypychajace 18, przedstawione szcze-
gélowo na fig. 8. Urzgdzenie to jest utworzone z
piyty dolnej 18, wysgietej w luk, podobnej do in-
nych plyt dolnych 6 i przymocowanej do diwig-
ni 20. DiZwignia 20 jest zamocowana na wale
osiowym 21. Hydrauliczny silnik 22 jest umiesz-
czony miedzy tylng czesciag diwigni 20 i pod-
stawg 2. Jest rzeczg zrozumiala, Ze sporadyczne
dzialanie hydraulicznego silnika 22 bedzie szarpaé
lub wprawiaé plyte dolng 16 ku goérze, podnoszac
w ten spos6b dluzyce 3 troche wyzej, zmuszajac
je do wlasciwego ulozenia sie jedna przy drugiej.

Tak jak pokazano na fig. 1, dluzyce 3 sg prze-
mieszczane przenosnikiem 7 za pomocg wielo-
szczgkowego chwytaka 23 ladowarki 24. Urzadze-
nie to jest pokazane liniami przerywanymi, jest
to sprzet powszechnie uzywany i nie jest przed-
miotem wynalazku. Sprzet ten powinien byé usy-
tuowany nad nadbudowg 25 i powinien posiadaé
takg konstrukcje, w ktérej mozna by zastosowaé

kazdy typ powszechnie uzywanej ladowarki. Nad-

budowa 25 moze by¢ zamontowana nad przenos-
nikiem 7 tak, aby spoczywala na podstawie 2 pi-
ly wedlug wynalazku. Ze w=zgledu na fakt, ze
dluzyce 3 sa zwykle chwytane w jednej czesci,
slupy prowadzace 26 wychylone na zewnatrz mo-
ga zapewnié w czeSci przedniej przenosnika %,
prowadzenie swobodnej cze$ci dluzyc na ten prze-
no$nik 7.

W cze$ci tylnej przenosnika 7 i w sasiedztwie
z nim znajduje si¢ stél przenosnikowy 28 korzyst-
nie wygiety w luk w .celu wyladowywania kiéd
drewna na wychylony drugi przenos$nik 27 sta-
nowigcy poprzeczne przedluzenie stolu przenoé-
nikowego -28 -przemieszczajacy klody od kotica
przyjmowania w sasiedztwie stolu przenosnikowe-

. g0 28 do korica odbioru,

Przenosnikowy st61 28 pokazany na fig. 3 i 4
ma wklesle loze 29 graniczgqce z poprzecznym prze-
noénikiem 27 i wychylone ku dolowi ostony 36
loze 29 jest osadzone aobrotowo, a przylegla oslo-
na 30 w gornej czeSci wspornikéw 31 jest przy:
mocowana do goérnej czesci podstawy 2. Migdzy
dolng czesciag loza 29 i dolng cze$cia podstawy 2
jest umieszczony silnik hydrauliczny 32 do pize-
mieszczania kiéd znajdujacych sie na stole prze
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no$nikowym 28 na drugi przenosnik 2%. Poprzecz-
na Ycianka 33 (fig. 1 i 2) na koficu stolu 28 prze.
widziana jest jako oparcie dla dluzyc 3 przemie-
szczanych przez przenosnik 7.

Pierwsza pila tarczowa 34 umieszczona jest po-
miedzy pierwszym przenoénikiem 7 i stolem prze-
nosnikowym 28 dla przecinania dluzyc 3 na ktlo-
dy 4. W rzeczywistosci, jak to przedstawiono na
fig. 7, pila 34 jest osadzona miedzy dwoma rolka-
mi konicowymi 5 tylnej czes$ci przenos$nika 17, lecz
ze wzgledéw praktycznych mozna przyjaé, ze jest
ona osadzona miedzy przeno$nikiem 7 a stolem
przeno$nikowym 28.

Pila tarczowa 34 obraca sie w jednej cze$ci ra-
mienia 35, ktérego drugi koniec jest osadzony osio-
wo na wsporniku 36 przymocowanym do piono-
wej ramy 37, zamontowanej na podstawie 2. Urza-
dzenie wychylajace 38 umieszczone miedzy s$rod-
kiem ramienia 35 i ramg pionowg 37 w poblizu
wspornika 36 sluzy do wychylania pily 34 z gor-
nego polozenia jalowego, pokazanego liniami prze-
rywanymi na fig. 3, do dolnego polozenia robo-
czego ((pokazanego liniami cigglymi) i odwrotnie —
gdy pita tnie dluzyce 3 znajdujgce sie na prze-
nosniku 7.

Przelacznik skrajny 39 jest przymocowany do
kotwy 40 pionowej ramy 37, ktora dziala za po-
moca elementu nosnego pily tarczowej 34, gdy
pila ta znajduje si¢ w poloZzeniu spoczynkowym.
Ten przelacznik skrajny znajduje sie w obwodzie
silnika nawrotnego 13 (fig. 7). Rolki 5 mogy pra-
cowaé¢ tylko wtedy, gdy przelacznik skrajny 39
jest zamkniety, to znaczy gdy pila 34 znajduje
si¢ w polozeniu roboczym i przeciwdziala przesu-
waniu sie dluzyc 3 do tylu.

Drugi przenosnik 27 umieszczony jest na pod-
stawie 2 i jest poprzecznym przedluzeniem stolu
prz:no$nikowego 28. Jest on zebaty podobnie jak
pila i posiada dwie pary lancuchéw 41, nad kto-
rymi sg osadzone w odstepach zeby 42 o profi-
lu prostokatnym. Klody 4 drewna zostaja odebra-
ne ze stolu przenosnikowego 28 i przekazane na
drugi przenosnik 27.

Korzystnie jest umie$cié pojemnik 43 zwykle
plaski, jak to pokazano na fig. 2 pod warunkiem,
ze bedzie on podparty obrotowo w koncowej cze-
Sci do wyladowczej czesci drugiego przenosnika 27.
Pojemnik 43 jest pochylony ku dolowi do zalado-
wania kl6d drewna na samochdd ciezarowy lub
do wyladowania ich na stos. Pojemnik moze byé
ustawiony za pomocg teleskopowego przelgczni-
ka 45 (fig. 3), polaczonego osiowo w czesci kon-
cowej z podstawa 2, a w drugiej czesci ze swo-
bodng czeicia pojemnika 43. Ustawienie machyle-
nia pojemnika 43 uzyskuje sie przez ustawienie
wewnetrznych i zewnetrznych czlonéw lacznika
teleskopowego 45.

Blokowaé mozna jednym ze znanych $rodkéw,

jak na przyklad kotkiem przechodzacym przez
czlony wewnetrzne i zewnetrzne.
. Drugi przenoénik 27, a takze pojemnik 43, jak
to wspomniano uprzednio, moga byé odlgczone od
podstawy 2 i spoczywaé¢ na czterech krétkich
wspornikach 46 (fig. 1), wystajacych ze §cian bocz-
nych przenoénika T7.
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W celu zwigkszenia wydajnoéci pily wedlug wy-
nalazku, zawiera ona drugg pile tarczowy 44
(fig. 1, 2 i 3) umieszczong centralnie w $rodku dru-
giego przenosnika 27, stuzgca do przecinania ki6d
4 na dwie polowy. Ta druga pila 44 jest napedza-
na wspélzaleznie z pierwszg pilg 34.

Pomocnicze urzgdzenie 47 umieszczone na dru-
gim przenosniku 27, bedacym poprzecznym prze-
dluzeniem stolu przenosnikowego 28, sluzy do
uzyskania prawidlowego, poprzecznego ulozemia
k164 4 na tym drugim przenoéniku 2%. Urza-
dzenie 47 sklada sie¢ z elementow 48 osadzo-
nych na sworzniu 49 wspoélosidéwo. w stosunku do
elementéw wzdluznych 50 (fig. 1), do przenos$ni-
ka 21. Wibracje elementéw 47 uzyskuje sie za
pomoca hydraulicznych silnikéw 51, znajdujacych
si¢ miedzy gérng czeSciag elementu 48 i podsta-
wa 2.

Aby zachowaé stateczno$é¢ przemieszczalnej pily
wedlug wynalazku podczas pracy, a takze podniesé
jedng z jej cze$ci lub calg przemieszczalng pile,
na obu stronach podstawy 2 znajdujg sie tréjkat-
ne dZwigniki podobne do tych, ktére pokazano na
fig. 1. W wprzykladzie wykonania przemieszczalnej
pily przedstawionym mna rysunkach, kazdy diwig-
nik posiada pionowe ramie 52, oslone 53 prze-
ciw osiadaniu zanieczyszczen, élement wsporniko-
wy 54, pret 55 wychylny w gérnej cze$ci wzgle-
dem <dolnej czeSci ramienia 52 i przymocowany
czescig dolng do elementu 54. Taki diwignik po-
siada hydrauliczny silownik 57 miedzy elementem -
wspornikowym 54 i goérng czesScia ramienia 52.
W ten sposéb nieznaczne wydluzenie silownika 57
bedzie zachowywaé stateczno$é przemieszczalnej
pily, natomiast wieksze wydluzenie spowoduje
podnoszenie jej przez zmuszenie tréjkatnego
diwignika do zamkniecia. Nalezy przy tym zazna-
czyé stosownie do tego, co podano uprzednio, ze
ramie 52 stanowi monolit z podstawg 2 pily we-
dlug wynalazku.

Wyjasnienie (fig. 5) ukladu napedowego dla kél
tylnych (fig. 1), konstrukeji i dzialania obu pil 34
i 44 oraz lancuchéw zebatych 42 drugiego przenos-
nika 27 jest nastepujgce.

Jak pokazano, poprzeczna tylna of§ 61 jest osa-
dzona dla obrotéw poprzecznych wzgledem pod-
stawowej ramy 2 i posiada ona w kazde] zew-
netrznej cze$ci piaste 62 kola, ma ktérej. sg osa-
dzone tylne kola 59 (fig. 1) przemieszczalnej pily.

Silnik 60 umocowany jest na podstawie 2, wat
63 polgczony jest z powszechnie uzywang skrzyn-
ka przekladniowa, z ktérej wychodza dwa walki
przekladniowe 65, 64. Watek przekladniowy 65
jest polagczony z mechanizmem réznicowym przez
powszechnie uZywane polaczenie uniwersalne 58.
Mechanizm réznicowy 66 i wychodzace z niego
boczne osie sa osadzone poprzecznie wzgledem
podstawy 2, z Ppowszechnie uzywanym wprowa-
dzeniem hamulcowych czlonéw 6%. Dwa lozysko-
we zespoly 70 sg osadzone na dwéch wzdluznych
elementach podstawy 2, a i laficuchy przegubowe
68 i 69 Ilacza osie poprzeczne mechanizmu rézni-
cowego 66 z tylnym mostem 65, 59.

Pila tarczowa 34 i 44 oraz zebate laficuchy 41
drugiego przeno$nika 27 jak to wspomniano  po-
przednio, powinna byé napedzana jednoczeénie, a
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zwlaszcza pila tarczowa 44 i Iancuchy zebate 41
przenoénika '27. '

Dlatego tez wal przek!adnibwy 64 mnapedza
wspdlny wal 71 poprzez powszechhie uzywane po-
Iaczenie uniwersalne 72. Naped pierwszego lan-
cucha 73 ze wspélnego walu 71 wprawia w ruch
pomocniczy wal 74 osadzony na bocznym czlonie
podstawy 2, do ktérej jest on przylaczony, a kola
laficuchowe drugiego napedu laficuchowego 75
sprzezone bezposrednio z walem napedowym pilty
tarczowej 34.

Natomiast naped trzeciege lancucha 76 polaczo-
ny w jednej z cze$ci do wspélnego walu 71 nape-
dza wal pomocniczy 77 (fig. 2) na przenos$niku’ 27,
przy czym wspomniany pomocniczy wal 77 po-
siada osadzong na nim pile tarczowa 44. Ostatecz-
nie czwarty naped lancuchowy oznaczony nume-
rem 78 sluzy do jednoczesnego przesuwania lan-
cuché6w zebatych 41 drugiego przeno$nika 27.

Wspomniano poprzednio, ze jedng z zalet wy-
nalazku jest silnik nawrotny 13 (fig. 7) do wpro-
wadzenia w ruch rolek 5 przeno$nika 7. Zaleta
polega na tym, ze gdy drewno przesuwa si¢ do
tylu za pomocg pierwszego przenosnika 7, aby
ostatecznie oprzeé sie o poprzeczng $cianke 33
(fig. 1) stolu przenosnikowego 28 moze zdarzyé¢ sie,
Ze cze$é drewna znajdujacego sie mizej moze nie
dotrzeé do Scianki i w tym przypadku operator
stojacy w kabinie operacyjnej 1 potrafi umozliwié
czesci kiéd 3 lekkie przesuniecie do przodu przez
zmiane obrotu rolek 5 i ponownie do tylu, aby
zablokowaé je pod Scianka oporowa 33 i umozli-
wié¢ opéznionemu drewnu <dojScie do tej Scianki
33. Dzieki temu operator jest pewny, ze wszyst-
kie klody 4 otrzymane przez przeciecie dhluzyc 3
za pomocy pily tarczowej 34 beda pos1adaé jed-
nakowg dlugosé.

W odniesieniu do fig. 10 i 11 przedstawiajacych
odmiane postaci - urzgdzenia do przekazywania
kléd 4 z przenosnika 7 na przeno$nik 27, urzgdze-
nie to posiada nieruchomy pomost 80 osadzony
na podstawie 2 przemieszczalnej pily do ciecia
drewna, przy czym wspomniany pomost posiada
przekréj lukowy, podobny do plyty dolnej 6 (fig.7)
pierwszego przenosnika 7 i mechanizm zgarnia-
jacy 81 posiadajacy lopatke zgarniajaca 83 przesu-
wajaca sie z boku pomostu 80, aby zsungé klody
na drugi przenosnik 27.

Mechanizm zgarniajgcy 81 posiada takze ramio-
na 82 w odstepach zamocowane konicami do cze$-
ci tylnej lopatki zgarniajacej 83 oraz przytwier-
dzone w drugiej czesci do osi 84, réwnoleglej do
lopatki 83 i przytwierdzonej do dwé6ch wsporni-
kéw 85 i srodkowych wspornik6w 88, przymoco-
wanych do ramy 87 { fig. 10), ktéra jest zamoco-
wana do podstawy 2. Jeden ze §rodkowych wspor-
nikéw 86 jest pokazany liniami przerywanymi w
celu wyraZniejszego zobrazowania napedu mecha-
nizmu zgarniajgcego 81 (fig. 11).

Mechanizm zgarniajacy jest napedzany przez
hydrauliczny silownik 88, ktérego cylinder prze-
suwa sie réwnolegle do plaszczyzny wspormka 86
powyzej osi walka 84, ktérego trzon tlokowy jest
polaczony osiowo z wystepem 89 Srodkowego ra-
tmema zgarniajagcego ku rtylow1 walka 84 wzgle-
dem lopatln zgarniajacej 83.
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Z powyzej ‘opisanegé ukladu wynika, ze wydtu-
Zenie s1lowmka hydrauliczriego 88 spowoduje zgar-
nianie lopatka 83 z boku na pomoécie 80 i prze-
kazanie kléd drewna, a drugi przeno$nik 27 oraz
skrécenie silownika ‘hydraulicznego 88 wywola
wsteczny ruch lopatki 83.

Pomocnicze urzgdzenie 47 drugiego przenosmka
27 (tig. 1-i 4) moze byé takze zastgpione przez
jedng lub kilka pochylonych:do dolu oslon 90,
-.obrotowych -w ich gérnej czesci wzgledem podsta-
wy 2 przemieszczalnej pily do ciecia drewna, po-
nizej nieruchomego pomostu 80 i przyleglego do
wyladowczej koncowej czesci pily. Oslony 90 s3
utrzymywane ukosnie w czesci goérnej za pomocg
sprezyn 91, przy czym ruch do goéry jest kontro-
lowany przez lancuchy 93, ktérych jedna z czeSci
koricowych jest polagczona z zakonczeniem oston
90, a druga cze$é¢ z podstawg 2. Gdy klody drew-
na 4 sg wyladowywane w ten sposéb z pomostu
80 na przenos$nik 27 ich ciezar popchnie lekko osto-
ny do tylu umoz11w1aJac wlasciwe przyleganie
kiéd 4.

Mozna uzyé pochylonych §cian prowadzacych 92
miedzy pomostem lukowym 80 i pilg tarczowy 34,
aby przemie$cié drewno z przenosnika 7 na po-
most. ruchomy 80.

Ostatecznie, dodatkowe rolki 15 podobne do ro-
lek 5 wspomnianych uprzednio mogg byé zainsta-
lowane na pomosScie 80 i sluzy¢ do przesuwania
kiéd 4 drewna przez odpowiednie otwory 93.

Zastrzezenia patentowe

1. Przemieszczalna pila poprzeczna do ciecia
dluzyc, posiadajgca wydluzong podstawe na ko-
tach, pierwszy przeno$nik umieszczony wzdluz tej
podstawy w formie serii oddalonych od siebie ro-
lek, st6l przenosnikowy znajdujgcy sie ma koncu
podstawy, stanowiacy przedluzenie poziomu pierw-
szego przenosnika i wyposazony na koncu w Scian-
ke- poprzeczna, stanowigcg punkt oparcia dluzyc
przemieszczanych przez przeno$nik, znamienna
tym, ze zawiera rolki przenosnikowe (5) o dwu
klerunkach obrotu napedzane silnikami (12, 13,
14), sluzace do przemieszczania dluzyc (3) od
przedniej do tylnej strony podstawy (2) i odwrot-
nie, urzgdzenie wypychajace umieszczone pomie-
dzy dwoma rolkami (5) na pierwszym przenosni-
ku (7), wychylne do géry za pomocsg dzwigni (20)
w celu prawidlowego wzdluznego ulozenia dluzyc,
pierwsza pile (34), umieszczong pomiedzy pierw-
szym przenoénikiem (7) i stolem przenoénikowym
(28) do przecinania dluzyc na klody o wstepnie
okre$lonej dlugosci, przemieszczalng w plaszczyZ-
nie pionowej za pomocg urzadzenia wychylajgcego
(38) od- gérnej jalowej pozycji do dolnej pozyciji
roboczej i odwrotnie, drugi przenosnik (27)
umieszczony mna podstawie (2) stanowigcy po-
przeczne przedtuzenie stolu przeno$nikowego (28,
przemieszczajacy klody od konica przyjmowania w
sgsiedztwie stolu przenosmikowego (28) do konca
odbioru, drugg pile (44) umieszczong centralnie w
$§rodku drugiego przenosnika (27), shizaca do prze-
cinania k16d (4) na dwie réwne polowy, przy czym
pila (44) napedzana jest wspélzaleznie z pilg (31),
dswignik hydrauliczny (32) _do przemieszczania
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ki6d znajdujacych sie¢ ma stole przenosnikowym
(28) na drugi przenosnik (27), oraz zawiera po-
mocnicze urzadzenie (47) do uzyskania prawidlo-
wego poprzecznego ulozenia klé6d (4) na drugim
przenos$niku (2%).

2. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze st6l przeno$nikowy (28) stanowia-
cy przedluzenie przenos$nika (7) jest przylegly do
drugiego przenos$nika (27), przy czym pomiedzy
podstawg (2) i stolem przeno$nikowym (28) umiesz-
czony jest hydrauliczny dzwignik (32) dla prze-
mieszczania kléd na stole przeno$nikowym (28).

3. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 1, 2, zna-
mienna tym, ze pierwszy przenosnik (¥) zawiera
odlgczalng przednia czesé prowadzacg (17), posia-
dajgca poziomag cze$é dolng i dwie wychylone na
zewnatrz i rozszerzajgce sie boczne Scianki (19)
do ukierunkowywania koncowej czesci dluzyc (3).

4. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienna {tym, ze pierwszy przeno$nik (7) po-
siada zewnetrznie wychylone S$cianki boczne (19)
i rolki (5) poruszajagce sie swobodnie i cze$ciowo
wystajgce ze $cian bocznych dla ulatwienia prze-
suwania sie diuzyc (3) na przenosniku (7).

5. Przemieszczalna pila wedlug =zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze podstawa (2) zawiera o$§ tylng (61)
z kolami osadzonymi na tej osi, napedowe ele-
menty lancuchowe dla pil (34, 44) i drugiego prze-
nosnika (27) zsynchronizowane z pitami tarczo-
wymi (34, 44) oraz elementy przelgczajgce biegi
w skrzynce przekladniowej silnika, lancuchowe
elementy napedzajace dla koét, przy czym skrzyn-
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ka przekladniowa posiada dwa walki (64, 65) i
1aczniki sprzegajace watki przekladniowe z lan-
cuchowymi elementami napedowymi.

6. Odmiana przemieszczalnej pily wedlug zastrz.
1, znamienna tym, ze st6l przeno$nikowy (28) do-
wyladowywania kilod (4) z pomostu (80) na odbior-
cza cze$¢ drugiego przeno$nika (27) zawiera lo-
patke zgarniajaca (83), usytuowang wzdluznie do
pomostu' (80) i elementy do przesuwania lopatki
z boku pomostu w celu przerzucenia kiéd (4) na
drugi przenosnik (27).

7. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 6, zna-
mienna tym, ze element przesuwajgcy lopatki (83)
stanowi ramie (82), zamocowane wychylnie dooko-
la osi przechodzacej réwnolegle do osi wzdluznej
przeno$nika (7), przy czym pierwsza pila tarczo-
wa ((34) jest osadzona obrotowo w drugiej czesci
ramienia (85).

8. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 6 i 7, zna-
mienna tym, Zze zawiera oslone (90), zamocowang
obrotowo do cze$ci wyladowczej drugiego przenos-
nika (27) i elementy laczace swobodng cze§é kon-
cowg ostony (90) z podstawa (2) pod katem.

9. Przemieszczalna pila wedlug zastrz. 1, 2, zna-
mienna tym, ze na bokach podstawy (2) zawiera
dzwigniki tréjkatne, z ktérych kazdy ma piono-
we ramie (52), zamocowane do podstawy (2), ele-
ment wspornikowy (54), element (55) obrotowy w
gérnej czeSci ramienia i zamocowany w dolnej -
czeéci do elementu (54) oraz silownik hydraulicz-
ny (57), przymocowany do elementu (54) i do goér-
nej- czesci ramienia (52).
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