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(57)摘要

本实用新型涉及一种纺丝丝饼包装纸壳承

放装置，包括整形板、整形推杆、支撑框架、间距

调整螺杆、剪叉式升降承放台；所述支撑框架立

于地面共设置有两个左右对称布置，所述支撑框

架包括前后对称设置的第一立板和第二立板，所

述第一立板上和所述第二立板上分别开设有螺

孔；所述间距调整螺杆穿过所述螺孔连接所述整

形板；所述第一立板上的前侧面上安装有整形推

杆，所述剪叉式升降承放台设置在所述支撑框架

内，所述剪叉式升降承放台包括承放板、剪叉式

支撑臂，所述承放板设置在所述剪叉式支撑臂

上，所述剪叉式支撑臂设置在地面上；可以抬升

承放台上放置的纸壳，纸壳数量低的时候进行抬

升，减少机械手抓取纸壳的行程，减少抓取时间，

提高工作效率。
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1.一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，其特征在于：包括整形板、整形推杆、支撑框架、间

距调整螺杆、剪叉式升降承放台；所述支撑框架立于地面共设置有两个左右对称布置，所述

支撑框架包括前后对称设置的第一立板和第二立板，所述第一立板和所述第二立板之间设

置有连接杆，所述第一立板上和所述第二立板上分别开设有螺孔；所述间距调整螺杆穿过

所述螺孔连接所述整形板，所述整形板包括角型整形板和1型整形板，角型整形板连接在第

二立板上，1型整形板连接在第一立板上，均设置在支撑框架的内侧；所述第一立板上的前

侧面上安装有整形推杆，所述整形推杆包括第一转轴、第一转轴安装块、推杆，所述第一转

轴安装块设置在所述第一立板的前侧面的顶部和下部，所述第一转轴安装在所述第一转轴

安装块之间，所述第一转轴连接有第一驱动电机，所述第一转轴与所述推杆之间的上部和

下部连接有曲线连杆；所述剪叉式升降承放台设置在所述支撑框架内，所述剪叉式升降承

放台包括承放板、剪叉式支撑臂，所述承放板设置在所述剪叉式支撑臂上，所述剪叉式支撑

臂设置在地面上，所述承放板的后侧面上设置有连接块，所述连接块连接有驱动机构，所述

驱动机构包括齿带轮安装架、第二驱动电机，所述齿带轮安装架设置在所述支撑框架后方

的地面，所述齿带轮安装架设置有第二转轴和第三转轴，所述第二转轴位于所述第三转轴

上方，第二转轴和第三转轴分别设置有齿带轮，所述第二转轴上的齿带轮和所述第三转轴

上的齿带轮之间连接有第一齿带，所述连接块固定在所述第一齿带上，所述第二转轴连接

所述第二驱动电机。

2.根据权利要求1所述的一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，其特征在于：所述第一立板

的上部和下部分别开设有所述螺孔，其上均设置有间距调整螺杆，所述间距调整螺杆上均

设置有齿带轮，所述齿带轮之间连接有第二齿带；所述间距调整螺杆的尾部设置有转动手

柄；所述第二立板与所述第一立板相同布置，所述间距调整螺杆与所述整形板活动连接。

3.根据权利要求1所述的一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，其特征在于：所述剪叉式支

撑臂的前侧铰接于地面。

4.根据权利要求1所述的一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，其特征在于：所述第三转轴

和所述第二驱动电机之间通过齿带传动。

5.根据权利要求1所述的一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，其特征在于：所述角型整形

版开口朝向支撑框架内，所述角型整形板的内侧设置有齿条。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 209720077 U

2



一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及纺织设备技术领域，特别是一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置。

技术背景

[0002] 现有的纺丝领域中，丝编织好后都是缠绕在丝饼中，当产品积累到一定量后需要

包装进行出厂或者进行下一道工序。而现有的丝饼进行包装箱时，需要先纸壳叠成纸盒，然

后将丝饼装入纸盒中；现有的纸壳承放装置上都是数数十个堆叠在一起，然后再通过机械

手进行抓取纸壳，将纸壳放置到需要装载的流水线上进行操作，而传统纸壳承放装置则无

法实现承放不同规格的纸盒，此时需要人工用压板进行拍打四周，纸壳只是堆叠在承放装

置的底板上当纸壳剩下较少的时候机械手运动的行程增加，增加了取纸壳的时间。

实用新型内容

[0003] 为解决上述问题，本实用新型的目的是提供一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，适

应不同规格的纸壳，抬升纸壳减少机械手的行程。

[0004] 本实用新型实施例中采用以下方案实现：提供一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，

包括整形板、整形推杆、支撑框架、间距调整螺杆、剪叉式升降承放台；所述支撑框架立于地

面共设置有两个左右对称布置，所述支撑框架包括前后对称设置的第一立板和第二立板，

所述第一立板和所述第二立板之间设置有连接杆，所述第一立板上和所述第二立板上分别

开设有螺孔；所述间距调整螺杆穿过所述螺孔连接所述整形板，所述整形板包括角型整形

板和1型整形板，角型整形板连接在第二立板上，1型整形板连接在第一立板上，均设置在支

撑框架的内侧；所述第一立板上的前侧面上安装有整形推杆，所述整形推杆包括第一转轴、

第一转轴安装块、推杆，所述第一转轴安装块设置在所述第一立板的前侧面的顶部和下部，

所述第一转轴安装在所述第一转轴安装块之间，所述第一转轴连接有第一驱动电机，所述

第一转轴与所述推杆之间的上部和下部连接有曲线连杆；所述剪叉式升降承放台设置在所

述支撑框架内，所述剪叉式升降承放台包括承放板、剪叉式支撑臂，所述承放板设置在所述

剪叉式支撑臂上，所述剪叉式支撑臂设置在地面上，所述承放板的后侧面上设置有连接块，

所述连接块连接有驱动机构，所述驱动机构包括齿带轮安装架、第二驱动电机，所述齿带轮

安装架设置在所述支撑框架后方的地面，所述齿带轮安装架设置有第二转轴和第三转轴，

所述第二转轴位于所述第三转轴上方，第二转轴和第三转轴分别设置有齿带轮，所述第二

转轴上的齿带轮和所述第三转轴上的齿带轮之间连接有第一齿带，所述连接块固定在所述

第一齿带上，所述第二转轴连接所述第二驱动电机。

[0005] 本实用新型一实施例中，所述第一立板的上部和下部分别开设有所述螺孔，其上

均设置有间距调整螺杆，所述间距调整螺杆上均设置有齿带轮，所述齿带轮之间连接有第

二齿带；所述间距调整螺杆的尾部设置有转动手柄；所述第二立板与所述第一立板相同布

置，所述间距调整螺杆与所述整形板活动连接。

[0006] 本实用新型一实施例中，所述剪叉式支撑臂的前侧铰接于地面。
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[0007] 本实用新型一实施例中，所述第三转轴和所述第二驱动电机之间通过齿带传动。

[0008] 本实用新型一实施例中，所述角型整形版开口朝向支撑框架内，所述角型整形板

的内侧设置有齿条。

[0009] 本实用新型的有益效果：本实用新型提供一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，本实

用新型通过角型整形板对纸壳的后侧起到限位的作用，角型整形板和1型整形板对纸壳的

左右侧起到限位的作用，再通过整形板和整形推杆的配合挤压，从而实现纸壳的整理，剪叉

式升降承放台，可以抬升承放台上放置的纸壳，纸壳数量低的时候进行抬升，减少机械手抓

取纸壳的行程，减少抓取时间，提高工作效率。

附图说明

[0010] 图1是一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置的结构示意图。

[0011] 图2是一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置放置纸壳的示意图。

[0012] 图3是剪叉式升降承放台的结构示意图。

[0013] 图4是剪叉式升降承放台的驱动结构示意图。

[0014] 图5是一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置的电路原理框图。

具体实施方式

[0015] 下面结合附图对本实用新型做进一步说明。

[0016] 请参阅图1至图5，本实用新型提供一种纺丝丝饼包装纸壳承放装置，提供一种纺

丝丝饼包装纸壳承放装置，包括整形板、整形推杆、支撑框架1、间距调整螺杆206、剪叉式升

降承放台4；所述支撑框架1立于地面共设置有两个左右对称布置，所述支撑框架1包括前后

对称设置的第一立板103和第二立板101，所述第一立板103和所述第二立板101之间设置有

连接杆102，所述第一立板103上和所述第二立板101上分别开设有螺孔；所述间距调整螺杆

206穿过所述螺孔连接所述整形板，所述整形板包括角型整形板204和1型整形板202，角型

整形板204连接在第二立板101上，1型整形板202连接在第一立板103上，均设置在支撑框架

1的内侧；所述第一立板103上的前侧面上安装有整形推杆，所述整形推杆包括第一转轴

302、第一转轴安装块303、推杆301，所述第一转轴安装块303设置在所述第一立板103的前

侧面的顶部和下部，所述第一转轴302安装在所述第一转轴安装块303之间，所述第一转轴

302连接有第一驱动电机304，所述第一转轴302与所述推杆301之间的上部和下部连接有曲

线连杆305；所述剪叉式升降承放台4设置在所述支撑框架1内，所述剪叉式升降承放台4包

括承放板401、剪叉式支撑臂402，所述承放板401设置在所述剪叉式支撑臂402上，所述剪叉

式支撑臂402设置在地面上，所述承放板401的后侧面上设置有连接块408，所述连接块408

连接有驱动机构，所述驱动机构包括齿带轮安装架403、第二驱动电机406，所述齿带轮安装

架403设置在所述支撑框架1后方的地面，所述齿带轮安装架403设置有第二转轴405和第三

转轴404，所述第二转轴405位于所述第三转轴404上方，第二转轴405和第三转轴404分别设

置有齿带轮，所述第二转轴405上的齿带轮和所述第三转轴404上的齿带轮之间连接有第一

齿带407，所述连接块408固定在所述第一齿带407上，所述第二转轴405连接所述第二驱动

电机406。

[0017] 请继续参阅图1至图2，本实用新型一实施例中，所述第一立板103的上部和下部分
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别开设有所述螺孔，其上均设置有间距调整螺杆206，所述间距调整螺杆206上均设置有齿

带轮，所述齿带轮之间连接有第二齿带；所述间距调整螺杆206的尾部设置有转动手柄；所

述第二立板101与所述第一立板103相同布置，所述间距调整螺杆206与所述整形板活动连

接，令上下两个间距调整螺杆206同步转动，令整形板均匀的运动。

[0018] 请继续参阅图3，本实用新型一实施例中，所述剪叉式支撑臂402前侧铰接于地面，

实现承放台可以升降。

[0019] 请继续参阅图4，本实用新型一实施例中，所述第三转轴404和所述第二驱动电机

406之间通过齿带传动，用于驱动所述剪叉式升降承放台4。

[0020] 请继续参阅图1，本实用新型一实施例中，所述角型整形版开口朝向支撑框架1内，

所述角型整形板204的内侧设置有齿条205，所述齿条205较小，为了防止机械手臂夹取纸壳

时纸壳黏连在一起，夹取多张纸壳。

[0021] 请继续参阅图1至图4，所述第一齿带共设置有两条左右对称安装在所述齿带轮安

装架的所述第二转轴405和第三转轴404上。

[0022] 本实用新型一实施例中，所述第一驱动电机304和所述第二驱动电机406连接有

MCU,所述MCU连接有整形按钮和抬升按钮，均采用有线连接，较佳的MCU可采用87C51型芯

片。

[0023] 本实用新型具有以下工作方式：

[0024] 将纸壳运送到剪叉式升降承放台4，将纸壳往本装置的最里面推直至与角型整形

板204后侧边接触，角型整形板204对纸壳的后侧起到限位的作用，角型整形板204和1型整

形板202对纸壳的左右侧起到限位的作用；转动支撑框架1上的间距调整螺杆206，令所述整

形板向内运动，挤压纸壳的左侧、右侧边，纸壳受到挤压移动左右侧边对齐；按下整形推杆

的启动按钮MCU发送指令驱动第一驱动电机304，第一驱动电机304带动所述转轴转动，令所

述推杆301运动挤压所述纸壳的前侧面，所有纸壳触碰到角型整形板204的后侧边停止运动

则对齐；当纸壳抓取超过承放台上承放纸壳的一半时，按下剪叉式升降承放台4的开关，启

动第二驱动电机406带动剪叉绳支撑臂抬升承放板401，从而抬升纸壳。

[0025] 以上所述仅为本实用新型的较佳实施例，不能理解为对本申请的限制，凡依本实

用新型申请专利范围所做的均等变化与修饰，皆应属本实用新型的涵盖范围。
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图2
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图3

图4
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图5

说　明　书　附　图 4/4 页

9

CN 209720077 U

9


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005

	DRA
	DRA00006
	DRA00007
	DRA00008
	DRA00009


