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(57)摘要

本申请涉及中医理疗设备技术领域，具体公

开了中医理疗仪主机，包括主机、显示器和罐体，

罐体的内侧设置有橡胶层，橡胶层与罐体之间设

置有空腔，橡胶层上设置有微孔，罐体的内部固

定有电加热棒、温度传感器和压力传感器，通过

主机调节电加热棒的加热温度；显示器与主机电

性连接；罐体上设置有向空腔内部进液体的单向

进液阀；橡胶层上设置有将罐体内部位于橡胶层

内侧的部分抽真空的第二单向出气阀；第二单向

出气阀通过吸气管连接有抽真空的设备。本专利

的目的在于解决中医理疗仪的罐体给不同的病

人使用存在交叉感染的风险的问题。
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1.中医理疗仪主机，其特征在于：包括主机、显示器和罐体，所述罐体的内侧设置有橡

胶层，所述橡胶层与罐体之间设置有空腔，所述橡胶层上设置有将空腔与罐体内部连通的

微孔，所述罐体的内部固定有电加热棒，所述罐体的内部固定有温度传感器和压力传感器，

所述电加热棒、温度传感器以及压力传感器均与主机电性连接，通过所述主机调节电加热

棒的加热温度；所述显示器与主机电性连接；所述电加热棒的加热温度、温度传感器检测到

的温度以及压力传感器检测到的压力均显示在显示器上；所述罐体上设置有向空腔内部进

液体的单向进液阀；所述橡胶层上设置有将罐体内部位于橡胶层内侧的部分抽真空的第二

单向出气阀；所述第二单向出气阀通过吸气管连接有抽真空的设备；所述罐体上设置有向

空腔内部进液体的单向进液阀。

2.根据权利要求1所述的中医理疗仪主机，其特征在于：所述微孔的数量设置为50-200

个并且均匀分布在橡胶层上。

3.根据权利要求1所述的中医理疗仪主机，其特征在于：在常温常压状态下，所述微孔

的孔径尺寸为0.5-1mm。

4.根据权利要求1所述的中医理疗仪主机，其特征在于：所述抽真空的设备包括固定在

主机上的电机，电机的输出轴沿竖直方向布置，电机的输出轴上固定有凸轮，所述主机内部

固定有沿水平方向布置的缸体，所述缸体的内部滑动连接有活塞；活塞上固定有活塞杆，活

塞杆远离活塞的一端与凸轮的轮廓贴合；缸体内设置有弹簧，弹簧的一端固定在缸体上，弹

簧的另一端固定在活塞上；所述缸体上设置有单向进气阀和第一单向出气阀，所述单向进

气阀通过第一三通阀连接有第一进气管和第二进气管，所述第一进气管与外界连通，所述

第二进气管连接有第一多管对接式接头，所述第二单向出气阀通过吸气管与第一多管对接

式接头可拆卸连接；所述第一单向出气阀连接有储气箱，所述储气箱固定在主机的内部，所

述储气箱的出口端设置有自动阀；所述主机内部设置有储液箱，储液箱的中部通过沿竖直

方向布置的隔板分隔成左右两个部分，所述储液箱的左部用于储存消毒液，所述储液箱的

右部用于储存药液；所述储液箱内部设置有沿水平方向布置的文丘里管，所述文丘里管贯

穿隔板并且与隔板固定密封连接；所述文丘里管的喉部通过三通吸管与储液箱的左部和右

部连通，所述三通吸管的交汇处设置有第二三通阀；所述自动阀与文丘里管的进口端连接；

所述文丘里管的出气端连接有第二多管对接式接头；所述单向进液阀通过进液管与第二多

管对接式接头可拆卸连接。

5.根据权利要求4所述的中医理疗仪主机，其特征在于：所述主机顶部位与储液箱的左

右两部分对应的位置分别设置有第一加料阀和第二加料阀。

6.根据权利要求1所述的中医理疗仪主机，其特征在于：所述罐体由透明的耐高温高压

的玻璃制成。
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中医理疗仪主机

技术领域

[0001] 本发明涉及中医理疗设备技术领域，特别涉及中医理疗仪主机。

背景技术

[0002] 拔罐是中医的一种传统治疗方法。传统的拔罐中，利用加热的方法排除罐体内的

气体，形成负压，从而吸附到皮肤上，达到治疗目的。由于疗效显著，操作简单，费用低廉，受

到广大医生和患者的青睐。

[0003] 然而，传统的烧火式拔罐容易烫伤患者，故市场是出现了抽气式拔罐器。抽气式拔

罐器的原理是利用抽气装置，把罐体内气体直接抽出，拔罐器通过大气压力吸附到皮肤上。

但是，抽气式拔罐器缺少传统拔罐那种温热的感觉，远远达不到传统拔罐的临床效果。究其

原因在于：抽气式拔罐器不符合中医的汗腺疗法，即人体在外因的作用下，通过热效应形成

汗腺扩张、消除体液障碍，使人体内的代谢产物和一些有害物质发生振动和位移，随汗液一

起被排除体外。

[0004] 因此，诞生了中医理疗仪，中医理疗仪吸收了传统罐具的优点，利用高科技手段，

克服了传统拔罐的缺点，使中医古老的拔罐法又焕发了青春。罐内负压可根据病人的体质

情况和病情随意调整，易于观察罐内皮肤变化，便于掌握拔罐时间，较之传统意义上的火

罐，疗效一致，但使用更安全，无烫伤之优，操作简便，不易破碎，所以既适用于医院，又更广

泛的适用于家庭。

[0005] 中医理疗仪的罐体在给一个病人使用完毕后再给另一个病人使用，由于拔罐的过

程中，罐体内部形成负压，病人的毛孔会打开，如果有走罐的过程，可能会有皮下出血，因此

存在交叉感染的风险。

发明内容

[0006] 针对现有技术不足，本发明解决的技术问题是提供中医理疗仪主机，解决中医理

疗仪的罐体给不同的病人使用存在交叉感染的风险的问题。

[0007] 2.为了解决上述问题，本发明所采用的技术方案是：中医理疗仪主机，包括主机、

显示器和罐体，所述罐体的内侧设置有橡胶层，所述橡胶层与罐体之间设置有空腔，所述橡

胶层上设置有将空腔与罐体内部连通的微孔，所述罐体的内部固定有电加热棒，所述罐体

的内部固定有温度传感器和压力传感器，所述电加热棒、温度传感器以及压力传感器均与

主机电性连接，通过所述主机调节电加热棒的加热温度；所述显示器与主机电性连接；所述

电加热棒的加热温度、温度传感器检测到的温度以及压力传感器检测到的压力均显示在显

示器上；所述罐体上设置有向空腔内部进液体的单向进液阀；所述橡胶层上设置有将罐体

内部位于橡胶层内侧的部分抽真空的第二单向出气阀；所述第二单向出气阀通过吸气管连

接有抽真空的设备；所述罐体上设置有向空腔内部进液体的单向进液阀。

[0008] 本技术方案的技术原理为：

[0009] 1.设置主机，电加热棒、温度传感器以及压力传感器均与主机电性连接，通过主机
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调节电加热棒的加热温度，数据储存在主机内部，上述结构和原理均采用现有技术。

[0010] 2.设置电加热棒，使罐体内部升温；

[0011] 3.设置温度传感器和压力传感器，实时监测罐体内部的温度和压力；

[0012] 4.设置罐体，罐体用于直接作用与人体皮肤实现拔罐的作用，空腔的作用是用于

储存药液，由于橡胶层的设置，在常温常压下短时间内药液不会从微孔中溢出，原理类似于

输液使用的药液瓶，当药液瓶的橡胶塞上用针扎孔后，将针取下后，药液不会从药液瓶内部

溢出；在罐体内部被抽真空后，空腔内部的压力大于罐体内部位于橡胶层内侧的压力，药液

经微孔慢慢渗透进入罐体内部位于橡胶层内侧的部分，拔罐的过程中药液可作用于人体，

加强理疗的效果；在理疗结束后，向空腔内部注入消毒液，将罐体口部封住后，同理，实现消

毒液缓慢从空腔内部渗透至罐体内部位于橡胶层内侧的部分，加上高温高压的存在，加速

细菌细胞的破裂，增强消毒的效果，避免罐体在不同的两个人之间使用导致的交叉感染；需

要的消毒液的量小，消毒液一次性使用，无需额外配备消毒装置；

[0013] 5.设置单向进液阀，方便向空腔内部注入药液，避免药液从空腔内部流出；

[0014] 6 .设置抽真空的设备以及第二单向出气阀，抽真空的设备用于将罐体内部抽真

空，第二单向出气阀避免外界的空气进入罐体内部。

[0015] 本方案产生的有益效果是：

[0016] 1.与现有的中医理疗仪相比，现有的中医理疗仪的罐体需要人工在拔罐的过程中

手动间歇性注入药液，无法实现药液的连续性少量的注入，理疗的效果不佳；而本申请方案

中将药液注入空腔内部并且对罐体内部抽真空后，拔罐的过程中药液自动从空腔渗透进入

罐体内部，实现药液的持续少量的渗透至罐体内位于橡胶层内侧的部分，方便人体的吸收，

优化理疗的效果。

[0017] 2.与现有的中医理疗仪相比，现有的中医理疗仪的罐体给不同的病人使用存在交

叉感染的风险，因此需要担负配备对罐体消毒的设备；而本申请方案中在理疗结束后，向空

腔内部注入消毒液，将罐体口部封住后，同理，实现消毒液缓慢从空腔内部渗透至罐体内部

位于橡胶层内侧的部分，加上高温高压的存在，加速细菌细胞的破裂，增强消毒的效果，避

免罐体在不同的两个人之间使用导致的交叉感染；需要的消毒液的量小，消毒液一次性使

用，无需额外配备消毒装置。

[0018] 进一步，所述微孔的数量设置为50-200个并且均匀分布在橡胶层上。

[0019] 微孔均匀分布在橡胶层上使药液均匀渗透至罐体内位于橡胶层内侧的部分。

[0020] 进一步，在常温常压状态下，所述微孔的孔径尺寸为0.5-1mm。

[0021] 常温常压下，空腔内部的药液不会经微孔渗透至外界。

[0022] 进一步，所述抽真空的设备包括固定在主机上的电机，电机的输出轴沿竖直方向

布置，电机的输出轴上固定有凸轮，所述主机内部固定有沿水平方向布置的缸体，所述缸体

的内部滑动连接有活塞；活塞上固定有活塞杆，活塞杆远离活塞的一端与凸轮的轮廓贴合；

缸体内设置有弹簧，弹簧的一端固定在缸体上，弹簧的另一端固定在活塞上；所述缸体上设

置有单向进气阀和第一单向出气阀，所述单向进气阀通过第一三通阀连接有第一进气管和

第二进气管，所述第一进气管与外界连通，所述第二进气管连接有第一多管对接式接头，所

述第二单向出气阀通过吸气管与第一多管对接式接头可拆卸连接；所述第一单向出气阀连

接有储气箱，所述储气箱固定在主机的内部，所述储气箱的出口端设置有自动阀；所述主机
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内部设置有储液箱，储液箱的中部通过沿竖直方向布置的隔板分隔成左右两个部分，所述

储液箱的左部用于储存消毒液，所述储液箱的右部用于储存药液；所述储液箱内部设置有

沿水平方向布置的文丘里管，所述文丘里管贯穿隔板并且与隔板固定密封连接；所述文丘

里管的喉部通过三通吸管与储液箱的左部和右部连通，所述三通吸管的交汇处设置有第二

三通阀；所述自动阀与文丘里管的进口端连接；所述文丘里管的出气端连接有第二多管对

接式接头；所述单向进液阀通过进液管与第二多管对接式接头可拆卸连接。

[0023] 电机驱动凸轮旋转，凸轮与弹簧配合驱动活塞在缸体内部往复滑动，缸体内部形

成打气筒，缸体吸气可通过第一多管对接式接头将罐体内部抽真空，罐体内部抽真空完毕

后，可通过切换第一三通阀使缸体吸外界的空气；缸体排出的气体储存在储气箱中形成压

缩空气，压缩空气排至文丘里管中时，文丘里管的喉部形成负压，文丘里管喉部的三通吸管

可以吸消毒液或者药液，实现向空腔内部自动间歇性注入药液或者消毒液，同时罐体内部

并非是一个恒压的静止的平衡状态，罐体内部是一个正压与负压交替的动态过程，罐体内

部间歇性正压与负压使罐体产生颤抖，从而无需设置电磁振动器。

[0024] 第一多管对接式接头以及第二多管对接式接头可与多个罐体连接。

[0025] 进一步，所述主机顶部位与储液箱的左右两部分对应的位置分别设置有第一加料

阀和第二加料阀。

[0026] 第一加料阀和第二加料阀的设置方便补充药液以及消毒液。

[0027] 进一步，所述罐体由透明的耐高温高压的玻璃制成。罐体耐高温高压满足拔罐的

需要，罐体透明方便观察罐体内部的情况。

附图说明

[0028] 图1为主机的局部结构示意图。

[0029] 图2为罐体的整体结构示意图。

具体实施方式

[0030] 下面通过具体实施方式进一步详细说明：

[0031] 说明书附图中的附图标记包括：主机10、固定板11、电机12、凸轮13、缸体20、活塞

21、活塞杆22、单向进气阀23、第一单向出气阀24、第一三通阀25、第一进气管26、第二进气

管27、第一多管对接式接头28、储气箱30、自动阀31、储液箱40、第一加料阀41、第二加料阀

42、隔板43、文丘里管50、三通吸管51、第二三通阀52、第二多管对接式接头53、罐体60、口部

601、单向进液阀61、进液管62、固定块63、电加热棒631、吸气管64、第二单向出气阀641、橡

胶层65、空腔66、微孔67、温度传感器68、第一压力传感器69。

[0032] 实施例基本如附图1-附图2所示：

[0033] 中医理疗仪主机，包括主机10、显示器和罐体60。

[0034] 如图2所示，罐体60的外形为倒立的“杯子”状，罐体60由透明的耐高温高压的玻璃

制成，罐体60耐高温高压满足拔罐的需要，罐体60透明方便观察罐体60内部的情况。罐体60

的内侧设置有“杯子”状橡胶层65，橡胶层65的下端与罐体60的口部固定并且密封连接，橡

胶层65与罐体60之间设置有空腔66，橡胶层65上设置有将空腔66与罐体60内部连通的微孔

67，微孔67的数量设置为160个并且均匀分布在橡胶层65上，微孔67均匀分布在橡胶层65上
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使药液均匀渗透至罐体60内位于橡胶层65内侧的部分，在常温常压状态下，微孔67的孔径

尺寸为0.5mm，常温常压下，空腔66内部的药液不会经微孔67渗透至外界，原理类似于输液

使用的药液瓶，当药液瓶的橡胶塞上用针扎孔后，将针取下后，药液不会从药液瓶内部溢

出；在罐体60内部被抽真空后，空腔66内部的压力大于罐体60内部位于橡胶层65内侧的压

力，药液经微孔67慢慢渗透进入罐体60内部位于橡胶层65内侧的部分。

[0035] 如图2所示，罐体60的内部固定有固定块63，固定块63的下端固定有电加热棒631，

罐体60的内部固定有温度传感器68和第一压力传感器69，电加热棒631、温度传感器68以及

第一压力传感器69均与主机10电性连接，通过主机10调节电加热棒631的加热温度；显示器

与主机10电性连接；电加热棒631的加热温度、温度传感器68检测到的温度以及第一压力传

感器69检测到的压力均显示在显示器上。电加热棒631的结构为现有的。电加热棒631、温度

传感器68以及第一压力传感器69三者与主机10之间的连接结构为现有的，显示器与主机10

之间的连接结构也为现有的。

[0036] 如图2所示，罐体60上设置有向空腔66内部进液体的单向进液阀61；橡胶层65上设

置有将罐体60内部位于橡胶层65内侧的部分抽真空的第二单向出气阀641；第二单向出气

阀641通过吸气管64连接有抽真空的设备。

[0037] 如图1所示，抽真空的设备包括固定在主机10上的电机12，主机10的结构为现有

的，主机12的上部固定有沿水平方向布置的固定板11，电机12的输出轴沿竖直方向布置，电

机12的输出轴上固定有凸轮13，固定板11上固定有沿水平方向布置的缸体20，缸体20的内

部滑动密封连接有活塞21；活塞21的左端固定有活塞杆22，活塞杆22的左端与凸轮13的轮

廓贴合；缸体20内设置有弹簧，弹簧的一端固定在缸体20上，弹簧的另一端固定在活塞21

上；缸体20上设置有单向进气阀23和第一单向出气阀24，单向进气阀23通过第一三通阀25

连接有第一进气管26和第二进气管27，第一进气管26与外界连通，第二进气管27连接有第

一多管对接式接头28，第二单向出气阀641通过吸气管64与第一多管对接式接头28卡接；第

一三通阀25为第一自动三通阀，主机10上固定有第一三通阀开关，第一三通阀25与第一三

通阀开关电性连接，按一下第一三通阀开关，第一三通阀25切换至将第一进气管26与单向

进气阀23连通，再按一下第一三通阀开关，第一三通阀25切换至将第二进气管27与单向进

气阀23连通。第一单向出气阀24连接有储气箱30，储气箱30固定在主机10的内部，储气箱30

的出口端设置有自动阀31，储气箱30内部固定有第二压力传感器，第二压力传感器通过控

制器与自动阀31电性连接，当储气箱30内部的压力达到0.2MPa时，自动阀31打开，当储气箱

30内部的压力小于0.1MPa时，自动阀31关闭；主机10内部还固定有储液箱40，储液箱40的中

部通过沿竖直方向布置的隔板43分隔成左右两个部分，储液箱40的左部用于储存消毒液，

储液箱40的右部用于储存药液；储液箱40内部设置有轴线沿水平方向布置的文丘里管50，

文丘里管50贯穿隔板43并且与隔板43固定密封连接；文丘里管50的喉部通过三通吸管51分

别与储液箱40的左部和右部连通，三通吸管51的交汇处设置有第二三通阀52，第二三通阀

52为第二自动三通阀，主机10上固定有第二三通阀开关，第二三通阀52与第二三通阀开关

电性连接，按一下第二三通阀开关，第二三通阀52切换至将文丘里管50与消毒液内连通，再

按一下第二三通阀开关，第二三通阀52切换至将文丘里管50与药液内连通。自动阀31与文

丘里管50的进口端连接；文丘里管50的出气端连接有第二多管对接式接头53；单向进液阀

61通过进液管62与第二多管对接式接头53卡接。
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[0038] 电机12驱动凸轮13旋转，凸轮13旋转的前半程，凸轮13驱动活塞杆22和活塞21向

右滑动并且压缩弹簧，缸体20内部产生正压，单向进气阀23关闭，第一单向出气阀24打开，

缸体20内部排气，凸轮13旋转的后半程，弹簧驱动活塞21向左滑动并且始终与凸轮13的轮

廓贴合，缸体20内产生负压，单向进气阀23打开，第一单向出气阀24关闭，缸体20内部吸气；

凸轮13与弹簧配合驱动活塞21在缸体20内部左右往复滑动，缸体20内部形成打气筒，缸体

20吸气可通过第一多管对接式接头28将罐体60内部抽真空，罐体60内部抽真空完毕后，可

通过切换第一三通阀25使缸体20吸外界的空气；缸体20排出的气体储存在储气箱30中形成

压缩空气，压缩空气排至文丘里管50中时，文丘里管50的喉部形成负压，文丘里管50喉部的

三通吸管51可以吸消毒液或者药液，实现向空腔66内部自动间歇性注入药液或者消毒液，

同时罐体60内部并非是一个恒压的静止的平衡状态，罐体60内部是一个正压与负压交替的

动态过程，罐体60内部间歇性正压与负压使罐体60产生颤抖，从而无需设置电磁振动器。

[0039] 由于一个主机10同时连接有多个罐体60，因此文丘里管50排出的压缩气体进入罐

体60内部后，每个罐体60内部的气体压力为微正压，因此罐体60不会从人体上弹起，罐体60

在自身的重力下仍然位于人体上，避免罐体60滑落。

[0040] 同时，根据使用的罐体60的个数的不同，为了确保文丘里管50向罐体60内部排气

时罐体60不会滑落，可通过控制器调节第二压力传感器的阈值，从而使自动阀31打开的压

力相应减小。

[0041] 第一多管对接式接头28与第二多管对接式接头53的结构为现有的，第一多管对接

式接头28以及第二多管对接式接头53可与多个罐体60连接。

[0042] 此外，如图1所示，主机10顶部位于储液箱40的左右两部分的位置分别设置有第一

加料阀41和第二加料阀42。第一加料阀41和第二加料阀42的设置方便补充药液以及消毒

液。

[0043] 第一三通阀25也与控制器电性连接，第一压力传感器69检测到的压力大于0.1MPa

时，第一三通阀25切换至将单向进气阀23与第二进气管27连通，第一压力传感器69检测到

的压力小于设定值(设定值通过主机10进行设定，设定值小于0.1MPa)时，第一三通阀25切

换至将单向进气阀23与第一进气管26连通。

[0044] 具体实施过程如下：

[0045] 将本中医理疗仪主机连接好后，设定第一压力传感器69的设定值以及电加热棒

631的加热温度后，在储液箱40的左部和右部分别补充消毒液和药液，然后将罐体60依次放

置在人体的指定穴位处，启动电机12，电机12驱动凸轮13旋转，凸轮13与弹簧配合驱动活塞

21在缸体20内部左右往复滑动，缸体20内部形成打气筒，第一压力传感器69检测到的压力

大于设定值，第一三通阀25切换至将罐体60内部抽真空，罐体60内部抽真空完毕后，第一压

力传感器69控制第一三通阀25切换至缸体20吸外界的空气；缸体20排出的气体储存在储气

箱30中形成压缩空气，压缩空气排至文丘里管50中时，文丘里管50的喉部形成负压，首先使

文丘里管50喉部的三通吸管51吸药液，并且注入罐体60的空腔66中，实现向空腔66内部自

动间歇性注入药液，同时缸体20对罐体60内部抽真空，空腔66内部的气体压力大于罐体60

内部的气体压力，空腔66中的气体和药液缓慢渗透至罐体60内部，气体被缸体20抽走，多次

间歇性注入药液，尽可能的避免药液被抽走；罐体60内部并非是一个恒压的静止的平衡状

态，罐体60内部是一个正压与负压交替的动态过程，罐体60内部间歇性正压与负压使罐体
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60产生颤抖，从而无需额外设置电磁振动器。

[0046] 理疗结束后，将罐体60的口部601封住后，同理，实现消毒液缓慢从空腔66内部渗

透至罐体60内部位于橡胶层65内侧的部分，加上高温高压的存在，加速细菌细胞的破裂，增

强消毒的效果，避免罐体60在不同的两个人之间使用导致的交叉感染；需要的消毒液的量

小，消毒液一次性使用，无需额外配备消毒装置。

[0047] 以上所述的仅是本发明的实施例，方案中公知的具体结构及特性等常识在此未作

过多描述。应当指出，对于本领域的技术人员来说，在不脱离本发明结构的前提下，还可以

作出若干变形和改进，这些也应该视为本发明的保护范围，这些都不会影响本发明实施的

效果和专利的实用性。本申请要求的保护范围应当以其权利要求的内容为准，说明书中的

具体实施方式等记载可以用于解释权利要求的内容。
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