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Point de commande pour installation domotique et installation domotique associée.

@ Point de commande pour installation domotique et ins-
tallation domotique associée

Ce point de commande (16) comprend un dispositif de
commande (20), comportant un boftier (24), une carte élec-
tronigue (36) transmettant des signaux de commande a une
installation domotique, un compartiment a piles (38), deux
connecteurs électriques (42) disposés a l'intérieur du com-
partiment a piles et connectés a la carte électronique pour
relier une pile recue dans le compartiment a piles a la carte
électronique ; un accessoire d’alimentation (21), comportant
un panneau solaire photovoltaique (54) alimentant la carte
électronique ; et un chemin de conduction (62), connectant
le panneau solaire a la carte électronique. L’accessoire
d’alimentation comporte un boitier portant le panneau so-
laire formant un logement (52) dans lequel le dispositif de
commande est monté. Le chemin de conduction comprend
deux éléments conducteurs (65A, 65B) s’étendant dans le
compartiment a piles, et deux points de connexion (66), dis-
posés dans le logement et connectés au panneau solaire.
Chaque élément conducteur est connectée a I'un des deux
connecteurs électriques et a 'un des points de connexion.

Figure pour l'abrégé: Figure 3
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Description
Titre de I'invention : Point de commande pour installation

domotique et installation domotique associée

La présente invention concerne un point de commande pour installation domotique,
ainsi qu’une installation domotique comprenant un tel point de commande.

Dans le domaine de la domotique, il est connu de commander divers équipements
d’un logement, par exemple une installation de fermeture avec un volet roulant
motorisé, un éclairage, etc., au moyen d’un point de commande sans fil, autrement
également appelé unit€ de commande. Un tel point de commande est généralement
alimenté en énergie au moyen de piles électriques, notamment au moyen de piles
bouton. Cependant, 1’ utilisation de telles piles électriques pose des problémes environ-
nementaux lorsqu’elles sont déchargées, du fait d’un faible taux de recyclage. Il est
donc souhaitable de disposer d’un point de commande sans fil et sans pile électrique
pour diminuer I’impact environnemental du point de commande.

A cet effet, il est connu de proposer des points de commandes n’étant pas alimentés
par une pile, mais par un panneau solaire photovoltaique. Ces points de commande
sont généralement tres différents, notamment dans leur structure et dans la forme de
leur boitier, des points de commande alimentés par une pile.

Il existe donc d’une part des points de commande alimentés par des piles €lectriques,
et d’autre part des points de commande alimentés par des panneaux solaires photo-
voltaiques, mais il n’existe pas de solution permettant de facilement modifier un point
de commande initialement prévu pour &tre alimenté par une pile de sorte a lui
adjoindre un panneau solaire photovoltaique venant en remplacement de la pile. En
particulier, il est complexe de connecter électriquement le panneau solaire photo-
voltaique lorsque le point de commande n’a pas été prévu initialement avec un
panneau solaire photovoltaique.

C’est a ce manque qu’entend plus particulierement remédier 1’invention en proposant
un point de commande (ou unité de commande) pouvant €tre facilement modifié de
sorte a €tre alimenté soit par une pile, soit par un panneau solaire photovoltaique.

A cet effet, I’invention concerne un point de commande pour installation domotique,
le point de commande comprenant :

- un dispositif de commande, comportant :
. un boitier présentant une face avant configurée pour €tre dirigée vers
un utilisateur et une face arriére,
. au moins un bouton sur la face avant, configuré pour permettre a un

utilisateur du point de commande de générer des signaux de



[0008]

[0009]

[0010]

[0011]

commande,

. une carte €lectronique, configurée pour transmettre les signaux de
commande a destination d’une installation domotique,

. un compartiment a piles, débouchant sur la face arriere du boitier et
configuré pour recevoir une pile alimentant en énergie électrique le
dispositif de commande,

. deux connecteurs électriques disposés a I’intérieur du compartiment a
piles et électriquement connectés a la carte électronique, configurés
pour relier électriquement une pile recue dans le compartiment a
piles a la carte électronique,

. un couvercle de fermeture du compartiment a piles, monté sur la face
arriere du bofitier,

- un accessoire d’alimentation, comportant un panneau solaire photovoltaique,
configuré pour alimenter en énergie électrique la carte électronique lorsque le
point de commande est assemblé,

- un chemin de conduction, connectant électriquement le panneau solaire photo-
voltaique de 1’accessoire d’alimentation a la carte électronique du dispositif de
commande.

Selon I’invention, I’accessoire d’alimentation comporte un boitier portant le panneau
solaire photovoltaique, distinct du boitier du dispositif de commande, et le boitier de
I’accessoire d’alimentation forme un logement dans lequel le dispositif de commande
est monté lorsque le point de commande est assemblé. En outre, le chemin de
conduction comprend :

- deux ¢éléments conducteurs fixés au couvercle et s’étendant au moins par-
tiellement dans le compartiment a piles, une premicre extrémité de chaque
élément conducteur étant électriquement connecté a I’'un des deux connecteurs
électriques disposés a I’intérieur du compartiment a piles, une seconde
extrémité de chaque élément conducteur formant un connecteur €lectrique
disposé sur une face extérieure du couvercle, et

- deux points de connexion, disposés dans le logement du boitier de I’accessoire
d’alimentation et électriquement connectés au panneau solaire photovoltaique.

De plus, lorsque le dispositif de commande est monté dans le logement du boitier de
I’accessoire d’alimentation, les points de connexion sont en contact avec les
connecteurs €lectriques disposés sur la face extérieure du couvercle.

Grice a ’invention, il est simple de modifier le point de commande de sorte a
I’alimenter avec un panneau solaire photovoltaique, ou avec une pile, car le chemin de
conduction connectant le panneau solaire photovoltaique a la carte électronique passe

par le compartiment a piles et utilise les connecteurs €électriques normalement utilisés
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pour connecter une pile a la carte €lectronique.

Selon des aspects avantageux, mais non obligatoires de 1’invention, le point de
commande incorpore une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises isolément
ou selon toutes combinaisons techniquement admissibles :

- les éléments conducteurs sont des pistes conductrices formées dans un circuit
imprimé fixé sur le couvercle de fermeture du compartiment a piles, rapporté sur le
dispositif de commande ;

- les éléments conducteurs sont des pistes conductrices intégrées dans le couvercle de
fermeture du compartiment a piles, rapporté sur le dispositif de commande ;

- les éléments conducteurs sont formés par des lamelles métalliques fixées par des
organes de fixation sur une face intérieure du couvercle de fermeture du compartiment
a piles, rapporté sur le dispositif de commande ;

- les connecteurs €lectriques s’étendent au travers d’ouvertures ménagées dans le
couvercle depuis I’intérieur du compartiment a piles jusqu’a la face extérieure du
couvercle de fermeture du compartiment a piles, rapporté sur le dispositif de
commande ;

- les éléments conducteurs sont formés par des lamelles métalliques s’étendant le
long d’une face intérieure et de la face extérieure du couvercle, les lamelles mé-
talliques étant fixées au couvercle en ’enserrant ;

- les éléments conducteurs sont supportés par le boitier de I’accessoire
d’alimentation, notamment sont fixés sur un plastron arricre de I’accessoire
d’alimentation ;

- le dispositif de commande comprend une pile, recue dans le compartiment a piles,
la carte €lectronique est configurée pour étre alimentée en énergie électrique sélec-
tivement par la pile ou par le panneau solaire photovoltaique, et, de préférence, la carte
électronique est alimentée en énergie €lectrique par 1’élément parmi la pile et le
panneau solaire photovoltaique délivrant la tension électrique la plus élevée ;

- ’accessoire d’alimentation comprend en outre un dispositif de stockage d’énergie
électrique, électriquement connecté d’une part au panneau solaire photovoltaique et
d’autre part aux points de connexion disposés dans le logement du boitier de
I’accessoire d’alimentation et configuré pour €tre rechargé en énergie €lectrique par le
panneau solaire photovoltaique et pour alimenter en énergie électrique la carte élec-
tronique lorsque le point de commande est assemblé ; et

- le point de commande comporte un circuit intégré de gestion de 1’alimentation
configuré pour que la carte électronique soit alimentée par le dispositif de stockage
d’énergie électrique lorsque le niveau de charge du dispositif de stockage d’énergie
électrique est supérieur a un seuil prédéfini.

Selon un autre aspect, I’invention concerne également une installation domotique,
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notamment installation de fermeture ou de protection solaire, comprenant un point de
commande tel que mentionné ci-dessus.

Cette installation domotique induit les mémes avantages que ceux mentionnés ci-
dessus au sujet du point de commande de I’invention.

L’invention sera mieux comprise et d’autres avantages de celle-ci apparaitront plus
clairement a la lumiere de la description qui va suivre d’un mode de réalisation d’un
point de commande et d’une installation domotique, conformes a son principe, donnée
uniquement a titre d’exemple et faite en référence aux dessins dans lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] représente une installation domotique conforme a I’invention, avec
un point de commande lui aussi conforme a I’invention ;

[Fig.2] La [Fig.2] est une vue en perspective €clatée du point de commande de la
[Fig.1];

[Fig.3] La [Fig.3] est une vue en perspective €clatée du point de commande des
figures 1 et 2, sous un autre angle ; et

[Fig.4] La [Fig.4] regroupe deux vues en perspective d’un premier mode de réa-
lisation d’un couvercle appartenant au point de commande des figures 1 a3 ;

[Fig.5] La [Fig.5] regroupe deux vues en perspective d’un deuxieme mode de réa-
lisation d’un couvercle appartenant au point de commande des figures 1 a 3 ; et

[Fig.6] La [Fig.6] regroupe deux vues en perspective d’un troisicme mode de réa-
lisation d’un couvercle appartenant au point de commande des figures 1 a 3.

La [Fig.1] représente une installation domotique 2. L’installation domotique 2 est ici
une installation de fermeture, en particulier une installation de volet roulant, qui obture
partiellement une ouverture 4 ménagée dans un mur 6. En variante non limitative,
I’installation domotique 2 est une installation de protection solaire et/ou comprend un
ou plusieurs dispositifs d’éclairage. En d’autre termes, 1’installation domotique 2
comprend un ou plusieurs équipements commandables.

Dans I’exemple illustré, I’ouverture 4 est une fenétre, qui traverse de part en part le
mur 6. En variante non représentée, I’ouverture 4 est une porte, par exemple une porte
de garage. L’ouverture 4 est ici partiellement obturée par un écran d’occultation 8 qui
est le tablier du volet roulant.

Dans I’exemple, I’installation domotique 2 comprend un coffre 10, qui est ménagé
sur une partie supérieure de 1’ouverture 4 et délimite un volume interne dans lequel est
logé un arbre 12 d’enroulement de I’écran 8, notamment sous la forme d’un tube
d’enroulement. L’arbre 12 définit un axe principal A12, qui est horizontal. L’écran
d’occultation 8 est reli¢ a I’arbre 12, en particulier s’enroule sur le tube d’enroulement,
I’arbre 12 étant ici monté libre en rotation par rapport au coffre 10 autour de I’axe A12.
L’arbre 12 est entrainé en rotation par un actionneur électromécanique 14, qui est ici

interne a I’arbre 12. En variante non limitative, le coffre 10 est disposé a un autre em-
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placement par rapport a I’ouverture 4 et/ou 1’axe principal A12 n’est pas horizontal.

L’installation domotique 2 comprend aussi un point de commande 16, autrement
également appelé unité de commande, configuré pour commander un ou plusieurs des
divers équipements de I’installation domotique 2. Dans I’exemple illustré, 1’actionneur
électromécanique 14 est commandé par le point de commande 16, par I’intermédiaire
de signaux de commande, par exemple sans fil, émis par le point de commande 16 et
recus par I’actionneur 14. Par point de commande, on entend un dispositif de
commande a distance, qui communique avec I’actionneur 14. Le signal de commande
est représenté par un éclair 18 sur la [Fig.1].

Les signaux de commande 18 sont regus par I’actionneur 14 méme lorsque
I’actionneur électromécanique 14 est situé dans le volume interne du coffre 10, et sont
avantageusement des signaux transmis par ondes radio. Le point de commande 16
comprend ainsi un module de transmission des ondes radio, qui n’est pas représenté, ni
détaillé plus avant dans la présente description.

Dans I’exemple illustré, le point de commande 16 est représenté fixé sur le mur 6
dans lequel est ménagée 1’ouverture 4. Bien entendu, le point de commande 16 peut
étre fix€ sur un autre mur que le mur 6, ou bien n’est fixé a aucun mur et auquel cas le
point de commande 16 est simplement posé€ a la convenance d’un utilisateur. Le point
de commande étant fixé de maniere amovible a un mur ou libre, il est alors qualifié de
point de commande nomade. La contrainte spatiale est notamment que le point de
commande 16 doit se trouver dans une zone a portée radio de I’actionneur 14.

On décrit a présent, en référence aux figures 1 a 4, le point de commande 16, qui est
conforme a un premier mode de réalisation de I’invention.

Le point de commande 16 comprend un dispositif de commande 20 et un accessoire
d’alimentation 21, qui sont assemblés entre eux, c’est-a-dire fixés ensemble, lorsque le
point de commande 16est en service dans I’installation domotique 2.

De préférence, le point de commande 16 comprend aussi un support de fixation 22
sur un mur, ici le mur 6. Le support de fixation 22 est fixé, d’une part, au mur 6, et,
d’autre part, au dispositif de commande 20 ou a ’accessoire d’alimentation 21, dans
I’exemple a 1’accessoire d’alimentation.

Le dispositif de commande 20 comprend un boitier 24, qui comporte une face avant
26, orientée vers 1’ utilisateur lorsque le point de commande 16 est fixé sur le mur 6,
une face arriere 28, orientée a 1I’opposé de la face avant 26, et une tranche latérale 30
reliant la face avant 26 a la face arriere 28. Dans I’exemple, le dispositif de commande
20 est de forme circulaire. En d’autres termes, les faces avant 26 et arriére 28 sont en
forme de disque et la tranche latérale 30 est en forme d’anneau. De préférence, la
forme du support de fixation 22 correspond a la forme du dispositif de commande 20.

Ainsi, dans I’exemple, le support de fixation 22 est également de forme circulaire. Le
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support de fixation 22 est dispos€ entre le mur 6 et la face arriere 28 lorsque le point de
commande 16 est fixé sur le mur 6.

Le dispositif de commande 20 comprend ici plusieurs boutons principaux 32, ac-
cessibles au niveau de la face avant 26 et destinés a la commande des équipements de
I’installation domotique 2, par exemple pour commander la montée ou la descente du
tablier de volet roulant, pour I’allumage ou I’extinction de luminaires, etc. Le nombre,
la forme, 1I’agencement et la fonction des boutons 32 du dispositif de commande 20 ne
sont pas limitatifs. Dans I’exemple, le dispositif de commande 20 comprend deux
boutons 32A disposés sur la face avant 26 et partiellement sur la tranche latérale 30 et
deux boutons 32B sur la face avant 26. Lorsque le point de commande 16 est assemblé,
c’est-a-dire lorsque le point de commande est en service dans I’installation domotique
2, les boutons principaux 32 sont accessibles par un utilisateur pour commander un ou
plusieurs des divers €quipements de 1’installation domotique 2.

Dans I’exemple, les boutons principaux 32 sont des boutons mécaniques, c’est-a-dire
que les boutons principaux fonctionnent comme des interrupteurs. En variante non-
représentée, les boutons principaux 32 sont des boutons tactiles ou des boutons nu-
mériques représentés sur un dispositif d’affichage informatique.

Avantageusement, le dispositif de commande 20 comprend aussi des boutons
auxiliaires 34, dans I’exemple trois boutons auxiliaires 34, disposés sur la face arriere
28. Les boutons auxiliaires 34 servent par exemple a allumer ou a éteindre le point de
commande 16, ou bien a le configurer, par exemple pour appairer le dispositif de
commande 20 avec le ou I’'un des équipements de 1’installation domotique 2. Le
nombre, ’agencement, la forme et les fonctions des boutons auxiliaires 34 ne sont pas
limitatifs. En pratique, les boutons auxiliaires 34 sont destinés a étre utilis€s par un
opérateur lors de la mise en service du point de commande 16 dans I’installation
domotique 2. De préférence, lorsque le point de commande 16 est assemblé,
c’est-a-dire lorsque le point de commande est en service dans I’installation domotique
2, les boutons auxiliaires 34 ne sont pas accessibles par un utilisateur de 1’installation
domotique 2.

Le boitier 24 ménage un volume intérieur, qui regoit divers éléments du dispositif de
commande 20, notamment une carte de circuit €lectronique imprimé 36 — dit aussi
« Printed Circuit Board » ou « PCB » en anglais —, qui est une carte ¢lectronique
principale du point de commande 16. La carte électronique principale 36, non-visible
depuis I’extérieur du boitier 24, est représentée schématiquement en pointillés
uniquement a la [Fig.3].

Une portion de ce volume intérieur est configurée pour recevoir une ou plusieurs
piles électriques, destinées a 1’alimentation en énergie du dispositif de commande 20.

Autrement dit, le boitier 24 ménage un compartiment a piles 38, c’est-a-dire un volume
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de réception prévu pour recevoir une ou plusieurs piles. Dans I’exemple illustré, le
compartiment 38 est prévu pour recevoir une unique pile, ici une pile bouton, non-
représentée sur les figures. Le type et le nombres de piles ne sont pas limitatifs. Le
compartiment 38 débouche sur la face arriere 28 du boitier 24. Le dispositif de
commande 20 est configuré pour recevoir aussi un couvercle 40 de fermeture du com-
partiment 38, qui peut &tre un couvercle d’origine 41 ou un couvercle de remplacement
du couvercle d’origine 41. Lorsqu’il est mis en place, le couvercle 40 est mont€ sur la
face arriere 28 du boitier 24 de sorte a fermer le compartiment a piles 38. On distingue
alors une face intérieure 40A du couvercle 40 et du couvercle 41, dirigée vers
I’intérieur du compartiment a piles 38, et une face extérieure 40B du couvercle 40 et du
couvercle 41, dirigée vers ’extérieur du dispositif de commande 20 et contigué avec la
face arriere 28 du boitier 24, lorsque le couvercle est monté sur la face arriere du
boitier.

A I’intérieur du compartiment  piles 38, le dispositif de commande 20 comprend
deux connecteurs €lectriques 42 permettant de connecter électriquement la pile recue
dans le compartiment a la carte électronique principale 36. En d’autres termes, les
connecteurs €lectriques 42 sont électriquement connectés a la carte électronique
principale 36.

Le dispositif de commande 20 est autonome lorsqu’il est alimenté en énergie
électrique par une pile recue dans le compartiment a piles 38, c’est-a-dire qu’il
fonctionne seul pour envoyer un signal de commande 18 a I’actionneur 14. En d’autres
termes, lorsqu’il est alimenté par une pile, le dispositif de commande 20 ne nécessite
pas d’étre associé a I’accessoire d’alimentation 21 pour fonctionner.

De maniere particulierement avantageuse, le dispositif de commande 20 peut
également fonctionner en association avec I’accessoire d’alimentation 21. En d’autres
termes, 1’accessoire d’alimentation 21 est configuré pour alimenter en énergie le
dispositif de commande 20. En outre, lorsque 1’accessoire d’alimentation 21 alimente
le dispositif de commande 20, comme dans I’exemple illustré, alors il n’est pas né-
cessaire que le dispositif de commande 20 comprenne de pile. Ainsi, ’accessoire
d’alimentation 21 est utilis€ en remplacement d’une pile.

L’accessoire d’alimentation 21 comprend un boitier 50, qui forme un logement 52.
Comme visible sur les figures 2 et 3, le logement 52 est de forme complémentaire au
boitier 24 du dispositif de commande 20, de sorte que le dispositif de commande est
adapté pour €tre recu dans le logement 52 de I’accessoire d’alimentation. En d’autres
termes, lorsque le point de commande 16 est assemblé et en service dans 1’installation
domotique 2, le dispositif de commande 20 est monté dans le logement 52 du boitier
50 de I’accessoire d’alimentation 21.

En pratique, le boitier 50 comprend une face avant S0A et une face arricre 50B, et le
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logement 52 est délimité€ par une tranche latérale interne 50C du boitier. Ainsi, lorsque
le point de commande 16 est assemblé et en service dans I’installation domotique 2, la
tranche latérale 30 du boitier 24 du dispositif de commande 20 est en regard de la
tranche latérale interne SOC du boitier 50 de 1’accessoire d’alimentation 21.

L’accessoire d’alimentation 21 comprend un panneau solaire photovoltaique 54, une
carte électronique secondaire 56 et un dispositif de stockage d’énergie €lectrique 58,
qui est dans I’exemple un supercondensateur. Le supercondensateur 58 est élec-
triquement connecté au panneau solaire photovoltaique 54 et a la carte électronique se-
condaire 56. La carte électronique secondaire 56 contréle le panneau solaire photo-
voltaique 54 et le supercondensateur 58 et est €lectriquement connectée a la carte €lec-
tronique principale 36 de sorte a permettre 1’alimentation €lectrique du dispositif de
commande 20. En variante, le dispositif de stockage d’énergie électrique 58 est une
batterie rechargeable.

En pratique, le boitier 50 de 1’accessoire d’alimentation 21 porte le panneau solaire
photovoltaique 54, la carte €lectronique secondaire 56 et le supercondensateur 58. La
carte électronique 56 et le supercondensateur 58, non-visibles depuis I’extérieur du
boitier 50, sont représentés schématiquement en pointillés uniquement a la [Fig.2].

Lorsque le panneau solaire photovoltaique 54 est exposé a un rayonnement
lumineux, et notamment a un rayonnement solaire, il génere de 1’énergie électrique qui
recharge le supercondensateur 58.

L’ accessoire d’alimentation 21 comprend un plastron arriere 60, interposé entre le
dispositif de commande 20 et le support de fixation 22. Lorsque le point de commande
16 est assemblé, le plastron arriere 60 est fixé au boitier 50 et est en contact d’une part
avec le support de fixation 22 et d’autre part avec la face arricre 28 du dispositif de
commande 20.

Avantageusement, le plastron arriere 60 présente des portions souples 61, situées en
regard des boutons auxiliaires 34. Ainsi, un opérateur peut actionner les boutons
auxiliaires 34 au travers du plastron arricre 60, en appuyant sur les portions souples 61,
ce qui entraine leur déformation et leur appui contre les boutons auxiliaires 34.

Dans I’exemple, le plastron arriere 60 est distinct du boitier 50, ¢’est-a-dire que le
plastron arriere 60 est assemblé au boitier 50. En variante non-représentée de
I’invention, le plastron arriere 60 et le boitier 50 sont monoblocs.

Le point de commande 16 comprend un chemin de conduction 62 connectant élec-
triquement les connecteurs €lectriques 42 a la carte €électronique secondaire 56, et
permettant ainsi I’alimentation €électrique de la carte électronique principale 36 par le
supercondensateur 58, par ’intermédiaire de la carte €lectronique secondaire 56. En
d’autres termes, le chemin de conduction 62 permet de connecter électriquement le su-

percondensateur 58, et donc le panneau solaire photovoltaique, a la carte électronique
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principale 36.

Ici, la carte électronique principale 36 est alimentée en courant continu, et le chemin
de conduction 62 comprend alors un circuit positif et un circuit négatif.

Le chemin de conduction 62 comprend deux connecteurs €lectriques 64A et 64B.
Ces connecteurs €lectriques 64A et 64B sont électriquement connectés aux connecteurs
électriques 42 disposés dans le compartiment a piles 38 par deux éléments conducteurs
65A et 65B lorsque le point de commande 16 est assemblé avec I’accessoire
d’alimentation 21.

Dans le premier mode de réalisation du point de commande 16, les deux connecteurs
électriques 64A et 64B sont disposés sur le couvercle 40 du compartiment a piles 38, a
I’extérieur du compartiment a piles.

Dans le premier mode de réalisation du point de commande 16, le couvercle 40 du
point de commande 16 est un couvercle de remplacement, ayant une méme géométrie
que le couvercle d’origine 41 (tel que représenté a la [Fig.6]), mais sur lequel est
monté un circuit imprimé 90, par exemple étant monobloc avec le circuit imprimé 90.
En d’autres termes, le circuit imprimé 90 est fixé sur le couvercle 40. Plus précisément,
le circuit imprimé 90 est fix€ sur la face intérieure 40A du couvercle, de sorte a étre
disposé dans le compartiment a piles 38 lorsque le couvercle 40 est monté sur le boitier
24. Le circuit imprimé 90 est de forme globalement plate, et présente une face in-
térieure 90A, parallele a la face intérieure 40A du couvercle, et une face latérale 90B,
qui rejoint la face intérieure 90A du circuit imprimé a la face intérieur 40A du
couvercle.

Le couvercle 40 présente également deux ouvertures 92 qui traversent le couvercle
depuis sa face intérieure 40A jusqu’a sa face extérieure 40B.

Dans le premier mode de réalisation, les éléments conducteurs 65A et 65B sont des
pistes conductrices, représentées schématiquement par des pointillés, formées dans le
circuit imprimé 90. Chaque piste conductrice traverse le circuit imprimé 90 de sorte a
déboucher, d’une part, sur la face extérieure 40B du couvercle 40, au travers des ou-
vertures 92, formant ainsi les connecteurs électriques 64 A et 64B du couvercle, et,
d’autre part, a I’intérieur du compartiment a piles 38. En d’autres termes, les pistes
conductrices traversent les ouvertures 92.

Ainsi, dans le premier mode de réalisation, les éléments conducteurs 65A et 65B du
chemin de conduction 62 sont des pistes conductrices et les connecteurs électriques
64A et 64B du chemin de conduction 62 sont respectivement formés par une premicre
extrémité de 1’élément conducteur 65A et par une premiere extrémité de 1’élément
conducteur 65B.

Dans I’exemple, la piste conductrice 65A, qui forme le connecteur €lectrique 64A en

débouchant au travers de ’une des ouvertures 92, débouche également sur la face in-
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térieure 90A du circuit imprimé 90 et forme une pastille de contact 94A, et la piste
conductrice 65B, qui forme le connecteur électrique 65B en débouchant au travers de
’autre des ouvertures 92, débouche également sur la face latérale 90B du couvercle 40
et forme une pastille de contact 94B. En d’autres termes, les pastilles de contact 94A et
94B sont respectivement formées par une seconde extrémité de la piste conductrice
65A et par une seconde extrémité de la piste conductrice 65B.

Lorsque le couvercle 40 est monté sur le dispositif de commande 20, alors la pastille
de contact 94 A est en contact, c’est-a-dire électriquement connectée, avec I’un des
deux connecteurs électriques 42 du compartiment a piles 38 et la pastille de contact
94B est en contact avec 1’autre des deux connecteurs électriques 42.

Le chemin de conduction 62 comprend également des premiers points de connexion
66 et des seconds points de connexion 68, situés sur le plastron arriere 60 et dans le
logement 52 du boitier 50 lorsque le point de commande 16 est assemblé. Les premiers
points de connexion 66 et les seconds points de connexion 68 sont reliés par des
éléments conducteurs 70. Dans I’exemple, les éléments conducteurs 70 sont un circuit
imprimé comprenant des pistes €lectriquement conductrices non-représentées.

Lorsque le dispositif de commande 20 est monté dans le logement 52 de I’accessoire
d’alimentation 21, alors le connecteur électrique 64A est en contact, c’est-a-dire élec-
triquement connecté, avec I’un des deux premiers points de connexion 66 du plastron
arriere 60 et le connecteur €lectrique 64B est en contact avec 1’autre des deux premiers
points de connexion 66.

Le chemin de conduction 62 comprend également des connecteurs électriques 72A et
72B disposés sur 1’accessoire d’alimentation 21, dans I’exemple sur la tranche latérale
50C du boitier 50 de I’accessoire d’alimentation. Les connecteurs €lectriques 72A et
72B sont électriquement connectés a la carte €lectronique secondaire 56, par des
conducteurs non-représentés. Ainsi, les connecteurs €lectriques 72A et 72B sont €lec-
triquement connectés au supercondensateur 58.

Lorsque le point de commande 16 est assemblé, les connecteurs électriques 64A et
64B du couvercle 40 sont en contact avec les premiers points de connexion 66 du
plastron arriere 60, et les seconds points de connexion 68 du plastron arriere 60 sont en
contact avec les connecteurs électriques 72A et 72B de ’accessoire d’alimentation 21.
Le chemin de conduction 62 reliant la carte €lectronique secondaire 56 a la carte €lec-
tronique principale 36, et donc le panneau solaire photovoltaique 54 a la carte €lec-
tronique principale 36, est ainsi complété.

Avantageusement, dans I’exemple, le plastron arriere 60 comprend quatre paires de
seconds points de connexion 68, chaque paire de seconds points de connexion 68 étant
reliée a la paire de premiers points de connexion 66 par les éléments conducteurs 70.

L’orientation du boitier 50 par rapport au plastron arriere 60 peut ainsi €tre choisie
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parmi quatre orientations différentes, et quelle que soit 1’orientation choisie du boitier
50 par rapport au plastron arricre 60, les connecteurs €lectriques 72A et 72B sont en
contact avec I’une des quatre paires de seconds points de connexion 68. Ainsi, quelle
que soit I’orientation du boitier 50 par rapport au plastron arriere 60, les premiers
points de connexion 66 sont électriquement connectés au supercondensateur 58 et a la
carte électronique secondaire 56.

En variante, le plastron arriere comprend un nombre de paires de seconds points de
connexion 68 différent de quatre, par exemple une, deux ou six paires.

En variante, I’orientation du boitier 50 est fixe par rapport au plastron arricre 60 et
une connexion €lectrique directe est réalisée entre les premiers points de connexion 66
et la carte électronique secondaire 56. Dans une telle variante, le chemin de conduction
62 ne comprend donc pas de seconds points de connexion 68 ni de connecteurs
électriques 72A et 72B.

Grace au couvercle 40, sur lequel sont fixés les éléments conducteurs 65A et65B, il
est particulierement simple de compléter le chemin de conduction 62 reliant le panneau
solaire photovoltaique 54 a la carte électronique principale 36 tout en minimisant le
nombre de modifications du dispositif de commande 20.

Ainsi, il est simple de modifier un dispositif de commande 20 autonome existant,
c’est-a-dire alimenté par une pile, pour I’intégrer dans un point de commande 16 de
sorte a ce qu’il soit alimenté par 1’accessoire d’alimentation 21, car cette modification
ne nécessite que le retrait de la pile, la mise en place du couvercle 40 tel que décrit ci-
dessus en remplacement d’un couvercle d’origine 41 et la fixation du dispositif de
commande 20 dans le logement 52 du boitier 50 de I’accessoire d’alimentation.

Il est donc particulierement ais€ de modifier le point de commande 20 lors d’une ré-
novation, ou « rétrofit », de I'installation domotique 2 visant a supprimer la pile pour
remplacer I’alimentation du point de commande 20 par un panneau solaire photo-
voltaique.

En outre, puisque les pastilles de contact 94A et 94B sont formées par les pistes
conductrices 65A et 65B elles-mémes intégrées dans le circuit imprimé 90, leur posi-
tionnement au sein du compartiment a piles 38 est maitrisé, ce qui permet un contact
électrique fiable avec les connecteurs €lectriques 42 du compartiment a piles.

Avantageusement, le circuit imprimé 90 a la forme d’une pile, ce qui facilite le
contact entre les pastilles de contact 94A et 94B et les connecteurs €lectriques 42.

En variante non représentée, les pistes conductrices 65A et 65B ne sont pas portées
par un circuit imprimé, mais sont directement réalisées sur ou intégrées dans le
couvercle 40. Dans une telle variante, la forme du couvercle 40 est adaptée pour que
son encombrement soit similaire a I’encombrement du couvercle 40 et du circuit

imprimé 90 de la [Fig.4], de sorte a ce que les pastilles de contact 94A et 94B sont
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situées au méme endroit qu’a la [Fig.4], afin d’assurer le contact électrique entre les
pastilles de contact 94A et 94B et les connecteurs 42 du compartiment a piles 38.

On décrit a présent un deuxieme et un troisieme mode de réalisation du point de
commande 16, en référence respectivement a la [Fig.5] et a la [Fig.6]. Dans les
deuxieéme et troisieme modes de réalisation, les éléments analogues a ceux du premier
mode de réalisation portent les mémes références et fonctionnent de la méme fagon. Si
une référence est utilisée dans la description des deuxieme et troisieme modes de réa-
lisation sans €tre reproduite sur les figures correspondantes, elle correspond a la partie
ou piece portant la méme référence dans le premier mode de réalisation. Dans ce qui
suit, on décrit principalement les différences entre chaque mode de réalisation et le ou
les précédents.

Dans le deuxieme mode de réalisation, le chemin de conduction 62 comprend deux
connecteurs €lectriques 164A et 164B, deux éléments conducteurs 165A et 165B et
deux pastilles de contact 194A et 194B.

Ici, les deux éléments conducteurs 165A et 165B sont formés de lamelles mé-
talliques, qui sont fixées sur la face int€rieure 40A du couvercle 40 par des organes de
fixation 96, comme par exemple des rivets.

La lamelle métallique 165A comprend une premicre extrémité qui forme le
connecteur €lectrique 164A, et une deuxieme extrémité qui forme la pastille de contact
194A et la lamelle métallique 165B comprend une premicre extrémité qui forme le
connecteur €lectrique 164B et une deuxieme extrémité qui forme la pastille de contact
194B. La premicre extrémité de chaque lamelle métallique 165A, 165B s’étend jusqu’a
la face extérieure 40B du couvercle 40 au travers de 1’une des deux ouvertures 92.
Ainsi, les connecteurs €lectriques 164 A et 164B sont disposés sur la face extérieure
40B du couvercle 40.

Ainsi, dans le deuxiéme mode de réalisation, les éléments conducteurs 165A et 165B
du chemin de conduction 62 sont des lamelles métalliques et les connecteurs
électriques 164A et 164B du chemin de conduction 62 sont respectivement formés par
une premiere extrémité de I’élément conducteur 165A et par une premiere extrémité de
I’élément conducteur 165B.

Lorsque le couvercle 40 est monté sur la face arriere 28 du boitier 24 du dispositif de
commande 20 et lorsque le dispositif de commande est monté dans le logement 52 de
I’accessoire d’alimentation 21, alors la pastille de contact 194 A est en contact avec
I’un des deux connecteurs €lectriques 42, la pastille de contact 194B est en contact
avec ’autre des deux connecteurs €lectriques 42, le connecteur électrique 164A est en
contact avec I’un des deux premiers points de connexion 66 et le connecteur électrique
164B est en contact avec I’autre des deux premiers points de connexion 66. Le chemin

de conduction 62 reliant le panneau solaire photovoltaique 54 a la carte électronique



[0086]

[0087]

[0088]

[0089]

[0090]

[0091]

[0092]

13

principale 36 est ainsi complété.

L’ utilisation de lamelles métalliques fixées au couvercle 40 est particulierement
avantageuse, car elle est peu onéreuse et permet un positionnement simple et fiable des
deux pastilles de contact 194A et 194B contre les connecteurs électriques 42, a
I’intérieur du compartiment a piles 38.

Dans le troisieme mode de réalisation du point de commande 16, le chemin de
conduction 62 comprend deux connecteurs €lectriques 264A et 264B, deux éléments
conducteurs 265A et 265B et deux pastilles de contact 294A et 294B.

Ici, les deux €éléments conducteurs 265A et 265B sont €galement formés de lamelles
métalliques, qui sont fixées au couvercle 40, par exemple au couvercle d’origine 41, en
I’enserrant. En d’autres termes, les lamelles métalliques 265A et 265B s’étendent le
long des deux faces 40A et 40B du couvercle 40, et sont retenues contre le couvercle
par frottements. Ainsi, les deux lamelles métalliques 265A et 265B ne passent pas au
travers du couvercle 40, et le couvercle 40, dans le troisicme mode de réalisation, ne
présente pas d’ouvertures 92. Les deux lamelles métalliques 265A et 265B sont dimen-
sionnées afin d’assurer un frottement suffisamment important contre le couvercle
permettant d’éviter le déplacement des lamelles métalliques par rapport au couvercle,
une fois les lamelles métalliques mises en position autour du couvercle.

En pratique, chaque lamelle métallique 265A, 265B comprend une premiere partie
situé€e a I’extérieur du compartiment a piles 38, c’est-a-dire du c6té de la face ex-
térieure 40B du couvercle 40, et une deuxieme partie située a ’intérieur du com-
partiment a piles, c’est-a-dire du coté de la face intérieur 40A du couvercle, et le
couvercle est enserré entre les deux parties de chaque lamelle métallique.

Une premiere extrémité de la lamelle métallique 265A, correspondant a 1’extrémité
de la premicre partie de la lamelle métallique située a 1’extérieur du compartiment a
piles, forme le connecteur électrique 264A et une deuxieme extrémité de la lamelle
métallique 265A, correspondant a ’extrémité de la deuxieme partie de la lamelle mé-
tallique située a I’intérieur du compartiment a piles, forme la pastille de contact 294A.

De méme, une premiere extrémité de la lamelle métallique 265B, correspondant a
I’extrémité de la premicre partie de la lamelle métallique située a 1I’extérieur du com-
partiment a piles, forme le connecteur €lectrique 264B et une deuxieme extrémité de la
lamelle métallique 265B, correspondant a I’extrémité de la deuxieme partie de la
lamelle métallique située a I’intérieur du compartiment a piles, forme la pastille de
contact 294B.

Ainsi, puisque les extrémités des lamelles 265A et 265B formant les connecteurs
électriques 264 A et 264B sont situées a I’extérieur du compartiment a piles 38 et sont
en contact avec la face extérieure 40B du couvercle 40, alors les connecteurs

électriques 264 A et 264B sont disposés sur la face extérieure du couvercle.
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Ainsi, dans le troisieme mode de réalisation, les éléments conducteurs 265A et 265B
du chemin de conduction 62 sont des lamelles métalliques et les connecteurs
électriques 264 A et 264B du chemin de conduction 62 sont respectivement formés par
une premiere extrémité de I’élément conducteur 265A et par une premiere extrémité de
I’élément conducteur 265B.

L’ utilisation de lamelles métalliques enserrant le couvercle 40 est particulierement
avantageuse, car elle est peu onéreuse et permet de réutiliser un couvercle ayant ini-
tialement été€ prévu pour équiper un dispositif de commande 20 autonome, ¢’est-a-dire
n’étant pas associ€ a un accessoire d’alimentation 21. Ainsi, il n’est pas nécessaire
d’utiliser un nouveau couvercle 40 pour associer un dispositif de commande 20 ini-
tialement autonome a un accessoire d’alimentation 21. Ce mode de réalisation est par-
ticulicrement intéressant pour un dispositif de commande 20 dont le couvercle du com-
partiment a piles 38 est captif, c’est-a-dire fixé au boitier 24. En effet, dans un tel
dispositif de commande, il n’est pas possible de changer le couvercle.

En variante non-représentée de I’invention, 1’accessoire d’alimentation 21 ne
comprend pas de carte €lectronique secondaire 56 et le supercondensateur 58 est di-
rectement connecté a la carte électronique principale 36 par le chemin de conduction
électrique 62. Dans une telle variante, la carte électronique principale 36 contrdle
également le panneau solaire photovoltaique 54 et le supercondensateur 58.

En variante non-représentée de I’invention, 1’accessoire d’alimentation 21 ne
comprend pas de dispositif de stockage d’énergie €lectrique 58 et le panneau solaire
photovoltaique 54 alimente directement la carte €lectronique principale 36 par le
chemin de conduction électrique 62, éventuellement par I’intermédiaire de la carte
électronique secondaire 56. Dans une telle variante, puisque 1’énergie €lectrique
générée par le panneau solaire photovoltaique alimente directement le point de
commande 16, alors le point de commande peut ne pas €tre fonctionnel lorsque le
panneau solaire photovoltaique n’est pas expos€ a un rayonnement lumineux.

En variante non-représentée de I’invention, le plastron arriere du dispositif de
commande 20 supporte lui-méme le chemin de conduction 62. En d’autres termes, les
éléments conducteurs du chemin de conduction 62 sont des lamelles métalliques et les
premicres extrémités de chaque élément conducteur sont fixées au plastron arricre de
maniere rigide. Les premicres extrémités de chaque élément conducteur sont en outre
en contact avec les premiers points de connexion disposés sur le plastron arriere, de
sorte a €tre connectées aux €léments conducteurs 70. En d’autres termes, les premieres
extrémités de chaque élément conducteur forment des connecteurs électriques en
contact avec les premiers points de connexion du plastron arricre. Les deuxiemes ex-
trémités des éléments conducteurs forment les pastilles de contact. Lors de

I’assemblage du dispositif de commande 20 dans 1’accessoire d’alimentation, le
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plastron arriere forme lui-méme le couvercle de fermeture du compartiment a pile. Les
deuxiemes extrémités des éléments conducteurs sont alors situées a I’intérieur du com-
partiment a pile et sont alors en contact avec les connecteurs électriques 42 reliés a la
carte électronique principale 36 du dispositif de commande.

En variante non-représentée de 1’invention, le dispositif de commande 20 comprend
une pile recue dans le compartiment a piles 38 et ne comprend pas de supercon-
densateur 58. Dans une telle variante, le dispositif de commande 20 est donc alimenté
sélectivement soit par le panneau solaire photovoltaique 54, soit par la pile. En
pratique, dans une telle variante, la carte €électronique 36 est alimentée prioritairement
par le panneau solaire photovoltaique 54 dés que les conditions d’éclairement le
permettent, ¢’est-a-dire des que le panneau solaire photovoltaique délivre une tension
supérieure a un seuil prédéfini. De préférence, dans une telle variante, le point de
commande 16 comprend une unité €lectronique de contréle configurée pour déterminer
quel élément, parmi le panneau solaire et la pile, alimente le dispositif de commande
20.

En variante non-représentée de 1’invention, le dispositif de commande 20 comprend
une pile recue dans le compartiment a piles 38 en plus du supercondensateur 58. Dans
une telle variante, la carte électronique 36 est alimentée sélectivement soit par la pile,
soit par le supercondensateur 58. De préférence, dans une telle variante, le point de
commande 16 comporte un circuit intégré de gestion de I’alimentation configuré pour
que la carte électronique 36 soit alimentée par le supercondensateur 58 tant que le
niveau de charge du supercondensateur est supérieur a un seuil prédéfini, par exemple
supérieur a 5%, et pour que la carte €lectronique soit alimentée par la pile lorsque le
niveau de charge du supercondensateur est inférieur au seuil prédéfini.

D’autres formes sont envisageables pour le dispositif de commande 20, 1’accessoire
d’alimentation 21 et le support de fixation 22. Par exemple, le dispositif de commande
20 peut étre de forme rectangulaire et I’accessoire d’alimentation 21 peut présenter un
logement 52 rectangulaire, de forme complémentaire a celle du dispositif de
commande 20.

Toute caractéristique décrite pour un mode de réalisation ou une variante dans ce qui
précede peut €tre mise en ceuvre pour les autres modes de réalisation et variantes

décrits précédemment, pour autant que techniquement faisable.
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Revendications

[Revendication 1] Point de commande (16) pour installation domotique (2), le point de

commande comprenant :

- un dispositif de commande (20), comportant :

. un boitier (24) présentant une face avant (26)
configurée pour Etre dirigée vers un utilisateur et une
face arriere (28),

. au moins un bouton (32) sur la face avant, configuré
pour permettre a un utilisateur du point de commande
de générer des signaux de commande (18),

. une carte €lectronique (36), configurée pour
transmettre les signaux de commande a destination
d’une installation domotique (2),

. un compartiment a piles (38), débouchant sur la face
arriere (28) du boitier (24) et configuré pour recevoir
une pile alimentant en énergie €lectrique le dispositif
de commande (20),

. deux connecteurs électriques (42) disposés a
I’intérieur du compartiment a piles et électriquement
connectés a la carte électronique, configurés pour
relier électriquement une pile recue dans le com-
partiment a piles a la carte électronique,

. le dispositif de commande étant configuré pour
recevoir un couvercle (40) de fermeture du com-
partiment a piles,

- un accessoire d’alimentation (21), comportant un panneau
solaire photovoltaique (54), configuré pour alimenter en
énergie électrique la carte €lectronique (36) lorsque le point de
commande est assemblé,

— un chemin de conduction (62), connectant électriquement le
panneau solaire photovoltaique (54) de I’accessoire
d’alimentation (21) a la carte électronique (36) du dispositif de

commande (20),

caractérisé€ en ce que :

- I’accessoire d’alimentation (21) comporte un boitier (50)
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portant le panneau solaire photovoltaique (54), distinct du

boitier (24) du dispositif de commande (20),

- le boitier de 1’accessoire d’alimentation forme un logement
(52) dans lequel le dispositif de commande est monté lorsque
le point de commande (16) est assemblé,

- le chemin de conduction (62) comprend :

. deux éléments conducteurs (65A, 65B ; 165A, 165B ;
265A, 265B) destinés a s’étendre au moins par-
tiellement dans le compartiment a piles (38), et

. deux points de connexion (66), disposés dans le
logement (52) du boitier (50) de I’accessoire
d’alimentation (21) et électriquement connectés au
panneau solaire photovoltaique (54), et

— lorsque le dispositif de commande (20) est monté dans le
logement (52) du boitier (50) de I’accessoire d’alimentation
(21), une premicre extrémité de chaque élément conducteur est
électriquement connectée a 1I’un des deux connecteurs
électriques (42) disposés a I’intérieur du compartiment a piles,
une seconde extrémité de chaque élément conducteur formant
un connecteur électrique (64A, 64B ; 164A, 164B ; 264A,
264B) en contact avec les points de connexion (66) disposés
dans le logement (52) du boitier (50) de 1’accessoire

d’alimentation (21).

Point de commande (16) selon la revendication 1, dans lequel les
éléments conducteurs (65A, 65B) sont des pistes conductrices formées
dans un circuit imprimé (90) fixé sur le couvercle (40) de fermeture du
compartiment a piles (38), rapporté sur le dispositif de commande (20).
Point de commande (16) selon la revendication 1, dans lequel les
éléments conducteurs (65A, 65B) sont des pistes conductrices intégrées
dans le couvercle (40) de fermeture du compartiment a piles (38),
rapporté sur le dispositif de commande (20).

Point de commande (16) selon la revendication 1, dans lequel les
éléments conducteurs (165A, 165B) sont formés par des lamelles mé-
talliques fixées par des organes de fixation (96) sur une face intérieure
(40A) du couvercle (40) de fermeture du compartiment a piles (38),

rapporté sur le dispositif de commande (20).



[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]
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Point de commande (16) selon 1’une quelconque des revendications 1 a
4, dans lequel les connecteurs €lectriques (64A, 64B ; 164A, 164B)
s’étendent au travers d’ouvertures (92) ménagées dans le couvercle (40)
depuis ’intérieur du compartiment a piles (38) jusqu’a la face extérieure
(40B) du couvercle (40) de fermeture du compartiment a piles (38),
rapporté sur le dispositif de commande (20).

Point de commande (16) selon la revendication 1, dans lequel les
éléments conducteurs (265A, 265B) sont formés par des lamelles mé-
talliques s’étendant le long d’une face intérieure (40A) et de la face ex-
térieure (40B) du couvercle (40), les lamelles métalliques étant fixées au
couvercle en I’enserrant.

Point de commande (16) selon la revendication 1, dans lequel les
éléments conducteurs sont supportés par le boitier (50) de I’accessoire
d’alimentation (21), notamment sont fixés sur un plastron arriere (60) de
I’accessoire d’alimentation (21).

Point de commande (16) selon 1’une quelconque des revendications 1 a
7, dans lequel le dispositif de commande (20) comprend une pile, recue
dans le compartiment a piles (38), dans lequel la carte électronique (36)
est configurée pour étre alimentée en énergie électrique sélectivement
par la pile ou par le panneau solaire photovoltaique (54), et dans lequel,
de préférence, la carte €lectronique (36) est alimentée en énergie
électrique par I’élément parmi la pile et le panneau solaire photo-
voltaique délivrant la tension €lectrique la plus élevée.

Point de commande (16) selon 1’une quelconque des revendications 1 a
8, dans lequel 1’accessoire d’alimentation (21) comprend en outre un
dispositif de stockage d’énergie €lectrique (58), électriquement connecté
d’une part au panneau solaire photovoltaique (54) et d’autre part aux
points de connexion (66) disposés dans le logement (52) du boitier (50)
de I’accessoire d’alimentation (21) et configuré pour étre rechargé en
énergie €lectrique par le panneau solaire photovoltaique (54) et pour
alimenter en énergie électrique la carte €lectronique (36) lorsque le point
de commande est assemblé.

Point de commande (16) selon les revendications 8 et 9 considérées en
combinaison, dans lequel le point de commande (16) comporte un
circuit intégré de gestion de 1’alimentation configuré pour que la carte
électronique (36) soit alimentée par le dispositif de stockage d’énergie
électrique (58) lorsque le niveau de charge du dispositif de stockage

d’énergie €lectrique est supérieur a un seuil prédéfini.
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[Revendication 11] Installation domotique (2), notamment installation de fermeture ou de
protection solaire, comprenant un point de commande (16) selon I'une

quelconque des revendications 1 a 10.
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[Fig. 2]
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[Fig. 4]
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[Fig. 5]
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