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Czujnik pneumatyczny
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Wynalazek dotyczy pneumatycznego -czujnika
pomiarowego, przystosowanego do precyzyjnych
pomiar6w diugosci i kata réznych elementéw
maszyn.

Czujniki pneumatyczme sg szeroko stosowane
z uwagi ma ich duzg doktadno$é i prosta budowe.
W czujnikach pneumatycznych ci$nieniowych wy-
korzystuje sie zalezno§é pomiedzy ciSnieniem po-
wietrza przeplywajacego przez ukiad pneumatycz-
ny przyrzadu, a wielkioScia szczeliny utworzone]j
pomiedzy glowicg pomiarows a mierzonym wat-
kiem, otworem I1ub elementem posredniczgcym.
Znane ukiady pneumatyczne wykonywane sg w
ukladzie prostym i réznicowym.

Réznicowy uklad pomiarowy jest mabo wrazli-
Wy na zmiane ciSnienia mierniczego i daje mozli-
woéci pomiaru za pomocg jednego czujnika jed-
nocze$nie, na przykiad otworu walka podczas
obrébki metoda szlifowania sprzezomego, w celu
otrzymania wlasciwego luzu pomiedzy otworem
i wspélpracujacym z mim waltkiem albo stwierdze-
nia nieréwnoleglosci lub stozkowato§ci kontrolo-
wanych elementéw. )

W czujnikach opartych na ukiadzie réznicowym
wykorzystany jest zwykly czujnik zegarowy, kt6-
ry isprzegniety z elementem sprezystym spelnia
role wskaznika. Do celéw sygnalizacji §wietlnej,
w znanych czujnikach pneumatycznych stosuje sie
uklad stykoéw pozwalajgcy na szybkg ocene ja-
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kosci, kitéry réwniez moze byé wykorzystany do
selekcji badanych elementow.

Dotychezas znane czujniki pneumatyczne zbu-
dowane w ukladzie réizmicowym maja te niedo-
godnosé, ze przy wymianie glowicy pomiarowej
na przykiad wskutek jej zuzycia, albo przy do-
stosowywaniu czujnika do innego pomiaru, zacho-
dzi Konieczano$¢ wymiany réwmiez dyszy wloto-
wejj, w celu uzyskania wymaganego przelozenia
miemniczego, lub konieczno$é ponownege wzorco-
wania. :

Celem wynalazku jest opracowanie rozwigzania
czujnika, kitéry przy zachowaniu majwazniejszych
zalet wysokocisnieniowyeh czujnikéw pneumatycz-
nych, posiadalby mozliwo$¢ cigglej regulacji prze-
lozenia mierniczego.

Przedstawione zadanie zostalo rozwigzane w wy-
niku zastosowania w czujniku znanego wskaznika,
posiadajacego kilka réinych zakres6w pomiaro-
wych oraz dodatkowej regulowanej dyszy wloto-
wej umieszczonej w galezi pomiarowej ukiadu
réznicowego, zamiast wymiennej dyszy wilotowe].
Majgc do dyspozyaji wskaZnik o kilku zakresach
pomiarowych, latwo jest usthwié za pomocg re-
gulowanej dyszy wlotowej odpowiedni do potrzeb
zakres pomiarowy, jak rowniez przetozenie mier-
nicze, odpowiadajgce rzeczywistym wymiarom
dysz pomiarowych.
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Wynalazek jest blizej wyjaSniony na podstawie
przykladowego wykonania podanego schematycz-
nie na rysunku. )

Sprezonme powietrze o cisnieniu mierniczym na
przyktad H = 1,5 kG/cm? doprowadzone jest przez
dysze stalg 1 do jednej komory zespoiu mieszka 5
i przez dysze regulowang 10 do jego drugiej ko-
mory. Wyplyw powietrza do atmosfery regulowa-
ny jest zaworem diawigcym 14, ktoéry stuzy do
nastawiania czujnika na zero. Do nastawiania Zg-
danego przelozenia mierniczego stuzy dodatkowa
regulowana dysza wilotowa 10 i dwa wzorce o z3-
danej roznicy wymiaréw (nie pokazane na ry-
sunku).

Pokretlem dyszy regulowanej 10 obraca sie tak
dlugo, az otrzyma sie réznice wskazan rowng réz-
nicy wymiaréw piersScieni wzorcowych. Pokrettem
zaworu dlawigcego 14 doprowadza sie wskazéwki
w polozenie odpowiadajgce wymiarowi pierscienia
wzorcowego. Zespét mieszké6w 5 polgczony jest
miedzy soba ciegnem 4 i dzwigniag 2 z wskazni-
kiem 3. Wskaznik 3 zbudowany jest na bazie zna-
nego czujnika zegarowego, o wartoSci dziatki
0,01 mm z dobudowang tarcza ma ktoérej naniesio-
no podziatke o roznych zakresach pomiarowych.

Ugiecie mieszka spowodowane jest roéznicg ci$-
nienia zadanego zaworem diawigcym 14 i zmien-
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nego ciSnienia, spowodowanego zmiang szczeliny
powietrzmej miedzy detalem mierzonym 13, a glo-
wicg pomiarowg 12. Ruch mieszka sprezystego 5 °
odbywa sie¢ w granicach jednego obrotu czujnika
zegarowego, co pozwala pominagé jprzyrost mnaci-
skéw mpochodzacych od sprezyny czujnika. Zesp6t
mieszka 5 utozyskiowany jest na sprezynach pia-
skich 6. Regulowane =zderzaki kranccwe 7 przy-
twierdzone do podstawy 8, sg wykorzystane jako
styki. Sygnalizacja S$wietlna rozwigzana jest w
opariciu o znany transformator dzwonkowy 11 i za-
rowki 9.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik pneumatyczny do pomiaru diugosci
i kata, w ktorym zastosowany jest pneumatyczny
ukitad réznicowy sprzezony z mechanizmem prze-
kladniowym czujnika zegarowego, znamienny t{ym,
ze jest zaopatrzony w znany wskaznik, posiadaja-
cy podzialtke o roéznych zakresach pomiarowych
oraz w dodatkowsg regulowang dysze wlotows,
umieszezong na wilocie do gatezi pomiarowej roéz-
nicowego ukladu pneumatycznego, stuzacg do do-
stosowania przetozenia mierniczego czujnika do
zakresu pomiarowego i glowicy pomiarowej.
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